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INVENCION

por "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS DISPOSITIVOS PARA CORTAR
VARILLAS PARA FOSFOROS", a favor de la firma susca
AKTTEBOLAGET SIEFVERT & PORNANDER, Sbdra vhgen 30, S-381 00
KAIMAR (Suecis).
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MEMORIA DESCRIPTIVA

Ta presente invencidén se refiere a un dispositivo
para cortar varillas para fésforos y para separar las albu-
ras cortadas sobre una placa 0 estadio soporte que asbarcs
ung conduceién de varilla, una cuchilla que acciong conjune

5, +tamente y un curgor mévil hacia delante y atrds.

Un dispositivo de este tipo ya se anticipé por
ejemplo por la Memoria Alemana 1,089,676 que se refiere
a wne mdquing para la fabricacidén de cerillas. Pero en tales
digpositivos exlste elpeligro de que la varilla para fégforo,

10, due consiste en ung varilla de algodén impregnads de parafina
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0 gimilares 0 una tira de papel estirada por toberas confor-
madoras adecusdas, no es siempre evanzadas suficientemente,
¥ entonces resulta que la albura cortada es demasiado core
ta. Estas alburas demasiado cortas no pueden ser separadaq
correctamente en los agujeros (o ranuras) de la placa 0 es=
tadio goporte. Si la albura no llega a una longitud minims
determinada, durante el proceso de separacidén no llega ni
sliquiera hasta la placa o estadio soporte. Y precisamente
estas alburas demasiado cortas producen dificultades en el
gsiguiente proceso de separacidn porque constituyen un obss
téoulo para la slbura siguiente y su separacién, dado que
las alburas siguientes seran dobladas y deben ser extrai-
das manuglmente 1o que precisa un baro de la miquina, Como
los parog se producen repetidamente, la produwctividad del
dispogitivo ge reduce.

El fin de esta invencidn es subsansr esta desven—
taja y orear un dispositivo cortador y separador con efec—
to de agutopulido,

- - .

De acuerdo con la invenclén este propésito se gom
luclona esenciglmente por el hecho de que se preve (en ol
dispositivo separador de la albura) una base mévil hacisa
delante y atrds que soporta la albura durante el proceso
de separacidn, siendo mévil con la misma periodicidad como
el cursor, pero agincrdénicamente con el mismo, de tal forma
que el extremo sefiglando hacia la placa soporte se encuen~

tra solamente durante una parte del proceso de separacién

------
v
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Mag cerca de dicha placa soporite que el extremo correspon;_
diente del cursor que acciona conjuntamente con las alburas,

Debido g que el soporte portador de las alburas du~
rante el proceso de separacidén se sustrae con respecto a las
alburas, las que son demasiado cortas caen automdticamente,
pars poder ser separadas de la placa soporte, con el fin de
que no ocasionen dificultades, cuando el soporte se retirs

con respecto gl cursor,

Otras caracteristicas y ventajas de la invencién
8e despianden de las reivindicaciones, asi como de la degw
cripoidn siguiente en relacidén con el dimjo que representa
un ejemplo de realizacidn del objeto de este invento. En ol
dibujo se ilustrans

Pigura 1 un corte transversal por un dispositivo
cortador y separador de acuerdo con el invento, esencial-

mente de acuerdo con la linea 1-1 en la figura 3;

Figura 2 una parte P do la figura 1 con las pie—
zas principales del dispositivo en una escala mayor.

Figura 3 una vista representada parcialmente en
seccidn gobre el dispositivo de acuerdo con la figura 1,
aproximadamente de acuerdo con la lfnea 111-111 en la figu-
ra 1l;

Pigure 4 wna seccidn transversal parcial de acuer—
do con la linea IV-IV en la figura 2;

Filgurs 5 una vista lateral parcialmente seeciona-

dg de un accionamiento de cuchilla;
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de movimientos de las piezas prinoipales del dispositivo;

-

Pigurs 7 wna representacidn esquemitica de las
diferentes posiciones de las piezas principales del Gispo=
gitivo en los momentos A, By € indicados en la figura 6y ¥

Figura 8 una representacidn resumida de la figu-
ra 6 y Ty dado que el eje de tiempo en las figuras 6 y 8 es
horizontal, en la figura 8 la cual demuestra las posiciones
de las plezas principaiés en los momentos A; By C, el dis~
positivo geparador esta en accionami'éhtp vertical y no como
en 1a Figure 7 on dircceién hacia la derechas

Los nimeros de referencia igusles en los dibujos
indicen siempre las mismas piezas.

Partiendo de lag figuras 1 ¥y 2 del dibujo, 1 re~
presonta la varilla de cera, 2 ¥y 3 dos rodillos transporta-

‘dores quo llevan continuamente dicha verilla 1 hacia el dis-

positivo cortador y separador (comparese también la 1inea a
en la figura 6 y 8), y 4 dos cilindros de aire comprimido
que producen la presidn de empuje necesaria a log rodillos
transportedores 2 y 3o Preferentemente la varilla 1 se ‘trans-
porta en varios paquetes paralelos (oomparese figuras 3 7 4).
6 representa unos tubltos-gula o través de los cuales llega
la varilla 1 al verdaderc dispositivo cortador y separador,

Las partes principales del dispositivo de corte
y de separacién gbarcan una conduccidn de varilla 7, una oum
chilla 8 que acciona conjuntemente y que es mévil a lo largo
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de la superficie lateral posterior en direeceidn de la entra~

da de la conduccidn de varilla 7 en un plano vertical oon res-
pecto al plano de las figuras 1y 2 y quc corta la varilla 1
en la alburg 13, un dispositivo empujador hacia abajo 9a,

9b alojado detris de la cuchilla 8 que es mévil verticalmen-
te hacia arriba y hacia abajo, un soporte 1lOa, 10b dispuesto
en la zona inferior de la conduccidn de varilla 7 y del diem
positivo empujador hacla abajo 9a, 9b y finalmente un oursor
1la, 11b mévil hacia delante y atras en un plano horizontal
(es deeir en la dircecidn de transporte o dispositivo de se.-.;,
paracidn de la varilla 1, o bien de la albura 13), siendo es=
te cursgor el gque separa las alburas 13 cortadas por la cuohi-_-
1la 8 en los sgujeros en una placa 0 estadio soporte 12, te-
niendo en cuenta que la albura puede centrarse por medio de
un peine separador alojado dircctamente delante dicho sopor-
te. Después de haber separado la albura 13, la cuchilla 8 y
el dispositivo empujador hacia abajo 9a, 9b vuelven a su po;.
gioidn superior dejando libre las perforaciones de la conduce-
cidn de varilla 7.

Como puede desprenderse principalmente de la figura
4; que demuostra el dispositivo empujador hacia abajo 9a, 9b
en su posicidn levantada, la parte superior 10b del soporte
consiste en una serie de dientes dispuestos hacia arriba y pa;-
ralelos con relacidn a la direccidn de separacidn de las al-
buras, con vacios entre cada diente., La parte inferior 9b
del dispositivo empujador hacia abajo consiste en una serie
de dientes dirigidos hacla abajo, paralelos g los dientes 10b
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que engranan en los vacios de cada diente 10b. Ademds el
extremo delantero 1lb del cursor lla, 1lb en direccién ha-
cia la seperacidn, esta formado por una serie de dienteg
paralelos correspondicntes a la linea superior dirigidos

horizontalmente hacia delante y que engranan igualmente en
los vacios ontre los dientes 10b del soporie.

Las piczas T hasta 10 antes mencionadas estan
unidas (cuya forma no se detalla en los dibujos), de ma~
ners que son méviles conjuntamente hacia delante y atris,
como una sola wnidad hacia la direccidn de separacidn de
la albura. Bl accionamiento de dicha unidad abarca un ci-
lindro execéntrico 15 que gira alrededor de un eje 16 en
direccién de la flecha 17, un mecanismo de biela y corre=-
dera 18 que oscila glredcdor de un eje 19 y un agujero
alargado 20 en el cual entrs el cilindro excéntrico 15 y
en el cual pueds realizarse un movimier;to de valvén y
finalmente soporte 21 que por ung parte son unides fija-;-
mente con lg unidad 7-10 y por otra parte en forma mévil
con el mecanismo de hiela y corredera.

Si como previsto, el eje 16 gira de forma uni-
forme, el movimiento hacla afrés ‘del apoyo 10a, 10b de la
posicién final delenters demostrada en las figuras 1 y 2,
siendo ol 4ngulo entre la direccién longitudinal del agu-
jero slargado 20 y el radius ocasionado del &rbol 16 por
el eje del rodillo excéntrico 15, d'e, 902, se realiza hacla

la correspondiente posicién final posterior més ripide-

- mente que el correspondiente movimiento hacia delante de
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la unidad 7-10, dodo que este Wltimo requiere una mayor var-
te de una rotacién (3602) del 4rbol 16 que ol movimiento ha-
cia atrds. Asi por el mecanismo de bicla y corredera, 18 lg
unidad 7=-10 recibe un movimiento oscilanté, cuya velocidad
varia segin una Ifnea senoidsl no homogénea, 10 que se de-
muestra en la figura 6 y 8, en las cuales los movimientos
de la conduccidn de varilla 7 y del soporte 10a, 10b se ca~
racterizan con las cifras de referencis b, 0 blen ¢, Como
puede obgervarse, las curvas b, ¢ van en una forma sineré-

nica y. cofédsica,

Aperte del movimiento de vaiven detallado ante-
riormente en direccién de la separacidn de la albura 13, la
cuchilla 8 realiza otro segundo movimiento independiente de
este primero y que se compone de un componente horizontal
y uno vertical en un plano vertical hacig las figuras 1 y 2.
Este ¥ltimo movimiento horizontal se transmite a la cuchi-
1la 8 por medio de un dispositivo de accionamiento detalla-
do gobre todo en la figura 5. Como puede desprenderse de di-
cha fig. 5, un extremo lateral de la cuchille 8 esta arti-
culado en un extremo 32 de una palanca 22, cuyo otro extro-
mo 23 esta articulado en una palanca reversible 24 en forma
de una palanca de 40s brazos. En su parte mis edntrica, este
palanca reversible 24 estd alojada de forma giratoria alre-
dedor de uwn cje 25 dispuesto de forma paralels hacia la di-
reccidn de la separacidn de la glbura 13 en ol bastidor de
la miquina 33. Do palanca reversible 24 se mueve en el pla-

no de la cuchilla 8 o bien en un plano paralelo a este, su



5

10.

15,

20,

25.

movimiento de vaiven con respecto a la cuchilla 8 se pro:-
duce por wn c¢ilindro de levas 28 que esta fijo sobre un
eje de impulsidn 31. Este cilindro de levas 28 posee una
ranura~guia 27, independientec en lg direccidn circular, con
la que acciona conjuntamente una espiga~guia 26 alojada en
el extremo inferior de la palanca reversible 24, La ranura
guia 27 esta dispuesta de tal forma que a través de ella

se transmlte a la cuchilla 8 un movimiento horizontal de
vaiven, verticalmente haclg la direccidn de separacidn de

la albura,

Simultineamente con este movimiento horizontal
que se transmite a la cuchilla 8, dicha cuchilla 8§ recibe
tambidn los componentes de movimiento vertical necesarios
parg cortar. Los medios por los cuales se produce este 120~
viniento vertical, se detallan en la figura 2 y 4 y abar-
can dos ranuras en forma d¢ agujero alargedo, en posicidn
otliocua 34 (Figura 3), fresadas en la conduccién de vari-
lla T y cuyo eje longitudinal forma una escusdra de apro;_ci:-
madamente 17,52 hacia la horigontal, asi como tanbién dos
rodillos 35 fijados a la cuchilla 8 (Figuras 1 y 2) que
recorren las ranuras 34. El movimiento vertical de la ou=

chilla se represents en las figuras 6 y 8.

-

. Parg facllitar este moviniento compuesto en pogi~ |
cldn oblicua de lg cuchilla 8 en su plano de corte (Fig; 3. |
grriba hacia la derecha y abajo hacia la izquierda), no- obg—
tante del primer movimiento de wvaiven mencionado en direcé_
cidn de la separacidén de la albura, el extremo 23 de la pam
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lanca 22 no estd articulado directanente en la palanca x;e-l
versible 24, sino en un casquillo o manguito 29 que por su
Parte gbarca un eje 30, dispucsto on el extremo superior de
 la palanca roversitle 24. Cuando la cuchilla 8 realiza un mo-
5. viniento en lo direccidén de separacidén de la glbura, la pa~-
lanca 22 se desplaza conjuntemente con el casquillo 29 a lo

largo del eje 30.

El accionamiento del dispositivo empujador hacla

abajo 9a, 9b se realiza,a través de dos discos de doble our-
10, V2 35 (Piguras 1 y 3) que presentan cada una, una Tanura no
redonda 36 oon wn recorrido determinade (por ejemplo de 6 rm),
En dichas ranuras 36 engranan dos rodillos de curva 37 que
osten unidos sobre dos dngulos 38 con wna viga superior 39.
La viga superior 39 esta unida a través de dos pernos de
15, guia 40 que recorren dos clementos de cabeza esferica 41,
con una viga inferior 42. Ambos elementos de cabezo esféri-
ca 41 estan fijados-en un soporte 43 atornillado en un Zl.a;
teral del bastidor de la méquir\la. Como puede desprenderse
féoilmente de las figuras 1 y 3, durante la rotacidn de
0o, 108 discos de cur_‘vﬁ 35y la v:.ga inferior 42 realiza un no-
viniento de vaiven. En la viga inferior 42 estan alojadog
dos espigas deslizantes 44 sobre las cuales dos esouadras,
46 pueden realizar un movimiento de vaiven con los elenon—
tos de cabeza esférica 45 en direccidn hacia la separacién,
a5, Por medio de tornillos estas dos escuadras estan fijadas

en forma rigida gl dispositivo empujador hacla abajo 9a, 9b.

En consecuencia ambas escuadras 46 transmiten el movimiento
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vertical que sc produce en el disco de curva 35 sobre ol
dispositivo cmpujador hacia abajo 9a, 9b. Gracias al des-
lizomionto de los Adngulos 46 sobre las ospigas deslizon-
tes 44y se hace posible el movimiento horizontal del dis-
positivo empujador hacla abajo 93, 9b. El novimiento ver{-
tical del dispositivo empujador hacia abajo 92, 9b se TG~
presenta en las figuras 6 y 8 por la curva e.

Como se monciond, tanbidn el ouvsor lla, 1lb se.
transmite un movimiento de valvén en la direccién de sepa
racién de la albura 13, Bl dispositivo de accionaniento del
cursor lla, 1lb coincide en prinoipio con los que estan pro-
vistos para la unided existente de lg conduccidn de vari-
1la 7y de la cuchilla 8, del dispositivo empujador hacia
abajo 93, 9b y dol soporte 10a, 10b y que se describlé
rnag arridba, Abarea el rodillo ek§éntrico 50y el eje 51, el
necanisno de biela y ocorredera 52 oon el agujero alargado
54 v soportes 55 quo corresponden a las plezas 15, 16, 18,
20, 19 o Dbien 21, Como los dos ejes de rodillo excéntrico
16, 51 eston unidos por dos ruedas dentadas (no ilustra~
dag en las figuras), el ejo 5L gira en la direceidn contra-
ria del ¢jo 16, oomo se demmestra por la flecha 56. Debido
a esta inversién de la direccién dc giro del rodillo ex~
odntrico 50, ol oursor lls, 1lb avenza rdpidamente hacia
delonte y despacio hacia atréds, oomo se ropresenta por la
ocurva F en las figuras 6 y 8,
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De 10 expuesto mas arriba, asi como de las figue
ras 6 y 8, se desprende que la Wltima curva F por una parte
¥ las ourvas b y ¢ por otra parte son iguales y tienen la
nisma periodicidad, pero una llega hacia la otra en sentido
opuesto. Como se desprende prinoipalmente de la figura 8,
en la cual se reprosenta la direcccidn de separacidén de la
alburg desde abéjo hacla arriba, la parte del soporte 1Oa,

10b que sirve para las alburas como superficie portadora

o de apoyo, es igual a la distancia momentdnes entre lag
curvas' ¢ y £. Cuando, con respecto al cursor lla, 1llb, el
cual evita de que la albura pueda realizar su noviniento
hacig atrés, el soporte 10a,; 10 esta retirado hasta tal
punto que dsta distancia es cero, 1o que oourrc precisa-
nente en el punto X de las figuras 6 y 8, to as las albu~
ros demgsiado cortas como parp poder ser separaldas sobre
la placa soporte 12, se han caido autondticamentc de lag
ndquina y este es el ofcecto de autopulido que pretende con-
geguirse de acuerde con esta invencidn.
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NOTA

Descrito el objeto del presente invento se declaren
nuevas y de propia invencidn las siguientes reivindicaciones
con prioridad de la solicitud de patente sueca mim. 11658/69

del 27.8.70,

1.~ Perfeccionamientos en los dispositivos para
cortar varillas pars fésforos y para separar las alburas
cortadas sobre una placa o ostadio soporte que abarca unag
conduceidn de varilla, una ouchilla que accions oonjunta:-
mente y un oursor névil hacia delante y atras, caractori-
zado por un soports (10a, 10b)mdévil hacis delante y atrds,
(en 1la direccidn dc separacidén de la albura) y cuy0 sopor-
te 1leva la albtura (13) durante el proceso de separacién,
siendo névil con la misma periodicidad como el cursor (lla,
11b), pero asincronicamente oon el mismo de tal forma que
el extreno sefialando hacia la placa soporte (12) se encucn-
tra solamente durante una parte del procesc de separacidn
nds cerca de dicha placa soporte que el eoxtremo oorrespon;-
diente del cursor que acciona corx;juntamerite con las allbu~

rag.
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2,~ Perfeccionagnientos de acucrdo con la reivin-
dicacidn 1, ecaracterizsdo por un empujador hacia abajo
(9a, 9b) névil hacia arriba y hacia abajo para empujar ha=_
cla abajo y apretar contra el soporte (10a,10b) las alburas

5, cortadas.

- 3.~ Perfeccionagnientos de acuerdo con la reivin-
dicacidn 1 6 2, caracterizndo porque log extremos de sopor-
te (10a,10b) y del empujedor (9a,9b) que sefialan hacia la
placa éoporte (12), tienen en su perfil la forma de wn poi-

19, 1os presentando dientes dirigidos hacia arriba o bien hacia
‘abajo que accionan conjuntamente y que engranan en los va-
c;§é~del empujador o bien del soporte y porque el extreno
géi cursor (1lla, 1lb) delantero y sefialando hacia la placa
‘soporte tiene también forma de un peine, presentando igual-

nente dientes que pueden noverse y retirarse en los vacios

15,

del soporte por debajo de los dientes del empujador hacia

abajo.

4.- Perfcecilonamientos de acuerdo con una de las
reivindicaciones 1 hasta 3, caracterizado porque el accio-
naniento del soporte (10a,10Db) esta realizado de tal forma
que el soporte se rmeve mas despacio en la direccién dec se—

acidn que en sentido opuesto a la misna,

5,= Perfeccionamientos de acuerdo con una de las

reivindicgciones l-4, caracterizado porque el accionanmiento
del cursor (1la,11lb) esta realizedo de tal forma, que ol
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oursor se mueve nas répidamente hacia la direccidn de se-

paracidn que en sentido opuesto a la misna.

-

6.~ Perfecciongmicntos de acuerdo con una de lag
reivindicaciones 1-5, caracterizado porque los accionamicn-
tog del goporte (10a, 10b) y del oursor (1lla, 1lb) estan
reglizados de tgl forma que el oursor se mugve nas répida-
nente en la direccidn de separacidn que el soporte y nas
despacio que dicho soporte en sentido opuesto a la diresidn
de separacifn,

Te~ Perfeccionamientos en los dispositivos para
cortar verillas para fésforos.(¥)

Segin s¢ describe y reivindica en la presente me~
noria descriptiva'qug consta de 14 piginas foliadas y eg-

critas a ndquina jpor uns sola de sus Gsras y acompafiadas

de los dibujos rdglanentarios.
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