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D E

I N V E N C I O N

a favor de ALBO, S .A ., entidad española, domiciliada 

en Matará (Barcelona), c a lle  San Agustín, 59c, por 

"PERFECCIONAMIENTOS EN MECANISMOS DE LEVAS DE ACCIONA­

MIENTO DE AGUJAS PARA MAQUINAS TRICOTOSAS CIRCULARES".

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invención se refiere a unos per­

feccionamientos aplicables a los mecanismos de levas 

que accionan las agujas en máquinas tricotosas circu la­

res de gran diámetro.

5, Estas máquinas comprenden generalmente una se­

rie  de cuerpos portalevas que son fijados a la  bancada, 

colateralmente, de manera que su conjunto forma el c i ­

lindro de levas o bota,que controla el funcionamiento 

de las agujas y de los jack elevadores que circulan a lo 

largo del desarrollo de dicho cilindro. Las levas de1C.
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accionamiento de las agujas comprenden dos levas de 

subida escalonada, ajustables en altura a fin  de que 

la  máquina pueda lle v a r  a cabo e l tejido lis o  o bien 

con formación de mallas cargadas.

El ajuste de estas levas de subida de agujas 

se lle v a  a cabo generalmente a través de mandos que so­

bresalen a l exterior de los cuerpos de levas por colisas  

longitudinales formadas en e llo s  y que, por tanto, siem­

pre quedan parcialmente abiertas a l  exterior; esta d is­

posición, aparte de ser de ajuste impreciso y d i f í c i l  

constituye una entrada lib re  para e l polvo y borra que 

se produce en e l trabajo de la  máquina a l in terior del 

mecanismo de levas, con los inconvenientes asociados.

Por otra parte, las d istin tas levas, formadas por piezas 

sueltas que son montadas oportunamente en la  cara in ter­

na de los cuerpos de levas, han de ser ajustadas con 

precisión en sus cantos adyacentes, a f in  de que no que­

de entre e lla s  rendijas en las que se pudieran introdu­

c ir  las cañas de las agujas o lo s jacks; e l mismo trata­

miento ha de ser tenido en cuenta en lo s cantos de la s  

levas de los extremos de lo s d istin to s cuerpos, de forma 

que es f á c i l  entender que e l ajuste de una t a l  máquina, 

provista de un número considerable de juegos es una la ­

bor extraordinariamente laboriosa y comprometida.

La invención tiene por objeto unos perfeccio­

namientos aplicables a los mecanismos de levas de la  

clase indicada y mediante cuya aplicación se consigue 

simultáneamente una buena funcionalidad en e l ajuste de
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las  levas de subida de agujas, la  protección to ta l del 

mecanismo de levas y una notable sim plificación del 

ajuste entre éstas y entre los distin tos juegos que 

componen la  máquina.

De acuerdo con los perfeccionamientos, las  

dos levas de subida escalonada de las agujas son monta­

das en sendas reglas, conducidas en guias longitudinales 

formadas en los cuerpos portalevas y asociadas p o siti­

vamente con respectivos dispositivos de excéntrica que 

se hallan calados en un eje de accionamiento comán, pro­

visto  de un órgano de mando en rotación.

De preferencia dichas reglas están ajustadas 

yuxtapuestas dentro de una misma ranura longitudinal de 

la  cara interna del cuerpo de levas, cuya ranura desem­

boca en una cavidad, asimismo interna y dentro de la  cual 

se encuentran los dispositivos de excéntrica, cuyo eje  

de accionamiento sobresale a l exterior por un o rific io  

cojinete pasante y cubierto por e l órgano de mando.

Para e l accionamiento p o sitivo , cada una de 

las reglas se encuentra so licitad a elásticamente contra 

e l p e r fil  de la  excéntrica correspondiente, por ejemplo 

mediante un resorte h elicoid al que actúa sobre un salien­

te de la  regla y se encuentra alojado en un ensancha­

miento la te r a l de la  ranura de guia de la  misma.

En caso deseado las reglas pueden ser provis­

tas de medios de fija ció n  en la  posición de ajuste, ta­

les  como un perno con cabeza que se apoya contra la  cara 

interna de la  regla enfrentada a l cilindro de agujas,
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atraviesa ambas reglas por sendas ranuras longitudina­

le s  y sobresale a l  exterior del cuerpo de levas por un 

o r ific io  pasante que es cubierto por un órgano de accio­

namiento en tracción.

Los dibujos adjuntos muestran, a titu lo  de 

ejemplo no lim itativo  del alcance de la  presente inven­

ción y en representaciones esquemáticas, una forma pre­

ferida de lle v a r la  a la  práctica.

En dichos dibujos: La figura 1 es una sección 

longitudinal a través de un lado del cilindro de agujas 

de una máquina tricotosa circu lar, y de un cuerpo sopor­

te de levas; la  figura 2 es una v is ta  alzada de la  cara 

in terior del cuerpo soporte citado; la  figura 3 es una 

v is ta  correspondiente a la  anterior, que comprende un 

solo juego de te je r  y retiradas la s levas generales para 

Raoer v is ib le  e l mecanismo de accionamiento de la s levas  

de subida de agujas; la  figura 4 es una sección a x ia l  

de uno de los cuerpos portalevas, tomada en e l plano 

IV-I*V de la  figura anterior; la  figura 5 es una v is ta  

sim ilar, seccionada por e l plano V-V de la  misma figura  

3; la s  figuras 6 y 7 son v ista s  equivalentes a la  figura 3, 

en dos posiciones de funcionamiento diferentes del me­

canismo de subida de agujas, y  la  figura 8 es una v is ta  

en planta superior de uno de los cuerpos soporte de le ­

vas.

En la  figura 1 se ha representado en términos 

generales los mecanismos de te je r  de una máquina tr ico ­

tosa circu lar de gran diámetro y en e lla  se aprecia e l
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cilindro de agujas - 1 - ,  con ranuras longitudinales -2 -  

en su superficie exterior, en las cuales van montados 

de la  forma usual, las agujas -3 -,  retenidas en posi­

ción mediante los aros elásticos -4 -,  y los jacks ele­

vadores oscilantes - 5- .  Las agujas tienen talones -6 -  

que j'uegan en las p istas - 7 - ,  formadas entre las levas 

f i ja s  -8 - y -9 - ,  y son controlados mediante las levas 

de subida -10 - y - 1 1 - , que serán descritas más adelante, 

y las levas de cerraje del punto - 12-  y - 13- ,  (Fig. 2 ), 

que son fijad as mediante to m illo s  - 14-  y  pasadores 

de c.entraje -1 5 -  en las reglas -1 6 -, ajustables median­

te órganos convencionales -1 7 - ,  dentro de ranuras lon­

gitudinales -18 - de la  cara interior de los cuerpos so­

porte de levas - 19- .  Los jacks - 5-  tienen talones eleva­

dores -20- y talones de selección -2 1 -; los primeros 

juegan en las pistas -22- y -23-, formadas respectiva­

mente entre las levas f i ja s  -9 - y  -24 -, y entre estas 

últimas y otras levas f ija s  -25-; los segundos se en­

cuentran enfrentados y fuera de acoplamiento con las  

p istas de selección - 26- ,  formadas entre las levas f ija s  

- 25-  y -2 7 -, pudiendo ser puestos en acoplamiento median­

te jacks basculantes de selección - 28- ,  utilizando la  

capacidad de flexión de su parte in ferio r adelgazada.

Los cuerpos soporte - 19-  van fijados sobre la  bandada 

- 29-  de la  máquina. Otros elementos v isib le s  en la  figura  

1 y no referenciados son fácilmente id en tificab les aun­

que no tienen relación directa con los mecanismos de la  

invención.
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Las levas de subida de agujas están forma­

das en sendas plaquitas -30- y -3 1 -  que, a su vez, se 

encuentran fija d a s, mediante to rn illo s  -3 2 - y pasadores 

o espigas de centraje -3 3 -, a dos reglas verticales  

- 34-  y - 35-  que se hallan yuxtapuestas dentro de una 

misma ranura de guía -36-, formada en la  cara in terior  

del cuerpo soporte de levas - 19- .  La placa - 31-  sobre­

sale lateralmente de la  regla correspondiente de forma 

que la  leva - 1 1 -  puede extenderse hacia e l eje del c i ­

lindro para quedar alineada con la  leva -10 -.

Las dos reglas - 34-  y - 35-  son libremente des­

lizan tes dentro de la  ranura -3 6 -, pero pueden ser f i j a ­

das en cualquier posición longitudinal deseada, mediante 

un to m illo  -3 7 -, que atraviesa rendijas longitudinales 

alineadas -38- de dichas reglas y un o r ific io  pasante 

-39- del cuerpo - 19- ,  de forma que su extremo roscado 

-40 - sobresale a l exterior y lle v a  acoplada una tuerca 

de sujeción - 41- .  Una porción facetada - 42- ,  de la  cabe­

za -42a- del to rn illo , que se aju sta sin posibilidad de 

giro dentro de la  rendija -38- de la  regla  enfrentada 

a l cilindro de agujas, impide e l giro de este to rn illo  

para f a c i l i t a r  su accionamiento desde e l exterior.

Uno de los flancos de la  ranura deslizadera  

-36- tiene un ensanchamiento longitudinal -43-, cerca 

de uno de cuyos extremos se encuentra un p ila r il lo  f i jo  

- 44- .  Las dos regías - 34-  y - 35-  tienen por otra parte, 

cerca del extremo opuesto del ensanchamiento, sendos 

p ila r illo s  la te ra les  -4 5-, en cada uno de los cuales va



enganchado uno de los extremos de un resorte helicoidal 

de tracción - 46- .  Los extremos opuestos de estos resor­

tes van anclados en común a l p ila r illo  - 44- .  Bajo la  

acción de estos resortes las dos reglas se apoyan con­

tra los p e rfile s  de sendas excéntricas - 47-  y - 48-  cala­

das, con interposición de una arandela separadora - 49- ,  

sobre un eje común -50- para su accionamiento en rota­

ción dentro de la  cavidad - 51-  en la  que desemboca la  

citada ranura -36-. El eje - 50-  sale a l  exterior por un 

o r ific io  cojinete -52- del cuerpo - 19- ,  y fuera de éste 

lle v a  fijado un botón de accionamiento - 53- ,  provista  

de una valona -54-, con referencias susceptibles de ser 

enfrentadas a una marca -5 5 - de la  cara exterior de di­

cho cuerpo.

Se aprecia que aflojando la  tuerca - 41-  y ac­

cionando e l botón -53- es posible accionar y disponer 

las  levas de subida de agujas -10 - y  - l l -  desde su po­

sición de funcionamiento normal (Fig. 3 ) hasta la  posi­

ción de formar mallas cargadas v is ib le  en la  figura 6 o 

fu- ra de trabajo como se indica en la  figura 7, para lo  

cual dichas levas de subida pueden esconderse dentro de 

la  cavidad -56- de la  leva f i j a  -9 -.

En la  figura 2 se aprecia que los cantos ex­

tremos de todas las levas descritas tienen p e rfile s  que­

brados que forman entrantes -5 7- complementarios á.émpre 

de salientes -58- de las levas contiguas, de manera que 

en ningún punto existe una rendija paralela a las agujas 

y a los jacks de suficiente longitud para permitir que
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uno de estos elementos pueda engancharse en e lla . Gra­

cias a e llo , la s  d istin tas levas f i j a s  y los cuerpos 

- 19-  soporte de las mismas, pueden ajustar holgadamen­

te entre s i ,  lo que f a c i l i t a  extraordinariamente e l  

montaje de los cuerpos. Se comprende que se podría u t i­

liz a r  p e rfile s  totalmente d istin to s de los representados, 

a condición de romper la  continuidad de las rendijas en 

la  dirección paralela a las agujas y jacks que se despla­

zan frente a e lla s .

Se aprecia que e l mecanismo de accionamiento 

de las levas de subida de agujas es extraordinamente 

eficaz, positivo y simple, a pesar de ello  es de cons­

trucción totalmente cerrada, de forma que la  borra que 

se produce durante e l trabajo de la  máquina no puede in­

troducirse dentro de las p istas de accionamiento de los  

talones de agujas y jacks dando lugar a los inconvenien­

tes conocidos.

Serán independientes del alcance de la  pre­

sente invención los d etalles accesorios y demás carac­

te r ístic a s  constructivas empleados en la  puesta en prác­

tic a  de la  misma, por quedar todo e llo  comprendido den­

tro del espíritu  de la s siguientes reivindicaciones.

Se reivindica como objeto de la  presente patente
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1 .  Perfeccionamientos en mecanismos de levas 

de accionamiento de agujas para máquinas tricotosas  

circulares, que comprenden levas de subida de agujas esca­

lonada y medios para e l accionamiento de las mismas,

en cuerpos soporte de levas que'se complementan forman­

do las p istas de control de los talones de agujas y 

jacks, caracterizados esencialmente por e l hecho de que 

las  dos levas de subida escalonada de las agujas son 

montadas en sendas reglas, conducidas en guías longitu­

dinales formadas en los cuerpos portalevas y asociadas 

positivamente con respectivos dispositivos de excéntrica 

que se hallan calados en un eje de accionamiento común, 

provisto de un órgano de mando en rotación.

2 . Perfeccionamientos en mecanismos de levas 

de accionamiento de agujas para máquinas tricotosas c ir ­

culares, da acuerdo con la  reivindicación 1, caracteri­

zados esencialmente por e l hecho de que las reglas están 

ajustadas yuxtapuestas dentro de una misma ranura longi­

tudinal de la  cara interna del cuerpo de levas, cuya ra­

nura desemboca en una cavidad, asimismo interna y dentro 

de la  cual se encuentran los dispositivos de excéntrica, 

sobresaliendo e l eje de accionamiento a l exterior por

un o r ific io  pasante y cubierto por e l órgano de mando.

3 . Perfeccionamientos en mecanismos de levas 

de accionamiento de agujas para máquinas tricotosas c ir ­

culares, de acuerdo con la  reivindicación 1, caracteriza­

dos esencialmente por e l hecho de cada una de las reglas
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se h alla  so licita d a  elásticamente contra e l p e r fil  

de la  excéntrica correspondiente.

4 . Perfeccionamientos en mecanismos de levas  

de accionamiento de agujas para máquinas tricotosas

5. circulares, de acuerdo con la s reivindicaciones 1  y

3, caracterizados esencialmente por e l hecho de que 

la s  r:g la s  se hallan solicitadas mediante resortes he­

lico id a le s  que actúan sobre salientes de las mismas y 

se encuentran alojados en un ensanchamiento la te r a l de 

10. la  ranura de guía de dichas reglas.

5. Perfeccionamientos en mecanismos de levas  

de accionamiento de agujas para máquinas tricotosas c ir ­

culares, de acuerdo con la  reivindicación 1, caracteri­

zados esencialmente por e l hecho de que la s reglas por-

1 5 . tadoras de la s levas de subida de agujas están asociadas

con medios de fija c ió n  de la s  mismas en las posiciones 

ajustadas.

20.

6. Perfeccionamientos en mecanismos de levas  

de accionamiento de agujas para máquinas tricotosas c ir ­

culares, de acuerdo con la s  reivindicaciones 1 y 5, ca­

racterizados esencialmente por el.hecho de que la s re­

glas portadoras de la s levas de subida son fija b íe s  me­

diante un perno con cabeza que se apoya contra la  cara 

interna de la  regla enfrentada a l cilindro de agujas, 

atraviesa ambas reglas por sendas ranuras longitudinales  

y sobresale a l exterior del cuerpo de levas por un o ri­

f ic io  pasante que es cubierto por un órgano de acciona­

miento en tracción.
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7 . Perfeccionamientos en mecanismos de levas 

de accionamiento de agujas para máquinas tricotosas  

circu lares.

La presente memoria consta de once hojas fo­

liadas escritas por una sola cara.
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