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Ia presente invencifn se refiere a clertos perfeccions-
mientos introducidos en los alimentadores positivos de hilo para
méquinas de hacer punto en redondo con varios puntos de tricotaje,
cada uno con un cuerpo rotatorio de bobina sobre el cusl, un dis-
positivo de avance exil, forms un arrollamiento de almacenamiento
que rodea libre de deslizamiento, en varias vueltas, el cuerpo de
la bobinsa.

Este arrollamiento de almacenamiento entre el cuerpo de
reserve del hilo y el correspondiente punto de tricotaje de la
mdquina sirve de almacenamiento intermedio desde el cual el punto
de trabajo puede tambien consumir hilo cuando el cuerpo de reser—
va del hilo no suministre ya hilo debido a le roturs de éste o al
agotamiento de la bobina. Tales alimentadores de hilo eliminan
ademds, de meners ventejosa, lag diferencias de tensibn y las mo=
tag provocadas por la salida del hilo del cuerpo de reserva del
mismo. Ademfs, empleando tales alimentadores de hilo, sobran las
larges desviaciones del hilo que, en las miquinas tejedoras y tri
cotosas', eran hasta aguf necesarias para fomar la reserve de hi-
lo neceseria entre la bobina y el alimentador de hilo.

El arrollemiento de reserva es aplicado de manera pro-—
gresive sobre el cuerpo de la bobina, transportedo de manera
progresiva en sentido exil y sacado en sentido tangencial por el
punto de trabajo de la mfquina de tricotar en redondo. EL desaw
rrollamiento del hilo del cuerpo de la bobina se verifica sincré-
nicamente al errollamiento., La velocidad &e arrollamiento corres—
ponde al consumo del correspondiente punto de 't:ricotaje; Por con-
siguiente, este alimentador de hilo trabaja & manera de disposiw
$ivo de alimentacién de hilo del tipo llemedo positivo.

En las mdquinas de tricotar en redondo de varios siste-

mas, el suministro positivo del hilo proveeca la formacién de mam
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lles iguales del tamafio deseado, Ademds, los alimentadores posi-
tivos del hilo facilitan de manera decisiva el ajuste de los pun
tos de trabajo, y ello, precisamente, de acuerdo con el consumo
deseado del hilo.

Los alimentedores de hilo conocidos del tipo descrito
en principio son desproporcionadamente grandes, en su empleo
industrial, pars méquinas de tricotar en redondo de verios siste-
mas y, por lo tanto, no ﬁan podido imponerse para un uso general
en las méquinas de tricofar en redondo; otros son adecuados slo
para hilos que posean clerta elasticlided, siendo esta necesaria
porque la circunferencia efectiva del cuerpo de arrollamiento
cambia, a consecuencia de la oblicuidad del cuerpo de avance in-
troducido, de un extremo de la -cape de arrollaﬁiento al otro.
Esto puede conducir, en el arrollamiento, a una excesiva tensién
del material, o provocar un transporte inseguro de la capa de
arrollamiento. El hilo aplicado se pone entonces a oscilar en la
zons central del cuerpo de la bolidna, pudiéndose perder la unie
formidad de la distancia entre una vuelta y otra. Este fenémeno
produce perturbaciones perjudiciales de la salide del hilo debi-
do & le superposicién de une vuelta por les vueltas siguientes,

Ahora bien, el objeto de la presente invencidn es el de
crear un elimentador de hilo positivo del tipo mencionado en prin
ciplo - ¢ s decir, con efecto de almacenamiento = que, a pesar
de ser sencillo desde el punto de vista constructivo, permita un
funcionamiento perfectamente seguro y que mejore en conjunto la
alimentacién positive del hilo de las méquines de tricotar en re-
dondo provistas de varios puntos de tricotaje.

Este problema es resuelto, segin la invencifn, gracias
a que el dispositivo de avence estd constitufdo por varias lémiw
nas individuales, dispuestas en la circunferencia del cuerpo de

bobine y que, mandadas individuslmente, ejecuten cada vez movi-
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mientos oscilantes axiles y radisles superpuestos, transportendo
los bordes activos de las léminas individusles el arrollemiento
de reserve en una parte de la circunferencla del cuerpo de boble
na, dursnte su movimiento de avence.

Otra solucién del problema de la presente invencién es
posible también heciendo que, de manera en sf conocida, se encuen
tre dispuesto en 4ngulo, con respecto al cuerpo de bobina, un
cuerpo de errollamiento que gire en el mismo sentldo que el cuer-
po de la bobina y el cuerpo de rotacién engranen mediante un sis-
tema de dién‘bes de espiga y que la selida tangencial del hilo
pueda ser desplazada, como posicién de trabajo, para que la extrag
eién se verifique por arriba,

En conjunto, la invencidén crea asf{ un alimentador po-
sitivo de hilo que elimina perfectamente los inconvenientes que
se presentaben haste agui en la préetica.

El alimentedor de hilo segln la invencibn efectia un
suministro positivo, facllita el ajuste de los puntos de tricota-
do de acuerdo con el consumo de hilo deseado y crea un2 gran re-
serva de hilo en forma de arrollamiento de reserva, haciendo suw -
perfluas las grandes y complicades desviaclones del hilo que
habf{a hasta aquf que emplear, por razones de seguridad, en las
méquinas de tricotar en redondo, El enhebrado de los muchos hilos
de una miquine de tricotar en redondo no necesita ya verificarse
a metros de alture sobre lz cabeza del operario que sirve. la mé-
quina, sino que puede verificarse cémodeamente &l alcance de sus
menos.

Se explica mds detelladsmente la invencidn a continue~
cifn, con referencia a ejemplos de ejecucifn representados en el

dibvujo. En el dibujo, representen:

Ig_figure 1, una vista esquemdtica en elzado de un ali-
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mentador de hilo segfn la invencién.
La figure 2, una seccibn por la 1fnee II-II de la fi-

gura 1.

Ia figura 3, una seccifn por le 1fnea III-III de la fi-
gura 2. .

Lg figura 4, una seccibn por la 1fnee IV-IV de la figu-
ra 2, —

La figura 5, otra forma de ejecucién del alimentador
positivo de hilo segfin la invencién.

La figurs 6, wna seccién por la linea VI-VI de la figu-
ra 5. '

La figura 7, otra posibilided de ejecucidén del alimen=-
tador de hilo segdn la invencién.

Ie figura 8, una seccidn mediana del ejemplo de ejecu~
cibn de la figura 1.

Ia figura 9, una seccién por la 1ines IX-IX de la figu~
ra 8.

Ia figurs 10, otra posibilidad de ejecucién del alimen-
tador de hilo segfn la invencién.

La figura 11, una seccién mediana por la lfnea XI-XIJ
del ejemplb de ejecuclén de la figura 10.

Le figurg 12, una seccién por la 1fnea XII-XII de la
figura 1 1..

Ie fi » un alimentador de hilo segin la inven~-
cién, montado en una méquina de tricotar em redondo.

e figura 14, una vista en planta superior en la direc-
cibn de la fleche XIV de 1a figure 13.

El dispositivo de avance del alimentador de hilo segin

lg invencidn estd representado esqueméticamente, en una forma de

ejecucién, en las figuras 1 a 4. El soporte imm&dl (5) lleva,
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montado giratorio en su centro, el cuerpo de arrollamiento (2)
con su mufibn de eje (29). Fi:jamén’be unidos al soporte (5) héy un
of de arrollamiento (52) y un ojal de desenrollemiento (54). E1
cuerpo de bobina (2} ésté provisto de ranuras radiales en las
cuales estén alojadas movibles unas léminas individuales (13),
parslelas al eje. El movimiento de las 1léminas se verifica perib-
dicemente en sentido axil y en sentido radial a cada rotacién del
cuerpo de bobina. Para el movimiento axil de las distintes 1émi-
nas, estd prevista una curva de gufe (138). El accionsmiento ra-
dial de las distintas léminas no esté.repi'esentado detallademens.
te, pudiendo verificarse por medios en s{ conoecidos, como por
ejemplo mediante cuerpos curvos o excéniricos.

Por la figura 2, puede verse que las distintas léminas
se encuentran en los sectores A, B, C, con sus bordes activos exte
riores (130) dentro de la circunferencia del cuerpo de bobina,
mientraé qué en los sectores C, D, A, sobresalen de la misma ¥y
llevan el arrollamiento de almacénamien'ho.

. Las figuras 3 y 4 representan el esqueme de movimiento
de las distintes léminas dentro del cuerpo de arrollamiento, Cada
lémina (13) ejecuta une oscilacién longitudinel (1-w) paralela
al eje y una oscilacién radial (a-i). Ambas oscilaciones se su~
perponen, de modo que un movimiento activo resultente (Rwi) =£i-
gura 4=~ se alterna con el movimiento de retroceso resuitan;l;.e (Ral)
figurg 3-, ' .

Pera simplificar el accionamiento, dicho movimiento de
las distintas léminas es coordinado con cada rotacién del cuerpo.
de bobina, .

El hilo (101) que llega pasa por el ojal de arrollaw
miento (52) y alca.ﬁza, ‘cerce de C -figurs 2=, la circunferencis

de las 1lémines, Durante la rotacién del cuerpo de bobina en el
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sentido de lg flecha, el hilo se arrolla progresivamente sobre
las 1léminas y avenza axilmente en el sector C-D-A con la léminas
individuales, de acuerde con la curva inclineda de gufe (138).
En el sector A-B-C, las distintas 1l4minas pasan por debajo del
arrollamiento de reserva y vuelven, sin influir sobre éste, a su
posicién iniciael en la zona C. En el sector A-B-C, el hilo queda
en posicién de reposo axil., Este ciclo se replte a cada rotacién
del cuerpo de bobina, forméndose un arrollamiento de reserva con
distanoia regular entre vuelta y vuelta, hasta que el hilo (101a)
que sale abandona el alimentador de hilo por el ojal (54) hécia
el punto de tricotaje de la miquina de tricotar en redondo.

En las figuras 5 y 6, estd representada esquemdtice-
mente otra forma de ejecucién del alimentador de hilo. Aquf, toda
la circunferencia del cuerpo de bobina estéd constitufde por 1émi-
nes individusles, resultando aesf{ dos grupos de léminas andlogas.
Uno de los grupos de ldminas forma, con las l4minas individuales
(15), el cuerpo de bobina, mientras que otro grupo constituye,
con las 14mines individuales (14), el dispositivo de avance. An~
bos grupos de léminas individﬁalés (14 y 15) se encuentran mon-
tados en el hueco del nficleo (20) del cuerpo de la bobine. Cada
grupo de ldminas es movido pof una. curve de gufa propia (148) y
respectivamente (158). La oscilacifn de una de las unidedes de
léminas estd coofdinéda, con respecto a la oscilacién de la otra
unidad de l4mines, de modo que el arrollemiento de reserva expe-
rimente en su entera cirounferencia un avence axil alternativo
por las léminas individuales (14 y 15). En la fagse de retorno ha-
cia arriba de su oscilacién, ias ldiginas individueles pasan por
debajo del arrollemiento de reserva (102) dentro de la circunfe-
rencia de la bobina, determinada cads. vez por las léminas indivie

duales contiguas que se encuentran en fase de avance, sin influir
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en ella.

También en el ejemplo de ejecucidén de las figuras 7, 8
¥ 9, el ojel de arrollemiento (52) y el ojal de desenrollamiento
(54) estdn fijamente unidos al'soporte Tijo (5) ¥y quedan inmévi-
les. El cuerpo de bobina (2) est4d montado libremente giretorio
con su menguito (28) sobre el eje fijo (3). Su circunferencia
exterior estd prévista 2 modo de ruede dentads cuyos intervalos
entre dientes estdn indicados con (135). Con dichos dientes del
cuerpo de la bobina engranan las 1émines individusles (13), que
estdn unidas mediente discos frontales (131 y 132) formendo una
unided de evance deformsble longitudinelmente. Ia oscilacifn ra-
dial de las lémines individuales es provocada, en ega‘be' alimenta-
dor de hilo -figurs 9-, por el desplazamiento exeéntrico g, parem
lelo &l eje, de la unidad de avance con respecto al cuerpo de bo-
bina (2). E1 disco de accionamiento (4) actla con su asiento (31)
de wn cojinete de rodamiento (33), inclinadoe formando un dngulo
agudo con respecto al eje del.cuerpo de bobina, a modo de plano
de gufa del disco frontel (131) montedo en su borde (138).

Las léminas individuales experimentan, s ceda rotecién
del disco de scolonamiento (4), une oscilacién longitudinel que
se supsrpone correctamente a la mcilacién radisl de las lémines
individuales, provocada por la excentricidad e, con respecto sl
cuerpo de la bobina,

En las figuras 7a 9, el alimentador de hilo seglin la
invencién estd combinado, en este forma de ejecucién, con palpa-
dores (90 y 91) del hilo que llega y del hilo quesale, De menera
oonocié.a, dichos palpadores sirven pars perar la méquiné de tri~-
cotar en redondo y pare produclr una sefial en caso de rotura del
hilo entes o despuds del alimentador, asi como en caso de veciar

ge la bobina. En el ejemplo de ejecucién representado, cada pal-
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pador de hilo estd acoplado con un imén permanente (900) y res-
pectivemente (910). -

En éaso de rotura del hilo, el palpedor del dispositiw
Vo cae y aproxima su imén permanente & un interruptor magnético
(92) previsto en el soporte fijo (93).

. Durante la preparacién,.es decir &l adaptar la mdquina
de tricotaf en redondo a otra formacién de punto u otros tamafios
de malla, es ventajoso eliminar el suministro positivo del hilo.
Ello se hace de la manere mis sencille mediante un acoplamiento
en el dispositivo de acclonamiento de los distintos cuerpos de
bobina. Tal acoplamiento estd representado en la figura 11 tam-—
bién con respecto a otra solucidn de la invencién.

Segin esta otre solucién de la invencién, el alimente-
dor positivo de hilo de las figuras 10, 11 y 12 posee dos cuerpos
cilindricos (20; ¥y 208). Dichos cuerpos estédn provistos, en su
circunferencia, de nervios (2072 y 208a) que sobresalen en senti-
do longitudinal del cuerpo ﬁismo, estando dispuestos en sentidos
contrarios. Los nervios de uno dé los cuerpos cilindricos entran
cada vez en los intervalos entre los nervios del otro cuerpo; El
cuerpo cilfndrico (207) es hecho girar por la corres de acclona-
miento (41), & tra&#s del disco de accionemiento (4) y de las
partes de scoplamiento (212 y 213) con su 4rbol (210). EL cuerpo
cilfndrico (298) estd montado libremente giratorio sobre el per—
no (209). El eje del perno (209) cruza el eje del 4rbol motor
(216) formando un 4ngulo agﬁdo referenciado como o -figura 10-
o la distancia e ~figura 12-. Los cuerpos (20; y 208) engranan
entre s{ mediante sus espigas (207b) y sus.lados de dientes cir-
culares (208b). EL hilo (101) que 1lege, ligeramente frenado, pa-
se por ei ojai de entradé (Sé) y alcenza tangencislmente 1os ner—

vios (207a), que giran con su cuerpo cilindrico en el sentido de
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le flecha —figura 12-. En la zona E, los nervios (208a) del cuerpo
cilindrico inclinado (208) reciben el hilo y lo 'l:i'ansportan hacia
abajo en un paso corréspoﬁdiente a la posicién inclinade y &l did
metro, El zona F, el hilo vuelve sobre el cuerpo cilfndrico (207)
montado sobre el eje principal; Esta operacién se repite a cada
rotacifn del cuerpo de bobina, verificédndose un avence gxil intex
nitente de la entera capa de arrollamiento, hasta que el hilo
(101a) sele definitivemente !Z» y precisemente de manera tangencial -
del cuerpo cilfndrico (207) y, por el ojel de salide (54), V4
hacia el punto de tricotaje, con eventual in‘beroalaoiﬁn de un
pelpador de hilo, en s{ conocido.

Los alimentadores positivos de hilo son-accionados en
gu conjunto o por grupos por un rgano comfn de éccionamien'bo,
por ejemplo una corres de acclionsmiento (41); En caso de igualdad
de dimensiones, todos los alimentadores de hilo accionados en
conjunto suministran, pues, la misma cantidad de hilo a los puntos
de tricotaje que les corresponden de la méquina de tricotar en re—
dondo, fesultando de ello un género tricotado muy uniforme, inclue
w0 cusndo los elementos formadores de mallas de la méguina de
tricotar en redondo han sufrido ya cierto desgaste.

Como el desgasie de los elementos formedores de mallas
de los distintos puntos de tricoteje no se verifica siempre uni-
formemente, no es posible, en la préctica, regular correctamente
s6lo por su escala las piezas de mecanismo de selide de la méqui~
na de tricotar, por lo cual es mejor reguler dichas plezas de
acuerdo con el consumo de hilo deseado.

En une méquina de tricoter en redondo con vaerios puntos
de tricotaje, dicha regulacibén de las piezas del mecanismo de sa=
lida se verifica de la siguiente manera, en combinaseién con el

alimentedor positivo de hilo segfn la invencién,



280

285

290

300

305

Se desacopla cade alimentador de hilo con respecto a la
correa comin (41) de accionamiento, Los cuerpos de bobina suminig
trem, por lo %anfo, no ya positivamente, sino que son hechos gi-
rar libremente por el hilo dque sale., La Velocidad del érgano de
acclonamiento (41) es regulada shora de acuerdo con le nueva can-
tidad de hilo éuministrada. Las piezas del mecanismo de salida de
los distintos puntos de tricbtaje son reguladas entonces sucegie
vamente, acopldndose el correspondiente alimentador de hilo para
controlar el correcto consumo del hilo y observéndose si el punto
de tricotaje consume efectivamente con precisién la cantidad de
hilo suministrade.

Log cuerpos de bobina de los alimentadores de hilo de-
sacoplados-pueden hacerse girar fdcilmente, pero se produce enton
ces une tensién del hilo en la zona de salida, tensibn que llega
a ser lnadmisiblemente elevada en el caso de hilos imy delgados.
Por lo tento, segln una ulterior forma de ejecucién del objeto dé
le invencién, el ojal de selida (54) -figuras 10, 11, 12- se
encuentra en un brazo oscilante ﬁediante el cual, con un sencie-
1lo movimiento de la mano, puede ser llevado dé su posicién de
s%lida tangencial T, que es la posicién de trabajo, & una posi-
cién central U cuando la méquina tiene que ser cambiada en su
preparacién de la menera anteriormente descrita, u coando se pre-
--gentan perturbaciones en algin punto de tricotaje; La invencién
prevé también, que, simulténeamente a este desplazamiento hacia
la posicién U, se separe el acoplamiento(212/213) ~figura 1{-. De
este modo, el punto de tricotaje recibe de aguf{ en adelante su
hilo por salida superior del cuerpo de bobina, que ya no se mue-
ve, haste que éste se ha vaciado, y a continuacién, evitando el
alimentador de hilo, directamente del cuerpo de reserva del hilo

pesando por el ojal de entrada (52), y directamente por el ojal
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de salida (54). )

Antes del nuevo acoplamiento del alimentador de hilo,
hay desde luego que aplicar ghora sobre el cuerpo de bobina un )
nuevo arrollamiento de hilo, Para ello, sirve del arrastrador
(220) aplicado sobre el cuerpo de bobina y regulable en su posi-
cién exterior -figura 12-, Antes del acoplamiento, el operario
vuelve a desplezar radialmente hacia dentro dicho arrastrador he-
cia su posicién muerte, ya que durante el suministro normal del
hilo por el cuerpo de la bobinas diche arragirador no tiene funs
cién algums. |

La figura 13 es la vista lateral de una méquiné. de tri-
cotar en redondo de varios sistemas, con una reja de bobinas con-
tigua, E1 4rbol motor (310) provoca a travéds de engrenajes, de la
manera corriente, el accionamiento en rotacibn del cilindro de
agujas y del disco de nervios, 4 través de una transhisﬁn inter~
media regulsble (311), accione el disco principal .(300) de accliow-
nemiento de todo el alimentedor de hile. Ia figura.14 és'una Vige
ta en phanta del dispositivo alimentador éie hilo acoplédo con_:l_._a
méquine mediante un anillo de soporte (2185; Con (2), seﬁ indican
los distintos alimentadores de hilo y, 'con“(41), 1a cirita de ace
cionsmiento comn. Desde el cuerpo (100) de reserva de hilo, “
cada hilo (101) va a su alimentador de hilo 2) y s;lé del mismo,
indicado con (‘i01a), hacia la gufa de hilo (312) de caﬁa uﬁo de .
los puntos de"bricétaje. - o

La forma, dimensiones y materiales podrén ser var:l_.gﬁles
¥ en general, ocuanto sea accesorio o secundaric;, siempre que ﬁo
altere, cambie o modifique la esencialidad del objeto que se des=
cribe,

Los términos en que queda redactada es’ca.Mamoria son

ciertos y fiel reflejo del objeto descrito, deblédndose tomar con
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oaracter amplio y nunca en forma limitativa.

Lg solicitente se reserva el derecho de obtencién de
los oportuhos Certificados de Adicién complementarios por las
mejoras o perfeccionamientos gque en lo sucesivo pudieraaconse-

jar la préotica.

s oo v s

Descrita suficientemente la naturaleza y alcance de la
presente iﬁvencién, asf{ como la forms en que la misme puede ser
llevade a la prdctica, se reivindicen a t{tulo privativo las si-
guientes particularidedes caracterfsticas, sobre las cuales ha .
de recaer la concesifn del privileglo de PATENTE DE INVENCION que
ge solicita.

1). Perfeccionamientos introducidos en los alimentadoe
res de hilo<pafa miquinas de tricotar en redondo, especialmente
del tipo que comprende varios puntos de tricotado, cada uno con
un cuerpo de bobing rotatorio sobre el cual un dispositivo de
gvance axil forma un arrollamiento de reserva que rodea en varias
vueltas, sin deslizamiento, el cuerpo de la bobina, carac e
terizados por estar constitufdo el dispositivo de avance
por verias léminas, dispuestas en la circunferencia del cuerpo de
bobina, las cuales, guladas individualmente, ejecutan movimientos
axiles y radiasles oscilantes y superpuestos, transportendo los
bordes de accionamiento de las distintas léminas, en una parte
de la circunferencia del cuerpo de bobina, el arrollamiento de
reserva durante cads movimiento de avance.

2); Perfeccionamientos introducidos en los alimentadow
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res de hilo para miquinas de tricotar en redondo, segin la fei—

vindicacién 1), caracterizados por verificarse el accionamiento

de las léminas individuales a través de excéntricas, cuerpos de

levas, y/o superficies oscilantes, por la rotacién del cuerpo de
arrollamiento,

3)e Perfedcionamientos introducidos en los 2limentado-
res de hilo para mdquinas de tricotar en redondo, segin les rei-
vindicaciones 1) y 2), caracterizados por el hecho de que el
cuerpo de bobina est£ constitufdo por léminas individuales que
ejecutan movimientos axiles y radieles oscilantes y superpuestos,
transportando y pasendo por debajo alternativamgnte en el afrollg
miento de reserve las distintas léminas del dispoeifivo de avance
y del cuerpo de arrollemiento.

4). Perfecoionamientos introducidos en los elimentado—
res de hilo para mdquinas de tricotar en redondo, segin la rei-
vindicaeién 1), caracterizados por el hecho de que las distintas
1léminos del dispositivo de avance estédn unidas entre si por un
par de discos frontales, formando uma unidad deformsble longitu-
dinalmente,

5). Perfeccionamientos introducidos en los alimentado-
res de hilo para mdquinas de tricotar en redondo, segfn la rei-
vindicacién 4), caracterizamdo por el hecho de que las uniones enw
tre los discos y las distintes léminas y/o los discos mismos son
de material permenentemente eléstico.

6). Perfeccionamientos introducidos en los alimentado-
res de hilo para miquinas de tricotar en redondo, segin las rei-
vindicaciones 4) y 5), caracterizedos por el hecho de que cuando
menos uno de los discos recibe su movimlento oscllante con res
pecto al cuerpo de arrollamiento a través de un asiento en un
elemento oscilante inelinado formando un 4ngulo agudo con respec-

t0 a2 su eje.
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7)o Perfeccionamientos introducidos en los alimentedo-
res de hilogpara méquines de tricotar en redondo, segin las rei-
vindicaciones 4) a 6), caracterizados por el hecho de que las 1§
minag individuales del dispositivo de avance engranan con el cuer
po de arrollamiento, resultando excéntrica la oscilacién radial
de lag distintas iéminas de su montaje y paralelo al eje, con reg
pecto al cuerpo de bobina.

8). Perfeccionamientos introducidos en los alimentado-
res de hilo”para méquinas de tricotar en redondo, segin la reivin
dicacién 6), caracterizados por el hecho de que el elemento osci-
lente estd solidariamente unido a un cojinete de rodamiento.

9). Perfeccionamientos introducidos en los alimentado-
res de hild para méquinas de tricotar en redondo, segin la rei-
vindicacidn 3), caracterizados por el hecho de que las l&minas
del cuerpo de bobine y el dispositivo de avance son aécionados
cade uno por un elemento determinante del oscilamiento individuale.

10}, Perfeccionamientos introducidos en los alimentado-
res de hilo para miquinas de tricotar en redondo, segin la reivin
dicecifn 7), caracterizados por el hecho de que el cuerpo rotato-
rio de bobina estd previsto a manera de rueda dentads, cuyos la-
dos de dientes formen con las distintas ldminas del dispositivo
de avance un slstema de dientes de espiga;

11). Perfeccionamientos introducidos en los alimentado-
res de hilo ﬁara méquinas de tricotar en redondo, segin las rei-
vindicaciones 4) a 10), caracterizados por el hecho de que un dig
co del lado frontal del dispositivo de avance estd fijamente uni-
do el disco de accionamiento del dispositivo de suministro del
hilo.

12). Perfeccionamientos introducldos en los alimentado-

res de hilo paré méquinas de tricotar en redondc, segfn cualquiew
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ra de las anteriores reivindicaciones, caracterizados por el he-
cho de que el hilo que llega y/0 el hilo que sale estén controla
dos cuando menos por un palpador de un dispositivo eléctrico de
control del hilo, estando provisto el dispositivo de control del
hilo de un interruptor megnético.

13). Perfeccionamientos introducidos en los slimentado-
res de hilo para méquinas de tricotar en redondo, segfn cualquie-
ra de las anteriores reivindicaciones, caracterizados por el he-
cho de que la salida del hilo de cada alimentador de hilo puede
oscilar de la salide tangenciel en posicién de trabajo para pre-
parar la salida superior con respecto 21 cuerpo de la bobina,

14), Perfeccionamientos introducidos en los alimentado~
res de hilo para mfquinas de tricoter en redondo, caracterizados
por el hecho de que, de manera en s{ conocida, el cuerpo de bobi=
na lleva en su interior, dispuesto formando un énéulo, un cuerpo
de arrollemiento que gira en el mismo sentido, de que el cumrpo
de bobina y el cuerpo de arrollamiento engranan entre sf y de que
la saliéa de hilo de cada alimentador de hilo puede oscilar pasen
do de le salida tangencial, en posicibn de trebajo, & la salida -
superior, con respecto al cuerpo de la bobina.

15). Perfecclonamientos introducidos en los slimentado-
res de hilo pare mdquinas de tricotar en redondo, segfn la reivine
dicacibn 14), caracterizados por el hecho de verificarse el engrae
ne entre el cuerpo de la bobina y el cuerpo e arrollamiento mew
diante un sistema de dientes de espiga.

16). Perfeccionamientos introducidos en los elimentado-
res de hilo para miquinas de tricotar en redondo, segiin una de
las anteriores reivindicaciones, caracterizados por el hecho de
que, entre varios, realizan la alimentacién de hilo de una mfquina

de hacer punto en redondo y de que, 2l propio tiempo, son accionaw-
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dos en conjunto y/o en grupos por un érgano comfn de accionamiento.

17). Perfeccionamientos imtroducidos en los alimentado-
res de hilo pare méquines de tricotar en redondo, segin la reivin
dicacién 16), caracterizados por el hecho de que su accionamiento
puede ser desembragado ceda uno de los alimentadores del Srgano
comin de accionemiento.

18). Perfeccionamientos introducidos en los alimentadow
res de hilo para méquinas de tricotar en rédondo, segin las rei-
vindicaciones 16) o 17), caracterizados por el hecho de que la so-
lide regulable de hilo“esté unide al acoplamiento del alimentador
de hilo.

19). Perfeccionemientos introducidos en los alimentado-
res de hilo pare méquines de tricotar en redondo, segin las rei-
vindicaciones 18) y 13) o 14), caracterizados por el hecho de en-
contrarse dispuesto sobre el‘cuerpo de bobina un arrastrador re-
gulsble como medio auxiliar de arrollemiento,

20), "PERFECCIONAMIENTOS INTRODUGIDOS EN LOS ALIMENTADO-
RES DE HILO PARA MAQUINAS DE TRICOTAR EN REDONDO®, |

Todo ello segfin queda expuesto en la presente Memoria,
que conste de dlecisiete hojas foliadas y mecanografiedas por una
sole care y sels hojas de dibujos que con la misma se acompaflan.

MADRID, 17 de Agosto de 42970,
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