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La presente invencidn se refiere a un mecanismo de te-
lemando para una instalacifn que puede moverse mediante un motor
eléctrico, gradualmente, hasta una posiciln tedrica predetermina-
day, y, especialmente, para el telemando de una plataforma girato«

ria para instalaciones de ferrocarriles a escala reducida o de ma

queta, en los que la instalacidn se halla provista de un mecanise
mo de enclavamiento y otro de conmutacidn, maniobrado peri8dica-
mente por el de enclavamiento, manteniendo en tensifn al motor de
accionamiento, tras iniciarse un movimiento, mientras dura la fa-
se de desplazamiento.

La invencifn estriba en que, adicionalmente a los con-
ductores de servicio del motor de accionamiento, entre el aparato
de servicio y la instalacidn que ha de desplazarse, se prevé otro
conductor eléctrico de retroalimentacidn que, como el mecanismo
de conmutacidn, se pone en tensidn por el mismo mecanismo de en-
¢lavamiento para alimentar el motor de accionamiento, y mediante
el cual, un 8rganc de aviso y reajuste colocado en el aparato de
servicio, se mueve gradualmente.

Mediante la invencidn, en talies instalaciones, se consji~
gue la ventaja de que el aparato de servicio sdlo efectfie una c04-
mutacibn posterior del mecanimo de aviso y reajuste cuando en la

instalacifn se lleve a cabo un movimiento aislado, por lo que que

dan exclufdas todas las falsas maniobras.

Segln otra caracterfstica del invento, el aparato de
servicio consta de una caja redonda alojable en el pupitre de
mando de la instalaci8n de ferrocarril, previfndose un anillo sed
lector que se puede girar en dos sentidos, colocado en la caja;

y de un mecanismo de aviso y reajuste sito en el anillo selector,
que puede reajustarse electromecinicamente hasta una posicibn prq-

seleccionada, mediante dicho anillo. El mecanismo selector y el
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el ue avigo estén reunidos en un bloque finico, por lo que el apa-
rato ocupa escaso lugar en el pupitre de mando.

Segln otra caracteristuca de la invencidn, se propone
usar un medio de conmutacidn paso a paso para el movimiento del
dispositivo de aviso y arrastre sito en el anillo selector, en el
aparato de servicio.

Al usar motor de corriente contfauna, conmutable en su
sentido de giro mediante cambio de polaridad, para el accionamiens
to de la instalacidn, se precisa poner en el aparato de servicio
un dispositivo conmutador para el camblo de polaridad necesario
de los conductires de alimentacidn del motor. Seglin otra caracte-
ristica del invento, en el cambio de sentido de giro del anille
selecfor ha de cambiarse la polaridad mediante este mecanismo de
conmutacidn, tanto para el motor de accionamiento en sus dos cén-
ductores de alimentacidn, como para los conductores de alimenta-
¢ibn del mecanismo de conmutacidn de pasos.

Se obtiene una simplificacibn esencial del aparato y
especialmente del mecanismo de conmutacidn de pasos que sirve pa~
ra el reajuste y aviso, cuando &ste estd provisto de una armadura
de hierro dulce que actfia conjuntamente sobre las correderas de
conmutaciln y que puede desplazarse en sentidos opuestos median-
te dos bobinas, y de dos correderas de conmutaciln provistas de
gatillos conmutadores que desplazan la parte mbévil de dicho meca~
nismo en sentidos opuestos. El dispositivo que efectfia la conmu-
tacidn de la polaridad del motor de amcionamiento debe tener otro
contacto de conmutaci®n que conecpe el conductor de retroalimentaL
cidn a una de las dos bobinas.

Para mejor comprensibén de esta memoria se acompafian lop
dibujos adjuntos que muestran un ejemplo de realizacidn, no limi~
tativo, de los varios gue caben dentro del cuadro general de la

invenci8n sin que &sta se altere, y en los que:
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La fig. 1 muestra el aparato de servicio del mecanismo
de telemando, en perspectiva.

La fig. 2 myestra el aparato montado en un pupitre de
control, en vispa superior.

La fig. 3 muestra el aparato de la fige 1 y 2 en seccifn
longitudinal por la linea III-III de la fige. %, prescindiendo de
la parte mdvil del mecanismo de arrastre y aviso, y de la tapa
del anillo selector.

La fige 4 es una vista en plano superior de la fig,3.

Las figs. 5 y 6 muestran el disco de conexidn sucesiva
del mecanismo de aviso, en dos vistas ortogonales.

Las figs. 7 v 8 muestran un disco con el sfmbolo indi-
cador junto con un disco de tapa transparente, del aparato, en
dos vistas perpendiculares entre si.

La fige. 9 muestra la placa de trabajo del aparato de
servicio en vista inferior.

La fhg. 10 es una vista general del aparato que consta

de anillo selector y placa de trabajo, en vista inferior.

La figoe 11 muestra la parte del puente de una platafor
ma giratoria telemandada, esencial para el invento, para las ins-
talaciones de FF.CC. de maqueta y a escala reducida, con el esquepr
ma del cableado del aparato de servicio.

En la fig. 11 se dibuja esqiem@ticamente el perfil de
una patte del puente de la plataforma giratoria, al que se figa
el motr de accionamiento 2 que impulsa la riueda dentada 3 a travép
de una caja reductora no representada en detalle, que, por ejemplp,
engrana en un dentado interior de la instalacidn fija de la platar

forma giratoria. En el mismo eje 4 de la rueda dentada 3 va una

piga de levas 5 de estructura simetrica, ¥y quepresenta en dos pun
tos opuestos muescas de encaje 6. En dichas muescas engrana una
leva 7 fijada a la palanca de encaje 8, que est& acoplada bascu-

lante en un eje 9 y mediante un resorte 10 mantiene fija una le-
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va 7 contra la pista de levas 5 o al final de una semirrevoluciln
de la misma dentro de la muesca de encaje 6, La palanca 8 en una
orejeta, en angulo, 11, tiene dos resortes de contacto largo 12 y
13 que se desplazan mediante la palanca 8 a lo largo de un reco-
rrido de conmutacién relativamente largo. El motor 2 va provisto de
bornes de conexién 14 y 15, de manera que el 15 se halle conectadd
eléctricamente a un contacto fijo 16; en 17 la palanca & y los red

sortes de contacto 12 y 13 se unen a la masa de la instalamiln.

La parte rodeada de puntos del plano de la fig. 1l mues
tra el esquema del aparato de servicio de la instalacibn. La ref.
18 es un rectificador de onda completa que, a través de los con--
ductores lo’se alimenta, por ejemplo, de tna tensidn alterna de
16 V. de un transformador de la red. Los bornes de tensién contf-
nua designados por (») (+) se unen a los cuatro contactos fijos
&ybyc,d, a través de conductores no representados con detalle. A
los eontactos d, b, corresponde un contacto de conmutacidn mdvil

i ¥ a los contactos ¢, d, un contacto de conmutaciln f que me-
diamte un puente 19 pueden conmutarse juntos desde los contactos
a,¢, & logs contactos b, 4 y viceversa, de modo que los dos con-
ductores de alimentamidn 20 y 21, que se conecta a ellos los cbon~
tactos e, f, pueden variar la polaridad de su potencial. El con-
ductor 20 va al contacto central comfin g de un electroimln, que
consta esencialmente de las dos bobinas 22 y 23 contiguas y co-
axiles, y de un nficleo de hierro dulce indicado sélo esquematica-
mente en la fige. 11, proviato de un tope en sus dos extremos, ¥y
que, adembs, va al borne del motor 2, referenciado con 1l4. El se-
gundo conductor de alimentaciln 21 se halla unido al contacto de
resorte 25 hallindose en 26 una masa del aparato de servicio,
imiéndose por otra parte a un punto 27 de la instalacibn a manobrFr
unido a la masa.

Con el contacto eléstico 25 que en el aparato de ser-

vicio actfia un anillo de contacto 28 junto con un hueco de con-
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tacto 28°que mediante otro conductor de alimentacidn 29 va unido
al borne 15 del motor.

En la instalaci8n a maniobrar, aislada respecto a tie-
rra, adicionalmente al contacto 16 hay otro contacto fijo 30 que
130 estd unido mediante un conductor 31 al contacto h mévil conmuta-
ble al mismo tiempo por el puente 19. EL contacto de conmutacidn
h puede adaptarse por el puente 19 a uno de los polos i, k de la#
bbdbinas 22 y 23.

De las fogse 1 & 10 se deducen los detalles del apara-
135 to de servicio del mecanismo de telemande del invento.

El aparato de servicio consta esencialmente de una ca-
ja 32 redonda, abierta por arriba y de findo plano y un borde plﬁ-
no en forma de brida 33, de pléstico.

Asimismo, dispone de, por ejemplo, cuatro orificioca
ldo avellanados 34 para el montaje y fijacibn del mismo en el pupitre
de mando de la instalacifn de ferrocarril.

Como muestran las figse 1 y 2, el borde de la carcasa
3% = 32 puede llevar un anillo 36 dotado de marcas 35. Tambidn
como se ve en la figs 2, las vias del apartadero y entradas a log
145 tinglados que conducen al aparato de serviche, pueden estar proe
vistas de una numeracibén en el pupitre de mandb. Como se ve en 1%
fige 4, el borde 33 tiene convenientemente una marca cero 37 pa=
ra definir la posicidn del montaje en el pupitre de mando. En el
fondo de la caja 32 se hallan cuatro pilares %8 y 39 de la misma
150 altura y convenientemente pintadodd mismo tiempo, de los que en
la fige 3 Ge vé uno. Los pilares 28 llevan en su extremo superioy
unos pivotes finos 40 y los pilares 39 van dotados de orificios
roscados, no visibles en las figuras, en los que pueden fijarse
los tornillos 4l. Dichos pilares 38, 39 sirven para fijar la co~-
155 rrespondiente placa de trabajo 42, dotada de los correspondientef

orificios y de material aislante, a cierta distancia del #ondo
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de la caja 32.

La placa 42 tiene un difmetro algo menor gue el del in-
terior de la caja 32. Por la ranura anular asl formada entre la cg-
ja 32 y la placa de trabajo 42 sobresale algo por debajo de ésta,
wn anillo selector formado esencialmente por un cuerpo anular de
pléstico 43, Este cuerpo anular tiene en su extremo inferior un

saliente 44 anular, que sobresale algo hacia el interuor, bordeant

do la placa de trabajo 42. Ademfs, en el extremo superior del cue}
po anular 43 hay un borde 45 que sobresale algo hacia el exterior
cubriendo el orificio interior de la caja 32y por lo que el anille
selector queda asegurado contra cualquier desplazamiento axil.

S5i difmetro interno corresponde al externo de la placa
de trabajo 42 y su diimetro exterior, del borde superior de la
caja 32, al interior de la misma, por lo que el anillo selector
queda inmovilizado aunque se apoya pudiendo girar entre la caja
32 y la placa 42. E1 borde superior de dicho anillo selector 43
estd provisto, por el exterior, de un moleteado en forma de pquq-
fios nervies 46 y de dos marcas de ajuste formando dos ap&ndices
radiales L47.

La superficie frontal del anillo selector 43 se halla
provista de muescas simétricas 48, cuyo nimero es igual al de po-
giciones de encaje dispuestas en la instalacidn a maniobrar. En
el ejemplo expuesto, la plataforma giratoria ha de tener 48 posi-
ciones de ajuste. En las muescas 48 encajan fiadores 49 formados
en los extremos de una pieza, con dos brazos a resopte 50, fija~-
do en el centro de la placa 42 en un pivote, mediante una tuerca
52« Dicho resorte 50 presenta un tercer brazo 53 con una entallas
dura 54 en el extremo. La entalladura 54 encaja en un pivote 55
dirigido hacia abajo y fijo a la placa de trabajo 42 de manera
que el resorte 50 no pueda ghrar en la misma (fig.10).

En la cara superior de la placa de trabajo 42 se fija
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un mecanismo de conmutéciﬁn de ﬁésos, preferentemente mediante
una unidn a pivote 56 (ver fige.4). El dispositivo de conmutacidn
190 de pasos consta esencialmente de un yugo de hierro dulce 57 en el
que se configuran los pivotes de fijaciln 56« Dentro de dicho yugg
de hierro dulce van coaxilmente y contiguwas las bobinas 22 y 23
as{ como la armadura de hierro dulce 24 con los talones 24’ fron=-
tales mAs delgados situados en el didmetro, que por una abertura
195 frontal no visible en las figs. 3 y 4, pueden atravesar el yugo
hacia fuera, Tante en la parte dirigida hacia arriba 51° del pi-
vote de apoyo central, como en el yugo, hay dos corredores de cont
mutacidn 58, que pueden desplazarse radialmente, mediante lenglie-
tas 59 superpuestas parcialmente, que agarran el extremo inferior
200 reforzado, del pivote de apoyo 51°0c los talones 60 que se adaptan
lateralmente al yugo 57. Las correderas de conmutaciln 58 estfn
provistas, ademis, de orejetas 61 pequefias, entre las que se fija
un muelles de retroceso 62 comlin a las dos correderas de conmuta-
cibn. Los extremos exteriores de las correderas de conmutaciln 58
205 presentan confaormados unos gatillos de conmutacidn 63, 63’ cuyos
centros se hallan a un difmetro comiin del aparato y tras diver-
so sentido de giro respecto a este diametro, se inclinan hacia lap
correderas de conmutacidn 58 que se mueven radialmente. Por otra
parte, sobre la cara superior de la placa 42 de trabajo va fijado
210 un fleje ellstico 65 mediante un buldn 64 al que se conecta un pol
lo del rectificador 18. Esta chapa 65 mediante dos estrechos puenp
tes 66 doblados en &ngulo hacia arriba, se prolenga con una chaps
67 que tiene en su centro un fiador 68 conformado hacia arriba,
el cual sirve para fijar el dispositivo de arrastre y aviso dota-
215 do de dientes en las cuarenta y ochom posiciones de encaje totalﬁs.
La parte giratoria sirve para el reajuste del contacto
ellstico 25 y para el aviso de la posicidn alcanzada por el puente

de la plataforma giratoria y consta de las siguientes partes:
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En la parte dirigida hacia arriba 51°del eje de apoyo
Sh, se apoya con movimiento de giro un disco 70 de plistico dota-
do de un caaquillo cojinete 69 largo; dicho disco lleva en su bor-
de unos dientes de acople o encastre 71 relativamente delgados,
rectos, que se& hallan entre sf a la distancia del encastre, diri-
gidos hacia abajo axilmente. En los huecos entre estos dientes
71 engrana con una ligera presidn ellstica un gatillo 68 solici-
tado elfsticamente hacia el interior y fijado a la placa de tra=
bajo 72. Los gatillos de conmutacidn 63 = 63’provistos en las co=
rrederas 58 tienen tal posicidn en relacibn con el gatillo 68 y
tal ineclinaciém, que en el desplazamiento radial de las correderag
de conmutacidn llegan a estar tangencialmente respemto a uno de
estos dientes 71 y en esta operacodn desplazan al disco 70 un pa-
so de conmutaciln. Segln cufl de las dos bobinas 22 § 23 se halle
en tensibn, mediante el gatillo 63 & 63°se moveri el disco 70 en
una u otra direccibn. Con la interrupcidn periddica de la corriens
te a una de las bobinas 22 & 23 producida por los contactos 13 y
30, el disco 70 se reajusta hasta la posici8n predeterminada por
en anillo selector 43, en cuyo caso el resorte de retroceso comfin
62 de las dos correderas de conmutacifn 58 retorna a la corredera
accionada y a la armadura de hierro dulce 24 - 24°hasta la posi-
¢ifn de partida mostrada en las figs. 3 y k4.

El pivote de apoyo 51°estf provisto en sus extremos su¢
perior de uba muesca 72 en la que puede encasirarse parte de la
chapa elfistica 73 que puede montarse sobre el discc 70 mediante
una gula ranurada 74 que se estrecha por un lado. Por otra parte
la chapa elfstica 73 asegurada contra el desplazamiento mediante
un otificio 75 puede encastrarse igualmente en un pequeiio pivote

76 en la cara superior del disco 70. La pieza de chapa elistica

7% sujeta asimismo el disco 70 sobre el eje de apoyo 51°no pudien

di girar dicho disco. La pieza de chapa elfstica 73 tiene, ademés)
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una parte doblada en Angulo hacia abajo 77 que se mueve hasta un

resorte que lleva en su exiremc un contacto ellstico 25, también

representado en la fig. 11, el cual se une por el interior al con
tacto 28 que piede verse en la fig. 3, o, normalmente, a un con=-
tacto hueco 28°.

En la cara superior del disco 70 hay cuatro pequefios
talones de apoyo 78 sobre los que se coloca un disco fino 80,por
ejemplo, de chapa de aluminio, provisto de wn simbolo indicador
79 en forma de puente giratorio, y que se asegura contra el giro
mediante un orificio 81 en el disco 80, y un pivote 82 sobre el
disco 70.

Un diisco transparente 83 que cierra, enrasado por arri
ba, el anillo selector 43 = 45 estl dotado de yn borde doblado
hacia en interior, en el que se colocan las lengletas elasticas
85, dotadas de levas de encasgre. Por ello el disco 83 puede sal-
tar encajéndose en el anillo selector 43-45. En el centro y sobre
gu lado interno, dicho disco 83 presenta un saliente anular con-
céntrico 86 que constituye un limite axil del disco 80 dotado del
simbolo de aviso 79, que se apoya suelto sobre el disco 70 y que
estd fijado sblo, cintra el giro.

De esta manera, la parte giratoria del mecanismo de
aviso y reajuste es bien visible, asegurandose contra desplaza-
mientos indebidos, y alojéndose dentro del anillo selector 43,

Como muestra la fige 9, la cara interna de la placa
L2 tiene un cierto nfmero de placas conductoras, que pueden fa=-
bricarse por ataque de las partes conductoras segln el procedi-
miento de fabricacidén de los circuitos impresos, mediante los
cuales, y especialmente por soldadura, se efectfia la unidn de 101
compuestos eléctricos del aparato de servicio con los diversos
conductores. Asi pueden apreciarse en este caso los contactos fi-
jos ya mencionados en relacibén a la fig. 1ll, a,b,c,d,i,k, g, del

dispositivo de conmutacibn. La parte conductora 26 conecta al
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conductor 21 con el pivote de apoyo 51, 51’y establece asi, a tra-

~ L
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vés de la chapa 73 la conexidn con el contacto elfstico 25. Las
uniones soldadas e®, f7 h’, conducen a través de e, f, h indicadod
en la fig. 10, a los contactos mbviles antes mencionados. Los pun-
tos 207 21°y 31 de la fig. 9 son las uniones soldadas de los con-
ductores 20, 21 y 31 hasta la instalacidn de maniobra., Los puntos
soldados g; i®h’conducen a los contactos g, i, k de las bobinas
22 y 2% del mecanismo de conmutacifn de pasos.

Como se ve en la fig. 10, el pivote de apoyo 51 deba=
jo del resorte 50, en el mismo, se ha previsto de manera basculan-
te el puente 19 formado por una placa aislante qwe lleva Bos con-
tactos méviles e, f, h. Un orificio rasgado 86 dispuesto en el
puente 19 aloja la espiga 55 de manera que el puente 19 puede bas-
cular un paso de conmutacidn. Entre el resorte fiador S0 y el puej=
te 19 va colocado un segundo muelle fiador 87 muy parecido, que
con gus muescas 88 engrana igualmente en el dentado 48 del anillo
selector 43, Este muelle fiador 87 se apoya, con dos pequefios braj
zos laterales 89 y 90 en los dos lados sobre el puente 19 de ma~

nera que el brazo 90 con una garra en angulo 90°encaja en una mueg~

ca 91 del puente 19. Sobre este muelle 87 se fija el puente 19 en
cajando en el anillo selector 43,

La fig. 10 permite deducir que al girar en debida form
el anillo selector 43 en cada caso se arrastra al puente 19 en un
paso de conmutacifn mediante el resorte fiador 87, cuando se modif
fica el sentido de giro del anillo selector. Debido a &sto, los
contactos e, £, h Be conmutan siempre desde los contactos fijos
a, ¢, i, a los contactos b, d, k o viceversa, de forma que el mo-
tor 2 siempre se mueve por el camino méds corto, y también la par-
te mbvil del mecanismo de arrastre y aviso se ajusta por el camiJ
no mhs corto hasta la posiciln prefijada por el anillo selector

k3.
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De las figse 3 y 10 puede deducirse la alimentacidn de

corriente del anillo de €ontactos 28, Este anillo mediante wn conp

tacto eléstico 28" estf unido ellctricamente a la cara exterior

del anillo selector 43. E1l contacto elflstiico 28" frota sobre wun

contacto anular 29°cerrado, sito en proximidad directa al fondo
de la caja 32 (fige3). Este anillo de contacto 29° va unido eléc=-
tricamente al conductor 29 que va al contacto del motor 15.

El mecanismo de conmutacidn representado en las figs.
de 1= 11, en lo relacionado con la forma de trabajo, segin la in-
vencidn, puede deducirse lo siguiente:

Girando el anillo selector 43 en el aparato de servicig

a través del contacto anular 28 y el eléstico 25 se pone en ten-

sidn el motor 2 a través de los conductores 20 y 29 por lo que gi4

ra la rueda de accionamienro 3 y con ella la pista de levas 5.Per
¢sto, mediante la leva de encastre 7 bascula la palanca 8 de ma-
nera gue el contacto eléstico 12 a través del 16 pone a masa el
birne 15 del motor y al mismo tiempo también el contacto eléstice
13 a través del contacto 30 une el conductor de retroalimenta--
¢idn 31 con la masa de la instalacidn y con ello con el conductor
2l. A través del conductor 31, por ejemplo, la bobina 23 recibe
también un impulso de corriente debido a lo cual la armadura de
hierro dulce 2%, para efectuar un paso de conmutacidn, se despla-
za hacia la derecha. Tras efectuar una semirrevolucidn, la rueda
dentada 4 y 1la pista de levas 5, la leva de encastre 7, por ac-
cidn del resorte 10 encaja en la otra muesca 6 debido a lo cual
se interrumpen las conexiones de contactos 12, 14 y 13, 30. Si
el anillo de contacto 28 habia girado sblo un paso, el contacto
eléstico 25 llega nuevamente al lugar del hueco de contacto 28°
ya que el contacto eldstico 25 fué arrastrado conjuntamente de
manera que ahora queda interrumpida nuevamente la alimentadidn de

corriente al motor 2. Si en esta forma el anillo de contacto 28

p
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se ha desplazado varios pasos de conmutacifn al scltar el contac-

to eldstico 12 del 16 a través de los contactos 28 y 25 el motor
2 estars en tensidn hasta que el contacto ellstico 25 haya alcant
zado nuevamente el hueco de contacto 28°del anillo de contacto 28
En este caso, sin embargo, tras cada paso de conmutacidn por la
leva de encastre 7 que incide en una muesca 6 se interrumpe por
poco tiempo la conexidn entre el contacto elédstico 13 y el 30, lo
que basta para hacer retroceder a la armadura de hierro dulce 2k
por el muelle de retroceso 62 hasta su posicién de partida. En la
préxima toma de contacto entre ¥3 y 30, la parte movil del apara-
to indicador se ajusta al anillo selector 43 dando de nuevo un pat
s0 de conmutaciln. El motor y el dispositico de aviso se desconect
tan de nuevo cuando el contacto elastico 25 alcance el hueco del
contacto 28%.

En el cambio de sentido de giro del anillo selector
43 mediante el puente de conmutaciodn 19 no sbdlo se invierte el sen-
tido de accionamiento del motor 2 sino que tambidn, a través del
contacto de conmutaciém h se conecta la otra de las dos bobinas a}

conductor de retroalimentacidn 31; de esta manera también los dist

cos 70 y 80 junto con el contacto eldstico 25 y el simbolo de avi;
80 79 se ajustan por el camino mhs corto a la posicidn prefijada
del anillo selector 43,

En la presente invencidn caben cuantas variantes de

realiza¢ibn como sean posibles sin que se altere su esencia.

NOTA - Descrito suficientemente lo que antecede s8lo resta sefia-
lar que lo que se declara propio y nuevo del solicitante es lo

contenido en las siguientes:




REIVINDICACIONES:

1 - Mecanismo de telemando para una instaladdn accionat
da por motor eléctrico, especialmente para plataformas giratorias
375 de ferrocarriles de maqueta y a escala reducida, que puede des--
plazarse mediante la accidn del motor eléctrico, pase a paso, hase
ta una posicibn tebrica predeterminada, y qua estf provista de un
mecanismo de encastre y de otro de conmutacidn maniobrado periddi-
camente por el de encastre, que mantienen en tensibn zl motor de
380 accionamiento tras iniciarse el movimiento de desplazamiento du-
rante el paso, caracterizado porque, adicionalmente a los conduc-
tores de servicio para el motor de accionamiento, entre el apara-
to de servicio y la instalacidn que ha de moverse, existe otro
conductor de corriente, un conductor de retroalimentaciln y de
385 aviso, gque se pone en tensidn por el mismo mecanismo de encastre
que acciona el mecanismo ds conmutacidn para el motor; y por el
que Se mueve, paso a paso, un organo de arrastre y aviso situado
en el aparato de servicio.

2 = Mecanismo, segln reivindicacidn 18 caracterizado
390 porque el citado aparato de servicie estad constituido por wna caj
preferentemente redonda, que se aloja en el pupitre de ajuste y d
mando de la instalacidn de ferrocarril, previéndose un anillo se~-
lector que gira en ambas direcciones en la citada cajs, dispo--
niéndose asimismo de un mecahismo de aviso y de arrastre situado
395 dentro del anillo selector, y que es ajustable electromagnética-
mente a una posicién predeterminada, por medio del anillo melectoy.
///4 3 - Mecanismo, seghn reivindicaciones 1 y 2 caracterizg-
e /é; porque para el desplazamiento del mecanismo de arrastre y avi-
//”j ;! 80 previsto en el aparato de servicio, dentro del citado anillo
/ selector, se emp;ea un mecanismo de conmutaciln paso a paso.

L . Mecanismo, segln reivindicaciones de 1 a 3 caractes




Los

o

ks

420

k25

A /

rizado porque en el citado aparato de servicio se prevé un Srgano
de conmutacidn mediante el cual, en el cambio de sentido de giro
del anillo selector, cambia la polaridad de los conductores de
alimenmtacibn que van al motor de accionamiento y al 8rgano de
conmutacibn paso a paso.

5 = Mecanismo, segin reivindicaciln 4 caracterizado
porque en el aparato de servicio, el drgano de conmutacidn paso
a paso presenta dos correderas de conmutacidn provistas de unos
gatillos que desplazan al mecanismo de aviso en direcciones opue&-
tas; previéndose una armadura de hierro dulce que actlia sobre las
correderas de conmutacibn y que se desplaza mediante dos bobinas
en sentldos opuestos; y el mecanismo de conmutacibn que efectfia
el cambio de polaridad del motor de accionamiento, tiene un con-
tacto de conmutacibdn que conecta el conductor de aviso de retro-
alimentacidn a una de las dos bobinas antes citadas.

6 - Mecanismo, segfin reivindicaciones de 1 a 5 carac=-
terizado porque entre la instalacibn a maniobrar y el aparato de
servicio, hay tres conmutadores para la manicbra del motor de ac-
cionamiento, de los que un conductor une un borne del motor con
un polo comfn para el accionamiento del mecanismo de conmutacidn
paso a paso, situado en el aparato de servicio; asi como también
con un primer polo de tensiln situado en el aparato de servicio,
mientras un segundo conductor une el segundo borne del motor a
través de un Srgano de conmutacidn que pone en tensidén el motor
con el segundo polo de tensifn situado en el aparato de servicio;
L~y un tercer conductor conecta el segundo borne del motor con el
segundo polo de tensidn mediante un 8rgano de contacto dispuesto
entre el anillo selector y el mecanismo de aviso; de manera que
el mecanismo de contacto est® configurado de manera que mantenga
en tensidn al motor de accionamiento hasta que el mecanismo de

aviso haya alcanzado una posicidn predeterminada respecto al ani-
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1llo selector.

7 - Mecanismo, segin reivindicaciones de 1 a 6 caractet

riizado porque en la caja del aparato de servicio hay una pista de
contacto cerrada a 3600 a la que se adapta un contacto eléstico
colocado exteriormente en el anillo selector, teniendo &ste en au
cara interna una pista de contacto dotada de un hueco aislante,
dontra la que se adapta un contacto elfstico, preferentemente unid
a masa y fijo al mecanismo de aviso, de manera gue una placa de
friccifn prevista en la caja, o bien el contacto ekastico mencio-
nado, se unan elfctricamente al segundo contacto del motor a tra-
vés del tercer conductor de alimentacibn.

8 - Mecanismo, segin reivindicacidn 6 caracterizado por
que el conductor que va a los contactos mdviles del aparapo de con
mutacidn, se une a la masa de la instalacidn a desplazar, y a la
del aparato de servicio.

9 - Mecanismo, segfin reivindicaciones de 1 a 8 caracte-
rizado porque en el fondo de la caja antes mendionada hay por lo
menos dos pilares opuestos, preferentemente inyectados juntos, y
provistos de espigas de encaje; y otros dos pilares de la misma
altura, algo desplazados de los anteriores, y dotados de roscas,
sobre los que se fija, a ciwrta distancia del fondo de la placa
base de la caja, una placa de trabajo redonda, de material aislans
te, aspecialmente atornillada, que sirve para el apoyo o fijaciln
de los Srganos del aparato de servicio y para el cableado.

10 « Mecanlsmo, seglin reivindicacidn 9 caracterizado
porque en el centro de la placa de servicio se dispone un pivote
de apoyo para un puente basculante de conmutacidn, y para la fi-
jacibn de los resortes fiadores gue se apoyan en el anillo selec~
tor.

11 - Mecanismo, seghn reivindicaciones 9 y 10 caracte-

rizado porque el difimetro de la placa de trabajo es algo menor
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7 se desplacen radialmente tanto en el pivote de apoyo como en el

-17-
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que el diametro interno de la caga y el anillo selector sobresaie

hacia abajo por la ranura que queda, ¥y presenta en su extremo in-
ferior un taldn anular que sobresale hacia el interior sobre la
placa de trabajo, poseyendo en su extremo superior un borde re--
forzado que sobresale sobre el orificio interior de la citada ca-
ja, para seguridad contra el desplazamiento axil, y que se guia
radialmente tanto en el borde interno superior de la caja como en
el borde de la placa de trabajo.

12 -~ Mecanismo, segln reivindicaciones de 9 a 1l caracs
terizado porque la superficie frontal del anillo selector estd do-
tada de muestas de encastre simétricas, que corresponden al nimerd
de posiciones de encaje necesarias, de la instalacibn, de manera
que un resorte fiador, con dos brazos, potente, y fijo en el pi-
vote de apoyo antes descrito, encaja elésticamente con sus fiado-
res correspondientes, configurados de preferencia en sus extremos,
en las muescas de encastre del anillo selector.

13 ~ Mecanismo, seglin reivindicacidn 12 caracterizado
porque el resorte fiador citado, queda asegurado contra giro inde¢
bido mediante una espiga excéntrica dirigida hacia abajo y fijada
a la placa de trabajo, y un tercer brazo dotado de una ranura pret

vista al efecto.

T

14 -~ Mecanismo, segiin reivimdicaciones de 1 a 13 carac
terizado porque la caga superior de la placa de trabajo lleva fi-
jo, preferentemente por medioc de un pivote, el mecanismo de con-

mutacidn paso a pasc, de manera que las correderas de conmutacidn

yugo del mecanismo de conmutacibn paso a paso, mediamte unas len-
glietas que se superponen y solapan ¢l eje de spoyo y unos talones
en &ngulo; y encajan mediante gatillos de conmutacibn desplazablef
en un didmetro del aparo, en un dentado de muescas, simétrico,
previsto en el aparato de aviso.

15 - Mecanismo, segln reivindicaciones 14 y anteriores
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caracterizado porque las corredxras de conmutacidn antes descri-
tas, llevan unas pequefias orejetas entre las que se fija un muellt
de retroceso comiln para las dos correderas de conmutacidn.

16 - Mecanismo, seglin reivindicaciones de 1 a 15 ca--
racterizado porque en la cara superior de la placa de trabajo se
dispone un rectificador gque sirve para la alimentacidn del apara-
to con corriente continua.

17 = Mecanismo, segin reivindicaciones de 1 a 16 carac
terizado porque la cara inferior de la placa de trabajo se halla
provista de uniones de conductores preferentemente en circuito ims
preso, mediante las cuales, el aparato de servicio puede conectar-
se con la alimentacidn de corriente a travls de sus conductores,
vy también con la instalacidn a maniobrar, también a través de sus
conductores; y las conexiones de los conductores para el aparato
de conmutacidn paso a pasc y los polos de corriente continua pro-
cedentes del rectificador, se hallan provistos de todos los con--
tactos fijos del aparato de conmutacidn.

18 ~ Mecanismo, seghn reivindicaciln 17 caracterizado
porque el puente de conmutacidn que prewenta los contactos mdviles
del aparato de conmutacifn, se apoyan de manera basculante en una
espiga, slrededor de su posicidn de encaje, mediante un agujero
ranurado, de manera que un segundo resorte fiador, que encaja con
otros fiadores en el dentado del anillo selector, debidamente ase-
gurado contra giro indebido, al apoyarse en unos brazos previstos
al efecto, efectfia, en el cambio de sentido de giro del anillo se-
/léétor, la conmutacidn del puente.

19 - Mecanismo, seglin reivindicaciones de 1 a 18 caracH
terizado porque el aparato de aviso, reajustable respecto &l ani=~
1llo selector, consta essncialmente de un disco apoyado giratoria-
mente alrededor del eje fijo en la caja y dentro del anillo selecq
tor, preferentemente de material pléstico, y que en su borde se

halla provisto de dientes de encastre y conmutacidn, fijos y rectq
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;gobre el disco.
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Y que 8¢ encuentran entre sf a la debida distancia, halléndose dis+

rigidos hacia abajo, correspondiéndose con igual nfinero de las po+
siciones predeterminadas de la instalacibn; y en los huecos asi
formados, encaja a ligera presidn de un resorte, un gatillo apro-
piado, fijo a la placa de trabajo.

20 - Mecanigmo, segln reivindicaciones 19 y anteriores,
caracterizado porque los gatillos de avance de conmutacidn coloca-
dos en las correderas de conmutacidn tienen tal posicin inclinadj
que en su movimiento radial, hacia el exterior, mueven hacia un
lado & un dientey desplazando con ello al disco antes descrito.

21 - Mecanismo, segln reifindicaciones 19 y 20 caracte-
rizado porque el extremo superior del pivote de apoyo se halla do-
tado de una muesca de encastre y una parte del fleje elfistico se
halla fijado de manera que no puede girar kobre la cara superior
del disco mediante un agujerc y un pequefio pivote de tope, de ma~
nera que la parte del fleje, por un lade, asegura al disco contra
desplazamientos axiles cobre el pivote de apoyo, a través de un
orificio ranurado que se estrecha; y por otra patte, con un con-
tacto eldstico radial adapta a una pista de contacto, dotada de un
sector hueco aislante, sobre la cara interna del anillo selector.,

22 = Mecanismo, segln reivindicacidén 21, caracterizado
porgue la cara superior del antes citado disco esté provista de
pequeilos talones de apoyo, sobre los que se apoya un disco ligero
provisto de un simbolo de aviso, y de un borde pequeilo que se ase-

gura contra el giro mediante un orificio y un pivote, apoyindose

2% - Mecanismo, segln reivindicaciones 21 y 22 carac~
terizado por disponer de un disco transparente que cierra, a laa
haces, por arriba, al anillo selector, presentando un borde reba-
tido hacia dentroy y unas lengletas de.encaje, elasticas dispuestds

en su borde, de manera que el disco puede encajar, saltando, y




560

565

570

20~

sin poder fgirar en el aniillo selector, presentando en el centro
de Bu cara interna un talbn céncéntrico, asnular, que coastituye
el limite axil del disco, fijado s6lo contra giro, apoyado suelto
sobre el disco de avance de conmubtacidn, yendo, asimismog provist
de un simbolo de aviso.

24 - Mecanismo, seglin reivindicaciones de 1 a 23 ca-
racterizado porgue el borde de la tapa de la caja, antes citada,
se halla dotado de la marca "O" y el anillo selector va provisto
de un moleteado y de dos sefiales de ajuste, en forma de dos talo-
nes radiales, o similar.

25 ~ MECANISMO DE TELEMANDO PARA UNA INSTALACION ACEBIO
NADA POR MOTOR ELECTRICO, ESPECIALMENTE PARA PLATAFORMAS GIRATO-

RIAS DE FERROCARRILES DE MAQUETA Y A ESCALA REDUCIDA.
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Todo segin se describe en la presente memoria que
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consta de veintiuna hojas foliadas y escritas por una cara con

575 quiniehtas setenta y cinco 1lfneas y dibujos anexos.

Madrid 7 Agosto, 1970
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