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La presente invención se refiere a un mecanismo de te­

lemando para una instalación que puede moverse mediante un motor 

eléctrico, gradualmente, hasta una posición teórica predetermina­

da, y, especialmente, para el telemando de una plataforma girato­

ria para instalaciones de ferrocarriles a escala reducida o de ma 

queta, en los que la instalación se halla provista de un mecanis­

mo de enclavamiento y otro de conmutación, maniobrado periódica­

mente por el de enclavamiento, manteniendo en tensión al motor de 

accionamiento, tras iniciarse un movimiento, mientras dura la fa­

se de desplazamiento.

La invención estriba en que, adicionalmente a los con­

ductores de servicio del motor de accionamiento, entre el aparato 

de servicio y la instalación que ha de desplazarse, se prevé otro 

conductor eléctrico de retroalimentación que, como el mecanismo 

de conmutación, se pone en tensión por el mismo mecanismo de en­

clavamiento para alimentar el motor de accionamiento, y mediante 

el cual, un Órgano de aviso y reajuste colocado en el aparato de 

servicio, se mueve gradualmente.

Mediante la invención, en taZes instalaciones, se consji 

gue la ventaja de que el aparato de servicio 6Ólo efectúe una con­

mutación posterior del mecaniano de aviso y reajuste cuando en la 

instalación se lleve a cabo un movimiento aislado, por lo que que 

dan excluidas todas las falsas maniobras.

Según otra característica del invento, el aparato de 

servicio consta de una caja redonda alojable en el pupitre de 

mando de la instalación de ferrocarril, previéndose un anillo se 

lector que se puede girar en dos sentidos, colocado en la caja; 

y de un mecanismo de aviso y reajuste sito en el anillo selector, 

que puede reajustarse electromecánicamente hasta una posición pr< 

seleccionada, mediante dicho anillo. El mecanismo selector y el
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el ae aviso están reunidos en un bloque único, por lo que el apa­

rato ocupa escaso lugar en el pupitre de mando.

Según otra caracteristuca de la invención, se propone 

usar un medio de conmutación paso a paso para el movimiento del 

dispositivo de aviso y arrastre sito en el anillo selector, en el 

aparato de servicio.

Al usar motor de corriente continua, conmutable en su 
sentido de giro mediante cambio de polaridad, para el accionamien-i- 

to de la instalación, se precisa poner en el aparato de servicio 

un dispositivo conmutador para el cambio de polaridad necesario 

de los conductires de alimentación del motor. Según otra caracte­

rística del invento, en el cambio de sentido de giro del anillo 

selector ha de cambiarse la polaridad mediante este mecanismo de 

conmutación, tanto para el motor de accionamiento en sus dos con­

ductores de alimentación, como para los conductores de alimenta­

ción del mecanismo de conmutación de pasos.

Se obtiene una simplificación esencial del aparato y 

especialmente del mecanismo de conmutación de pasos que sirve pa­

ra el reajuste y aviso, cuando Sste está provisto de una armadura 

de hierro dulce que actúa conjuntamente sobre las correderas de 

conmutación y que puede desplazarse en sentidos opuestos median­

te dos bobinas, y de dos correderas de conmutación provistas de 

gatillos conmutadores que desplazan la parte móvil de dicho meca­

nismo en sentidos opuestos. El dispositivo que efectúa la conmu­

tación de la polaridad del motor de accionamiento debe tener otro 

contacto de conmutación que conecte el conductor de retroalimenta- 

ción a una de las dos bobinas.

Para mejor comprensión de esta memoria se acompañan lo 3

60

dibujos adjuntos que muestran un ejemplo de realización, no limi­

tativo, de los varios que caben dentro del cuadro general de la 

invención sin que Ssta se altere, y en los que:
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La fig. 1 muestra el aparato de servicio del mecanismo 

de telemando, en perspectiva.

La fig. 2 maestra el aparato montado en un pupitre de 

control, en vis&a superior.

La fig. 3 muestra el aparato de la fig. 1 y 2 en sección 

longitudinal por la linea 111-111 de la fig. 4, prescindiendo de 

la parte m6vil del mecanismo de arrastre y aviso, y de la tapa 

del anillo selector.

La fig. 4 es una vista en plano superior de la fig,3*

Las figs. 5 y 6 muestran el disco de conexión sucesiva 

del mecanismo de aviso, en dos vistas ortogonales.

Las figs. 7 y 8 muestran un disco con el símbolo indi­

cador junto con un disco de tapa transparente, del aparato, en 

dos vistas perpendiculares entre si.

La fig. 9 muestra la placa de trabajo del aparato de 

servicio en vista inferior.
La fig. 10 es una vista general del aparato que consta 

de anillo selector y placa de trabajo, en vista inferior.

La fig. 11 muestra la parte del puente de una platafor 

ma giratoria telemandada, esencial para el invento, para l&s ins­

talaciones de FF.CC. de maqueta y a escala reducida, con el esque- 

ma del cableado del aparato de servicio.

En la fig. 11 se dibuja esqíem&ticamente el perfil de 

una paite del puente de la plataforma giratoria, al que se figa 

el motr de accionamiento 2 que impulsa la rueda dentada 3 a través 

de una caja reductora no representada en detalle, que, por ejemplí, 

engrana en un dentado interior de la instalaci&n fija de la plata­

forma giratoria. En el mismo eje 4 de la rueda dentada 3 va una 

pita de levas 5 de estructura simétrica, y quepresenta en dos punj- 

tos opuestos muescas de encaje 6. En dichas muescas engrana una 

leva 7 fijada a la palanca de encaje 8, que está acoplada bascu­

lante en un eje 9 y mediante un resorte 10 mantiene fija una le-
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va 7 contra la pista de levas 5 o al final de una semirrevolución 

de la misma dentro de la muesca de encaje 6. La palanca 8 en una 

orejeta, en ángulo, 11, tiene dos resortes de contacto largo 12 y 

13 que se desplazan mediante la palanca 8 a lo largo de un reco­

rrido de conmutación relativamente largo. El motor 2 va provisto te 

bornes de conexión 14 y 15, de manera que el 15 se halle conectadt 

eléctricamente a un contacto fijo 16; en 17 la palanca & y los re­

sortes de contacto 12 y 13 se unen a la masa de la instalación.

La parte rodeada de puntos del plano de la fig. 11 muet 

tra el esquema del aparato de servicio de la instalación. La ref.

18 es un rectificador de onda completa que, a través de los con—  

ductores lo*se alimenta, por ejemplo, de una tensión alterna de 

16 V. de un transformador de la red. Los bornes de tensión conti­

nua designados por (-) (+) se unen a los cuatro contactos fijos 

a,b,c,d, a través de conductores no representados con detalle. A 

los contactos d, b, corresponde un contacto de conmutación móvil 

e; y a los contactos c, d, un contacto de conmutación f que me- 

diamte un puente 19 pueden conmutarse juntos desde los contactos 

a,c, a los contactos b, d y viceversa, de modo que los dos con­

ductores de alimentación 20 y 21, que se conecta a ellos los can- 

tactos e, f, pueden variar la polaridad de su potencial. El con­

ductor 20 va al contacto central común g de un electroimán, que 

consta esencialmente de las dos bobinas 22 y 23 contiguas y co­

axiles, y de un núcleo de hierro dulce indicado sólo esquemática­

mente en la fig. 11, proviato de un tope en sus dos extremos, y 

que, además, va al borne del motor 2, referenciado con 14. El se­

gundo conductor de alimentación 21 se halla unido al contacto de 

resorte 25 hallándose en 26 una masa del aparato de servicio, 

uniéndose por otra parte a un punto 2? de la instalación a manobrar 

unido a la masa.
Con el contacto elástico 25 que en el aparato de ser­

vicio actúa un anillo de contacto 28 junto con un hueco de con-
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tacto 28^que mediante otro conductor de alimentación 29 va unido 

al borne 15 del motor.

En la instalaci6n a maniobrar) aislada respecto a tie­

rra, adicionalmente al contacto 16 hay otro contacto fijo 30 que 

está unido mediante un conductor 31 al contacto h móvil conmuta­

ble al mismo tiempo por el puente 19* El contacto de conmutación 

h puede adaptarse por el puente 19 a uno de los polos i, k de las 

bobinas 22 y 23*

De las fogs. 1 á 10 se deducen los detalles del apara 

to de servicio del mecanismo de telemando del invento.

El aparato de servicio consta esencialmente de una ca­

ja 32 redonda, abierta por arriba y de findo plano y un borde pie 

no en forma de brida 33t do plástico.

Asimismo, dispone de, por ejemplo, cuatro orificios 

avellanados 34 para el montaje y fijación del mismo en el pupitre 

de mando de la instalación de ferrocarril.

Como muestran las figs. 1 y 2, el borde de la carcasa 

33 ** 32 puede llevar un anillo 36 dotado de marcas 35* Tambián 

como se ve en la fig. 2, las vías del apartadero y entradas a loí 

tinglados que conducen al aparato de servic&o, pueden estar pro* 

vistas de una numeración en el pupitre de mandh. Como se ve en 1: 

fig. 4, el borde 33 tiene convenientemente una marca cero 37 pa­

ra definir la posición del montaje en el pupitre de mando. En el 

fondo de la caja 32 se hallan cuatro pilares 38 y 39 de la misma 

altura y convenientemente pintadodáL mismo tiempo, de los que en 

la fig. 3 Be vé uno. Los pilares 28 llevan en su extremo superio^ 

unos pivotes finos 40 y los pilares 39 van dotados de orificios 

roscados, no visibles en las figuras, en los que pueden fijarse 

los tornillos 41. Dichos pilares 38, 39 sirven para fijar la co­

rrespondiente placa de trabajo 42, dotada de los correspondiente 

orificios y de material aislante, a cierta distancia del ¡Condo
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de la caja 32.

La placa 42 tiene un diámetro algo menor que el del in­

terior de la caja 32* Por la ranura anular asi formada entre la c:. 

ja 32 y la placa de trabajo 42 sobresale algo por debajo de ésta, 

un anillo selector formado esencialmente por un cuerpo anular de 

plástico 43* Este cuerpo anular tiene en su extremo inferior un 

saliente 44 anular, que sobresale algo hacia el interuor, bordean-' 

do la placa de trabajo 42. Además, en el extremo superior del cuej; 

po anular 43 hay un borde 45 que sobresale algo hacia el exterior 

cubriendo el orificio interior de la caja 32$ por lo que el anillé 

selector queda asegurado contra cualquier desplazamiento axil.

Si diámetro interno corresponde al externo de la placa 

de trabajo 42 y su diámetro exterior, del borde superior de la 

caja 32, al interior de la misma, por lo que el anillo selector 

queda inmovilizado aunque se apoya pudiendo girar entre la caja 

32 y la placa 42. El borde superior de dicho anillo selector 43 

está provisto, por el exterior, de un moleteado en forma de pquq 

ños nervios 46 y de dos marcas de ajuste formando dos apéndices 

radiales 47.

La superficie frontal del anillo selector 43 se halla 

provista de muescas simétricas 48, cuyo número es igual al de po­

siciones de encaje dispuestas en la instalaciSn a maniobrar. En 

el ejemplo expuesto, la plataforma giratoria ha de tener 48 posi­

ciones de ajuste. En las muescas 48 encajan fiadores 49 formados 

en los extremos de una pieza, con dos brazos a resodte 50, fija­

do en el centro de la placa 42 en un pivote, mediante una tuerca 

52. Dicho resorte 50 presenta un tercer brazo 53 con una entalla-' 

dura 54 en el extremo. La entalladura 54 encaja en un pivote 55 

dirigido hacia abajo y fijo a la placa de trabajo 42 de manera 

que el resorte 50 no pueda girar en la misma (fig.10).

En la cara superior de la placa de trabajo 42 se fija
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un mecanismo de conmutación de pasos, preferentemente mediante 

una unión a pivote 56 (ver fig.4). El dispositivo de conmutación 

de pasos consta esencialmente de un yugo de hierro dulce 57 en el 

que se configuran los pivotes de fijación 56. Dentro de dicho yugt 

de hierro dulce van coaxilmente y contiguas las bobinas 22 y 23 

asi como la armadura de hierro dulce 24 con los talones 24*fron­

tales más delgados situados en el diámetro, que por una abertura 

frontal no visible en las figs. 3 y 4, pueden atravesar el yugo 

hacia fuera. Tanto en la parte dirigida hacia arriba 51* del pi­

vote de apoyo central, como en el yugo, hay dos corredores de con­

mutación 53, que pueden desplazarse radialmente, mediante lengüe­

tas 59 superpuestas parcialmente, que agarran el extremo inferior 

reforzado, del pivote de apoyo 51*o los talones 60 que se adaptan 

lateralmente al yugo 57. Las correderas de conmutación 58 están 

provistas, además, de orejetas 6l pequeñas, entre las que se fija 

un muelle de retroceso 62 común a las dos correderas de conmuta­

ciSn. Los extremos exteriores de las correderas de conmutación 58 

presentan conformados unos gatillos de conmutación 63$ 63*cuyos 

centros se hallan a un diámetro común del aparato y tras diver­

so sentido de giro respecto a este diámetro, se inclinan hacia la 

correderas de conmutación 58 que se muevan radialmente. Por otra 

parte, sobre la cara superior de la placa 42 de trabajo va fijado 

un fleje elástico 65 mediante un bulón 64 al que se conecta un po 

lo del rectificador 18. Esta chapa 65 mediante dos estrechos puen 

tes 66 doblados en ángulo hacia arriba, se prolonga con una chapa 

67 que tiene en su centro un fiador 68 conformado hacia arriba, 

el cual sirve para fijar el dispositivo de arrastre y aviso dota 

do de dientes en las cuarenta y ochom posiciones de encaje totales 

La parte giratoria sirve para el reajuste del contacte

elástico 25 y para el aviso de la posición alcanzada por el puente 

de la plataforma giratoria y consta de las siguientes partes:
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En la parte dirigida hacia arriba 51'del eje de apoyo 

5!E, se apoya con movimiento de giro un disco 70 de plástico dota­

do de un casquillo cojinete 69 largo; dicho disco lleva en su bor­

de unos dientes de acople o encastre 71 relativamente delgados, 

rectos, que se hallan entre si a la distancia del encastre, diri­

gidos hacia abajo axilmente. En los huecos entre estos dientes 

71 engrana con una ligera presión elástica un gatillo 68 solici­

tado elásticamente hacia el interior y fijado a la placa de tra­

bajo 72. Los gatillos de conmutación 63 - 63*provistos en las co­

rrederas 58 tienen tal posición en relación con el gatillo 68 y 

tal inclinación, que en el desplazamiento radial de las corredera: 

de conmutación llegan a estar tangencialmente respecto a uno de 

estos dientes 71 y en esta operacoón desplazan al disco 70 un pa­

so de conmutación. Según cuál de las dos bobinas 22 6 23 se halle 

en tensión, mediante el gatillo 63 ó 63*se moverá el disco 70 en 
una u otra dirección. Con la interrupción periódica de la corrien­

te a una de las bobinas 22 ó 23 producida por los contactos 13 y 

30, el disco 70 se reajusta hasta la posición predeterminada por 

en anillo selector 43, en cuyo caso el resorte de retroceso común 

62 de las dos correderas de conmutación 58 retorna a la corredera 

accionada y a la armadura de hierro dulce 24 - 24*hasta la posi­

ción de partida mostrada en las figs. 3 y 4.

El pivote de apoyo 51*está provisto en sus extremos s u ­

perior de uba muesca 72 en la que puede encastrarse parte de la 

chapa elástica 73 que puede montarse sobre el disco 70 mediante 

una guia ranurada 74 que se estrecha por un lado. Por otra parte 

la chapa elástica 73 asegurada contra el desplazamiento mediante 

un orificio 75 puede encastrarse igualmente en un pequeño pivote 

76 en la cara superior del disco 70. La pieza de chapa elástica 

73 sujeta asimismo el disco 70 sobre el eje de apoyo 51*no pudien- 

di girar dicho disco. La pieza de chapa elástica 73 tiene, además,
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una parte doblada en ángulo hacia abajo 77 que se mueve hasta un 

resorte que lleva en su extremo un contacto elástico 25, también 

representado en la fig. 11, el cual se une por el interior al con­

tacto 28 que piede verse en la fig. 3, o, normalmente, a un con­

tacto hueco 28*.

En la cara superior del disco 70 hay cuatro pequeños 

talones de apoyo 78 sobre los que se coloca un disco fino 80,por 

ejemplo, de chapa de aluminio, provisto de un símbolo indicador 

79 en forma de puente giratorio, y que se asegura contra el giro 

mediante un orificio 8l en el disco 80, y un pivote 82 sobre el 

disco 70.
Un disco transparente 83 que cierra, enrasado por arri- 

ba, el anillo selector 43 - 45 está dotado de $n borde doblado 

hacia en interior, en el que se colocan las lengüetas elásticas 

85, dotadas de levas de encasare. Por ello el disco 83 puede sal­

tar encajándose en el anillo selector 43-45. En el centro y sobre 

su lado interno, dicho disco 83 presenta un saliente anular con­

céntrico 86 que constituye un límite axil del disco 80 dotado del 

símbolo de aviso 79, que se apoya suelto sobre el disco 70 y que 

está fijado sólo, contra el giro.

De esta manera, la parte giratoria del mecanismo de 

aviso y reajuste es bien visible, asegurándose contra desplaza­

mientos indebidos, y alojándose dentro del anillo selector 43.

Como muestra la fig. 9, la cara interna de la placa 

42 tiene un cierto námero de placas conductoras, que pueden fa­

bricarse por ataque de las partes conductoras según el procedi­

miento de fabricación de los circuitos impresos, mediante los 

cuales, y especialmente por soldadura, se efectúa la unión de loa 

compuestos eléctricos del aparato de servicio con los diversos 

conductores. Así pueden apreciarse en este caso los contactos fi­

jos ya mencionados en relación a la fig. 11, a,b,c,d,i,k, g, del 

dispositivo de conmutación. La parte conductora 26 conecta al
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conductor 21 con el pivote de apoyo 51, 51*y establece asi, a tra­

vos de la chapa 73 la conexión con el contacto elástico 25* Las 

uniones soldadas e*, f* h*, conducen a travÓs de e, f, h indicado: 

en la fig. 10, a los contactos móviles antes mencionados. Los pun 

tos 20í 21*y 31 de la fig. 9 son las uniones soldadas de los con­

ductores 20, 21 y 31 hasta la instalaciSn de maniobra. Los puntos 

soldados g* i*h*conducen a los contactos g, i, k de las bobinas 

22 y 23 del mecanismo de conmutación de pasos.

Como se ve en la fig. 10, el pivote de apoyo 51 deba' 

jo del resorte 50, en el mismo, se ha previsto de manera basculan 

te el puente 19 formado por una placa aislante qye lleva Eos con­

tactos móviles e, f, h. Un orificio rasgado 86 dispuesto en el 

puente 19 aloja la espiga 55 de manera que el puente 19 puede bas­

cular un paso de conmutación. Entre el resorte fiador 50 y el pue!< 

te 19 va colocado un segundo muelle fiador 87 muy parecido, que 

con sus muescas 88 engrana igualmente en el dentado 48 del anillo 

selector 43. Este muelle fiador 87 se apoya, con dos pequeños bra­

zos laterales 89 y 90 en los dos lados sobre el puente 19 de ma­

nera que el brazo 90 con una garra en ángulo 90*encaja en una mues­

ca 91 del puente 19. Sobre este muelle 8? se fija el puente 19 en 

sajando en el anillo selector 43.

La fig. 10 permite deducir que al girar en debida formb 

el anillo selector 43 en cada caso se arrastra al puente 19 en un 

paso de conmutación mediante el resorte fiador 87, cuando se modi 

fica el sentido de giro del anillo selector. Debido a ásto, los 

contactos e, f, h se conmutan siempre desde los contactos fijos 

a, c, i, a los contactos b, d, k o viceversa, de forma que el mo­

tor 2 siempre se mueve por el camino más corto, y tambión la par 

te móvil del mecanismo de arrastre y aviso se ajusta por el cami­

no más corto hasta la posición prefijada por el anillo selector

43.
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De las figs. 3 y 10 puede deducirse la alimentación de 

corriente del anillo de Contactos 28. Este anillo mediante un con­

tacto elástico 28" está unido eléctricamente a la cara exterior 

del anillo selector 43- El contacto elást&co 28" frota sobre un 

contacto anular 29*cerrado, sito en proximidad directa al fondo 

de la caja 32 (fig.3). Este anillo de contacto 29* va unido eléc­

tricamente al conductor 29 que va al contacto del motor 15*

El mecanismo de conmutación representado en las figs. 

de 1- 11, en lo relacionado con la forma de trabajo, según la in­

vención, puede deducirse lo siguiente:

Girando el anillo selector 43 en el aparato de servicio 

a través del contacto anular 28 y el elástico 25 se pone en ten­

sión el motor 2 a través de los conductores 20 y 29 por lo que gi-- 

ra la rueda de accionamienro 3 y con ella la pista de levas 5.Por 

ésto, mediante la leva de encastre 7 bascula la palanca 8 de ma­

nera que el contacto elástico 12 a través del 16 pone a masa el 

birne 15 del motor y al mismo tiempo también el contacto elástico 

13 a través del contacto 30 une el conductor de retroalimenta—  

ción 31 con la masa de la instalación y con ello con el conductor 

21. A través del conductor 31) por ejemplo, la bobina 23 recibe 

también un impulso de corriente debido a lo cual la armadura de 

hierro dulce 24, para efectuar un paso de conmutación, se despla­

za hacia la derecha. Tras efectuar una semirrevolución, la rueda 

dentada 4 y la pista de levas 5) la leva de encastre 7) por ac­

ción del resorte 10 encaja en la otra muesca 6 debido a lo cual 

se interrumpen las conexiones de contactos 12, 14 y 13, 30. Si 

el anillo de contacto 28 había girado sólo un paso, el contacto 

elástico 25 llega nuevamente al lugar del hueco de contacto 28*

ya que el contacto elástico 25 fué arrastrado conjuntamente de 

manera que ahora queda interrumpida nuevamente la alimentadión de 

corriente al motor 2. Si en asta forma el anillo de contacto 28
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se ha desplazado varios pasos de conmutación al soltar el contac­

to elástico 12 del 16 a través de los contactos 28 y 25 el motor 

2 estará en tensión hasta que el contacto elástico 25 haya alcan­

zado nuevamente el hueco de contacto 28'del anillo de contacto 28 

En este caso, sin embargo, tras cada paso de conmutación por la 

leva de encastre 7 que incide en una muesca 6 se interrumpe por

poco tiempo la conexión entre el contacto elástico 13 y el 30, lo 

que basta para hacer retroceder a la armadura de hierro dulce 24 

por el muelle de retroceso 62 hasta su posición de partida. En la 

próxima toma de contacto entre 353 y 30, la parte móvil del apara­

to indicador se ajusta al anillo selector 43 dando de nuevo un pa­

so de conmutación. El motor y el dispositico de aviso se desconec­

tan de nuevo cuando el contacto elástico 25 alcance el hueco del 

contacto 28*.
En el cambio de sentido de giro del anillo selector 

43 mediante el puente de conmutación 19 no sólo se invierte el se:, 

tido de accionamiento del motor 2 sino que también, a través del 

contacto de conmutación h se conecta la otra de las dos bobinas 

conductor de retroalimentación 31; de esta manera también los dis­

cos 70 y 80 junto con el contacto elástico 25 y el símbolo de avi­

so 79 se ajustan por el camino más corto a la posición prefijada 

del anillo selector 43*

En la presente invención caben cuantas variantes de 

realización como sean posibles sin que se altere su esencia.

NOTA - Descrito suficientemente lo que antecede sólo resta seña­

lar que lo que se declara propio y nuevo del solicitante es lo 

contenido en las siguientes:
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REIVINDICACIONES:
3)

1 - Mecanismo de telemando para una instalación acciona-' 

da por motor eléctrico, especialmente para plataformas giratorias 

de ferrocarriles de maqueta y a escala reducida, que puede des—  

plazarse mediante la acción del motor eléctrico, pase a paso, has­

ta una posición teórica predeterminada, y que esté provista de un 

mecanismo de encastre y de otro de conmutación maniobrado periódi­

camente por el de encastre, que mantienen en tensión al motor de 

accionamiento tras iniciarse el movimiento de desplazamiento du­

rante el paso, caracterizado porque, adicionalmente a los conduc 

tores de servicio para el motor de accionamiento, entre el apara 

to de servicio y la instalación que ha de moverse, existe otro 

conductor de corriente, un conductor de retroalimentación y de 

aviso, que se pone en tensión por el mismo mecanismo de encastre 

que acciona el mecanismo de conmutación para el motor; y por el 

que se mueve, paso a paso, un órgano de arrastre y aviso situado 

en el aparato de servicio.

2 - Mecanismo, según reivindicación la caracterizado 

porque el citado aparato de servicio está constituido por una caj* 

preferentemente redonda, que se aloja en el pupitre de ajuste y d< 

mando de la instalación de ferrocarril, previéndose un anillo se­

lector que gira en ambas direcciones en la citada cajs, dispo­

niéndose asimismo de un mecahismo de aviso y de arrastre situado 

dentro del anillo selector, y que es ajustable electromagnética­

mente a una posición predeterminada, por medio del anillo selecto:

3 - Mecanismo, según reivindicaciones 1 y 2 caracterizó 

do porque para el desplazamiento del mecanismo de arrastre y avi­

so previsto en el aparato de servicio, dentro del citado anillo 

selector, se emplea un mecanismo de conmutación paso a paso.

4 - Mecanismo, según reivindicaciones de 1 a 3 caracte-)-

(k
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rizado porque en el citado aparato de servicio se prevé un órgano 

de conmutación mediante el cual, en el cambio de sentido de giro 

del anillo selector, cambia la polaridad de los conductores de 

alimemtación que van al motor de accionamiento y al órgano de 

conmutación paso a paso.

5 - Mecanismo, según reivindicación 4 caracterizado 

porque en el aparato de servicio, el órgano de conmutación paso 

a paso presenta dos correderas de conmutación provistas de unos 

gatillos que desplazan al mecanismo de aviso en direcciones opuei 

tas; previéndose una armadura de hierro dulce que actúa sobre las 

correderas de conmutación y que se desplaza mediante dos bobinas 

en sentidos opuestos; y el mecanismo de conmutación que efectúa 

el cambio de polaridad del motor de accionamiento, tiene un con­

tacto de conmutación que conecta el conductor de aviso de retro- 

alimentación a una de las dos bobinas antes citadas.

6 - Mecanismo, según reivindicaciones de 1 a 5 carac­

terizado porque entre la instalación a maniobrar y el aparato de 

servicio, hay tres conmutadores para la maniobra del motor de ac­

cionamiento, de los que un conductor une un borne del motor con 

un polo común para el accionamiento del mecanismo de conmutación 

paso a paso, situado en el aparato de servicio; asi como también 

con un primer polo de tensión situado en el aparato de servicio, 

mientras un segundo conductor une el segundo borne del motor a 

través de un órgano de conmutación que pone en tensión el motor 

con el segundo polo de tensión situado en el aparato de servicio;

-?y un tercer conductor conecta el segundo borne del motor con el 

segundo polo de tensión mediante un órgano de contacto dispuesto 

entre el anillo selector y el mecanismo de aviso; de manera que 

el mecanismo de contacto esté configurado de manera que mantenga 

en tensión al motor de accionamiento hasta que el mecanismo de 

aviso haya alcanzado una posición predeterminada respecto al ani-

-15-
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7 - Mecanismo, según reivindicaciones de 1 a 6 caracte­

rizado porque en la caja del aparato de servicio hay una pista de 

contacto cerrada a 36OS a la que se adapta un contacto elástico 

colocado exteriormente en el anillo selector, teniendo éste en su 

cara interna una pista de contacto dotada de un hueco aislante, 

dontra la que se adapta un contacto elástico, preferentemente uni^o 

a masa y fijo al mecanismo de aviso, de manera que una placa de 

fricción prevista en la caja, o bien el contacto etústico mencio­

nado, se unan eléctricamente al segundo contacto del motor a tra­

vés del tercer conductor de alimentación.

8 - Mecanismo, según reivindicación 6 caracterizado poi 

que el conductor que va a los contactos móviles del aparado de con 

mutación, se une a la masa de la instalación a desplazar, y a la 

del aparato de servicio.

9 - Mecanismo, según reivindicaciones de 1 a 8 caracte­

rizado porque en el fondo de la caja antee mendionada hay por lo 

menos dos pilares opuestos, preferentemente inyectados juntos, y 

provistos de espigas de encaje; y otros dos pilares de la misma 

altura, algo desplazados de los anteriores, y dotados de roscas, 

sobre los que se fija, a cierta distancia del fondo de la placa 

base de la caja, una placa de trabajo redonda, de material aislan­

te, especialmente atornillada, que sirve para el apoyo o fijación 

de los órganos del aparato de servicio y para el cableado.

10 - Mecanismo, según reivindicación 9 caracterizado 

'porque en el centro de la placa de servicio se dispone un pivote 

de apoyo para un puente basculante de conmutación, y para la fi­

jación de los resortes fiadores que se apoyan en el anillo selec­

tor.

11 - Mecanismo, según reivindicaciones 9 y 10 caracte­

rizado porque el diámetro de la placa de trabajo es algo menor
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que el diámetro interno de la caja;y el anillo selector sobresale 

hacia abajo por la ranura que queda, y presenta en su extremo in­

ferior un talán anular que sobresale hacia el interior sobre la 

placa de trabajo, poseyendo en su extremo superior un borde re­

forzado que sobresale sobre el orificio interior de la citada ca­

ja, para seguridad contra el desplazamiento axil, y que se guía 

radialmente tanto en el borde interno superior de la caja como en 

el borde de la placa de trabajo.

12 - Mecanismo, según reivindicaciones de 9 a U  carac. 

terizado porque la superficie frontal del anillo selector está do­

tada de muestas de encastre simétricas, que corresponden al númer( 

de posiciones de encaje necesarias, de la instalación, de manera 

que un resorte fiador, con dos brazos, potente, y fijo en el pi­

vote de apoyo antes descrito, encaja elásticamente con sus fiado­

res correspondientes, configurados de preferencia en sus extremos, 

en las muescas de encastre del anillo selector.

13 - Mecanismo, según reivindicación 12 caracterizado 

porque el resorte fiador citado, queda asegurado contra giro inde­

bido mediante una espiga excéntrica dirigida hacia abajo y fijada 

a la placa de trabajo, y un tercer brazo dotado de una ranura pre­

vista al efecto.

14 - Mecanismo, según reivindicaciones de 1 a 13 carac­

terizado porque la caga superior de la placa de trabajo lleva fi­

jo, preferentemente por medio de un pivote, el mecanismo de con­

mutación paso a paso, de manera que las correderas de conmutación 

se desplacen radialmente tanto en el pivote de apoyo como en el 

yugo del mecanismo de conmutación paso a paso, mediante unas len­

güetas que se superponen y solapan el eje de apoyo y unos talones 

en ángulo; y encajan mediante gatillos de conmutación desplazable3 

en un diámetro del aparo, en un dentado de muescas, simétrico, 

previsto en el aparato de aviso.

15 - Mecanismo, según reivindicaciones 14 y anteriores
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caracterizado porque las corredxras de conmutación antes descri­

tas, llevan unas pequeñas orejetas entre las que se fija un muell¡ 

de retroceso común para las dos correderas de conmutación.

16 - Mecanismo, según reivindicaciones de 1 a 15 ca­

racterizado porque en la cara superior de la placa de trabajo se 

dispone un rectificador que sirve para la alimentación del apara­

to con corriente continua.

17 - Mecanismo, según reivindicaciones de 1 a 16 carac­

terizado porque la cara inferior de la placa de trabajo se halla 

provista de uniones de conductores preferentemente en circuito im­

preso, mediante las cuales, el aparato de servicio puede conectar­

se con la alimentación de corriente a travós de sus conductores, 

y también con la instalación a maniobrar, también a través de sus 

conductores; y las conexiones de los conductores para el aparato 

de conmutación paso a paso y los polos de corriente continua pro­

cedentes del rectificador, se hallan provistos de todos los con—  

tactos fijos del aparato de conmutación.

18 - Mecanismo, según reivindicación 17 caracterizado 

porque el puente de conmutación que prewenta los contactos móvile! 

del aparato de conmutación, se apoyan de manera basculante en una 

espiga, alrededor de su posición de encaje, mediante un agujero 

ranurado, de manera que un segundo resorte fiador, que encaja con 

otros fiadores en el dentado del anillo selector, debidamente ase­

gurado contra giro indebido, al apoyarse en unos brazos previstos 

al efecto, efectúa, en el cambio de sentido de giro del anillo se--

^2fe&tor, la conmutación del puente.

19 - Mecanismo, según reivindicaciones de 1 a l8 carac­

terizado porque el aparato de avgso, reajustable respecto al ani­

llo selector, consta esencialmente de un disco apoyado giratoria­

mente alrededor del eje fijo en la caja y dentro del anillo selec­

tor, preferentemente de material plástico, y que en su borde se 

halla provisto de dientes de encastre y conmutación, fijos y rectas
y *



3
-19-

V  ^*****--^
y que se encuentran entre si a la debida distancia, hallándose di 

rígidos hacia abajo, correspondiéndose con igual número de las p o ­

siciones predeterminadas de la instalación; y en los huecos asi 

formados, encaja a ligera presión de un resorte, un gatillo apro­

piado, fijo a la placa de trabajo.

20 - Mecanismo, según reivindicaciones 19 y anteriores, 

caracterizado porque los gatillos de avance de conmutación coloca­

dos en las correderas de conmutación tienen tal posición inclinad: 

que en su movimiento radial, hacia el exterior, mueven hacia un 

lado a un diente, desplazando con ello al disco antes descrito.

21 - Mecanismo, según reivindicaciones 19 y 20 caracte­

rizado porque el extremo superior del pivote de apoyo se halla do 

tado de una muesca de encastre y una parte del fleje elástico se 

halla fijado de manera que no puede girar &obre la cara superior 

del disco mediante un agujero y un pequeño pivote de tope, de ma­

nera que la parte del fleje, por un lado, asegura al disco contra

desplazamientos axiles cobre el pivote de apoyo, a través de un 

orificio ranurado que se estrecha; y por otra patte, con un con­

tacto elástico radial adapta a una pista de contacto, dotada de ut 

sector hueco aislante, sobre la cara interna del anillo selector.

22 - Mecanismo, según reivindicación 21, caracterizado

porque la cara superior del antes citado disco está provista de 

pequeños talones de apoyo, sobre los que se apoya un disco ligero

provisto de un símbolo de aviso, y de un borde pequeño que se ase­

gura contra el giro mediante un orificio y un pivote, apoyándose

^ / ^ o b r e  el disco.

^ 23 - Mecanismo, según reivindicaciones 21 y 22 carac­

terizado por disponer de un disco transparente que cierra, a las 

haces, por arriba, al anillo selector, presentando un borde reba­

tido hacia dentro, y unas lengüetas de encaje, elásticas dispuestas 

en su borde, de manera que el disco puede encajar, saltando, y
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sin poder girar en el anillo selector, presentando en el centro 

de su cara interna un talón concéntrico, anular, que constituye 

el límite axil del disco, fijado sólo contra giro, apoyado suelto 

sobre el disco de avance de conmutación, yendo, asimismo^ provist) 

de un BÍmbolo de aviso.

24 - Mecanismo, según reivindicaciones de 1 a 23 ca­

racterizado porque el borde de la tapa de la caja, antes citada, 

se halla dotado de la marca "0" y el anillo selector va provisto 

de un moleteado y de dos sedales de ajuste, en forma de dos talo­

nes radiales, o similar.

25 - MECANISMO DE TELEMANDO PARA UNA INSTALACION ACBIO 

NADA POR MOTOR ELECTRICO, ESPECIALMENTE PARA PLATAFORMAS GIRATO­

RIAS DE FERROCARRILES DE MAQUETA Y A ESCALA REDUCIDA.
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Todo según se describe en la presente memoria que

consta de veintiuna hojas foliadas y escritas por una cara con 

quiniehtas setenta y cinco lineas y dibujos anexos.

Madrid 7 Agosto, 1970 

P*&*
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