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Se trate de una méquina que en sistema cerrado y par=-
tiendo de un trabajo mecinico, realizado por ella misma,lo
devuelve incrementado a uno o varios puntos de trabajo ¢ de
utilizacidn, a la vez que se suministra asf misme la fuerza
necesaria para continuar y proseguir indefinidamente el ci-
clo de trabajo planteado.

El funcionamiento de la mfquina se funda en el princi-
pio de transformescidn ds la energle mecinica o elfctrica en
energla potencial a través de un medio hidriulico cuyo ve-
hfculo de transporte es el propio 1lfquido que al ser eleva-
do a cierta altura se convierte en agente potencial cinéti-
co en base a la altura alcanzadas, peso o caudal del agua y
accidn de la gravedad.

Constituye caracterfstica fundsmental del invento que
se propugne la capacidad de transformacibn del trabajo rea-
lizado por el ingenio que, correctamente aplicadc y des-
arrolledo, lo devuelve multiplicado, fuera del sistema ce-
rrado de la méquina, en trabajo mecénico y en energlfa eldc-
trica para utilizacidn inmediata,

Esta utilizacidn es mlltiple, pues puede mover simul-
ténea o independientemente df{namos, alternadores, méquinas
herramientas, molinos, etce. etc., 1o que se traduce en que
la mfquina actle como central energética suministradora de
fuerza o en planta generadora de eléctricidad.

En esencia, la miquina que nos ocupa se orgeniza pare
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viendo de un bastidor soporte sobre el que se eleva la es-
tructura o carcasa de la mismae. Este cuerpo adopta figura
lateral de trifngulo equillbtero en base a estar constitul-
do por dos gualdrapas metflicas que se unen entre sf a tra-
vés de medios convencionales de fijacidn, pero dejéndo un
espacio intermedio entre ambes para ubicacidn y alojamiento
de los elementos mdviles de la misma,

Le base inferior de esta estructura presenta un corte,
en embos laterales, de forma en arco de circulo que deter—
mina que el conjunto recuerde la arquitectura de un puente,
La parte anterior de la méquina, mirdndole lateralmente,
dispone de una rueda hidréulica, dotada de canjilones con
abertura superior, que encajada entre los dos costeros se
une & los mismos mediante un eje que la permite movimiento
giratorio y en ambos extremos libres del eje hay dispuestas
sendas poleas acanaladas para transmisidn de este movimiento
a los distintos puntos de utilizacibn o de trabajo a través
de correas trapezoldales de enlsce,

Sobre la bancada soporte y en el centro del conjunto
hay un grupo moto~bomba cuyo tubo de aspiracibn se intro-
duce en un pozo o aljibe de captacidén de agua, mientras que
el tubo de aspiracibn sube, siguiendo la altura de la es-
tructura, hasta salir por el vértice superior de la misma
donde desemboca en un conducto de descarge o alimentador
de la miguina que se prolonge hacia el canjildén hasta so-
bresalir ligeramente del eje vertical ideal de este elemen-
to. Como complemento del conducto alimentador hay un sopor-
te posicionador que regula a voluntad la distancia de va-
ciado del conducto.

Al objeto de obviar la proyeccidn de cafda de agua so-
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bre los canjilones se prevé una pieza pantalla o deflecto-
ra que impide esta proyeccidn al chocar sobre ella el 1i-
quido elemento y deslizarse o escurrir hacle el interior
de los mismos., El agua recogida por los vasos de la rueda,
al descender en virtud de la rotacidn de la misma, cae por
gravedad sobre uns tolva de recogida gque la conduce en ci-
clo cerrado al pozo o estanque de captacidn, al objeto de
mentener pricticamente constante su nivel. Sin embargo,
puede haber casos en que interese que el agua extraifda no
vuelva & su lugar de origen y en tal supuesto se ha pre-
visto una ¥olva o teja basculante que recoge el 1fquido vy
lo lanza al exterior del sistems blen a terrenos de rega-
df{o, canales, acequias o & cualquier punto elegido de an-
temano.

En el virtice superior de la estructura también hay
previsto una especie de volante de inercia constitufdo por
un brazo vertical cuyos extremos, superior e inferior, es-
t8n provistos de masas aerodindmicas, orientadas en direc-
¢ibn de la rueda hidréulica, que se diferenciai’y una de la
otra, en que la inferior tiene mayor peso gque la superior
¥ centralmente dicho brazo posee un dentado previsto para
recibir una retencién elfstica a manera de trinquete, con
la particularidad de que dicho dentado est& montado en el
lado contrario del elemento elfstico de fijacibén y que el
conjunto de inercia estd calado & un eje que indistinta-
mente puede llevar una o més poleas de transmisidn. En con-
secuencia, al cargar este dispositivo la masa mée pesada
pasa & situarse en el punto més alto del brazo, mientras

que en posicidn de reposo vuelve al punto inferior primi-

tivo.
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Firslmente, la miquina dispone de una fuente de sumi-
nistro de fuerzs impartida por una bateria que alimenta de
corriente continua al motor de accionamiento de la bomba,

Para una mejor comprensidn de cuanto antecede se acome
pafian dibujos en los que se representa esquemfticamente el
invento que a continuscidn y con referencia a los mismos
se describe detalladamente.

En dichos dibujos:

Le figura 1 muestra en alzado longitudinal la méquina
nultiplicadora de energfa.

Ls figura 2 corresponde & otro alzado longitudinal de
la misma, visto por el lado contraric a la representacién
de la figura l.

La figura 3 es una vista del costado donde estd situs—
da la fuente de alimentacidn del grupo moto-bomba ¥ la pa~
lanca eléstica de fijecidn del brazo de inercis del ingenio,

La figura 4 ilustra el costado oponente donde estd
montada la rueda hidrfulica del sistema motriz de la mé-
quina,

De acuerdo con los repetidos dibujos que se represen=
tan a tftulo de ejemplo ilustrativo, no limitativo, el in-
vento se organiza a base de una estructura prismética cuyos
laterales estén constitufdos por dos gualdrapas contrapues-—
tas 1, de figura en tridngulo equildtero, que se unen en-
tre sf & través de medlos convencionales de fijacidn que
dejan entre ambas el suficiente espacio de separacidn para
alojar y situar los diferentes 8rganos y elementos mdviles
que integran el mecanismo de la miquina., Dichos laterales,
inferior y centralmente tienen sendas aberturas circulares

que permiten su vista interior y en el vértice superior de
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'l& estrucbura hay acoplado exteriormente un brazo de iner-

cia 2 cuyos extremos disponen de masas aerodinimicas 344
que se diferencian una de la otra {nicamente en la varia-
ciln de peso existente entre las mismas, Dicho elemento ver-
tical esté calado a un eje fransversal 28 soportado por co-
Jinetes a holas, cuyo otro extremo recibe una polea acana-
lada 244 En el invento se prevén mds poleas de transmisidn
que de acuerdo con las 'circunstancias y potestativamente
pueden ir montadas en este eje ¥ en consecuencia, el con-
Junto inercial, como las poleas solidarias del mismo eje,
puede girar libremente,

Ia carcasa de la mfquina estéd sobrepuesta v fija en un
bastidor soporte 26 que la eleva del terreno y dispone de
un grupo moto-bomba 17 cuyo tubo de aspiracibén 19 quede in-
troducido en el pozo o estanque de captacién de agua 20,
mientras que el tubo de impulsidn 18 sube verticalmente,si--
guiendo la altura del trifngulo hasta llegar al vértice del
mismo donde enlaza y desemboca en un conducto de vertido
¥y alimentador 8 del sistema, el cual dispone de wn elemento
soporte distanciador 9 que regula syposicidn relativa de
trabajo. Este alimentador 8 sobresale llgeramente de la ver-
tical de una rueda hidréulica 11, dotada de una pluralidad
de canjilones 29 cuyas bocas de recogida estén situadas en
la parte superior de los nismos, solidarizada a la carcasa
8 través de un eje que la permite movimiento rotacional ¥y
cuyos extremos tienen caladas sendas poleas acanaladas 12,
25 previstaes para trensmisibn de su movimiento a los dife-
rentes puntos de eplicacibén o trabajo 14, 15 y 23 mediante
correas trapeciales 22, 27,

Debido a que la descarga de 1fquido sobre los vasos
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de la ruede provocard proyecciones hacia afuera de los
mismos, la mfquina dispone de una pantalla deflectora 10
que evita esta dispersiln y obliga a que el agua al chocar
sobre ella escurra y caige en los canjilones, los cuales
al cumplir su media rotacién y en el punto mas bajo des-
cargan en una tolva de recogida 21 que conduce'al 1{quido
elemento al punto d4 captacidn, menteniendo el nivel cons-
tante en ciclo cerrasdo de trabajo., En previsidn de que en
determinados lugares y circunstanclias del momento no sea
interesante devolver el 1fquido a su punto primitivo. de ele~
vacidn, la méquina dispone de una teja basculante 13 que
puede guiar y lanzaxr el agua fuera del sistema descrito.

El grupo motriz de aspiracidn e impulsidn hidrfulico
se alimenta de una fuente recargeble de suministro eléc-
trico tal como una baterfa 16 la cual recibe corriente con-
tinua proporcionada por una dinamo movide por la propia mé-
quina multiplicadora. Es 6bvio que tal tome de fuerze podia
ser mediante un alternador que proporcionarfa corriente
alterna al grupo moto-bomba, cuyo motor entonces series pa-
ra tal corriente.

El brazo inercial del sistema posee asproximadamente
en su cenbtro un sector dentado 6 previsto para gque en el
mismo engatille la retencidn 5, dotada de un muelle anta-
gonista 7 que la proporciona elasticidad y recuperacidn
funcional de descarga en el momento oportuno.

Con 1fneas de trazos se ha representado en los dibu-
jos las posibles y mliltiples transmisiones que mueven la
serie de poleas existentes en el sistema,

El funcionamiento de la miquine comienza con la aspi-

racidn de 1fquido por el grupo moto-bomba, el cual es im-
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pulsado hacia el alimentador por donde sale para caer so-
bre el primer vaso de la rueda hidriulica, la cual en vir-
tud del peso del 1fquido, incrementado por la altura de
calda, comienza a girar presenténdo el segundo vaso y asf
sucesivamente hasta completar el giro. Dado que solamente
se llenan los canjilones correspondientes a la zona exte-
rior de la misma que comprende aproximadamente 1802 ¥ que
es la parte de bsjada de la rueda, al llegar los vasos 1lle-
nos al punto mfs bajo de la circunferencia se vacian por
inversidn de los mismos mientras que en la zona interna de
subide ascienden vacfas para completar el ciclo. En conse—
cuencia, puesta la rueda en movimiento contfnuo el peso de
la mitad de la misme, en colaboracidn con la gravedad,hace
que haga media rotacidn que se continua, en virtud de la
inercia adquirida, del caudel de agua constante que cae
sobre los vasos superiores y del nulo peso que &stos trans-
portan en la subida, hasta completar el giro de 360¢,

Dado que en el eje de giro de la rueda hay caladas
sendas poleas acanaladas, &stas tembién rotan con la misma
velocidad. Si ashora queden relacionadas con uno o mis pun~
tos de aplicacidn de la miquina a través de correas trape=—
zoidales, se tiene completo el ciclo cerrado de la méquina
que indefinidamente aspira 1fquido, lo eleva, &ste cae des-
de cierta alture sobre los vasos de la rueda, la cual gira
Y a la vez mueve las poleas solidarias de ella misma, que
& su vez trasladan este movimiento mediante correas y des-
multiplicaciones o multiplicaciones a los puntos de trabajo
transformando la energfa potencial del 1fquido elemento en
energfa mecénica, luminica o eléctrica.

Teniendo en cuenta que todo comienzo de movimiento
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precisa vna fuerza o energfa extra, el invento tiene pre-—
visto un sistema inercial que cargado y en posicidn, al co-
menzar a moverse la rueda, mis o menos lentamente, hace que
tambien gire la polea 24 que produce automitica la rotacidn
del eje 28 y por tanto el desengatillemiento del brazo 2,
cuyas masas aerodinimicas descompensadas o deséquilibradas'
coadyuvan a mejorar la rotacidn del sistema inercisl que
proporciona la aceleracidn necesaria a la rueda para que la
misma venza la inercia del sistema,

Descrita suficientemente la naturaleza y alcance del
presente invento, asf como una forma preferente de poderlo
llevar a la préctica, se hace constar que en el mismd po-
dran ser variables los materiales, formas, dimensiones y
en general todos aguellos detalles accesorios o secunda-
riogs que no alteren, cambien ni modifiquen la esencialidad
propuesta.

Los t&rminos en que queda redactada esta Memoria son
clertos y fiel reflejo del objeto descrito, debidndose in-
terpretar en su sentido mis amplio y nunce en forma limi-
tativa,

Los Inventores se reservan el derecho de solicitar
los oportunos certificados de adicién que en el futuro,la
préctica, experiencia adquirida ¥ avances tecnolbgicos del

momento pudieresn aconsejar.

Los puntos de invencidn propia y nueva que se presen-
tan para que sean objeto de esta Patente de Invencién en
Egpafia, por veinte afios, son los siguientes:

19,~ MAquina multiplicadora de energfa electro-mecé-

nica, caracterizada por un bastidor soporte sobre el que



se eleva ¥ descansa el cuerpo carcasa de la misma, cons-
titufda a base de dos gualdrapas laterales, que se unen
entre sf a travds de medioe convencionales de fijacibn y
vinculacidén que dejan cierta separacién a fin de crear un
240,~ espaclo intermedio para alojamiento de los elementos m8-
viles, a la vez que ambos laterales, inferior y central-
mente, presentan un corte en arco de circulo gque determina
una arqultectura puenteada en el conjunto general de la
méquina, la cual dispone de un grupo moto-bomba con tubo
245,~ de aspiracidn y tubo de impulsibn que se eleva vertical-
mente hasta llegar al vértice superior donde desemboca en
un conducto de descargae, alimentaddd: del sistema motriz,
que se prolonge hacia afuera, sobresaliendo ligeramente del
eje vertical de una rueda hidriulica, encajada en un cos-
250,- tado de la carcasa, y vinculada a la misma mediante un eje
que la permite movimiento giratorio impartido por la caifda
del 1Iquido en el interior de una pluralidad de vasos pe-
riféricos que la misma posee y cuya abertura de recepcidn
esté realizada en la parte superior de los canjilones,mien-
255.~ tras que los extremos del eje llevan caladas sendas poleas
acanaladas que mediante correas trapezoidales transmiten
la rotacidn de la rueda, multiplicada o desmultiplicada-
mente a uno o varios puntos de trabajo y de utilizacidn
de la energfa desarrollada.
260, = 29,- Miquina multiplicadora de energfa electro-mect-~

j//fznica, segin punto anterior, caracterizada porque el con-
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ducto alimentaddr dispone de un soporte distanciador median-

te el cual se puede regular a vilunted la altura y distan~
cia de vaciado, & la vez gue existe una pantalla deflec-

/7 265.= tora prevista para evitar la proyeccidn del 1fquido fuera
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de los vasos de recogida de la rueda ¥y wna tolva inferior
encargaeda de recibir el 1fquido elemento, que por gravedad
abandona el interior de los canjilones, para conducirlo al
punto de captacidn, manteniéndose précticamente el nivel
constante en ciclo cerrado, disponiendortambign de una teja
basculante que potestativamente puede recoger el lfquido
para dirigirlo y lanzarlo fuera del circuito descrito cuan-
do el lugar o la situacidn del momento asi lo requieran.
39,- Miquina multiplicadore de energia electro-mecl-
nice segln anteriores puntos, caracterizada porque en el
vértice superior ¥ exteriormente posee un brazo inercial,
situado verticalmente, cuyos extremos, superior e inferior,
estén provistos de masas aerodinfmicas, orientadas en di-
recciln de la rueda hidrfulica, que se diferencian, una
respecto de la otra, en que la inferior tiene menor peso
que la superior, a la vez que, aproximadamente en el cen-
tro del brazo, tiene un dentado, montedo en la misma di-
reccibn que las masas extremas, que en colaboraciln con un
elemento dotado de un dispositivo eldstico de recuperacidn
comportan un trinquete de retencidn del conjunto inercial
que estd calado a un eje transverso, con sus correspondien-
tes cojinetes a bolas, cuyo otro extremo dispone de una o
més poleas acanaledas para transmisién del movimiento y

la fuerza originados en el mecanismo.

290¢- , 49,~ MEquine multiplicadora de energla electro-mecé-

s

nica segln anteriores puntos, caracterizada porque dispo-
ne de una fuente de alimentacibn eléctrica que, normal y

originariamente serf una baterfa, que alimenta de corrien-
te continua al motor de la bomba ¥ que simulténeamente se

va recargendo merced a una dfnamo movida por la propia
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rueda hidréulica del invento.
52,= "MAQUINA MULTIFLICADORA DE ENERGIA ELECTRO-MECA-
NICA", todo tal y conforme se describe en la presente Me-

moria, la cusl consta de 300 1fneas y a tftulo de ejemplo

se representa en los adjunbtos d¥bujos.

382389
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