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MEMORIA DESCRIPTIVA PARA SOLICITAR PATENTE DE INVENCION EN ESPAÑA POR 
"UN SISTEMA DE TRANSMISION BILATERAL ENTRE UN CENTRO DE CONMUTACION 

PCM ASINCRONO Y EQUIPOS AUXILIARES" A NOMBRE DE STANDARD ELECTRICA. 
S.A. CON DOMICILIO EN MADRID, CALLE DE RAMIREZ DE PRADO NUMERO 5

Se refiere este invento a un sistema de transmisión por co­
dificación de impulsos o PCM, en múltiplex en el tiempo, entre un cen­
tro de conmutación asincrono y equipos auxiliares tales como concen­
tradores de linea o terminales máltiplex.

En el curso de la descripción de este invento se citarón 
las patentes y solicitudes de patente que fueron depósitadas para su 
tramitación y que se indican a continuación.

(a) Patente Na. 1.516.888, presentada el día 29 de Diciembre de 1966
y que lleva por titulo "Un sistema de transmisión bilateral en mo­
dulación por codificación de impulsos";

(b) Solicitud de patente Na. 6.901.888, registrada el día 30 de Ene­
ro de 1969 y titulada "Perfeccionamientos en los centros de conmu­
tación en múltiplex eñ el tiempo".

En la solicitud de patente a la que hemos dado la referencia
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(b) se describe un centro de conmutación FCM asincrono, o sea, un 

centro en el que hay un reloj autónomo cuyas señales se utilizan para 

el mando del paso en ambos sentidos de los mensajes a travós de la 

etapa de conmutación. La base de tiempo autónoma HAdefinida por es­

tas señales no presenta, evidentemente, ninguna correlación con la 

base de tiempo HJ que proviene, a travós de los enlaces, de otros 

centros asincronos, de modo que se hace necesario disponer en la 

linea de entrada de cada unión de!

* ** Un corrector de fase que tenga por objeto, por una parte,

compensar las fluctuaciones de fase y de frecuencia instantánea de 

que esta afectada la base de tiempo HJ y, de otra, hacer la conver­

sión a la base de tiempo HA de cuanto concierne a las señales del 

mensaje;

— Una sincronización de los tiempos de canal que permite 

identificar el comienzo de cada periodo de repetición o "frame" y

de definir los grupos de señales de mensaje que constituyen los men­
sa j es;

— Una memoria tampon o memoria de datos que lleve una di­

rección particular para cada intervalo de tiempo en que son inscri­

tos los mensajes a medida de que van llegando y que son controlados 

por el mando de señales de la base de tiempo HA.

Un problema de este mismo orden es el que existe con los 

enlaces que oonectan un centro asincrono piloto a unos equipos auxi­

liares tales como concentradores y/o termínalas móltiplex. En efec­

to, un equipo de este tipo está provisto de un reloj subordinado al 

del centro piloto que define una base da tiempo HB que se utiliza 

para la recepción y para la emisión. Debido al retardo T de la trans 

misión de ida y vuelta de las señales, la base de tiempo HJ se encuen-
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tra retardada, en el centro piloto, con respecto a la base de tiem­

po HA, por lo que, en este caso, deberán también efectuarse las ope­

raciones que se indican más adelante.

En el presente invento que se refiere a la transmisión 

de datos entre un centro piloto y un equipo auxiliar, el reloj 

subordinado HB de dicho equipo suministra dos series de señales de 

intervalos de tiempos de canal HBr y HBt. Las señales HBr son 

producidas a partir de las señales recibidas a través del enlace 

(base de tiempo HJ) y son utilizadas para la decodifieación de los 

mensajes. Estas señales HBr son, por otra parte, retrasadas en 

una magnitud dV ajustada a la puesta en servicio del equipo y corres 

pondiendo a un número entero de intervalos de tiempo. Se obtiene 

así una nueva base de tiempo HBt utilizada para la codificación y 

la emisión hacia el centro piloto. En el centro piloto se ha situa­

do, en el circuito de la línea de entrada, un circuito que da un 

retardo dM (retardo que está también ajustado a la puesta en servi­

cio del equipo) que corresponde a un número entero de intervalos de 

tiempo de dígito. Si se designa por TR la duración de un "frame" 

y por Jt la capacidad del corrector de fase, estos diferentes pará­

metros están relacionados como sigue:

TR . T + dV - DM + Jt
2

expresando esta relación el hecho de que los retrasos dV y dM han 

sido ajustados de manera que las bases de tiempo HA (reloj sutónomo 

del centro piloto) y HJ (base de tiempo de recepción en dicho centro) 

sean perfectamente síncronas. Con el resultado de que se puede su­

primir la memoria de datos.
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TABLA I - Características del sistema PCM y señales de reloj

Símbolo Duración
unitaria

Duración 
del ciclo

Tr 125ps Duración del período de 
repetición 0 "frame" 
con una frecuencia de 
calibrado de 8 KHz

n Número de canales en un 
enlace (n 24)

V1,V2..V24 5)2 jd. s 125 s Tiempo de canal

V 5)2 p, s Duración de un tiempo 
de canal

P Número de cifras 0 bits 
de un mensaje

ml,m2..m8 650 ns 5)2p, s Tiempo de cifra 0 "fra 
me"

m 65O ns Duración de un intervalo 
de tiempo de dígito

& t b ] c ̂ d 162,5 ns 650 ns Señales de intervalos 
de tiempo básico

f Frecuencia de repeti­
ción de estas señales 
de intervalos de tiem­
po básico

...... I ' tu .í ,i í«. , J

Si se considera, a título de ejemplo, un sistema PCM cuo 

yas características sean las que se definen en la Tabla 1, se ve que 

con el sistema de acuerdo con el invento se puede reemplazar en el 

centro piloto una memoria de n x p bits por una línea de retardo di­

gital de una capacidad máxima de p bits. Unicamente hay que añadir, 

en cada equipo subordinado, dos registros de,desplazamientos de una 

capacidad total de (2n-l) bits. El material se reduce, por tanto, 

en el caso del ejemplo de la Tabla 1, aproximadamente a un 70%
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P<̂ r otra parte es de notar que, para los enlaces que ha­

cen la conexión del centro piloto con los equipos auxiliares, no es 

necesario prever en el centro piloto una sincronización permanente 

de los canales, pudiéndo limitarse a una verificación periódica 

del código de sincronización que servirá para descubrir cualquier fa­

llo eventual del reloj del equipo subordinado.

El presente invento tiene por objeto obtener un sistema 

de transmisión bilateral entre un centro de conmutación asincrona 

y unos equipos auxiliares, tendiendo a reducir apreciablemente el 

material del centro asincrono.

En un sistema de transmisión bilateral entre un centro 

de comunicación asincrono A y unos equipos anexos B han sido pre­

vistos, en cada equipo B, unos medios que constituyen el reloj 3B 

para la elaboración de las señales de los intervalos de tiempo de 

dígito sincronizadas sobre las señales de los mensajes recibidos del 

centro A, unos medios para elaborar, para cada "frame", una señal Q 

a la recepción del código de sincronización CSy, unos medios, manda­

dos por la señal Q, para elaborar las señales de intervalo de tiem­

po de canal que constituyen la base de tiempo de recepción HBr, unos 

medios para retardar la señal Q un número entero h de intervalos de 

tiempo de canal con un valor total dV de forma que se obtenga una 

señal retardada A, unos medios mandados por la señal A para elaborar 

las señales de intervalo de tiempo de canal que constituyen la base 

de tiempo de emisión HBt y unos medios para fijar manualmente el 

número h o para obtener este valor por medio de un cableado adecua­

do.
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Según otra característica del invento se han previsto, 

en el centro A unos medios asociados a cada una de las lineas de 

transmisión que conectan dicho centro a un equipo B para retardar 

las señales recibidas de este equipo durante un tiempo dM igual a un 

número entero de veces de los intervalos de tiempo de dígito, estan­

do dV y dM ajustados de modo que la base de tiempo utilizada para la 

130 recepción de las señales en el centro A esté en sincronismo perfec­

to ccn la base de tiempo utilizada para la emisión en dicho centro.

Otros objetos, características y ventajas del presente in­

vento aparecerán e n  la lectura de la descripción que sigue de un 

ejemplo de realización, descripción ésta que se ha hecho en rela- 

135 ción con los dibujos que se acompañan y en los cuales:

- La Fig. 1 representa un centro de conmutación PCM y los 

diversos equipos que pueden estar asociados con el mismo;

- Las Figs.2.a a 2.c representan unos diagramas de seña- 

leB relativas a la compensación de los tiempos de transmisión;

140 - La Fig. 3 representa el esquema general de los circui­

tos utilizados para la transmisión entre el centro A y el equipo 

auxiliar B;

- La fig. 4 representa los circuitos HBB y CA de un equi­

po subordinado;

- Las Figs. 5.a a 5.h representan unos diagramas de seña­

les en el equipo subordinado;

- Las Figs. 6.a y 6.b representan unos diagramas de seña­

les correspondientes a una variante del invento;

- La Fig. 7 representa el modo de reparto de las señales 

I50 en el caso de la variante.

- La fig. 1 representa un centro de conmutación A de tipo
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asincrono o centro piloto con los diversos equipos que pueden ser 

conectados al mismo. Estos son:

- El centro de conmutación asincrono A' que está conec­

tado al mismo por el enlace J1 y el cual es idéntico al centro A}

- El terminal multiplex B' al cual está unido por el enla­

ce J2. Si el enlace J2 comprende n canales bidireccionales, este 

terminal permitirá conectar al centro Al q líneas 1, 2 ....q sobre 

las que aparezcan unas señales analógicas con n — q (conexión direc­

ta sin concentración);

- el concentrador de lineas B" que está con él conectado 

por el enlace J3 y el cual permite conectar q lineas l,2...q al cen­

tro Al con q ̂  n.
H

Estos equipos B' y B son del tipo síncrono, es decir, que 

no poseen ningún reloj autónomo y que sus bases de tiempos son ela­

boradas a partir de las señales recibidas por los enlaces que les 

conectan ccn el centro A.

Las Figs. 2.a, 2.b, 2.c son unos diagramas de señales 

correspondientes ai proceso de transmisión de las informaciones se­

gún el invento.

La fig. 2.a representa las señales VI. mi, V2. mi, ....

V24. mi., etc., que corresponden, en el centro piloto A, al inter­

valo mi del canal VI, V2....V24, etc.; la emisión hacia un equipo

anexo B (símbolo: TrmA) se hace bajo el mando de estas señales.

La fig. 2.b representa la señal (vi. mi) r de la base de 

tiempo de recepción HBr en un.equipo auxiliar. Se ve que esta señal 

está retardada T/2 con relación a la señal homóloga VI.mi del cen­

tro piloto, a consecuencia del tiempo de transmisión de A. a B. Se 

ha supuesto, a titulo de ejemplo, que dicho retardo era inferior a

7.
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un intervalo de tiempo de canal (T v). En la misma figura so 

ve que la señal (Vl.ml) t de la base de tiempo de amisión HBt está 

retardada en dV respecto a la señal (VI. mi) r.

La Fig. 2.c. representa la posición nominal de la señal 

(VI. ml)e de la base de tiempo HJ en el centro A y se ve que esta 

señal está retardada, con respecto a la señal (Vl.ml)t, un tiempo 

T/2 + dM + Jt/2.

Estos diferentes retrasos están relacionados entre si como

sigue:

TR C T + dV + dM + Jt .
2

En esta expresión:

- El retardo dV se obtiene por un circuito de retardo ajus- 

table por incrementos de intervalos de tiempo de canal.

- El retardo dM se obtiene por medio de un circuito de re­

tardo ajustable por incrementos de intervalos de tiempo de dígito.

- El retardo Jt se obtiene por el corrector de fase, en el 

que la capacidad representa la amplitud total de la perturbación de 

fase. Este circuito se encuentra situado en el centro A.

Los retardos dV y dM son ajustados de forma no automática, 

por ejemplo manualmente, (en fábrica o en el momento de la instala­

ción).

En la elaboración de estas figuras 2.b y 2.c, asi como en 

lo que sigue de la descripción, se considera que el retardo dM se 

realiza en el centro piloto A. Es natural que este retardo puede 

realizarse igualmente en el centro B.

La Fig. 3 representa el esquema general de los circuitos 

utilizados para la transmisión bilateral entre el centro piloto A 

y el equipo auxiliar B. En el centro A se ha representado, de una
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parte, el reloj piloto HA, las señales del cual mandan la conexión 

de las lineas entrante LBA y saliente LAB constituyendo el enlace 

JAB en el conjuntor JR en el cual se efectáa la conmutación tempo­

ral y, de otra parte, el circuito que proporciona el retardo de 

dM a DM + JT (véase la Fig. 2.c.).

Este circuito, que se describe de una manera detallada 

en la patente a la que hemos dado la referencia (a), comprende!

- El repetidor regenerador RA que suministra, de una 

parte, las señales de la base de tiempo HJ que caracterizan el tiem­

po de unión y, por otra, las señales del mensaje reformadas MO.

- El detector de fase PDA que compara las señales de la 

base de tiempo HJ y HA y que suministra una información E que carac­

teriza el signo y la amplitud de su defasage.

- El corrector de fase PC y el circuito de retardo AD 

(para la obtención del retardo dM) que retarda las señales Mo 

(por ejemplo, por incrementos de intervalos de tiempo básico) de 

manera que las señales de salida M'O estén en fase con las señales 

de reloj HA. El circuito AD es ajustado manualmente por incremen­

tos de intervalos de tiempo de dígitos y el circuito PC asegura la 

corrección automática (por incrementos de intervalo de tiempo bá­

sico, por ejemplo) de las fluctuaciones de fase y de la frecuencia.

El equipo auxiliar B comprende los circuitos siguientes:

- El repetidor regenerador RB que entrega las señales de 

base de tiempo HJ y las señales de mensaje reformadas M.

- El circuito de control de intervalo de tiempo de canal 

CA al que son aplicadas las señales M y las señalas do base de tiem­

po de recepción HDr. Este suministra, para cada "frame", una señal

A retardada h intervalos de tiempo de canal con respecto a los
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tiempos de recepción del código de sincronización CSy.

- El reloj subordinado HDD que recibe las señales HJ y A 

y que suministra:

a) Las señales de intervalos de tiempo básico que consti­

tuyen la base de tiempo común HD utilizada para la recepción y para 

la emisión.

b) Las señales de intervalo de tiempo de canal (Vi) r,

(V2) r.... (V24)r utilizadas en la recepción y que constituyen la ba­

se de tiempo de recepción HBr.

c) Las señales de intervalo de tiempo de canal (Vl)t, 

(V2)t.... (V24)t utilizadas en la emisión y que constituyen la base 

de tiempo HDt. Estas señales están retardadas h intervalos de tiem­

po básico con relación a los tiempos de recepción del código CSy.

- El circuito de tratamiento de los mensajes PR que fun- 

cionan baje el mando de las señales HB, HBr para la recepción y de 

las señales HD, HDt para la emisión y que constituye un lugar inter­

medio entre las lineas An sobre las que aparecen unas señales analó­

gicas y el enlace JAB por el que se efectúa la transmisión en PCM.

Es de notar que el código CSy, transmitido en cada "frame", por ejem­

plo, en (V24)t, por la línea LBA, se suministra a este circuito PR 

por el circuito CA.

La Fig. 4 representa el esquema detallado de los circuitos 

HDD y CA del equipo auxiliar B. En el circuito HDD las señales de 

la base de tiempo HJ, suministradas por el repetidor RD, son utiliza­

das para obtener directamente las señales de intervalo de tiempo bá­

sico y de intervalos de tiempo de dígito que constituyen la base de 

tiempo común HBB.

En el circuito que está representado, estas señales son ob-
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tenidas (dicho a título de ejemplo no limitativo) por intermedio de 

un bucle de fijación de realización conocida. Este bucle está cons­

tituido por el detector de fase digital PDD, el filtro paso- bajo LP, 

el generador de frecuencia variable PG y el contador en anillo KR.
El generador PG entrega unas señales de frecuencia nominal 4f (véase 

la Tabla l) representadas sobre la Fig. 5.a. Esta frecuencia es va­

riable en función de la amplitud de la señal de salida del filtro LP.

Las Figs. 5*b a 5-e representan las señales de intervalo 

ee tiempo básico a, b, c, d, y la Fig. 5.f representa las señales 

HJ(y M) de una duración nominal igual a m/2.

El detector de fase PDD compara la posición de las señales 

a y HJ y sus señales de salida, pasadas por el filtro LP, producen una 

modificación de la frecuencia de las señales suministradas por el ge­

nerador PG en un sentido tal que las señales de intervalo de tiempo 

básico se sitúan en fase con las señales HJ. El bucle está reali­

zado de manera que el centro de cada señal a esté avanzado en m/4 

sn relación con el centro de una señal HJ, de modo que cada señal M 

esté centrada con relación a una señal de intervalo de tiempo básico 

b. Las señales a son aplicadas al contador en anillo KM que suminis­

tra las señales de intervalo de tiempo de dígito mi, m3.... m8. Es­

tos contadores en anillo KR y KM que suministran las señales de la 

base de tiempo HDD se realizan con unos "flip-flops" del tipo de 

JK que hacen la conmutación adelantada de las señales de reloj.

El circuito HDD comprende igualmente:

- El registro de desplazamientos KVr que suministra las 

señales de la base de tiempo HDr. Este recibe por la entrada del re­

loj las señales m8. ü (una señal por intervalo de tiempo de canal) 

y por su entrada de avance la señal Q que define el fin de cada "frame"
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que es suministrado por el circuito CA. El registro comprende n = 24 

etapas y suministra las señales (Vl)r, (V2)r...... (V24)r.

- El registro de desplazamientos KVt que suministra señales 

de la base de tiempos HDt. Este recibe por su entrada de reloj unas 

señales m8. d y por su entrada de avance la señal A suministrada, una 

vez por intervalo de tiempo de canal, por el circuito CA. El regis­

tro comprende 24 etapas y suministra las señales (Vl)t, (V2)t....

(V24)t.

El circuito de control de intervalos de tiempo de canal CA 

comprende un registro de desplazamiento KD de n-1 = 23 posiciones y un 

circuito de detección del código de sincronización CSy que comprende 

las puertas Pal a Pa4 y el registre de desplazamiento KS que comprende 

p = 8 etapas. Si se supone, por ejemplo, que el código CSy es 11000011 

el circuito "0" Pal entrega en cada intervalo de tiempo de dígito una 

señal por la que debe ser recibida una cifra ̂  si se encuentraen el 

tiempo (V24)r reservado a la recepción del código CSy. Esta señal 

se aplica a las puertas Pa2 y Pa3 y se obtiene una señal de avance 

de registro KS para la condición lógica:

Sy = (mi + m2 + m? + m8). M + (mi + m2 + m7 + m8).M . b

Se ve, por tanto, que aparece una señal Sy cada vez que un 

bit recibido es idéntico al que debería ser recibido si se encentrase 

en (V24)r. Si 8 bits consecutivos son idénticos a los ¿el código CSy, 

el registro KS contiene una cifra 1̂ en todas sus posiciones y el de- 

codificador que le corresponde entrega una señal Q' representada en 

la Fig. 5.g.

Si el reloj HD (de señales de intervalos de tiempos básico 

y de intervalo de tiempo de dígito) está perfectamente sincronizada, 

esta señal Q' aparece en un intervalo m8 y la puerta Pa5 suministra una
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señal Q = Q ' . m 8.

Si este reloj no estuvieses sincronizado, la puerta Pa6 

suministraría una señal R' <=* Q'. m8.c. Esta señal es aplicada al 

"flip-flop" moncestable OS que entrega una señal R de una duración 

de 3"/8 (véase la fig. 5.h) que bloquea la aplicación de una señal 

de avance al contador KR (Fig. 5.a).

Se ve, por tanto, que cada vez que se detecta un código 

CSy en un intervalo que no sea el m8, la base de tiempo HD es re­

tardada un intervalo de tiempo de canal de modo que la sincroni­

zación de esta base de tiempo HB con el código CSy dure por lo menos 

31 "frames".

La señal Q, que define el fin de un "frame", es aplica­

da como señal de avance al registro de desplazamientos KD que re­

cibe como señales de reloj las señales m8.c. La cifra 1 introdu­

cida en la primera etapa de este registro en (V 24) r.m 8.c se 

desplaza entonces una posición hacia la izquierda por cada inter­

valo de tiempo de canal. Este registro lleva las salidas 1, 2,... 

23 conectadas a las salidas de las diferentes etapas y el con­

mutador SW permite el ajuste manual del valor del retardo, que es 

así regulable por veces enteras de intervalos de tiempo de canal. 

Por consiguiente, este conmutador suministra, en un tiempo m8.d y 

una vez por cada "frame", una señal A que es aplicada, como señal 

de avance, al registro de desplazamientos KV.t. Como éste recibo 

las señales de avance m.8d, esta señal se inscribe en la primera 

etapa; después se desplaza una posición hacia la derecha en cada 

intervalo de tiempo de canal, suministrando sucesivamente las se­

ñales (Vl)t, (V2)t.... (V24)t.

Se comprenderá que, si se han detectado fortuitamente dos



códigos CSy durante un "frame" (la posibilidad de una detección 

múltiple así es escasa si el código CSy está bien elegido), la per­

turbación entonces causada en el suministro de las señales por los 

registros KVt y KVr se elimina automáticamente, una vez que estos 

registros funcionan en circuito abierto.

El circuito "Y" Pa8 suministra el código CSy para la trans 

misión en (V 24)t.

Dado que el retardo dV + dM puede ser calculado de ante- 

Mano con una aproximación bastante buena? se puede suprimir el re** 

glaje manual en el equipo auxiliar y establecer en el cableado el va 
lor de dV.

El registro KD queda entonces suprimido y la compensa­

ción en números enteres de veces de intervalos de tiempos de canal 

se efectúa repartiendo las señales suministradas por el registro 

KVr de manera diferente según que sean utilizadas para la emisión 

(TrmD) o para la recepción (RcvB). Las Figs. 6.a y 6.b represen­

tan unos diagramas de señales relativos a esta variante.

La Fig. 6.a representa las señales V2á. mi y VI. mi de la 

base de tiempo HA y la Fig. 6.b representa las señales (V2á. ml)r y 

(VI. ml)r de la base de tiempo HDr.

La Fig. 6.c representa la señal (VI. ml)t de la base de 

tiempo HDt, la cual está adelantada un número entero de veces de in­

tervalos de tiempo de canal (un intervalo en el caso del ejemplo) 

con relación a la señal (Vl.ml)r.

La Fig. 6.d representa la recepción en el centro A y es 

análoga a la Fig. 2.c.

Se comprende que con este método de obtención de la base 

de tiempo HBt la emisión pueda adelantarse sobre la recepción o vi-
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ceversa.

La fig. 7 representa, en el caso del ejemplo de las Figs.

6.a a 6.d el modo de reparte de las señales suministradas por el re­

gistro de desplazamiento KVr para la realización de las bases de tiem- 
370 pos HBr y HBt.

Si bien el presente invento ha sido descrito en relación 

con unos ejemplos particulares de realización, debe ser claramente 

comprendido que ello no debe significar una limitación a estos ejem­

plos y que este invento es susceptible de otras variaciones o modi- 

375 ficaciones sin que salga de su dominio.

Este invento corresponde a una solicitud de patente formu­

lada en Francia el 29 de Julio de 1969, señalada con el Na. 6925873 

y se acoge, per tanto, a los beneficios que otorgan los convenios 

internacionales vigentes.

N O T A

38O Los puntos de invención propia y nueva que se presentan pa­

ra que sean objeto de esta patente de veinte años son los siguientes: 

1.- Un sistema de transmisión bilateral entre un centro 

de conmutación PCM asincrono y equipes auxiliares tales como concen­

tradores de línea o terminales móltiplex, caracterizado por el hecho 

385 de que cada uno de los equipos auxiliares comprende un reloj subor­

dinado que suministra directamente desde la base de tiempo del enla­

ce HJ unas señales de intervalo de tiempo básico y de intervalo de 

tiempo dígito que constituyen la base de tiempo HD, por el hecho de

^ue un detector de codi ge de encuadre CSy suministra una señal Q* ca-

390 vez que p bits consecutivos recibidos a través del enlace son/
/ idénticos al codigo CSy, por el hecho de que si dicha señal Q' es

/ /
// recibida en un tiempo m8, es alaborada una señal Q, por el hecho de

/
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que, en caso opuesto, se controla una demora (o un avance) de un inter­

valo de tiempo básico de reloj HE, siendo esta operación llevada a cabo 

395 automáticamente hasta el tiempo en que es elaborada una señal Q, por 

el hecho de que dicha señal Q es introducida en un primer registro de 

desplazamiento KVr que avanza una posición en cada intervalo de tiempo 

de canal y que suministra las señales de intervalo de tiempo de canal 

de recepción (Vl)r, (V2)r... (V24)r, constituyendo la base de tiempo HOr, 

400 por el hecho de que dicha señal Q es introducidad en un segundo registro 

de desplazamientos KD que recibe una señal de avance a cada intervalo 

de tiempo de canal y que tiene un capacidad de h posiciones correspon­

diente a una demora dV y por el hecho de que la señal de salida de di­

cho registro es introducida en un tercer registro KVt que avanza una 

405 posición a cada intervalo de tiempo de canal y que suministra las se­

ñales de intervalos de tiempo (Vl)t, (V2)t..... (V24)t que constituyen 

la base de tiempo HRt que es entonces demorada h intervalos de tiempo 

de canal con respecto a la base de tiempo HBr.

2.- Un sistema de transmisión bilateral de acuerdo con la rei 

410 vindicación 1 , caracterizado por el hecho de que en el centro de oontputa 

cién asincrono que comprende un reloj piloto, las señales se usan para 

la transmisión asi como para la recepción, siendo las señales recibidas 

a través del enlace que la conecta con un equipo asociado dado, apli­

cadas a un circuito de demora que proporciona una demora dM correspon- 

415 diente a un número entero de intervalos de tiempo de dígito, por el hecho 

de que se han elegido los valores dV y dM tales como TR = T + dV + dM 
+ Jt/2, representando TR la duración de un "frame", T la demora de trans- 

isión en ambos sentidos entre el centro asincrono y el equipo auxiliar 

y jt la capacidad del corrector de fase asociado con el enlace, de modo 

que, en el centro piloto, las bases de tiempo HA y HJ son perfectamen-



te sincrónicas.
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3-- Un sistema de transmisión bilateral de acuerdo con las 

reivindicaciones 1 y 2 caracterizado por el hecho de que) en una 

solución alternativa, cada equipo auxiliar comprende un reloj su­

bordinado que suministra, desde la base de tiempo Hj, unas señales 

de intervalo de tiempo básico y dígito que constituyen el tiempo ba­

se HD, por el hecho de que dicho tiempo base está sincronizado so­

bre el código CSy, por el hecho de que la señal Q que caracteriza una 

correcta sincronización, es introducida en un registro de desplaza­

miento KVr que avanza una posición a cada intervalo de tiempo de 

canal y que suministra, por las salidas de los flips - flops 1 a 24, 

las señales de intervalo de tiempo de canal de la base de tiempo 

HBr y por el hecho de que la demora de h intervalos de tiempo de 

canal de la base de tiempo HBt con respecto a la base de tiempo HBr 

se obtiene usando la salida ( 1 + h) del registro para el intervalo 

ño tiempo de canal (Vi) t, la salada (2 + h) para el intervalo de 

tiempo de canal (V2) t, etc....

4.- Un sistema de transmisión bilateral entre un centro 

de conmutación PCM asincrono y equipos auxiliares.

440 Tal y como se ha descrito en la Memoria que antecede, re­

presentado en los dibujes que se acompañan y a los fines espea. fi- 

cados.
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