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MEMORIA DESCRIPTIVA PARA SOLICITAR PATENTE DE INVENCION EN ESPANA POR

"UN SISTEMA DE TRANSMISION BILATERAL ENTRE UN CENTRO DE CONMUTACYON

PCM_ASINCRONO Y EQUIPOS AUXILIARES" A NOMBRE DE STANDARD ELECTRICA,

S.A. CON DUMICILIQO EN MADRID, CALLE DE RAMIREZ DE PRADO NUMERO 5 -

Se refiere este invento a un sistema de tranamisidn por co-
dificacién de impulsos o PCM, enbmﬁltiplex en el tiempo, entre un cenw
tro de conmutacifn Qsincrono Y equipos auxiliares tales como concenw
tradores de linea o terminales mfiltiplex.

En el curso de la descripcidn de este invento se citarfn
las patentes y solicitudes de patente que fueron depésitadas para su
tramitacién y qﬁe se indican a continuacibn.

(a) Patente No. 1.516.888, presentada el dfa 29 de Diciembre de 1966
¥ que lleva por t{tulo "Un sistema de transmisidn bilater;l en mow
dulacibén por codificacién de impulsos™;

(b} Solicitud de patente No. 6,901.888, registrada el dfa 30 de Ene-
ro de 1969 y tituladg "Perfeccionamientos en los centros de conmu-~
tacién en multiplex i el tiempo".

En la solieitud de patente a la que hemos dado la refsrencia
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(b) se describe un centro de conmutacidén PCM asincrono, o sea, un
centro en el que hay un reloj autdnomo cuyas sefiales se utilizan para
el mando del paso en ambos sentidos de los mensajes a travds de la
etapa de conmutacién. La base de tiempo autdnoma HAdefinida POY eS8«
tas sefiales no presenta, evidentemente, ninguna correlacidn con la
base de tiempo HJ que proviene, a través de los enlaces, de otros
centros asfncronos, de modo que se hace necesarioc disponer en la
1fnea de entrada de cada unidn det

- = Un corrector de fase que tenga por cbjeto, por una parte,
compensar las fluctuaciones de fase y de frecuencia instantanea de
que estid afectada la base de tiempo HJ y, de otra, hacer la conver-
sidn a la base de tiempo HA de cuanto concierne a las sefiales del
mensajes

= Una sincronizacién de los tiempos de canal que permite
identificar el c¢omienzo de cada perfodo de repeticidén o "frame" y
de definir los grupos de seflales de mensaje que constituyen los men—
sajes;

~ Una memoria tampén o memoria de datos que lleve una diw
reccibén particular para cada intervalo de tiempo en que scn inscri-
tes los mensajes a medida de que van llegando y que son controlados
por el mando de sefiales de la base de tiempo HA,

Un problema de este mismo orden es el que exisﬁe con los
enlaces que conectan un centro asincrono piloto a unos equipos auxi-
liares tales como concentradores y/o terminales mGltiplex. -En efece
to, un equipo de este tipo estf provisto de un reloj subordinade al
del centrg pilotc que define una base de tiempo HB que se utiliza
para la recepciﬁﬁ y para la emisidn. Debido al retardo T de la trans

misnibén de ida y vuelta de las sefiales, la base de tiempo HJ se encuenw
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tra retardada, en el centre piloto, con respecto a la base de tiem-

3.

pe HA, por lo que, en este caso, deberin tambibn efectuérse las ope~
raciones que se indican wis adelante.
En el presente invento gue se refiere a la transmisién
de datos entre un centro pilcto y un equipo auxiliar, el reloj
subordinado HB de dicho equipo suministra dos series de sefiales de
intervalcs de tiempos de canal HBr y HBt. Las sefiales HBr son
producidas a partir de las sefiales recibidas a través del enlace
(base de tiempo HJ) y son utilizadas para la decodificacifn de los
mensajes. Estas sefiales HBr son, por otra parte, retrasadas en
una magnitud 4V ajustada a la puesta en servicio del equipe y corres
pendiende a un nfimero enterc de intervalos de tiempo. Se obtiene
as{ una nueva base de tiempc HBt utilizada para la codificacién ¥y
la emisidén hacia el centro piloto. En el centro piloto se ha situa=
do, en el circuitc de la linea de entrada, un circuito que da un
retardo dM (retardo que estd también ajustado a la puesta en servie
cic del equipo) que corresponde a un nfimero enterc de intervalos de
tiempo de digito. Si se designa por TR la duracifn de un "frame"
y pur Jt la capacidad del corrector de fase, cstos diferentes paré-
metrcs estin relacicnades como sigue:
TR = T + dV « DM + Jt
2
expresande esta relacidn el hecho de que los retrasos dV y dM han
sido ajustados de manera que las bases de tiempo HA (reloj sutdncmo
del centro piloto) y HJ (base de tiempo de recepcidn en dicho centro)
sean perfectamente sincronas. Con el resultado de que se¢ puede sue

primir la memoria de datos.
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TABLA I « Caracteristicas del sistema PCM y sefiales de recloj
Simbolo Duracién Duracidn
unitaria del ciclo
Tr 1259,5 Duracibén del perfodc de
"repeticibn o Wframe!
con una frecuencia de
| calibrado de B KHz
n Nimero de canales en un
enlace (n = 24)
Vi,V2..V2h 5,2 Bs 125*L s | Tiempo de canal
v s,a}b s Duracién de un tiempo
de canal
P Nimero de cifras o bits
de un mensaje
ml,m2..m8 650 ns 5y2¢, 8 | Tiempo de cifra o %"irn
}L me"
m 650 ns Duracién de un intervald
de tiempo de digito
a,b,c,d 162,5 ns 650 ns | Sefiales de intervalos
de tiempo bésico
b3 Frecuencia de repeti-
cidn de estas sefiales
de intervalos de tiem-
po bésico

Si se considera, a titulo de ejemploc, un sistema PCM Cue
yvas caracteristicas sean las que se definen en la Tabla 1, se ve que
con el sistema de acuerdo con el invento se puede reemplazar en el
centroc piloto una memoria de B x p bits por una lineca de retardo diw
gital de una capacidad méxima de p bits. Unicamente hay que afiadir,
en cada equipc subordinado, dos registres de,desplazamientos de una
capacidad total de (2n-1) bits. El material se reduce, por tanto,

en el caso del ejemplo de la Tabla 1, aprcximadamente a un 70%
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Pur otra parte es de notar que, para los enlaces que ha~
cen la conexién del centro pilotc con los equipos auxiliares, no es
necesaric prever en el centro pilcto una sincronizacidn permanente
de los canales, pudiéndo limitarse a una verificacidn perfodica
del cbdigo de sincronizacidn que serviri para descubrir cualquier fa-
llo eventual del reloj del equipc subordinado.

El presente invento tiene por objeto obtener un sistema
de transmisidn bilateral entre un centro de conmutacidn asfncrona
¥ unos equipos auxiliares, tendiénde a reducir apreciablemente el
material del centro asincronc.

En un sistema de transmisidn bilateral entre un centro
de comunicacidn asincrono A y unos equipos anexos B han sido pre=
vistos, en cada equipo B, unos medios que constituyen el reloj HB
para la elaberacidén de las sefiales de los intervalos de tiempo de
digito sincronizadas sobre las sefiales de los mensajes recibidos del
centro A, unos medios para elaborar, para cada "frame", una sefial Q
a la recepcién del cddige de sincronizacidn CSy, unos medios, manda=-
des por la sefial Q, para elaborar las sefiales de intervalo de tiem-
po de canal que constituyen la base de tiempo de recepcidn HBr, unos
medios para retardar la sefial Q un nfimerc entero h de intervalos de
tiempo de canal cen un valor total dV de forma que se cobtenga una
sefial retardada A, unos medios mandados por la sefial A para elaborar
las seifiales de intervalo de tiempo de canal que constituyen la base
de tiempo de emisibn HBt y uncs medios para fijar manualmente el
nlmerc h o para cbtener este valor por medio de un cableado adecua=

do.
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Segfin otra caracteristica del invento se han previsto,

6.

en el centro A unos medios asociados a cada una de las lineas de
transmisién que conectan dicho centro a un equipo B para retardar
las sefiales recibidas de este equipo durante un tiempe dM igual a un
niimero enterc de veces de los intervalos de tiempo de digito, estan—
do dV y dM ajustados de modo que la base de tiempo utilizada para la
recepcidn de las sefiales en el centro A estd en sincronismo perfec—
to ccn la base de tiempe utilizada para la emisién en dicho centro.

Otrcs objetos, caracteristicas y ventajas del presente ine
vento aparecerin cin la lectura de la descripcidn que sigue de un
ejemplo de realizacidn, descripcidn &stz que se ha hecho en rela-
¢idn con los dibujcs que se acompafian y en los cuales:

- La Fig. 1 representa un centro de conmutacién PCM y los
diversos equipos que pueden estar asociados con el mismoj

- Las Figs.2.a a 2.c representan unos diagramas de secfia-
les relativas a la ccmpensacién de los tiempcs de transmisibng

- La Fig. 3 representa el esquema general de los circuis-
tes utilizados para la transmisién entre el centro A y el equipo
auxiliar By |

- La fig. & representa los circuitos HBB y CA de un equiw-
po subordinadoj

‘= Las Figs. 5.a a 5.h representan unos diagramas de sefia~
les en el equipo suborﬂ‘;ado;

-~ Las Figs., 6.a y 6.b representan unos diagramas de sefia=
les correspoendientes a u.na variante del invento;

-~ La Fig. 7 representa el mcdo de reparto de las sefiales
en el caso de la variante.

-~ La fig. 1 representa un centro de conmutacidn A de tipo
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asfncrono o centro piloto con los diverscs équipos que pueden ser
conectados al mismo. Estos son:

~- E1 centro de conmutacibén asfncrono A' que estf conece
tado al mismo per el enlace J1 y el cual es idéntico al centro 4

~ El terminal multiplex B' al cual est& unido por el enla-
ce J2. 8i el enlace J2 comprende n canales bidireccionales, este
terminal permitiri conectar al centro Al q l{neas 1, 2 .eseq BODre
las que aparezcan unas sefiales analbgicas con n = q (conexisn direc-
ta sin concentracién);

- el concentrador de lfneas B" que esti ¢on &1 conectado
por el enlace J3 y el cual permite conectar q lineas 1,2...q al cen=
tro Al con g >» n.

Estos equipos B! y B" son del tipo sfncrono, es decir, que
no poseen ningln releoj auténomo y que sus bases de tiempos son elaw~
boradas a partir de las sefiales recibidas por los enlaces que les
conec.tan con el centro A

Las Figs. 2.a, 2.b, 2.c son unos diagramas de secfiales
correspondientes al procesc de transmisién de las informaciones sew-
glin el invento.

La fig. 2.a representa las sefiales V1. ml, V2. ml, ....
V2hk. ml., etc., que correspcnden, en el centro piloto A, al inter-
valo ml &el canal V1, V2.....V24, etc.; la emisidén hacia un equipo
anexo B (sfmbclc: TrmA) se hace bajo el mando de estas sefiales.

La fig. 2.b representa la sefial (vl. ml) r de la base de
tiempo de recepciln HBr en un ,equipc auxiliar. Se ve que esta sefial
estf retardada T/2 con relacibn a la sefial bombloga V1.ml del cen=
tro piloto, a ccnsecuencia del tiempoc de transmisgién de A, a B. Be

ha supuesto, a tftulo de ejemplo, que dicho retardo era inferior a
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un intervalo de tiempo de canal (T & v). En la misma figura sc
ve que la sefial (Vl.ml) t de la base de tiempo de emigidn HBt esti
retardada en dV respecto a la sefial (V1. ml) r.

La Fig. 2.c. representa la posicidn nominal de la sefial
(Vi. ml)e de la base de tiempo HJ en el centro A Y se ve que esta
sefial estd retardada, con respecto a la sefial (Vl.ml)t, un tiempo

T/2 + M + Jt/2.

Estos diferentes retrasos estén relacionados entre si como

TR =T + aV + dM «+ gt .
2

En esta expresidn:

= El retardo aV se obtiene por un circuite de retardo ajus-
table por incrementos de intervalos de tiempo de canal.

=~ El retardo dM se obtiene por medio de un circuito de re~
tarde ajustable por incrementos de intervales de tiempo de dfigito.

-~ El retardo Jt se obtiene por el corrector de fase, en el
que la capacidad representa la amplitud total de la perturbacidn de
fase. Este circuitoc se encuentra situado en el centro A.

Los retardes dV y ¢M son ajustados de forma nc automltice,
por ejemplo manualmente, (en fibrica o en el momento de la instala=
cién).

En la elaboracidn de estas figuras 2.b y 2.c, asi como en
lo que sigue de la descripcidn, se considera que el retardo M se
realiza en el centrc piloto A. BEs natural que este retardo puede
realizarse igualmente en el centro B,

La Fig. 3 representa el esquema general de los circuitos

utilizados para la transmisidn bilateral entre el centro pilcto A

¥y el equipo auxiliar B. En el centro A se ha representado, de una
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parte, el relcej piloto HA, las sefiales del cual mandan la conexibn
de las lineas entrante LBA y saliente LAB constituyendo ¢l enlace

210 JAB en el conjuntor JR en el cual se efectlia la conmutacidn tempow
ral y, de otra parte, el circuitc que proporciona el retardo de
dM a DM + JT (véase la Fige. 2e.c.).

Este circuito, que se describe de una manera cetallada
en la patente a la que hemcs dado la referencia (a), comprende:

215 = Bl repetider regenerador RA que suministra, de una
barte, las seifiales de la base de tiempo HJ que caracterizan el tiem~
po de unién y, por otra, las sefiales del mensaje reformadas MO.

-~ El detector de fase PDA que compara las sefialeg de la
base de tiempo HJ y HA y que suministra una informacibn E gue carac~

210 teriza el signe y la amplitud de su defasage.

- El corrector de fase PC y el circuito de retardo AD
(para la cbtencibén del retardo dM)} que retarda las sefiales Mc
(por ejemplo, por incrementos de intervalos de tiempe bAsico) de
manera que las sefiales de salida M’0 estén en fase con las sefiales

215 de reloj HA. El circuitc AD es ajustado manualmente por incremen-
tosde intervalos de tiempo de dfgitos y el circuito PC asegura la
correceidn automitica (por incrementcs de intervalo de tiempo bi-
sico, por ejemplo) de las fluctuaciones de fase y de la frecuencia.

El equipo auxiliar B comprende los circuitos siguientes:

220 - El repetidor regenerador RB que entrega las scfiales de
base de tiempo HJ y las sefiales de mensaje reformadas M.

- El circuitoc de contrel de intervalo de tiempo de canal
CA al que son aplicadas las sefinles M y las sefiales de base de tiem-
po de recepcién HBr. Este suministra, para cada "frame", una seciial

225 A retardada h intervalos de tiempc de canal con respecto a los
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tiempos de recepcidn del ¢8digo de sincronizacidn CSy.

=~ Bl reloj subordinado HBB que recibe las sefiales HJ ¥y A
¥ que suministra:

a) Las sefiales de intervalos de tiempo bésico que consti-
tuyen la base de tiempo comiln HB utilizada para la recepcién y para
la emigidn.

b) Las sefiales de intervalo de tiempo de camal (V1) r,

(v2) rov.. (V24)r utilizadas en la recepcidn y que constituyen la baw-
se de tiempo de recepcién HBr,

c) Las seflales de intervalo de tiempc de canal (vi)t,
(V2)t..o. (V2L)t utilizadas en la emisidn Y que constituyen la base
de tiempe HDt. Estas sefiales estfn retardadas h intervales de ticm-
pe bdsicc con relacién a lcs tiempos de recepcidn del cédigo CSy.

- El circuito de tratamiento de los mensajes PR que fun-~
cionan bajc el mando de las sefiales HB, HBr para la recepcidn y de
las sefiales HB, HBt para la emisién y que constituye un lugar intere
medio entre las lineas An sobre las que aparecen unas sefiales snal-
gicas y el enlace JAB por el que se efectiia la transmisidn en PCM.

Es de notar que el cbdige CSy, transmiticdo en cada "frame', por ejcm=
plo, en (V2k)t, por la 1fnea LBA, se suministra a este circuito PR
por el circuito CA.

La Fig. & representa sl esquema detallado de los circuitos
HBD y CA del equipo auxiliar B. En el circuito HBD las sefiales de
la base de tiempo HJ, suministradas por el repetidor RD, son utilizao-
das para obtener directamente las sefiales de intervalo de tiempo bi~
sico y de intervales de tiempo de digito que ccohstituyen la base cde

tieripo comiin HBB.

En el circuitoc que estf representado, estas sefiales son obe
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11°
tenidas (dicho a titulo de ejemplc né limitative) por intermedio de
un bucle de fijacién de realizacién conocida. Este bucle estf conse
tituido por el detector de fase digital PDB, el filtro pasc~ bajo LP,
el generador de frecuencia variable PG y el contador em anillo KR.
El generador PG entrega unas sefiales de frecuencia nominal &f (v8ase
la Tabla 1) representadas sobre la Fig. 5.a. Esta frecuencia es vaw
riable en funcidn de la amplitud de la sefial de salida del filtro LP,
. Las Figs. 5.b a 5.e representan las sefiales de intervalo
de tiempo bisico a, b, o, dy, v la Fig. 5.f representa las sefiales
HI(y M) de una duracidn nominal igual a m/2.
El detector de fase PDB compara la pcsicidn de las sefiales
a y HJ y sus sefiales de salida, pasadas por el filtro LP, producen una
modificacién de la frecuencia de las sefiales suministradas por el gew~
nerador PG en un sentide tal que las sefiales de intervalo de tiempo
basicc se situan en fase con las sefiales HJ. El bucle esti realie
zado de manera que el centrc de cada sefial a esté avanzado en m/h
en relaciln con el centro de una sefial HJ, de mcco que cada seflal M
esté centrada con relaciln a una sefial de intervalo de tiempo b&sico
b. Las sefiales a scn aplicadas al contador en anillo KM que suminige
tra las sefiales de intervalo de tiempo de dfgito ml, m2.e.. m8. Egw
tos contadores en anillo KR y KM que suministran las sefiales de la
base de tiempc HBD se realizan con unos "flip-flops" del tipo de
JK que hacen la conmutacidén adelantada de las sefiales de reloj.
El circuite HOD comprence igualmentes
- El registro de desplazamicntos KVr gque suministra las
sefiales de la base de tiempo HBr. Este rccibe por la entrada del re-
loj las sefiales m8, d (una sefial por intervale de tiempe de canal)

Y por su entrada de avance la sefial Q que define el fin de cada "frame!
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que es suministrado por el circuito CA. El registro comprende n = 24
etapas y suministra las sefiales (V1)zr, (V2)r...... (Va&)r.

- El registro de desplazamientos KVt gue suministra seflales
de la base de tiempos HBt. Este recibe por su entrada de reloj unas
sefiales mB. d y por su entrada de avance la sefial A suministrada, una
vez por intervalc de tiempu de canal, por el circuito CA. El regis~
trec comprende 2k etapas y suministra las sefiales (V1)t, (V2)t....
(vak)t.

Bl circuito de contrel de intervalos de tiempo de canal CA
comprende un registro de desplazamiento KD de n-1 = 23 posiciones y un
circuitc de detecciln del cbdige de sincrcnizacién CSy gue comprende
las puertas Pal a Palk y e: registrc de desplazamiento K5 que comprende
p = 8 etapas. Si se supone,; por ejemplo, que el cédige CSy es 11000011
el circuito "OU Pal entrega en cada intervalc de tiempo de digito una
sefial por la que debe ser recibida una cifra 1 si se encuentraen el
tiempo (V24)r reservado 2 la recepcifn del cddigo CSy. Esta sefial
sc aplica a las puertas Pa2 y Pa3j y se obtiene una sefial de avance
de registro KS para la condicién lbgicat

Sy = (ml + m2 + m7 + m8)s M + (ml + m2 + m7 + m8).ﬁ . b

Se ve, por tanto, que aparece una seifial Sy cada vez que un
bit recibido es idéntico al que deberia ser recibido si se encentrase
en (V24)r. Si 8 bits consecutivos son idénticos a los del cddigo CSy,
el registro KS contiene una cifra 1 en todas sus pusicicnes y el de-
codificador que le corresponde entrega una sefial Q' representada en
la Fig. 5.g»

Si el reloj HR (de sefiales de intervalos de tiempos bésico
y de intervalo de tiempo de digitc) estd perfectamente sincronizada,

esta sefial Q' aparece en un intervalec m8 y la puerta Pa5 suministra una
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310 sefital Q = Q', m8.

8i este reloj no estuvieses sineronizado, la puerta Pab

suministraria una sefial R = Q?, ;g.c. Esta sefial es aplicada al

"flip~flop" moncestable OS que entrega una sefial R de una duracidn

de 3m/8 (véase la fig. 5.h) que bloquea la aplicacidn de una sefial
315 de avance al centader KR (Fig. 5.a).

Se ve, por tanto, que cada vez que se detecta un cédigo
CSy en un intervalc que no sea el mB, la base de tiempo HD es re=-
tardada un intervalc de tiempo de canal de modo que la sincronie
zaciin de esta base de tiempc HB con el cbddigo CSy dure pbr lo menos

320 31 "frames'.

La sefial Q, que define el fin de un "frame", es aplica=
da cemo sefial de avance zl registro de desplazamientos KD que re-
cibe comc gefiales de reloj las sefiales m8.c. La cifra 1 introdu-
cida en la primera etapa de este registrc en (V 24) r.m 8.c se

325 Cesplaza entonces una posicién hacia la izquierda por cada interw
valo de tiempo de canal. Este registro lleva las salidas 1, 2,...
23 conectadas a las salidas 1 de las diferentes etapas y el con-
mutador BW peraite el ajuste manual del valor del retardo, que es
as{ regulable por veces enteras de intervalos de tiempo de camal.

330 Per consiguiente, este ccnmutador suministra, en un tiempo m8.d y
una vez per cada "{rame'', una sciial A que es aplicada, como sefial
de avance, al registro de desplazamicntos KV.t. Como &ste reeibo
las sefiales de avance m.8d, esta sefial se inscribe en la primera
etapa; después se desplaza una posicidén hacia la derecha en cacda

335 intervale de tiempo de canal, suministrando sucesivamente las sew
flales (V1)t, (V2)t.... (V2k)t.

Se comprenderd que, si se han detectado fertuitamente dos
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cildigos CSy durante un "frame! (1a posibilidad de una deteccidn
miltiple asf es escasa si el cbdigo CSy estd bien elegido), la per=
turbacién entonces causada en el suministro de las sefiales por los
registros KVt y KVr se elimina automiticamente, una vez que estos
registros funcionan en circuitoc abierto.

El circuito "Y" Pa8 suministra el cédige CSy para la trans-
misifén en (V 2k)t.

Dade que el retardo dV + dM puede ser calculado de ante=
mano con una aproximacién bastanterbuena, se puede suprimir el re-
glaje manual en el equipo auxiliar y establecer en el cableade el va-
lor de av.

El registro KD queda entonces suprimide y la compensa=
cifn en nlmercs entercs de veces de intervalos de tiempos de canal
se efectlia repartiendo las sefiales suministradas por el registro
KVr de manera diferente segin que sean utilizadas para la emisidn
(TrmB) ¢ para la recepcién (RevB). Las Figs. 6.a y 6.b represen~
tan unos diagramas de sefiales relativos a ests variante.

La Fig. 6.a representa las sefiales V2i. ml y V1. ml de la
base Ce tiempo HA y la Fig. 6.b representa las sefiales (V2i. ml)r y |
(V1. ml)r de la base de tiempo HDBr.

La Fig, 6.c representa la sefial (V'. ml)t de la base de
tiempo HDt, la cual esti adelantada un niimero entero de veces de in=
tervaleos de tiempo de canal (un intervalo en el caso del ejemplo)
con relacifén a la sefial (Vl.ml)r.

La Fig. 6.¢ representa la recepcifn en el centro A Y es
anAloga a la Fig. 2.c.

Se comprende que con este mé&todo de cbtencidn de la base

de tiempo HBt la emisién pueda adelantarse scbre la recepcién o vi=-



ceversa,

La fig. 7 representa, en el caso.del ejemplo de las-Figs.
6.2 a 6.4 el modo de repartc de las sefinles suministradas por el re-
gistro cde desplazamiento KVr para la realizacidn de las bases de tiem=-

370  pes HOr y HDt.

Si bien el presente invento ha sido descrito en relacifn
con unos ejemplos particulares de realizacién, debe ser claramente
comprendidc que ellc no Jdebe significar una limitacién a estog ejem=
rlos y que este invento es susceptible de otras variaciones o modie

375 ficacicnes sin que salga de su dominio.

Este invento correspcnde a una solicitud de patente formu~
lada en Francia el 29 de Julic de 1969, sefialada con el Ng. 6925873
Y se accge, pcr tanto, a los beneficios que ctorgan los convenios
internacicnales vigentes.

I e T T T SR NOTA « « «w = = e e e e e e oam .-
380 Los puntos de invencidn prepia y nueva que se presentan pa-
ra que sean cbjetc ce esta patente de veinte afios son les siguientes:
l.~ Un sistema de transmisién bilateral entre un centro
de conmutaciin PCM asincronc y equipcs auxiliares tales como concene
tradcres de linea o terminales miltiplex, caracterizado por el hecho
385 de que cada uno de lcs equipcs auxiliares comprende un relcj subor-
dinadc que suministra directamente desde la base de tiempo del enla-
ce HJ unas sefiales de intervalo de tiempo bAsicc y de intervalo de
tiempo digite que constituyen la base de tiempo HB, por el hecho de
}Pe un detector de cbdige de encuadre CSy suministra una sefial Q' ca=-
%ES/,/éa vez que p bits consecutivos recibidos a través del enlace son
’n’
/

idénticos al cbdigo CSy, por el hecho de que si dicha sefial Q' es

/

recibida en un tiempc m8, es alaborada una sefal Q, por el hecho de
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que, en caso opuesto, Se controla una demora (o un avance) de un inter-

valo de tiempo bdsico de reloj HD, siendo esta operacién llevada a cabo
automfticamente hasta el tiempo en que es elaborada una sefial Q, por

el hecho de que dicha sefial Q es introducida en un primer registro de
desplazamiento KVr que avanza una posiciln en cada intervalo de tiempo
de canal y que suministra las sefiales de intervalo de tiempo de canal

de recepeibn (V1)r, (V2)r... (V2k)r, constituyendc la base de tiempo MDr,
por el hecho de que dicha sefial Q es introducidad en un segunde registro

de desplazamientcs KD que recibe una sefial de avance a cada intervalo

‘de tiempode canal y que tiene un capacidad de h posicicnes correspon-

diente a una demora dV y por el hecho de que la sefial de salida de di=-
cho registro es introducida en un tercer registro KVt que avanza una
posicidn a cada intervalo de tiempo de canal y que suministra las sew
fiales de intervalos de tiempc (V1)t, (V2)t..... {V24)t que constituyen
la base de tiempc HRt que es entonces demorada h intervalos de tiempo
de canal con respecto a la base de tiempo HDr.

2,- Un sistema de transmisibén bilateral de acuerdo con la rei
vindicacién 1, caracterizado por el hecho de que en el centro de conguta
cidn asinerono que comprende un reloj piloto, las sefiales se usan para
la transmisién asi come para la recepcidn, siendo las sefiales recibidas
a través del enlace que la conecta con un equipo ascociade dado, aplie-
cadas a un circuitc de demora que proporcicna una demora dM correspon=
diente a un nGmerc entero de intervalos de tiempo de digito, por el hecho
de que se han elegido los valores @V y dM tales como TR = T + 4V + dM

+ Jt/2, representando TR la duracién de un "frame", T la demora de trans-

isién en ambos sentidos entre el centro asincrono y el equipo auxiliar
y jt la capacidad del corrector de fase asociadc con el enlace, de modo

que, en el centroc piloto, las bases de tiempc HA y HJ son perfectamen-
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te sincrénicas.

3.~ Un sistema de transmisidn bilateral de acuerdo con las
reivindicacicnes 1 y 2 caracterizado por el hecho de que, en una
sclucibn alternativa, cada equipo auxiliar comprende un reloj su=
bordinado que suministra, desde la base de tiempo Hj, unas sefiales
de intervalc de tiempo bésico y dfgito que constituyen el tiempo ba~
se HB, por el hecho de que dicho tiempc base esti sincronizado so=
bre el cbdigo CSy, por el hecho de gue la sefial Q que caracteriza una
correcta sincronizacidn, es introcducida em un registro de desplazaw~
miento KVr que avanza una posicién a cada intervalo de tiempo de
canal y que suminigtra, per las salidas de los flipg ~ flops 1 o 24,
las sefiales de intervalo de tiempo de canal de la base de tiempo
HBr y por el hecho de que la demora de h intervales de tiempo de
canal de la base de tiempo HBt con respecto a la base de tiempo HDr
se obtiene usando la salida ( 1 + h) del registro para el intervalo
de tiempc de canal (V1) t, la salida (2 + h) para el intervalo de
tiempc de canal (V2) t, etc....

L.~ Un sistema de transmisién bilateral entre un centro

de conmutacién PCM asincrone y equipos auxiliares.

'---—u——n-a——-——--—n—--

Tal y come se ha descrito en la Memoria que antecede, re-
presentado en los dibujes que se acompafian y a los fines especi fi=-

cados.




el W = 18.
Esta Memcria consta de dieciocho hojas escritas por una

sola cara,

k45 Madrid, 28 DCr 1970

M. G. SANTAMARIA

VICE-SECRETARIO GENERAL
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