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la presente invenoién tiene por objeto una méquina
para hacer una cadena de embutides, como por ejemplo salchi-
chas, salclichones de corteza de tocino, mortadela y similaw~
res, partiendo de una trips continua llena de carne picada.

Dicha mdquing comprendéAde manera caracteristica
un par de 3rganos de sujecidén accionables periddicamente ha-
cia una.posicidn de estrangulacidn de wun pasaje por el cual
se bhace avanzar de maners intermitente una tripa continua
llena de carne picada, cuyo estrengulamiento periddico men-
ciongdo determina la transformacién en una cadena de.embuti-
des separados por cortos pedinculos de seccién reducida;_éé-
dios para alimentar un bramente de gtadura a lo largo de-di-
cha cadens de embutidos, un 6rgano de abadurs accionable du-
rante cada fase de cierre de dichos Srganos de sujecidén para

aplicar cuando menos una vuelta de dicho bramante slrededor -

de dichos pedinculos (y por tanto entre wn érgano de sujesid
y el otre), y medios para frenar le alimentacién del bramant

durante cada fase de accionamiento de dicho érganc de atadu:
Es evidente que, con una mdquine de este tipo, mse
obtienen cadenas de embutidos separsdos entre si por cortom
pedinculos, sobre loe cuales estdn arrollados muy estrecha-
mente unos trozos de bremante unidos entre si (sin solucidn
de continuidad) por trozos de bramante que e extienden late
ralmente con respecto & los embutidos por le longitud de ({28
tos, constituyendo la continuided del bramante una condicién
esencial para el mentenimiento de la fuerze con la cual el
biramente, en virtud de la acci6n_frenante edercida en el mo-

mento del arrollamiento, se aprieta sobre los pedimculos de
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. 1llados sobre los pedinoulos son alimentados entre los dos

la cadena de embutidos.

Una caracteriatioa ﬁuy importante para el buen re-
sultado de las 0peracibﬁesrde atadura de los pedinculos ostd
constituida por el hecho de que 103 trozos de bramante arro-

érganos de sujeeién, y no entes o después de ambos,
Aun cuando esta caracteristica comprende alguna

pequefia complioacidén constructive ligada al hecho de gue lo
medios de soporte y de accionsmiento de los dos Srgenos de sgu
Jecién tienen que encontrarse dispuestos en lados opuestos,
mientras que serfa mds comodo disponerlos del mismo lado (e
pecialmente en lo que concierne ‘al mando del mevimiento), !
ofrece sin embargo la gran ventaja de presentarle al bramans
te que se arrolla unos pedinculos ya preparados, bien tensoi
¥ netamente separados de los embutidos adyacentes, de evitai
que eventuales roces del bramante sobre los trechos termina-
les de la tripa dé los embutidos puedan provocar la rotura
de la tripa misma y de evitar por fin que el arrollamiento
del bramente pueda eJercer sobre la trips indeseables tbreig
nes o fatigas de cualquier tipo. ' ' ;

Es particularmente caracterfstica la forma de les
érgancs de sujeéién: dstoa, en efecto, estdn preferiblemantj
constitufdes por dos discos adyacentes y psralelos, montado
sobre 4rboles de mando dirigides en sentidos opuestos (por
la mencionade caracteristica de atadura central) y provistos
de dorrespondientes agujeros alineados que, con los discos
en una primers poeicién previamente determinada, definen un
Unico agujere de didmetro tal que permite el paso de la iri-
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. ferior al de la tripa rellena (fa.se de cierre de los.frganos

pa rellens sin que esta tenga que ser sometida a estrangule-
cién (fase de apertura d¢ los Srgenos de sujecién), mientras|
que con los discos en una segunda posicién previamente deter

minada defiﬁen un agujero comin de digmetro notablemenye in-

dg sujecién). Es evidente- que; cuando los dos discos son
llevados de la primera @ la segunda de sus posiciones estre-
mes previamente determinades, producen une constriccién del
trecho de tripas dispuesto entre elles, formando asf el deseg
do corto pedinculo de separacién entre los embutidos. Ia
sucesiva vuelta de los discos & su segunde posicién gsti'emg
le permite al operador hacer avanzar de un psso la tripa re~!
llena para separar en varios embutidos.
El aerrollamiento del bramante es realizado pref,er;i
blemente con un &rgance giratorie que lleva el bramante y el
relativo medio de alimentacidn, Srgano que es hecho g:lrar on|
wna vuelta o mds durante el perfodo de tiempo en el cual 105
érganos de sujecién quedan en posicidn de oierra, pudiendo spr
los accionamientos de dicho érgano giratorio ineluso nds aa
uno por cada perfodo Ze cierre de los érganos de aujecién',i
realisdndose asf ataduras dobles, triples y as{ seguide ‘poé‘
cada pedincule (permitiendo una ligera traccidén de la cadens
de embutidos ya'formada, separar una atadura de la sigulente
Los medios frenantes estdn constitufdos preferiblemente por
una barrite articulada sobre dicbo Srgano giratorio de modo
que le fuerza centif{fuga orig:lnada por la rotacién de éste 1lle
va la barrita misma a oprimir el bramente contra un adecuado

tope, ejerciendo asf la accién frenante deseada.
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Por lo que se ha dlcho hasta ahora, resulta eviden
te gque los avances de la itripa y las intervenciones de los

Srganos de sujecién, del Srganc de atadura y de los medios

frenantes tienen que seguir un orden de sujecién bien exactq,

. para que la mdquina pueda reaiizar el proceso deseado de fo

macién de una cadena de embutido. ILos avances de la trips,
como ya se ha dicho, se realizan preferiblemente a mane, po
lo cual no constituyen problema alguno. El sccionamiento
de los medios frenantes, es determinado preferiblemente, com
se ha ‘dicho, por la fuerza centr{fuga originada por el movid
niento rotatorio del drgano de atadura, conatituyendo esto
ya la unién reciproca deseads entre elios. !
Queda por el contrario para definir la comexién
exiatente entre los drganos de sujeoidn y el érgano de atady
ra, Tedricemente, esta conexién podrfa incluse no existir
¥y ser determinada a mano por el operador ls auqesi6n de los
relavivos scclonamientos. Sin embargo, sl se gulere automa-s
tizer la méquina para hacerla lo més répida posible, es necg
sario predisponer unos medios que provoquen autbméticameate
la intervencidn del drgano de atadura después del cierre ds
los Srganocs de gujecién y la apertura de 6stos_despu£s de 14
pareda del drgano de atadura.
Los medios mencionados pueden ser de distintos ti-
pos (neumgtico, mecdnico, etc.), & pesar de lo cusl, en una
forma preferida de realizacidén de la mdquina segin la invens
cién, estdn constituidos por un dispositivo mecdnico que com
prende un 4rbol motor, un 4rbol accionado de rotacién unidi-

reccional conectado en su funcionemiento con el Srgano de
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. asociado con el 4rbol motor, mh primer pifién asociado con el

¥ en una fase de movimiento acelerado en lg cual el &rbol

3629265

atadura, una primers manivele de brazo mayor asociada con el
4rbol motor, uns segunda manivels de brazo menor asociada

con el drbol amccionado, un tirante eldstico de acoplamiento
entre dicha primera y dicha segunda manivela, un primer piﬁdF

érbol motor, un segundo pifién asociado con el érbol acciona-
&o, wn tercero y un cuarto pifién dispmestos de lados opuestop
entre dlcho primero y dicho segundo pifién y montados libre-
mente glratorios en brazos empujados eldsticamente ﬁac’ia ung p
posicidn de méximo alejamineto del respectivo pifién de la po) ‘
gicién de unién entre dicho primero y dicho segundo pifién,

una cadena que engreng con dichos cuatro pifiones, una leva !
agociada al drbol motor y un palpador que coopera con dicha
léva. ¥y acoplado en su:ifuncionamiento con los drgencs de su- |
jecién, 4

El particular acoplamiento entre el £rbol motor y

el drbol accionado hace que, a cada vuelta de revolucién coﬁ

o
1

nue y uniforme del drbol motor, le corresponds una vuelta de
rotacién del drbol mocionado, sundividido en una fase de iute
rrupeidn, originada por una disposicién a modo de punzén del

tirante eldstico en 1o que concierne a la manivela acciovada

accionado recupera el tiempo perdido en la interrupcién men-
cionada (permitiendo dicho movimiento acelerado la diversidafl
de brazo entrs las dos manivelas). Por consiguiente, g cada

vuelta del £rbol motor le corresponden un periodo de inte--

rrupcién y 'uz; periodo de acclonamiento del “¥rgano de atadurer.
Andlogamente, la cooperacién existente entre 1z 1
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- adecuado y sencillo contorno de la leva permite, evidentemeg

va asociada al 4rbol motor y el palpador acoplado en su fun-
cionamiento con los érgencs de sujecién hace gue a cada Vuel
ta del drbol motor le corresponds un periodo de apertura y

un periodo de cierre de los érgencs de sujecién mismo. Un

te, la coincidencia ‘entre el perfodo fe clerre de los érga-
nos de sujecidén ¥y el periodo de accionamiento del drgeno de

atadura.

La presencia de la cadena es hecha necesarla por

el hecho de que ekiaten particulares posiciones (normelment
con el tirante eldstico que tiende a hacer girar el 4rbol q]
cionado en sentido contrario al preestablecido) en las cuaw!
les el dispositivo no debe ser parado, siendo por otra parie
posible su bloqueo definitive, incluso acompafindo de la roty
re de algin drgano. Una parada en tales posiciones puede
evitarse fdcilmente, en condiciones de funcionamiento norﬁal,
proveyendo el dispositivo de un sistema de leva e interrﬁpfoL
(con leva asociada al 4rbol motor) que permita un eventual

mando de parada solo en el momento en el cual la levs méncig

nada llega a accionar el interruptor, y por tanto en una pos%~iu

cién prestablecida y naturalmente no crftica. Sin embarge,
puede también darse el caso de que la parada de la miquina
no ses dezeéda, 8ino que esté provocada por un hecho cualqui

ra independiente de la voluntad del operador, por ejemplo unE
interrupeidén en la energfa elécprica, en cuyo caso el dispo-
sitivo puede pararse en uns posicién cuaslquiers no previsibl
¥y en particular en una de las posiciones crftiocas anterior-

¢

mente mencionadas.

¢
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. cimiento del correcto funcionamiento del dispositivo. Ia

‘otra parte a la cadena adaptarse a las variadas y distintas

\

8§ T & oI
Este inconveniente es superaflo preclisemente median

te la cadens, que hace que cada nueva puesta en marcha del
drbol motor vaye acompafiade de una nueva puesta en marcha

del 4rbol accionado, con el consiguiente y rdpido restable~
presencia de los dos pifiones desplazables le permite por

condiciones de movimiento de los dos drboles.

Ias caracteristicas y las ventajas de la presente
invencidén resultardn mds evidentes a travéds de la detallada|
descripeién siguiente de una mdquina que comprende un dispo
sitivo segin las invencidén. En la descripeidén siguiente, |
hecha 8610 & tftulo de ejemplo no limitativo, se hard refe-
rencia a los adjuntos dibujos, en los cuales:

la Fige 1 es une vista en seccién longitudinal en
alzado por ung linea I ~ I de la Fig. 2; ._

la Fige 2 es una vista en seceién longitudinal,
en planta, por la linea II ~ II de la Fig. 1; o

la Fig. 3 es una vista en seccién transversai ﬁér
1la lineg III ~ III de la Fige 2 ¥y que muestra los érgaﬁda
de sujecidn y de atadira y sus correspondientes mecaniéﬁbﬂ .
de accionamiento en un instante inmediatamente anterior al
comienzo de una accidn de atadura del bramante alrededor.de
ﬁn pedinculo creado por el cierre de los Srganos de sujecidn;

1i-Fig. 4 es una vista, anﬁldga a la de la Fige 3
que mueatra los brganos de sujecidén y de atadura y los relg

tivos mecanismos de sccionamlento durante una accién de ata:

dura del bramante;
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lg Fig. 5 es una vista, andloga a la de las Figs.

3 ¥ 4, que muestra los Srganos de sujecién y de atadura y lo
relativos mecanismos de accionamiento en un instente inmedi
tamente anterior al final de dicha accién de atadura;

la Fig. 6 es una vista, anfloga & la de las figs.
3, 4 y 5, que muestra los drganos de sujecidn y de atadurs
¥ los relativos mecenismos de acclonamiento en un instante
inmediatamente sucesivo al final de dicha accidn de atadura;

la Fig. ; es una vista, andloga a la de las Figs.
3, 4, 5, ¥y 6 que muestre los Srgancs de sujecién y de atadu-
ra y los relativos mecaniemos dé accionamiento en un instan4
te anterior al comlenzo de una sucesiva accién de atadursj !

la Fig. 8 es una vista en seccién por la lfnea
VIII - VIII de la figura 2, del detalle de embrague unidireg
cionel que obliga el rgano de atadura a girar en un dnico
pentido prestablecido; '

la Fig. 9 muestirs cémo puede variarse el acopla~-
miento entre el drbol motor y los mecanismos de accionamien-
%o de los Srganos de sujecién y de atadura para realizar ung]
doble atadura a cada cierre de los drgancs de sujecidn;

la Fig. 10 es wns vista en seccidén, andloga a la
de la Fig. 1, que muestra una mfguina realizada segin una
variante que permite mantener particularmente exactas y conF
tantes las cantidades de carne introducidas en cada embutidol.

La miquina representads en las Figs. 1 a 8 comprends
una armadura de base 1 cuya parte superior define un plane

de trabajo en el cual se hace avanzar una tripa continua re-

T

llena de carne picada. Dicho plano de trabajo estd constitu
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| desplazamiento 3 y 4. Sobre el tinel 6 se encuentra aplica-

do por dos superficies de desplazamiento 3 y 4, separadss
por un espacio vacfo 5 sobre el cual estd dispuesto a modo
de puente un tinel por cuya abertura axil 7 de la tripa re-

1lens 2 puede pasar de una a otra de las dos superficies de

dg, mediante dos cojinetes de bolas 8 y 9, un érgano girato-
rio (rgano de atadura), constitufdo por un fambor 10 provig
to de una torreta 11 con su relativo estribo saliente 12, que
actia a mwodo de gufa de un bramante 13 que se desarrolla li-
bremente de un ovillo 14 alojado en un recipiente 15 solida--
rio del tambor 10. Una barrita 16, articulada en 1% sobre
la torreta 11 y provisba de un contrapeso regulsble 18, do-
sarrolla, como se verd a continugeidn, funociones de freno
para el bramante 13.

Sobre el tambor 10 esté montada una rueda dentads
19 que engrana con otra rueda dentada 20 montada sobre un
érbol 21 (accionado), montado giratorio, mediante dos cojing
tes de bolas 22 y 23, dentro de un soporte hueco 29 sujeto
a la armadura 1. Un embrague unidirecclonsal, Que en la Fig.
8 estd representado constitufdo por una corona exterior 24
sujeta al soporte 29, por un cubo interior 25 fijamenxeumdhp
tado sobre el &rbol 21 ¥y provisto en su circunferencia de un
contorno que lleva dientes semejantes a los de una sierra,
y por una pluralidad de rodillos 26 que la inclinacién del
frente de sublda de cada diente del cubo 25 empuja hacia el
frente de bajada del diente siguiente, y por tanto hacia lad
zonas mas huecas de la circunferencis del :cubo 25 (las espi-

gas 27 con sus relativos muelles 28 le comunica cierta elas-
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ticidad a la unién entre los rodillos 26 y el perfil denta-
do del ocubo 25), hace que el drbol 21 pueda girar en un so-
lo sentido (antihofario, mirando la Fig. 8) con respecto al
soporte que le sostlens.

El movimiento rotatorio (intermitente, como resul:

tard evidente mfs adelante) es comunicado al drbol conducidp

21 por un 4rbol motor 30 (mendado en rotacién continua por

un conveniente motor no representado en los dibujos) al cua:

estd acoplado por un sistema de tirante eldstico y manive-

las (Fige 3) que comprende una primera manivela de brazo me:
nor 31 montada sohre el drbol motor 21, una segunda nanivels
de brazo menor, obtenida por medio de un disco 32 montado

gsobre el drbol 20 y que lleva un perno excéntrico de artiou
laoidn 33, y wn tirante eldstico 34 que comprentte un muelle
de traccidén 35 que tiene un extremo enganchado en uns bilela
36 articulads sobre el perno 33, y el otro extremo enganchs
do en una biels 37 articulada sobre la manivels 31 y provig
ta de una prolongacidn 38 & modo de espiga alojada dentro

del muelle 35. Los dom drboles 30 y 21 estdn aooylados ade;

ndfs mediante un sistema de cadena que comprende un piﬁdn 70
montado sobre el £rbol motox 30, un pifién 71 montado sobre
el drbol acoionado 21, dos pifiones libremente giratorios 72
¥y 73 montados en respectivos brazos de balancin T4 y 75,
provistos de correspondientes fuloros fijos 76 ¥ My empu-
jados eldsticamente hacia uns poslcidn de reposo por corres
pondientes muelles 78 ¥ 79, ¥ por fin una cadena 80 en la
que engranan los cuatro pifiones mencionados (todos lguales

entre sf). Cuatro elementos de sujecién de la cadena 81-84
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tienen el cometido de impedir gque la cadena 80 se salga de
los pifiones que engranan en ella. Ei modo de funcionar de
estos sistemas de acoplamiento entre el drbol motor 30 y e1'
4rbol accionado 21 se explicard detalladsmente mds adelante
con referencis a las Figuras 3 a ﬁ.

Ia mdquina representgda en las Figs. 1 a 8 compre:

lb‘

de, ademds, dos Srganos de sujecidén comstitufdos por dos dig
coe 41 y 42 dispuestos el uno al lado del otro, paralelos
entre sf y transversales con respecto a la direccidén de avan
oe de la tripa 2 (Figse 1 y 2) & la salida del tfnel 6 y a
la entrade de la superficie de desplazamiento 4. Los discos
41 ¥ 42 estdn atravesados éor correspondientes agujeros igu¥
les 43 y 44, esencisglmente en forma de pers, que en su con-
Junto define un agujero.comin 67 a través del cual tiene gue
pasar la tripa 2, siendo dicho agujero comin de didmetro va
rigble en funcidn de 1s poaiciGﬁlreciproca de los dos discos
como resultarf mds evidemte 2 continuacién. Ia posicién de
los discos 41 y 42 estd determinada por los oorrespond;epﬁes
drboles 45 y 46 que se desarrollan en direcciones oPueata§
(Fig. 2), de modo que dejan completamente libre el 03pﬁbio

entre 105 dos discos (en el cual estd inserto y, como ae. Ved

ré més adelante, arrollado el bramante 13). En particular,
el 4rbol 45 estd montado glratorio dentro del cuerpo del ty
nel 6 y lleva en un extremo una manivela 47 acoplada por un?
biela 48 a una manivela 49 montada sobre wn 4rbol 50 giratos
rio sobre un soporte fijo 51 (Fig. 3). ZE1 4rbol 46, por el

contrerio, estd montado giratorio en un soporte 52 fijado dg: ...

bajo de la superfilcie de desplazamiento 4 y lleva en un ex-
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- en 59 sobre un soporte fijo 60 y que lleva en su otro extre-

tremo una manivela 53 acoplado por una biela 54 con una mani
vela 55 montada sobre el drbol 50 (Fig. 3). Sobre este Mlti
mo est4 montada también une menivels 56 acoplada por una big
la 5% con un extremo de una palanca 50 que tiene un fulcro

mo un rodillo 61 mantenido por un muelle 62 en contacto corrp
dizo con el perfil, variado en una parte de su desarrollo
circunferencial por una leva 63 del disco 32. Como puede
verse en las Figse 3 - %, cuando el rodillo 61 subse.. sobre
la leva 63 (figs. 6 ¥ 7), la posicidn angular de los discos
41 y 42 es tal que el agujero comin 67 por elles definido es
de mn didmetro suficientemente grande para permitir el libra
paso de la tripa rellena (arrastrada a mano en el sentido de
1le flecha A de laes Figs. 1 y 2); en esta condicién, se dice
que los "érganos de sujecién se encuentran en posicidén de
apertura“. Cuando, por el contrario, el rodillo 61, por efe
to de la rotacién continua del drbol motor 30 (flecha B de

(1v

las Figse 3 -~ 7), ha bajado de la leva 63 y rueda sobrerla
parte de perfil rebajado del disco 32 (Fige, 3, 4y 5), la
posicién angular de los discos 41 y 42 es tal que el agujero
comin 67 por ellos definido es de didmetro tan pequefio éus

provoea la formacidén, entre los discos mismos, de un pediineu
lo estrecho y corto 68 de separacidn enire uﬁ embutido 66 ya

formado y la parte de tripa 2 todavfe sin dividir; en esta

condicidn, se dice que " los drganoe de sujecién estdn en po
sioién de cierre". EI modo de trabajar de los discos 41 y
42 con los relativos agujeros més o menos alineados 43 y 44

serd de todos modos descrite mejor a continuacién.
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Sobre el drbol motor 30 estd montada ademds una
leva 39 que, una vez a cada rotacidn, va a actuar sobre un
interruptor 40 susceptible de determinar la posibilidad de
ung parada‘'deseada" de la méguina. El fin y el modo de tra-

. bajar de aéte conjﬁnto leva~interruptor aparecerdn evidentes
nés adelante. |
' Por fin, la mdquina estd completade por un tope 64
fijado de manera regulable sobre la superflcie de desplaza-
niento 4 (Figas. 1 ¥y 2). Ia posicidén de dicho tope 64, y més
precizamente la de su parte saliente 65 (Fige 1), con respeg
to- a la de los discos 41 y 42, determina, como aé verd mejor
mgs adelante, la longitud de los distintos embutidos 66 ob-
tenidos mediante divisidén y atadura de la tripa continua 2.

Para describir el funcionasmiento de la méquina re-
presentada en las Figs. 1 a 8, supéngase que se halle inicial
mente en la condicidn ilustrade en las Figs. 1, 2 y 3, ésf'
decir con el pedinculo de separascidn del dltimo par de embu-

tidos ya formados dipuestos sobre el saliente 65 del t0p§ 6
y los discos 41 y 42 acabados de lleggr a la posicidn do cig
rre para la formacién del pedinculo sucesivo (elle pordus-l
distencia entre el relieve 65 y los discos 41 y 42 deté&min
la longitud de los distintos embutidos).

En esta situacidén, por razones que resultardn evi-
dentes mde adelante, el cuadrildtero constitufdo por la ca-

dena 80, por los piﬁonés fijos T0 y 71 y por los pifiones de
plezables 72 y 73 estd todo desequilibrado hacis la izquier
da (mirando la Fig. 3), e» deocir con un breve trecho de cade

entre los pifiones 71 y 70 del lado del pifién 73 y un largo
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mente contrs el techo de la torreta 11.

trecho de cadena entre los mismos pifiones 70 y 71, pero del

lado del pifién 72, A consecuencis de la presencia de la caf

dena 80, una rotacién antihoraria (flecha B) del #rbol mo-

tor 30 con respecto a la posicidn angular de la Fig. 3 prov
ca.entonces une andloge rotacién antihoraris (flecha C) del
&rbol conducido 21 y por tanto, por efecto del engrane entr
las ruedas dentadas 20 y 19, una rotacién horaris (fleche

D) del tambor 10 con la relativa torreta 11 provista de es-
tribo de soporte del hilo 12, Tal rotacidén del tambor 10

provoca el arrollsmiento del bramanfe 13 sobre el pedinculo

acabado de formar entre los discos 41 y 42, siendo bloques,

1
do dicho bramante por un lado por el disco 42 y por el 059
por lg barrita 16 que, por fuerza centr{fuga, apriets el br£

Lg rotacién antihoraria del 4rbol accionado 21, y
por tanto ia rotacién horaria del tembor 10, sigue siendo
mendads por la celena 80 que, por tanto, sigue menteniéndose
en lg condicién desequilibrada de la Fig. 3, hasta que la
manivela constitufda por el disco 32 y por el perno de manid

vela 33 alcanza su puhto musrto auperior.' Supafado dicho
punfo muerto (Fig. 4) es, en efecto, el tirante eldstico 34

que arrastra el 4rbol conducido 21 y lo hace girar & uns Ves
locidad que, debido a la diferenciam e brazo entre las dos

menivelas, es superior s la de rotacién del drbol motor 30.
Por efecto de dicha diferencia de velocidad, el 4rbol accip
nado 21 pide entonces una mayor aportacidén de ocadena y pro-
voca as{ un desplazamiento hecia la izquierda de los pifiones

libremente giratorios 72 y 73 y, por tanto, un desplazamien
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‘el tirante 34 no consigue ya mandar la rotecién del érbol

7al relieve 65 del tope 64. ILa posicidén bajada de la barri-

to de 1la cadens 80 hacis la condicién de desequilidrio (en
sentido opuesto) de la Fig. 5. .

Ia situacidén de ia Fig. 5 corresponde a una dispo
sicién de puntel del tirante eléétioo 34 en lo que concier-
ne a la manivela 31 y a una disposicidn del rodillo 61 al
pie del frente de subida de la leva 63. En tal situascidén,

conducido 21, a pesar de lo cual la inercias que anima este
fltimo provoca su ulterior desplazamiento hasta la posicién
de la Fig. 6, a la que corresponde la parada del &rbol con-
duecido 21 y por tanto del tambor 10 y la aperturs de los
discos 41 y 42 para la oreacién de un pasaje de diémetro sy
perior al del trecho de tripa entes de la situacién de sub-
divisién y de abadura. ‘

El operador puede entonces tirar de la cadena de
embutidos hasta coloocar el dltimo peddnculo formado sobre

ta 16, debida a la paradé del tambor 10, le permite al bra-
mante 13 seguir el movimiento de la cedens y disponerse ein
solucién de continuided al lado del :flbimo embutide formadop
Miéntras, el 4rbol motor 30 sigue girando, aﬁnqne
sin provocar uns andloga rotacién del 4rbol conducide 21 y
del ‘tambor 10. Ie rotaoidn del drbol motor 30 provoca, por
el contrario, un desplazamiento inversc de los pifiones 1ibﬁg
menté glratorios %2 ¥y 73 ¥, por consiguiente, un desequili-
brio inverso de la cadena 80 (Fig. 7). El sistema vuelve
as{ a la condicién de la Fig. 3, es decir con los disces

de sujecidn cerrados y con el tembor 10 listo para un nuevo
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. cualquier otro hecho no previsto (por ejemplo, uns interrup-~

arrollemiento de bramante sobre el nuevo psddnculo formado
entre los dos discos 41 y 42. .
El ciclo operativo continda luego con las mismas

modalidades hasta el momento en que un mando comunicado o

cién en el suministro de energla eléctrica) le quita la ali-
mentacién al motor de accionamiento del grbol motor 30 y pro
voca por tento la parads de la méquina. El coﬁjunto congti-
tufdo por la leva 39 y por el interruptor 40 funciona de mo-
do que un eventual mando de parads es hecho operante'adlo en
el momento de la intervencién de la leva sobre el mencionado
interruptor, parando asi la mdquina siempre en una misma coz
dicién preestablecida, en particular con los discos de suje~
cidén abiertos, y naturalmente no critica para la_nus#a puesti
en marcha siguiente (Fig. 6). Por otra parte, la presencia

de la cadena 80 permite la nuewe puesta en marchs de la mé-

quina partiendo de cualquier posicién en la que pueda haber—
se parado debido a una interrupcién en el suministro de ener
ela eldctrica 0 a oualquier otro hecho impravieﬁo.

Es de advertir que, con la méquiﬁa reﬁéesentada en
las Figs. 1 a 8,'de la que acabamos de describir la estructu
ra y el funcionamiento, se efectda, en cada pedinculo 68, unh
dnioa atadura de una o mds vueltas en funcidén de las relacip
nes entre los didmetros de las ruedas dentadas 20 y 19. De |
desearse realizar una doble ataduras en cada pedidnculo, es su
ficiente variar una parte del mecanismo de mando derla manes
ra repregentada en la Fig. 9, donde se ve que la leva 63 estd

asoclada ahora a un disco 87 que lleva un engranaje 85 que
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. otr0) ¥ al desarrollo de la leva 63, se obtienen dos ciclos

engrans con un engranaje 86 solidario del disco 32, que cu-
bre tan solo uns parte del desarrollo de su clrcunferencia.
Debido 2 la diferencia entre los didmetros de 1los engranaje
85 y 86 (el primero serd iguel el doble, sl triple, etc. del

de accionamiento del Srgano de atadura a cada ciclo de aceig
ﬁamien%o de los drgenos de sujecién. Una ligera traceidn
de la cadena de embutidos entre un cielo y otro del &rgano
de atadura permitird separar las dos ataduras realizables
en cada pedinculo.

Con variantes andlogsmente sencillas, seris posible
adaptar ls mdquina ineluso pars un ndmero superior de atadut
ras, ,

En la mfquina represenieda.en 1as‘Figs. 1 = 8 pue+
de introducirse otras variante que la hace adecuada para la
confeccidén de embutidos de peso particularmente exacto y cons
tante. Una méquina realizada segin dicha variente estd rs-
presentada en la Fig. 10 y difiere de la de la fig, 1 - 8
por el hecho de haberse eliminado el plano de desplazamientd
4 y el relativo tope 64, realifandose la slimentacién por .1
derecha, en lugar de por la izgulerda. Ia alimsntaci6h!&é
la carne picada 90 es realizade por una mdquina 91 que sumi
nigtra de meners intermitente cantidades exactamente dosifida
das y constantes de carne picada y que tlene una béca de su+
ministro constitufde por un tubo 92 sobre el cual estd calzg
da la tripa vacia, que un anillo de goma 93, montado sobre
un soporte fijo 94, mantiene aplicads al tubo 94, con el fin

de realizar una presién uniforme de rellenado.




10

15

20

25

50

332265

. 8o en un méximum el tubo a dicho disco de sujecién, es igua%

Es evidente que, para obtener una precisién abso-
lute de las dosis, el tubo 92 deberfa prolongarse hasta den
tro del disco de sujecidén 42; esto, naturalmente, no es posi-

ble por razones de construccién, a pesar de lo:cual, acercan

mente posible hacer prdcticamente constante la cantidad de
carne en cada operacidn de embutido. Ié necesidad de acer-
car en un méximun el tubo de salida a la zona de formacién
de los peddnoulos de separacidén entre los embutidos determi
na la necesidad de invertir la alimentacién con respecto a
la de la Fig. 1. Es evidente, ademds, que la mdguina con
la variante de la Fig., 10 tiene que ser sincronizada con la
ndquina slimentadora de carne picade, de modo que al final.
de cade emisién de carne por parte de la méquina alimentado
ra se provoque automdticamente la ejecucidn de un ciclo de

atadura por parte de la méquine oonfeboionadora.

La presente patente de invencidn, comprende las

glguientes reivindicacioness

1.~ Méguina pars hacer una cadens de embutidos,

partiendo de una tripa llena de carhe picada, Beparsdos por
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cortos pedinculos de seceidn reducida, alrededor de los cuas
‘les estdn estrechamente errollados unos trozos de bramante
unidos entre sf, sin solucidn de continuidad, por trozos de

bremante dispuestos lateralmente por la longitud de los dis.

. tintos embutidos, caracterizada por el hecho de comprender
un per de drgenos de sujecidn accionables periddicamente
hacia une posicidén de estrangulacién de un pasaje por el
cual se hace avanzar de manere intermitente una tripe contie
nue llena de carne picada, que dicha estrangulacién periédi+
cg transforme en una cadens de embutlidos séparados por core
tos pedinculos de seccidén reducida; medios para alimentar
un bramante de atadura a lo largo de diche cadena de embutisy
dos; un Srgeno de atadura accionable durente cade fase de\)'
clerre de dichos Srganos de sugecién pare aplicar cuando
menos una vueltﬁ'de dicho bramante alrededor de dichos pe—n
diénculos, entre un drgano de sujecién y el otros ¥y mediéé
para frenar la glimentacién del bramente durenta cada Pase

de accionamiento de dicho érgano de atadura.

2.~ Méquing seglin la reivindicacidn‘1, caracteriz

da por el hecho de que la relasoién de fase enyre los Srganc

de sujecién y el Srgeno de stadura estd regulada de modo qu

permite un accionamiento del érgano de atedurs a cada interd

valy entre un cierre y una apertura de los Srganos de suje~
Ne

/ Jo= Mdquina segin la reivindicacién 1, caracteri-

zeda por el hecho de que la relazidn de fame entre los Srga+

v
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nos de sujecidén y el érgano de atadura estd regulada de mo-
do que permite varios accionamientos del Srgano de atadura,
geparados por interrupciones, e cada intervalo entre un cig

rre y una apertura de los 6rganoces de sujecidn.

 4e= Méquina segin las reivindicaciones 1) a 3),
caracterizads por el hecho de comprender un dispositivo de
accionamiento del Srgano de atadura y de los drganos de su~
jeelén provisto de un Arbol motor, un 4rbol accionado, de
rotacidén unidireccional, acoplado en su funclonsmiento al
érgeno de stadurs, una primera menivela de brazo mayor aco-
plada con el 4rbol accionade, un tirante eldetico de aooplg‘
niento entre dicha primera y dicha segunda manivela, un prif
mer plfién asociado al 4rbol motor, un segundo pifién asocia-
do al 4rbol accionado, un tercero y un cuarto pifién dispueﬂ
tos en partes opuestas enire dicho primero y segundo pifidn
¥y montados libremente rotatorios sobre bragos y empujados
eldsticamente hacia una posicidén de méximo alejamiento del
correspondiente pifién partiendo de la unién entre dicho pxil
mero y dicho segundo piﬁ6n, uns cadena que engrans con di-
chos cuatro pifiones, una leva asociada al drbol motor y un
palpador que coopers con dic@. leva y acoplado en Bu funcio
naniento con los Srgenocs de sujecidn.

Se= Mdquina segin la reivindicseidn 4), caracte-
rizade por el hegho de que estd asociada en el &rbol motor
t

otra leva que coopera oon un interruptor para establecer
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una posiocién de perada mandada de la mdquinea.

6e~ Méquina segin laes Peivindicaciones 1) a 5),
caracterizada por el hecho de que dichos Srganos de suje ~
cidn estén constitufdos por dos. discos adyacentes y parale-

gpvestos y provistos de correspondientes agujeros alineados
que, con loa discos en una primera posicidm extrema, definen
un dnico agujero de didmetro mayor y que, con los discos en
une segunda posicién extrema, definen un ¥nico agujero de
didmetro memor.

Tom Méquina segin las reivindicaciones 1) e 6),
ceracterizada por el hecho de que dicho &rgano de atadura
oetd constitufdo por un tambor rotatorio provisto de medios
para gular la alimentacidn de bramente en el espacio com =
prendido entre los dos discos de sujecién y alrededor de l&s
pedﬁnculos producidos por los desplazamientos de 4datos de

su primera & su segunda posicién angular extrema.

8+~ Miquine segén la reivindicacién ;}), caractexris

zada por el hecho de que dichos medios frenantes estén cong

titufdos por uns barrita artioculade sobre el tambor girato-

ric de modo que la fuerza centrifugs originada por la rota=-

n de éste provoca su desplazamiento hacis un tope, sobre
cuel apriete 'al bramante dq atadura.

9e= Mfquina segin las reivindicaciones 1§ a 8§,

caracterizads por el hecho de estar acoplada sinerdnicamente
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con una méquina alimentadore de porciones dopificedas de

carne picada.
10.~ Mdquina pare hacer una cadena de embutidos.

Segin se describe y reivindica en la presenie me-

moria desoriptiva y se ilustra con los dibujos qﬁe se acom~

paflan, cuyo texto consta de veintidés 8 foliadas, escri-+

tas a mdquina por una sola de sus carase

Madrid, & 235’@1 b7
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