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Esta invencidn se relaciona con un aparato pare

empacar material compresible fragmentario dentro de enva-

‘ ges, y encuentra aplicacidén especifica para un aparato pg

ra empacar‘tabacé déntro de toneles o barrica y cajas.

Es prictica comin empacar el tabaco dentro de
toneies 0 barricas y otros envases empleando una prensa
de reciprocacidn gue actlia verticalmente equipada con un
cargador vertical, sirviendo el cargador vara retener una
masa del tabaco épropiada pars comprimirse dentro del en-
vase y teniendo la prensa un piston que se hace pasar ha-
cia abajo é través del 6afgador para comprimir el tabaco.f

Los aparatos tipicos de esta clase se dan a conocer en - -

las patehtes Ndrte@mericanas Mimeros 2.596.018 expedida
el 6 de Mayo de 195é a F. B. Fishburne y otros y 2675154 ‘
expedida el 13 de Abril de 1954, a F. B. Fishburne. Pues--
to que es necesario que el tabaco se distribuya uniforme-
mente en el envage empacado, de manera qué cada poreidn '
del espacio dentro del envase quede ocupada esencialmen=-
te por la misma cantided de tabaco, comprimido hasta el
mismo grado, los aparatos del +tipo al cual se ha hecho

referencia, han empleado distribuidores de varias clases,-

: colocados en la parte superior del cargador y que sirven

. pare distribuir uniformemente el tabaco que entra.

Cémo se emplean por lo general, los distribui-
dores incorporados en dichos aparatos de empague han si-
do de manera tal como para requerir gue todo el distri-
buidor se nueva separdndose del pistdén de la prensa, an-
tes de que descienda el pistén y dicho movimiento del dig

tribuidor he requerido un periédo de ticmpo dentro del

. orden de 7 segundos o més prolongado, depen&ieﬁdo del ai-
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. te a}tos, tipicamente dentro del orden de 2.134 metros,

; dad continua para mejora.

seflo del distribuidor especifico. Puesto que el pisitbn
de la prense se hace funcionar a velooidadés dentro del
orden de 1.219 metro por segundo, el tiempo requerido pa-
ra desplazar el digtribuidor para separarlo ha represen-
tado un retardo significati%ole indeseable. Dichos apara-
t0s de empagque tembién han adolecido de las desventajas

de que los distribuidores empleados hen sido relativamen-—

de manera que la altura del bastidor tenia'que aumentar-

ge o la altura efectiva del cargador reducirse, para aco-
modar el distribuidor. Ademds, los distribuidores emplea-
dos hasta ahora han sido méds complicados y costosos de lo
deseado y tenfan la venteje adicional de que la accidn de
distribucibn que se proporcionaba no podia ajustarse £é-

cilmente y hasta un grado suficiente. Por lo tanto, a pe-

sar del hecho de que los aparatos proporcionados hasta |

W’{E -
'&‘L. 4 7

) }{mmnm ‘

'

ahora se han adoptado extensamente, ha habido una necesi-

Consecuentemente, un objeto general de la in-
vencibén es idear un aparato del tipo deserito que venza
las desventajas que han caracterizado los aparatos de em—
paque disponibles al comercio hesta ahora.

Otro objeto es proporcionar un aparato en don-~

de se reduzca al minimo el tiempo requerido para la sepa=-

racién del distribuidor desde lg trayectoria de recorri-
do del pistén de la prensa y que no perjudique la eflcleJ
cia de funcionamiento del aparato.

Un objeto adicional es proporcionar un distri-
buldor para un aparato que £ea més sencillo, Menos cosw

toso y mds compucto de lo que ha sido el 0880 con dispom |

382055
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tén caracterizados por la provisidn, en la parte superior!

sitivos del arte anterior, y particularmente para propor-
cionar un distribuidor que requiera un espacio vertical
de menor cantidad de metros del gue ha sido necesario hage

+a ahora.

Todavia otro objeto es proporcionar un distri-

buidor més eficiente que pueda controlorse a voluntad pa-
ra ajustar le accidn de distribucidn de conformidad con é
las observaciones del tabaco o de un materiel pene jante E
que cae dentro de la porcidn inferior del cargador. é

Un objeto todavia adicional es proporcionar un |
aparato déem@éqﬁé'del tipo descrito en donde toda el érea!
en la parte superior del cargador, que estd ocupada por

el distribuidor quede encerrada lateralmente a fin de que!

- i
las particulas o frasgmentos del materizl que se estdn em—!

pacando no ge escppe del cargador y caigan como material §
de desperdicio. ;
. t

Los aparatos de conformidad con la invencibn es—

|
}
del cargador vertical, de un transporiador de entrada o

i
H

un medio de suministro equivalente colocado para proyec=—
tar el tabaco suelto u otro material fragmentario en una '
corfienie dirigida a través de la parte superior del car~?
gador, y un medio de desviacidn que se coloca adyacente

& la pared del cargador pare permitir el paso del pistén !
prensador, pero Que-se presenta en uns posicidn que se :
ineline hacis abéjo ¥ hacia adentro para interceptar y %
desviar el trabajo w otro matericl frasmenterio en una |
pluralidad de posiciones diferentes separadas alrededor
de la parte superior del cargador cuando estd en funcio- ;
namiento el transportador de slimentacidn. )

302055
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! placas de desviacidn pivoteables, cada una en una ubica-

i

. |
En una modalidad de la invencidn particularments

ventajosa; se emplea una sole placa de desviacidn estando€
1a placa montada en lo parte superior del cargador para —i
moviniento de pivote entre una posicidn almacenada en don%

de la place queda paralela y adyacente a la pared del car%

|

gador a fin de permitir el paso libre del pistén de pren-|

sado y una posicidn de desvimeidn en donde la placa se in-
cliné hacia abajo y hacia adentro con relacibn a la parte
superior del cargador, péra interceptar la'corriente de

entrada del tabaco u otro material, proporciondndose. un

medio de funcionamiento no solamente para pivotear la pla
ce de desviacidén sino también pare ocasionar que la misma
se mueva de manera oscilatoria, en une trayectoria circu-
lar alrededor de la parte superior del cargédor de maners
que la placa pueda presentarse en su ppsicién de desvia- |
cibén sucesivamente en una pluralidad de ubicaciones espa~
ciedas en un arco alrededor de la parte superior del car-
gador. Con la ubicacidn fija del tranépoftador de alimen~:
tecién, dicho movimiento oscilatorio de la placa de des-

viacién da por resultado la distribucién uniforme del ta-|

baco u otro material con respecto al envase que se estd

: |
llenando. En otras modalidades se usa una pluralidad de i

cibn fija diferente alrededor de la parte superior del

cargador, y las placas se mueven en secuencia hasta sus

posiciones de desviacidn para distribuir uniformemente !
el material de entrada con relacién al emvase.

A ©in de que se comprends detalladamente la ma-!
nere en la cual se logran los objetos anteriores y otros

objetos de conformidad con la invencidn, se desciibirdn I
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las modalidades particularmente ventajosas de la micma
con referenoié a los dibujos que se acompaiian, que Lor-
men parte de la exposicidn original de la solicitud y en é
los cuales: :

Ia figure 1 es una vista en elevacidn de un apgé
rato que se consitruye conforme a una modalided de la in- 5
vencidn.

Ia figura 2 es una vista seccional vertical, a i
escals amplificada que en la Figura 1, e la porcibén del
gparato de la Figura 1 que estd colocado en la parte su-
perior del cargador. :

Ia Pigura 3 es una vista que se toma por lo ge~%
neral por la linee 3-3, Pigura 2, parcialmente en seccién%
transversal y parcielmente en elevacidén de planta superio%.

Ia Figura 4 es una vista en elevacidn fraguen=- %
taris que se toma por lo general por la 1inea 4-4, Figu- E
ra 2. » g
La-Figura'S es un diagrama esquemético que ilqg%
tra un sistems dé control eléctrico empleado en el apara-i
to de las Figuras 1 a 4. Z

La Figura 6 es un diagrama esquemético que ilqg?
tre un enclavemiento a prucba de falla entre el pistdn de%
prensado y el distribuidor del aparato de las Figuras 1 ?
a 4. j

i
7
H

Ta Pigure 7 es uns vista seccional vertical, sg
' ;
mejante a la Figura 3, de un aparato de conformidad con

otra modalidad de la invencidn.

La Figurs 8 es una vista de planta superior del?
aparato de la Figure %.

Ia Figure 9 es un diagrama csquemético de un é

382055
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lque se muestra diagreméticamente; y ' ?

slstema de control que ge emplea en el aparato de las Fi-
guras 7 y 8.

La Figura 10 esiuna vista compuesta que muestra
en elevacidn lateral el aparato construfdo de conformidad

con todavia otra modalidad de la invenciln, con piezas ro |

tas para claridad de ilustracibn, y un medio de control

Ia figura 11 es una vista en elevacién de plan~
te, superior del aparato de 1a'Figﬁra 10.

Volviendo ahora a los dibujos en detalle, las g
Piguras 1 a 5 ilustran uﬁa modalidad de la invencidn que '
se aplica a un aparato para empacar tabaco que comprende
un cargador colocado verticalmente, que se indica general-
nente en 1, Figura 1, un soporte 2 pars un tonel o barri-
ca o un envase semejante 3 dentro del cﬁai va a empacarse |

$

el tabaco, y un pistén de prensado 4 llewado por un srbol

5 y colocado para hacerse reciprocar verticalmente, que
marcha primero hacia abejo a través del cargador.1, para g
comprimir el tabaco dentro del envase 3 y luego hacisa ar:i
ba & través del cargador hacia su posicidén de arranque se
parada por encima de la parte superior del cargador.

El cargador 1 se monta convencionalmente para
moverse entre una posicidn leventada y una posicidn baja-
da e incluye una porcidn de cuerpo principal 6, una por-
cién de extiremo inferior 7 y una porcidén superior 8 y es
de seccidn transversel circular a través de su longitud.
La porcidén de extremo inferior 7 del cargador se fabrica
de un material polimérico reforzado con fibra translici- !
do rigido de manera que el flujo y la colocacién del ta-

baco en la porcién inferior del cargador pueda observarse,

.- 382059
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para un fin’que va a describirse a continuacién. Una cam-.
pana convencional 9 depende de la porcibn del cargador 7 Z
de manera que pueda colocarse alrededor de la parte supe-g
rior del envase 3 cuando el cargador estd en la posicidn :
bajada, tel y como puede verse en la Figura 1. Bl extre- :
mo superior de la parte superior 8 del cargador tiene ase;
gurado rigidamente al mismo, por ejemplo, mediante solda-i

dura, un anillo de refuerzo 10 de seccidn transversel en

dngulo recto,'una banda de un anillo de refuerzo que ro- @

dea directemente la superficie externma cilindrica de la

porcidn 8 y la otra banda se proyecta transversalmente
hacisa afuéra. La porcidn de extremo superior 11 de la por
cidn del cargador 8 se coloca por encima del anillo de -
refuerzo 10 y es frustocdnica, ahusdndose hacia arriba y
hacia afuera fél y como puede verse mejor en la Figura 2.
Un anillo de montaje 12 se suelda en la parte superior de

la porcidn de extremo 11, siendo el anillo 12 de seccidn

!
transversal en forma de "IM, con una banda 13 proyectin- ¢

dose transversalmente hacia afuera y la otra banda 14 pro
yecténdose hacia adentro como una porcidn cilindrica con-
céntrica con el gje central del cargador, estando la ori-
1la o borde superior de la porcién 11 asegurado en el ani
1lo 12, en la junta entre las dos bandas del anillo. la

banda 14 que se proyecta hacia arriba del anillo 12 sos-—

tiene una pluralmdad de rodillos 15, estando cada rodlllo
montado articuladamente sobre un drbol corto 16 que se - |
extiende a través de y que se asegura rigidamente en la
bande 14. Cada rodillo 15 incluye une poreidn cilindrica

corte 17 y ung pestafia de extremo 18, quedando las pes-

tatias de extremo 18 adyacentes a la banda 14 y proyectin-
‘ |
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| de radialmente del cargador, y de esta manera los drboles:

dose las porciones cilindricas 17 desde la misma hacia - |

adentro con relacidn al anillo 12. Toddé'lbs éfboles COY~

1
|
!
tos 16 quedan en un plano comin transversel al eje verti-

!
cal del cargador y los drboles cortos, cada uno se extien:
!
i

—

I
cortos y por lo tanto los rodilles 15, quedando igualmen—

te espaciados en sentido circunferencial del cargador. [

Sogtenido rotatoriamente medisnte los rodillos |

15, hay un anillo 19. El anillo 19 es de seccidn transver:
sal en forma de "L" proyectdndose una‘baﬁda 20 del anillo
hacia afuera como una pestaiia anular plana, y dependien-~
do la otra banda 21 como una porcidn cilindrica derecha.

EL diémgtro de la banda 20 es de manera tal que la banda
queda por encima de las porciones oilindficas 1% de los

rodillos 15 con la periferia de la banda 20 extendiéndose

inmediatamente adyacente a las pestafias 18 de los rodillos.

De esta manera, el anillo 19 ge sogtiene mediante los ro-

dillos pare rotacidén libre y sin embargo se restringe por
' |

medio de las pestaifias 18 contra movimiento transversalmen
te con relacidn al cargador.

Adyacente al extremo inferior de la banda 21,
un anillo circular 22 se agegurs y rodea la banda 21. Ung
correa impulsora 23 se extiende alrededor del anillo 22
y tembién alrededor de la polea impulsora 24 de una uni-
dad impulsora de motor eléetrico convencional 25. La uni-
dad impulsora 25 incluye un motor eléctrico 26 y una uni-
dad de reduceidn de engranaje 27. La unidad impulsora se
asegura en una ménsula de montaje 28 que se suelda y que
se proyecta radialmente hacla afuera desde el énillo de

refuerzo 10 y la porcidn adyacente de la porcidn superion

.. 382059
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8 del cargador. Ia unidad impulsora 25 estd golocaﬂa de
maners tal que su drbol de salida, en el cual Se asegura ﬁ
la polea 24, gueda vertical y la polea 24 gueda en el mis=-
mo plano que el ani;l5522. :
Dos barras de montsje verticales 29 se aseguran;
por sus extremos inferiores en el anlllo 19 guedando las %
barras parelelas separadas en el sentido de la cuerds can%

respecto al anillo. Fijado en cada barra 29 en una ubice~'
cidn inmediatamente por encima de la banda 20 hay un co- ‘
Jjinete 30, quedando los cojinetes alineados a fin de que

el érbol 31 montado articulademente en los mismos, quede

paralelo al plano del anillo 19 y se extienda en sentido

de la cuerds con relacidn al anillo y puesto que el ani-

llo y el cargador son coaxiales, en ¢l sentido de la cuer-
da, con respecfo al cargador. Asegurada rigidamente en elE
centro del &rbol 31, hay una palanca acodillada 32. Un = é
brazo 33>de la palanéa 32 se proporciona éon una pestaiia
34 en la cual se asegura rigidamente una placa de desvie-

cién 35. Como puede verse en las Figuras 2 a 4, la placa

35 es en planta rectangular y una porcidén de borde 36 es
de la misma seccidén en un plano peralelo y adyacente al E
drbol 31. Considerando la porcién de borde 36 como el bor<
de superiorrde.la placa, la placa ec de seccidn transver—:
sal arqueads, siendo su radio de curvatura sdlo 1igerameni
te menor que agquel de la porcion superior 8 del cargesdor

1 de maners que,'cuando se proporciona al drbol 31 una -

posicibn rotatoria apropiada, la placa 35 puede extender—

i
se en una posicidn almacenada inmediatamente adyacente a |

la superficie interna de la porcidn superior 8 del carga-

) ]
dor. Puesto que el extremo inferior de la placa 35, es - |
: t
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decir, la porecidn .de borde gue quedé'opuesta a la poreidn
de borde 36 se extiende prdcticamente hasta menos de 1809

la placa puede pivotearse desde su posicidén almacenada -

‘| hasta una posicidén en donde la misma se incline desde el

drbol 31 hacia abajo y hacia adentro a través de lag par-
te superior del cargador, a un éngulo Vv.gr., de 459 con
relacidn al eje central del cargador. - ‘

La oscilaecién del érbol 31 hacia la placa de -
pivote 35 entre sus posiciones almacenada y de desviacidn
se logra mediante un dispositivo de,energia que funciona
a presién de fldido 37 del tipo de pistén y clindro, con-
vencional, colocado verticalmente. EL dispositivo de po-
tencia o energia 37 comprende un oilinéro 38, un pistén
39 y un drbol de potencia 40, extendiéndose el Gltimo ha-
cia abajo hasta un punto que queda adyacente al drbol 31
Yy estando conectado con el brazo 41 de la palanca acodi-
llada 32, mediante una horquilla 42. El dispositivo de -
potencia o energia se monta fijamente, asegurando el ci-
lindro 38 en un miembro transversal que se extiende entre
¥ que se fija en las barras de montaje 29. Se suministra
aire comprimido al cilindro 38 a través de una manguera
flexible apropiada, no ilustrada, hajo el control de uns
vélvula accionada por solenoide 43. ILa vélvula 43 se co~
loca de manera que, cuando se energiza la vilvula, se su-~
ministre aire hacia el cilindro para impulsar el pistén
hacie abajo pivoteando la combinacidén del drbol 31 y 1la
palanca acodillada 32 en una direccidn para hacer oscilar
la pléca 35 hacia su posicidn de desviacién. Cuando se
desenergiza, la vdlvula 43, actla para suministrar aire

comprimido hacia el cilindro 18 debajo del pistén, de ma~

a- 382059
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que, excepto en lo que se refiere al movimiento de la co=i

ners que el drbol 40 sea impulsado hacia arriba y la pla-
ca‘35 se héga oscilar hasta su posicildn almacenada. E
A £in de que pueda ajustarse el grado de'movi-'%
miento de la placa 35 alejdndose de su posicidn almacena-g
da para predeterminar la posicidn de desviacidn de la plgé
ca, se monta un miembro de tope ajustable 44 en el anillo%
19 debaﬁo ¥y en alineamiento vertical con el brazo 41 de
la palanca acodillada 32. ;
Ia posicién del brazo 41 de la palanca acodilla-
da 32 se percibe medianté un interruptor eléectrico normali
mente abilerto, convencional 45, que es llevado por el an1:
11lo 19. El interruptor 45 estd colocado de meners tal oue§
sus palancas de funcionamiento queden situadas por enci-
ma del brazo de la palanca 41 y se hace accionar median-

te el brazo para cerrar el interruptor cuando la placa 35

llegue a su posicidn almacenada.

E1l tabaco que va a empacarse se suministra, comi

mo une corriente gque se proyecta por 1o general a través

de la parte superior del cargador, mediante un dispositi-:
vo de alimentacidn en la forma de un transportador sinfin
horizontal 4% que se extiende radialmente con regpecto al
cargador y que se coloca con su extremo de entrega 0 su-

ministro inmediatemente por encima del anillo 19 en una ;

ubicacidén préxima a la pared del cargador. Se comprenderé;

. t
rrea del transportador para las provisiones usuales de -
ajuste, la posicidn del transportador 47 es fija con re- §
lacidén al cargador.

El motor 26 es un motor eléctrico sincrdénico - |

trifdsico convencional que se energizs a través de 1E§

38209
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conductores 48 a 50, Figura 5, para impulsar la polea 24
en direccidn dextrdgira o levigira, dependiendo de cudl

de los relevadores da inversién 51, 52 se energice. Los

relevadores de inversidnm 51, 52, se controlan automética—;
mente mediante un circuito de control que incluye los in—‘
terruptores de posicién 53, 54 y los relevadores de retar
do de tiempo 55 y 56, activdndose este circuito de con-
trol solamente cuando se clerran un interruptor manual 5%,
un interruptor que responde a la posicidn del ariete 0 =
pistén de la prensa 58, y los contacﬁos 59a de un releva-
dor 59 que se usan para controlariel transportador de ali
mentacidn 4%.
~ Los interruptores de posicién 53 y 54 se montan
en la banda horizontal 13 del anillo 12 tal y como puede
verse en la Figura 3, estando colocado el interruptor 54
en el otro lado de este transportador; El interruptor 53
se hace accionar al finsl de cada clclo del recorrido del
anillo 12 en la direccidn levégira y sirve para energizar
el relevador 51 a través del relevador de retardb de tiem
po 55 para invertir las conexiones de energie hacia el -
motor 26 y de esta manera comenzar la-rotacién en direc—
cibn dextrdgira del anillo 12. De maners semejante, el -
interruptor 54 se hace accionar al final de cada ciclo -
de recorrido del anillo 12 en direccidn dextrégira sirvien
do para energizar el relsvador 52 a través dei relevador
de retardo de tiempo 56 para invertir dé nuevo las cone-
xiones de energla hacia el motor 26 y de esta manera co-
menzar la rotacibén en direccidén levégira del anillo 12.
Los interruptores 53, 54 se hacen accionar me-

diante una leva 60 que es llevada mediante la banda hori-
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‘namiento del intérruptor. De manera semejante, a medida

zontal 20 del anillo 19. La leva consiste de una tira de

metal, estando arqueado el cuerpo principal 61 de la tira’
con aproximadamente el mismo radio de curvatura que el - f
borde periférico de la banda 20 y teniendo uno de sus bog;
des soldado en la porcién periférica de la bénda 20 de - i
nenera fal que le longitud del cuerpo principal 61 se ex-g
tiende por 1o general a 1o largo del borde periiérico de %
la banda 207y el ancho del cuerpo 61 se proyecta verticalé
mente hacia arriba desde la banda 20. Las porciones de - ;
extremo de la leva 60 se doblan hacia adentro hacis el - %
interior del anillo 19. Consecuentemente, a medida gue - §
el conjunto que incluye el anillo 19 se aproxima al finalé
de cada ciclo de movimiento en direccidn levégira, la pog%
cibn de exiremo delantera de la leva 60 desplaza el brazog
de accionamiento del interruptor 53 desde su posicidn hogi
mal hacia su posicidn accionada cerrando de esta manera -%
los contactos de ese interruptor hasts qué, con el motor E
26 habiéndoge invertido para impulsar el conjunto que inré
cluye el anillo 19 en una direccidn dextrdgira, la leva

60 ge mueve fuera de acoplamiento con el brazo de acceio-

que el conjunto que incluye el anillo 19 se aproxima al
final de cada ciclo de movimiento en direccidn dextrdgi-
ra, la porcibn de extremo delantera de la leva 60 despla-
za el brazo de accibnamiento del interruptor 54 desde su ;
posicibén normal haste su posicidn accionada, cerrando de %
esta maners los contactos de ese interrvptor haste que,
habiéndose invertido el motor 26 para impulsar el conjun=—
t0 que incluye el anillo 19 en una direccidn levégira, la

leva 60 se mueve fuera de acoplamiento con el brazo de -

382055
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| cerrados antes de que pueda energlzargse el circuito de -

224§

acéionamiento del_interruptor.

El interruptor de posicién 53 incluye un juego
de contactos normalmente ablertos 62, y un juego de con- i
tactos‘normalmente cerrados 63. El interruptor de posiciéﬂ
54 comprende un juego de contactos normaelmente abiertos -~
64 y dos juegos de contactos normalmente cerrados 65 y 661

El rclevador de inversidn 51 incluye tres auegoé
de contactos normalmente ablertos 67 a 69, un juego de ~
contactos normalmente cerrados 70 y un juego adicional ~
de contactes normalmente ablertos T71. El relevador de in-
vergidn 52 incluye tres juegos de contactos de inversidn
normalmente ablertos 72 a 74 y vh juego de contactos nor-
malmente cerrados 75.

Los relevadore s de retardo de tiempo 55 y 56,
gon del tipo de relevador de retardoe de tiempo convencio-
nales "con retardo" e incluyen los contactos normslmente
abiertos 76 y 77, respecativamente. Estos dos relevadores
se construyen y colocan de manera tal que los contactos
se hacen accionar hacia su posicidn cérrada después de -
que ha transcurrido un periodo de tiempo ajustable subse-
cuentemente a la primera energizacidn del enrollamiento
de accilonamiento del relevador.,

El circuito de control se conecta entre un ter-
mingl de suministro 78 y la tlerra e incluye un conductor
79 en donde el interruptor manual 57, el interruptor de
posicién del ariete o pistén de prensa 58 y los contactos
59a del relevador 59 se conectan todos en serie de mane-
ra que el interrupior manual 57, el interruptor de posi-

cidn 58 y los contactos relevadores 59a deben todos estar

382055
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control.

Il enrollamiento de accionamiento 80 de la val-
vula accionada por solenoide 43 se conecta entre el con~
ductor 59 y la tierra a través del conductor 81. Como se

ha explicado con anterioridad, la valvula 43 se constru~

i

e y coloca de manera tal como para controlaor el flujo -~
ye ¥ jY ,

del fldido a presién hacis el dispositivo de potencia o
energia 37 para ocasionar que la placa Ge desviacidn 35,
se haga oscilar hacia su posicidn de desviacidn cuando ‘
se haya energlzado el enrollamiento 80. Cuando se desener—
giza el enrollamiento 80 un resorte 82 hace regresar aue ;

tomdticamente la vdlvula a una posicidn normel en donde |

se hace funcionar el dispositivo de enersia 37 para hacer%
oscilar la place 35 hacia su posicidn almacenada. Conse=- %
cuentemente, cuando el interruptor 57, el interruptor de Z
poalcidn 58 y los contactos 59a me han cerrado todos si- i

multéneamente, el enrollamiento 80 de lo vélvula se ener-:

i
gizard y la placa de desviacidn 35 consecuentemente ocu~ %
pard su posicidn de desviacidn pero, cuando estdn abier- ?
tos ya sea el interruptor 57 el interruptor de posicidn i
58 y los contactos 59a, el enrollamiento 80 no puede enegE
gizarse y el resorte 82, mantendrs la vilvula 43 en una §
posicidén de manera tal que la placa de desviacidn ocupa f
su posicidn almacenada. Los contactos 65 del interruptqri
de posiciébn 54, se éonectan, a un lado, a través del conpg
ductor 83 con el conductor 79 ¥, vor gu otro lado a tra-
vés del conductor 84 hacia un lado de los contactos 63

del interruptor de posicidn 53. EL otro lado de los con-

tactos 63 estd conectado medionte ¢l conductor 85 con un

bt o —— ——s eeam )

lado de los contactos 70 del relevador de inversi

382005 |
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rie del interruptor 57, el interruptor de posicidn 58 y

El otro lado de los contactos 70 estd conectado a través g
del conductor 86 con un terminal del enrollamiento 87 delé
relevador de inversidn 52, estando conectado con tierra
el otro terminal del enrollamiento. Consecuentemente,

cuando ni el interruptor 53 ni el ihterruptor 54 estdén

en su pogicidn accionada, cerrando la combinscidn en se-

los contactos H9a, el resultado serd la energizacién del
enrollamiento 87 del relevador de inversidn 52 a través
del circuito justamente descrito y el resultado de dicha
energizacidén es el cerrar los contactos 72 a T4 y abrir
el contacto 75. El cierre de'los contactos T2 aT4 energi-
zg el wotor 26 pars impulsar el conjunto del distribuidor
incluyendo el anille 19 y la placa 35 en-una direccidn ~
levégira y dicha accidn de impulsidn continuard hasta que
la leva 60 acople el brazo de accionaﬁiento del interrup-
tor 53 para hacer acclonar dicho interruptor.

Un lade de los contactos 62 del interruptor 53
se conects con el conductor 79 mediante el conductor 88.
Bl otro lado de estos contactos se'conecta.con un termi-
nal del enrollamiento 89 del relevador de retardo de tiem
po 55 a través del conductor 90, estando conectado con
tierra el otro terminal de ese enrollamiento. Un lado de
los contactos 76 del relevador 55 se conecta con el con-
duetor 79 a través del conductor 91. EL otro lado de los
contactos 76 se conecta mediante un conductor 92 con un
lado de los contactos 66 del interruptor de posicidn 54.
El otro lado de los contactos 66 se conecta mediante el
conductor 93 con un lado de los contactos 75 del releva-

dor de inversidn 52, estando conectado el otro lado de

. 382055
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este juego de contactos mediante un conductor 94 con un

terminel del enrollomiento de accionamiento 95 del rele-
vador de inversidén 51. El terminal restante del enrolla- :
miento 95 se conecta con tierra. EL conductor 92 tembién i
se conecta con un lado Ge los contactos normalmente abiqgl
tos 71 del relevador de inversidn 51 a través del conduc—‘
tor 96, estando conectado el otro lado de los contactos =

¢
H

64 con el conductor T79.

Bl aqcionamiento del interruptor 53 por medio
de la leva 60 ocasiona que los contactos 62 sé cierren %
¥y los contactos 63 se abran. Lé aperfura de los contactos§
63 desenergizan el enrollamiento 8+ del relevador 52 de ;
maners que 1os contéctos T2 y T4 se abran pars interrum-— %
pir el flujo de la corriente hacia el motor 26. El cierre%
de los contactos 62 completa el circuito hacia el enro- %
llamiento 89 del relevador 55 de manera que este enrolla—i

miento se energiza y los contactos 76 se cierran después .

i
de wn retardo de tiempo predeterminado. Con lowm contactos!

!
76 cerrados ahora se complete un circuito que inecluye los.

conductores 91 y 92, los contactos 66, el conductor 93,
los contactos 75 del relevadbr de inversidén 52, el con=
ductor 94 y el enrollamiento de accionamiento 95 del re-
levador de iﬁversién 51. Puesto que no se hace accionar

el interruptor de posicidn 54, los contactos 66 eutdn en

su posicidn normalménxe cerrada. De manera cemejante, pueg
to que el enrollamiento 87 del relevador 52 se desenergi-g
za, log contactos 75 estdn en su posicidn normelmente cenl
rrada y el enrollamiento 95 consecuentemente se energiza %
para ocasionar que se cierren los contactos 67 6 69, que i
ge abran los contactos 70 y que se cierren los contactos %

.. 320F5
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!

71. Bl eierre de los contactos 67 a 69 ocasiona que el =~ %

motor 26, se energice para hacer girar el conjunto del = |

distribuidor incluyendo el anillo 19 y la placa de desvia:

cidn 35 en una direccidn dextrdégira. Ia abertura del con-
tacto %O asegura que el enrollamiento 8& del relevador de
inversidén 52 no pueda energizarse de nuevo hasta que se !
haya desenergizado el relevador de inversién 51. El cierré
de los contactos 71 y 66 completa un circuito de retenoiéé
incluyendo los conductlores 79, 96, 92 y 93, los contactos
75 y el conductor 94, a fin de mantener energizado el en-
rollamiento 95 independientemente de la condicidn de los
contactos 76 del relevador de retardo de tiempo 55. Este
circuito de retencidn es necesario para asegurar una ener-
gizacibén continuada del enrollamiento 95 durante el ciclo
de movimiento en difeccién dexfrégira del distribuidor -
después del momento en que la leva 60 se ha desengancha-
do del brazo de accionamiento del interruptor 53.

Un lado de los contaotos-64 del interruptor de
pogsicidn 54, se conecta con el conductor 79 mediante el
conductor 97. El otro lado de este juego de contactos se
gonects mediante el conductor 98 de un terminal del enro-
llamiento 99 del relevador de retardo de tiempo 56, estan
do el otro terminal del emrollamiento 99 conectado con -
tierra. Consecuentemente, cuendo el distribuidor ha com-
pletado su ciclo de movimiento en direccidn dextrdgira -
de maners que la leva 60 hace accionar el interruptor de
pogieidn 54, cushdo se cierran los contactos 64 del inte-
rruptor 54 se ocasiona que se energice el enrollamiento

99 del relevador 56. Durante un periodo.predeterminado -

después de dicha energizacidn, el relevador 56 hace fune

Fg20=Fk
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cionar los céntactos cerrados 77 que estdn conectados en.—E
tre un lado de los contactos 63 y el conductor 79 median~-:
te los conductores 100 y 101 Con los contactos 63 ocu- ;
pando su poglcidn normalmente cerrada y los contactos 77
cerrados como resultado de le energizacidn del enrolla- ‘
miento 99, se completa un circuito que comprende sl conw ;
ductor 100, los contactos 77, el conductor 101, los con- :
tactos 63, el conductor 85, los contactos 70.y el conduc-'
tor 86 a fin'de energizar el -enrollamiento 87 del relevw-g
dor de inversién 52. Ie energizacién del enrollamiento 87
de nuevo hace acclonar los contactos 72 a T4 hacia su po——i

14

sicién cerrada para energizar el moitor 26 a fin de impul—é

sar el conjunto del distribuidor en su direccién levdgi- |

ra, tal y como se ha descrito anteriormente.
El‘interruptor 58 puede ser de cualquier %ipo

normalmente ablerto convencional, equipado con un brazo

de accionamiento apropiado para ser acoplado mediante la
leva que se indica diagramdticamente en 102 en 1a Pigurs

5 ue se asegura en el ariete de la prensa, siendo de i
r ¥ q B

manera tal la wbicacin de la leva ¥y del interruptor, que!

4

el interruptor se cerrard sdélo cuando el ariete o pisténf
de la prensa estd en su posicidn completamente elevada yJ
por lo tanto, estd completamente despejado del cargador.
Bl relevador 59 se emplea para controlar el wotor impule
sor 103, Figura 5, para el trensportador de alimentmcidn
47 siendo este comtrol a través de log contactos normal-“

nente abiertos 59b del relevador. Bl interruptor manual

97 se proporciona como un mecanismo limitador manual pa—§
. ' i
ra el funcionamiento automético que de otra manera resul-<

. . :
taria cuando se cierran tanto el interruptor 58 como los !

. 3Q2NER
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i va completamente y el- transportador de alimentacidn se ~

cién del sistema de control para una prensa que se cons-

contactos 59a del relevador'59.

De lo que antecede se comprenderd gue el funcio-

namiento normal del distribuidor, bajo el control del sis%
tema gue se indica en la Tigura 5 y justamente descrito, ;
es propore¢ionar un movimiento rotatorio en‘difeccién dex-
trdgira y en direccién levégira en secuencia automdtico,

del conjunto del distribuidor que»ineluye la placa de des-

viaeidn 35, cuando el ariete o pistén de la prensa se ele

hace funcionar para suminisirar el material suelto que -
vaya o empacarse. Adn cuando el conjunto del distribuidor
es impulsado a un régimen constante por medio del motor

26, el régimen total efectivo del conjunto del distribui-
dor puede gjustarse mediantg_él aﬁugte de los relevadores
de retardo de tiempo 55 y 56, para variar el tiempo de -
permanencia de la paleta de desviacidn al final de su mo
vimiento en direccidn levégira y en direccidn dextrdgira,

respectivamente. Dicho ajuste puede ser igual para cada

)

relevador a fin de cambiar el efecto de distribucidn to-
tal o selectivamente diferente para los dos relevadores
a fin de distribuir mds material hacia un lado que el -
otro, del tran3portador‘4%. El gistema de control ademds
asegura que la placa de desviacién 35 se haga accionar -
autométicamente.hasta su posicidn de desviacidn cuando

el distribuidor eqté en Tuncionamiento, y sin embargo que
se mueva automiticemente hacia su pbsicién almacenada, =
cuando desciende el ariete o pistdén de la prensa tal y -
como se percibe mediesnte la apertura del interruptor 58.

La Figura 6 ilustra -diagremdticamente una por-

.- 382055
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truye de acuerdo con la invencidn y que abarca una parti-'
cularidad de seguridad adicional pars asegurar ademég que:
la placa de desviacidn 35 esté en su posicidn almacenads ‘
cuando el pistén de la prensa no eetd en su posicién com-’
pletamente levantada. Aqui, el cilindro de energfe o po- !
tencia para la prensa se indica en 104, y se muesira una ?
vélvula de comtrol de tres posiciones de doble solenoide

convencional 105 que estd conectada pars controlar el flgi
jo del fluido a presién hacia el cilindro 104. La valvu- %
la 98 incluye un enrollamiento de solenoide 106 para ha- ;
cer funcionar la vélvula para el control del cilindro 104;
al impulsar el pistén de la prensa hacia abajo a través g
del cargador. EL enrollamlento 106 se ener—lza a través ;
de un circuito gque incluye los contactos 107 y 108 colo=- ?
cados en serie. La vélvula 105 ademds incluye un segundo ;
enrollamlento de’ solenoide 109 para colooar la vélvula en'
condicidn para hacer £1dir el fldido a pre31on en una dl-;
reccién a fin de ocasionar que el cilindro 104 levante el%
pistén de la prensa, conectédndose el enrollamiento 109 %
para energizarse mediante un circuito que incluye los eong
tactos 110y 111, colocados en serie. Los contactos 107

¥ 110 son porciones del interruptor de posicibn 45, que

se proporciona con un brazo de funcionamiento que se in-

dica en 112, estando el interruptor colocado de manera

tal que el brazo de funcionamiento 112 es acoplado por

el brazo 41 de la palanca acodillads 32, para hacer ac-

o ——

cionar los contactos normalmente abiertos 107 y 110 has-
ta su posiciénAcerrada, s0lo cuando el brazo 91 ocupa -

aquella posicidn gque resulta cuando la placa de desvia-

- e - et e Y et 011

¢idn 35 se ha hecho pivotear hacia su posicidn almacenad

2. 3082NRA
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Consecuentemente, la presencia de los contactos normalmen-
te ablertos 107, 110 asegura que, independienfemente de
la posicidn de los contactqg de control 108 y 111, la vél%
vula 105 no puede energizarse pars suministrar fllido a
presidn hacia el cilindro 104 hasta que la placa de des~
viacibén 35 se haya movido hacia su posicidn almacenada.
In la modalidad de las Figuras 1 a 6, se emplea
una sola placa de desviacién 35, y la placa de desviacidn
ge mueve hacia su posicién de desviacidén cuando la dis-
tribucidn del tabaco va a efectugrsé;y con la placa de
desviacién én su posicidn de des;iécién,rtodo el conjun-
to distribuidor se hace luego girar para presentar la pla
ca de desviacién que estd todavia en su posicién de des-
viacién sucesivamente en todas las ublcaciones a lo lar-
go del arco de la parte superior del cargador no ocupadas

por el transportador de alimentacidén. Las Figuras 7 a 9

ilustran otra modalidad de la invencidén que emplea el mis
mo modo de funcionamiento extenso pero sin la rotacién
del medio de placa de desviacidn. En esta modalidad, se
emplean unae pluralidsd de placas de Qesviacidn y se ha-
cen accilonar suceslvamente hacla gus posiciones de desvig
cién almacendndose la place de desviacidn accionads ante-
riormente, de manera simulténes con el accionamiento de
la siguiente placa de desviacidn, hacia su posicidn de
desviacidn. 4

Como puede verse en la Figura %, un anillo co-
locado internamente 120 de seccidn transversal a digulo
recto se asegura en una poreidn protectora cilindrica =
121 en la parte superior del cargador de manera tal que

la banda horigontal 122 del anillo 120 se proyecta hacila

w: 382055
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adentro. Tres placas de desviacidn, idénticas 123 a 125,
se sostienen a pivote mediante el anillo 120 siendo idén-
ticos el montaje y su posicidn de accionemiento para las 5
tres placas de desviacidn citadas. Por lo tanto, la pla- :
ca de desviacién 123 se suspende desde un 4rbol 126 mon-
tado articuladamente en los montantes 127 Lijados en la
pesta@a horizontal del anillo 120 que se proyectan hacia ;
arriba desde la misma. El &rbol 126 esid equipado con u.na!E
palanca acodillada 128. La porcidn de extremo superior de;
un dispositivo de energia de tipo de cilindro y pistén ~ :
130 se fija a pivote en un miembro transversal‘129‘por -
ejemplo por medio de uns ménsula 131. El disiositivo de
potencia de energla 130 de esta manera depende del miemw !
bro trensversal 129 y la porcidn de extremo libre del vag

tago del pist5n 132, del dispositivo de energia 130 se -

v B Rt . anr st L AR Smembe

conscta a pivoté con el extremo libre del brazo horizon-
tal de la palanca acodillada 128. Las plaéas de desvia- %
cién 124 y 125 se equipan de manere semejante con dispo- i
sitivos de emnergia de potencia 133 y 134, respectlvamente

Volviendo a la Figura 9, cada uno de los dispo-!

sitivos de potencia o energia 130, 133 y 134, se equipa

SN | R

con una vilvola de control que funciona. con solenoide 135;

a 137, respeotlvamente. Bl dispositivo de pobencla 0 ener—

gla 130, 133 y 134, son en todos resgectos idénticos al -%
dispositivo de potencia de energle 37 de la modalidad de |
las Figuras 1 a 6, sirviendo la energizacidén de los sole~}
noides de las vdlvulas respectivas 135 a 137, pars ocasi o§
nar que el dispositivo de potencia de energia haga osci-
lar le placa de desviacidn correspondiente hacia arribe

¥ hacia afuera hasta su posicidn de desviacidn. Y, duran

| 382055

- 24 -



10

15

20

25

30

14.7.70

| de contactos 152 del relevador de control del transporia-

te la desenergizacidén de la vdlvule de solenoide, se em- l

plea un resorte para hacer regresar la vdlvula hacia su
posicidn normal, ocasionando que el_di5positivo de poten-
cia de energis haga regresar la piacé de desviacién hacia
su posicidn almacenada.

Las valvulas que controlan los dispbsitivos de
energia o de potencia 130, 133 y'134 se energlzan en se—
cuencia, por ejemplo mediante un dispositivo de conmuta~
cidn rotatorio que se indica diagramdticamente en 138.

El interruptor 138 incluye tres contactos fijos arqueados
139 1 141 que estan igualmente espaciados en una serie
colocada circularmente, que estd centrads sobre el eje -
de rotacién de un dérbol 142 que lleva el contacto rotato-
rio 143. Bl contacto fijo 139 se conecta & través del con-
ductor 144, con un terminal del enrollamiento de solenoi-
de 145 de la vdlvula 135, estando el otro terminal del ~
enrollamiento conectado con tiefra. De manera semejante,
el contacto 140 se conecta mediante un conducfor 146, con
un terminal del enrollamiento 14% de la vdlvula 136, es-
tando conectado el terminal restante del enrollamiento -
con tierra. Pinalmente, el contacto fijo 141 se conecta
mediante un conductor 148 con el terminai-ael.dispositivo
de accionamiento 149 de la vilvula 137, estando el otro
terminal del enrollamiento conectado a tierra. ELl contac-
to rotatorio 143, se conecta para suninistrar un terminal

150 a través del conductor 151 y la combinacidn en serie

dor de alimentacidén 153, el intefruptof de posicidn del
pistén de la prenca 154 y el interruptor manuval 155. El

drbol 142 es impulsado mediante un motor de vélodidad -
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constante 156, gue puede abastecerse desde el terminal -
150, tal y como se ha mostrado..

Duranfe el funcionamiento, suponiendo que todos
log contactos 152, el interruptor 154, y el interruptor
155, estdn cerrados, el interruptor rotatorio 138 se hace’
funcionar continuemente para energizar los enrollamientos’
del solenoide de las vdlvulas 135 a 137 en secuencia de :
manera que los dispositivos de potencie o energia 130, = i
133 ¥ 134, se hagan funcionar en secuencia pare mover sus'
placas de desviaciln respectivas 123 & 125 desde la posi—~
cién almacenada hacia 1o posicién de desviacidn. fan prOnQ

t0 como una de las placas de desviacidn se ha hecho osei-

lar hacia su posicidn almacenada, la placa de desviacidn

que se hace funcionar a continuscién se hace oscilar au=-

tométicamente hacia su posicién desviada. Por lo tanto,
la operacién de mover las placas de desviacidén hacia sus
posiciones deceadas avanza progresivanente alrededor de

aquel arco de la parte superior del cargador que no cistd

ocupado por el transportador de alimentacidn y el funcio-;
namiento del éisPOSitivo para distribuir el tabaco sumi-
nistrado mediante el transportador de alimentacidn es mas
0 menos igualvque aquel descrito en lo que antecede, con
referencia a las Figuras 1 a 6.

Tas FL uxas 10 ¥ 11 ilustren otra modalidad de
la inveneidn que se aplica & una prensa para ewpacar to-
baco o un ﬁateriél geme jante dentro de cnvases recltangu~!
lares, siendo la prensa de cse tipo gencral que se equi-
pa con un cargador vertical que tiene una seccidn trans—

versal rectansgular que corresponde a la forme rectansular.

de la caaa u otro envase rectangular dentro del cual vayal
H
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a conprimirse el tabaco o un material semegante. Aqui, el

i
|

cargador 200 incluye, en su extremo superior, una porcidn
corta que se abocina hacia arr;ba ¥y hacla afuvera 201, en i
la cual se asegura una porcidn superior 202 de unas dimen—
siones transversales algo mayores que el cargador propia-%
mente dicho. El extremo suberior rectangulér abierto de |
la poreibn 202 se proporcions con un collarin 10 coloca-
do externamente 203.

Dos placas de'desviacién 204 y 206 se emplean
y cada una de ellas se suspende a pivote desae el colla-
rin 203 por medio de los arboles 206 y 207, respectlva- |
mente. Las porclones de extremo de los- arbolev 206, 207
se montan articulaedamente de manera respectiva en dos.la-
dos peralelos del collarin 203 y una poreidn del sistema
de cada 4rbol se proyects hacia afuera g través de una |
corta distancia mds 2114 de uno de los lados. En este la-
do de la porcidn 202 del cargador, se asegura en la por-
cibén de extremo que se proyecta hacia afuera del drbol
206 una pelanca acodillade 208. En el mismo lado de la
porcidn 202 del cargador, se asegura en el Arbol 207 una
polanca acodillada 209. La palanca 208 incluye un brazo
dependiente 210 y un brazo que se proyecta lateralmente
211. De manera semejante, la palanca 209 incluye un bra-
z0 dependiente éﬁ2 y un brazo que se proyecta lateralmen-
te 213. Las palancas 208 y 209 se colocan de manera tal
que los brazos 211 y 213, se proyectan en direcciones -
oguestas, cada uno de ellos extendiéndose més alléd de los
1imites laterales de la pared adyacente a la porcidn 202
del cargador.

Se proporcions un dispositivo 214 de energia -

_27.- ' 382055
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o el 4
de accionamiento rectilineal y que funciona g presion de
‘ O I o Y 4
f1fiido que comprende un cilindro 215, un pistén 216 y un

vdstagzo de pistén 217. El extremo libre del véstago de - §

Apistén 217 se conecta a pivote con el extremo inferior -

del brazo 212 de la palanca 209 mediante una horguilla -
218. Fl extremo cerrado del cilindro 215 gse conecla con
el extremo inferior del brazo 210 de la palanca 208 me-

diante una horgquilla 219. Las dimensiones del dispositi-
vo de energia de potencia 214 se eligen de maners ‘ol que%
cuando el pistén 216 se mueve a la derecha, tal y como -

puede verse en la Figura 9, las palancas 203 y 209 se pi~
votean en direccioneé opuestos para nover las nlacas de l
desviacién 204, 205, hacia sus posiciones almacenadas qui
tra los lados respectivos de la porcidn 202 del cargador%
Por otra parte, cuando el dispositivo de poiencia o ensr-;

gla 214, se energiza para mover el pistén 216 haciz la

oo uman to

izguierda, a2l y como puede verse en la Figura 9, la lon-:

gitud total efectiva del dispocitivo se acorta haclendo
L 5

i

oscilar las placas de desviacidn 204, 205 hacia el inte=-

rior de la porcidn 202 del cargador.

)
El extremo inferior de la porcidn 202 del car-
i

gador se proporciona con un collarin de rigidez exterior :
220. Se proporciona un segundo dispositivo de emersia ac-

cionado a presidén de f£ldido, de funcionomiento rectili-
4

neal 221 que comprende un cilindro 222, un pistdén 223 y :

un véstago de pistdn 224. El extremo cervodo del cilin-

dro 222, se monta en el collarin pare prestar rigidesz 220
I
nediante una horquilla 225, y la ménsula 226, EL disposi-
!
tivo de energia o potencia 221 se coloca verticalmente

de maners que el vdstago de pistdn 224 se proyecte hacia ?

.. 382055
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236 de manera gue el enrollamiento de accionamiento 234

arriba terminando adyacente al extremo libre del brazo -

213 de la palanca 209. El extremo libre del vdstago de - A

pictén 224 estd comectado a pivote con el extremo libre

del brazo 213, mediante una horquilla 227.

Ias lineas de fldido a presidn 228 y 229 se 00—;
ncetan respectivamente con los extremos del cilindro 215 E
del dlspositivo de energia o potencia 214 y con una vél-
vula de inversidn que funciona con solenoide 230. De ma-
nere semejante, las lineas de fldido a presidn 231 y 232,
se conectan con los extremos respectivos del cilindro 222!
del dispositivo de potencia 221, y con una valvula de in-
versiln que funciona con solenoide 233. El1 enrollamiento
de accionamiento 234 de la Vélyu;aa230_§e conecte entre
el terminal de suministro"235ﬁy'ia:tierra a través del -
conductor 236. La combinacidn en série de un interruptor
manual 237; los contactos 238 de un relevador 239 y un

interruptor de posicidn 240 se conecta en el conductor -

se energice cuando se cierren, tanto el interruptor 237
como los contactos 238 y el interruptor 240, pero se de-
senergize cuando todos aguellos tres dispositivos de con-
nutacidn se abren.

Fl enrollamiento de accionamiento 241 de la val
vula 233 se conecta entre la tierra‘y el conductor 236,
mediahte un circuito que consiste del conductor 242, los
contactog de un interruptor de posicidn 243 y el conduc~
tor 244. El enrollamiento 241 puede tembién energizarse
a través de un segundo circuito gue consiste del conduc-—
tor 245, los contactos normalmente abiertos 246 y un re-

levador 247, el conductor 248, los contactos de un inte-

.. 382055
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rruptor de posicidn 249 y el conductor 250. Estando el -
conductor 250 oonectado con el conductor 236 ¥ estando el’

conductor 245 conectado con el conductor 244. EL enrollaug
miento de accionamiento 251 del relevador 247 se counecte ;
entre la tierra y el conductor 245, tal y como se ha mos-%
trado. El interruptor de posicidn 243, comprende un bra- i
zo de accionamiento que se indice diagramiticamente en - ?
252 estando el ﬁrazo de accionamiento colocado de mancre ;
tal que el interruptor 243, se cierra cuando el brazo 213%
de la palanca 209 estd en su posicibn mds hecia arribe i
(cuando se exbiende el vdstago del pistén 224 del dispo- %
sitivo de potencia o energie 221), abriéndose el interrup%
tor 243 cuando el dispositivo de potencia o energia 221, ;
se energiza para pivoteer la palanca 209 a fin de mover !
el brezo 213 hacia abajo, fuers de acoplamiento con el - ?
brazo de funcionamiento 252. El interruptor de posicidn

249 compfenﬂeruh brazo de accionamiento qﬁe se indica ge=-

neralmente en 253 y que se coloca como para ser acoplado

mediante el brazo 211 de la palanca 208. El interruptor

249 se abre cuando el brazo 211 estid en su posicidn wds

[P p—

hacla arribe (cuandao se extiende el vistago del pistén
217 del dispositivo de energla 214) y se clerra cuando
el brazo 211 de la palancs 208 oscila hacia abajo por -
ejemplo, cuando el dispositivo de energis 214 se energi-
zg pars moverse el ﬁistén 216 hacia la izquierda, tal ¥y
como puede verse'en la Pigura 9. Tl dispositivo de ener-
gla 214, se consfrpye y se coloca para funcionar a un ré
gimen mds répido bajo el control de la vélvula 230, el

dispositivo de emergia 221 bajo el control de la vilvula

| 382055
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' gla 214. Consecuentemente, el efecto del accionamiento

! de desviacibén 204 hacia adentro y hacia arribs alojdndo-

Durante el funcionamiento, el interruptor 240
se cierra en respuestsa al movimiento de la cabeza de la
prensa, hacia su posicidn completamente levantada, los
contactos 238 se cierran en respuesta a la activacidn del
transportador de alimentacién;para suministrar el tabaco
o el material semejante hacia la parte superior del car-
gador, vy el interruptor manual 23; ge cierra devmanera
que el enrollamiento 234 de la vilvula 230 se energiza’
haciendo accionar aguella vidlvula hasta una posioién que
suministra £1dido a presidn haciarel~ciiindro del dispo=
sitivo de energia 214 a través de la.linea 229 a fin de
que se acorte la longitud total del dispositivo de ener-
gle 214. Simultdneamente con la energizacidén del enrolla-
miento 234, se energiza el enrollamiento 241, a través
del conductor 242, los contactos 243 éel interruptor 252
y el conductor 244 de manera que se suministre £1dido a
presién hacia el dispositivo de enmergia 221 a través de
la linea 231. Sin embargo, puesto que la respuesta del
dispositivo de energia 221 es desde luego mis lenta que
aquella del dispositivo de energia 214, la palanca 209
no se habrd pivoteado por medio del dispositivo de ener-
gla 221, hasta ningin grado significativo para cuando se

haya hecho accionar completamente el dispositivo de ener-
del dispositivo de energis 214 es hacer oscllar la placa

la de su posicidn almacenada haste su posicién desviada,
aue se ha mostrado en lineas quebradas en la TFigura 10.
Cuando se energiza el enrollamiento 241, el en-

rollamiento 251 del relevador 247 se énergiza asimismo a

382055
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través del conductor 245 de manera que se clerran los con;‘
tactos 246 y el relevador. Mientras tanto se ha cerrado i
el interruptor 249 como resultado del movimiento de pivo~%
te en direceidn levdgire (tel y como se ha ilustrado) de f
la palanca 208. Consecuentemente, se completa un circui- :
to de retencidn para mentener el enrollamiento 241 en la %
condicidn energizada g través de los conductores 250, el

interruptor 249, el conductor 248, los contactos 246, el E
: %
conductor 245, y el conductor 244. El dispositivo de ener!

gla 221, se energiza consecuentemente con el resultado de%
gue el pistén 223 es impulsado hacia abajo y pivoteando ’
la palanca 209 en una direccidn dextrdgira. Dicho movi- %
niento de la palanca 209 hace oscilar la placa de desvia-é
cidén 205 hacia adentro y hacia arriba hasta su posicidn :
desviada, mientras que hace oscilar simulténeamente la - ,
placa de desviacién 204 de nuevo hacia su posicién alma- i
cenada. Cuando la place de desviacidn 204'llega a8 8U PO~
sicidén almacenada, el brazo 211 de la palanca 208 se hace

oscilar hacla arriba para hacer acclonar el interruptor

249 hasta su posicidn abierta. En este punto, con el in-

v

terruptor 249 abisrto y puesto que el dispositivo de eneg?
gia 221 se ha energizadoipara impulsar el pistén 223 ha-
cie abajo cdn el interruptor de 243 ablerto, se desener-
glza el enrollamiento 241. El resorte 254 de la vélvula

233, ocasiona que eéa vélvule invierta la conexidn de su-
ministro de £16ido & presibén hacia el dispositivo de ener
gia 221, de manera que el pistén 223, se impulse hacia
arribe haclendo regresar la palanca 209 hacia su posicién
original de manera que la placa de desviacibén 205 se ha-

ce oscilar hacia su posicidn almacenada y la placa de des

.. 382055
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P

viacién 204 se hace oscilar hacia su posicidn desviada.
Como resultado &e ésta aceidn, se clerra el interruptor
243. Consecuentemente, la palanca 209 de nuevo se pivo-
tea para hacer oscilar la placa 205 hacia su posicién des
viada y hacer regresar la placa 204 hecia su posicién al-
macenada. EL ciclo de funcionamiento justamente descrito
se repite automdticamente siempre y cuando permanezca ce-
rrede la combinacidn del interruptor 237, los contactos
238 y el interruptor 240. Sin embargo, tan pronto como el
transportedor de alimentacién se ha detenido mediante la
desenergizacidén del relevador 239, la apertura de los -
contactos 238 da por resultado 1a desenergizacién de am-
bos enrollamientos 234 y 241 de manera que las vélvulas
230 y 233 regresan a sus posiciones iniciales ocasionan-—
do que los dispositivos de energla 214 y 221, hagan regre
sar ambas de las vdlvulas de desviacidn 294 y 205 hacia
sus posiciones almacenadas en preparacién al movimiento
del ariete o pistén de la prenss hacia abajo a travds .del
cargador._ 7

En esta modalidad, el relevador 239 controla el

funcionamiento de un transportador de alimentacidn 252 -

| que, -tal y como puede verse mejor en la Figurs 11, e ex-

tiende paralelo a los drboles 206, 207 y tiene su extre-
mo de suministro de entrada entre los 4rboles 206 y 20%
colocado inmediatemente por encima de la porcidn 202 del
cargador gue queda opuesta al dispositivo de energls 214,
En esta modalidad, emplesndo una porcidn del =
cargador que tenga paredes laterales planas, las placas
de desviacidn 204 y 205 son placas planas. Cuando cuales—

quiera de las placas de desviacidén ocupa su pogicién des-

- 33~ 38205"-'
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vieda mientras que el tabaco o un material semejonte se
est4 suministrando mediante el transportador de alimenta-!
cidn 256, el efecto de esta placa de desviacidn es des- :
viar el tabaco gue cae hacia el lado del cargador que qug?
da opuesto al lado en donde se monta la placa de desvia- %
cibn especifica. Consecuentemente, la operacidn ciclice ’
de las placas de desviacidn durante el suminisztro conti~ |
mo del material mediante el transportador de slimenta-
cidn da por reéultado que el matericl se distribuya casi |
uniformemente con respecto al drea de seccidn transver-
sal total del cargador, en vez de concentrarse predomi-

nantemente en la porcidn central del cargador. :
i
Ia presente solicitud que corresponde a la pre-:

i

sentada en los Estados Unidos de América, con fecha 29 de!

dJulio de 1969,'bajo el nimero 845.746, se acoge a los be—%

L4
4

neficios’ del articulo 51 del vigente Estatuto sobre Pro~
pieded Industrial. '

o e

REIVINDICACIOEES

Los puntos de Invencidn propia y nueve que se !
7¥resentan pars que sean objeto de la presente solicitud

de Patente de In#enoién, en Espafia, por VEINTE aiios, son |

log siguientes:
12.~ Un gparato pere empacar un materizl com-
presible, fragmentario, dentro de envases, que incluye

un cargador vertical a través del cual puede alimentarse !

382055
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;ﬁédo con el medio de funcionamiento y que funciona para
3
°

el material compresible hacia el envasg, ¥y un ariete o -
pistdn de prensado reciprocable, colocado para moverse -
desde una posicidén inicisl por encima del cargador hacila i
abajo a través del cargador pars comprimir el material
dentro del envase y luego hacia arribe a través del car-
gador hacia la posicidn iniciél, guyo aparato comprende:
un medio de alimentacidn comstruido y colocado para diri-
&ir el material compresible a lo largo de una trayectoria
generelmente a través de la parte superior del cargador; ‘
un medio de placa de desviacidn montado en la parte supe-:
rior del cargador y movible entre unas posicidén almacena-
da en donde el medio de placa se coloca en por 1o menos
una posicidn casi vertical en el lado del cargador para
permitir que el pistén de prensado pase a través del car-
gador y una posicidn de desviacién en donde el medio de
placae se inclina hacia abajo y hacia adentro con relacidn
a la parte superior del cargador para interceptar el ma-
terial compresible y desviar el mismo hacia una wbicacién
que por lo general queda a través del cargador; un medio
de funcionamiento conectado con el medio de placa de des-
viacidn y que se construye y se coloca para ocasionar que
por 1o menos una porcelén del medio de placa de desviacidn
adopte la posicidn desviada.sucesivamente en una plurali-
dad de posiciones diferentes, separadas alrededor de la

parte superior del cargador; y un medio de control conec-

casionar que el medio de control mantenga el medio de
placa de desviacidn en ls posicidn glmacenada cuando el
pistén de prensado no estid en su posicién inicial para

mover el medio de placa de desviacidn hacia su posicién

382055
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desviada cuando el pilstén o el ariete de prensado ecutd

en su posicidén inicial.

que se centra sobre el eje de movimiento reciprocatorio

del pistén de prensado; el medio dé placa de desviacidn

sal arqueada y de dimensiones de manera tal como para =
quedar en proximidad inmediate y por lo menos casi vpara-
lelas con respecto a la pared de la parte superior del =
cargador cuando estd en la posicidn almacénada; ¥ el me~
dio de funcionamiento comprende: un primer dispositivo
de potencia o energia llevado por el soyorte{pararmoverv
le placa entre la posicidén almacenada y la posicidn des-
viada, y un segundo dispositivo de emergia o de potencia
que estd conectado con el soporté para mover el nismo en

diche tfayecto:ia.

/ggdo en la reivindicacién 2, en donde el medioc de control
/

dispositivo de energia para mover el soporte y de estia
manera ocasionar gque la placa atraviese la trayectoria

cuando la placa estd en la posicidn desviada.

i
H
i
:
H

.- J820RF

cado en la reivindicacidn 1 y que ademds comprende: un - °

v la posicibn desviada; la placa es de seccidn transver— !

'3%.- El aparato de conformidad con lo reivindi-’

/%e construye y se coloca para hacer funcionar el sezundo |

29 .~ El aparato de conformidad con lo reivindi—g

]

soporte; y un medio que monie el soporte en la parte su- ;

i

perior del cargador para cuando menos un movimiento gene-'
. . |
ralmente circular en una trayectoria que queda en un ple~!

no que queda generelmente fransversal con respecto a y =

¥

comprende una placa de desviacidn montads sobre el sopor-

te para movimiento de pivote entre la posicidn almacenada.
i

v
i

B
i
¢

H
H

|

13
i
H
13
]
H
!
;
i

i

42.,- El1 aparato de conformidad con lo reivindi—?

1
i
i
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/ﬁ cado en la reivindicacién 6 en donde: el primer disposi-

cado en la reivindicacidn 3, en donde el medio de controlﬁ
comprende: dos dispositivos..que responden a una posicidn §
que estdn colocados en puntos predeterminados a lo largo
de la trayectoria para responder & la presencia-de la -

placa, y un medio controlado mediante los dispositivos -
que responden a la posicidn y que se conectan con el se~
gundo dispositivo de emergia para controlar el mismo, a

fin de mover el soporte de manera que la placa oscile a

1o largo de la trayectoria con los puntos determinando -
los 1imites de dicho movimiento oscilatorio.

52,.- ELl gparato de conformidad con lo reivindi-

cado en la reivindicacién 2, ¥ que ademds comprende: un
protector anular colocado en la parte superior del carga—g
dor y que se extiende hacia arriba desde el mismo, el - ;
soporte y el medio de placa de desviacidn se colocan denr!
tro del protector.

2,~ El aparato de conformidad con lo reivindi~
cado en la reivindicacidén 2, en donde: el soporte es un
anillo que tiene una pestafia circular que se proyecta ha--g
cia afuera, y el medio que monta el soporte comprende una.
pluralidad de rodillos separados -en una serie circular y
cadia uno de ellos montado articuladamente para girar al-
rededor de un eje vertical, los rodillos son acoplados - |
debajo de la pestafia.

T2.- Bl gparato de conformidad con lo reivindi-

tivo de energla es un motor accionado con presidn de f14i
do del tipo de pistén y cilindro que estd colocado con -
su eje de funcionamiento vertical, la combinacién compren

de ademés, un protector anular vertical fijo que rodea la

. 3820%F
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parte superior del cargador y se proyecta hacla arriba -

del mismo, el @roteotor rodea el anillo, y el nedio mon~

ta el anillo, y el primer dispositivo de energia. :
82,~ El aparato de conformidad con lo reivindi-'

Bado en la reivindicacidn 6, en donde: el segundo dispo-

H
H

sitivo de energia esté colocado al exterior de la serie
circular de rodillos que comprende un miembro impulsado
colocado para girar alrededor de un ej¢ vertical, la com—:
binacidn comprende ademds, una corres impulsora flexible '
acoplada alrededor del anillo e impulsads mediante el =
miembro impulsado del segundo dispositivo de emergia. §

92.~ Bl aparato de conformidad con lo reivindi-%
cé&o en la reivindicacién 8, que ademds comprende: un - §
protector anular wvertical fijo gue rodea la parte supe- :
rior del cargador y que se proyecta hacia arriba del mis~%
mo, el protector rodea el anillo y medios que nontan el %
anillo y el primerrdispositivo de emerzia, el primer dis-
positivo de energia estd colocado 2l exterior del protec—é
i

tor y el protector se proporciona con un wedio de aberd —E

ra a través del cual se extieonde la correa impulsora. :
]
102.~ Bl gparato de conformidad con lo reivine

dicado en la reivindicacidn 1, en el cual, el medio de

placa de desviacidn comprende: un soporte eatacionario
montado en la parte superior del cargador, una pluralidad!

/de placas de desviacidn, y un medio que monta cada una

de las placas sobre el soporte para un movimiento oscila-:

torio entre la posicién almacenada y la posicidn desvia-

da con las placas ocupando ubicaciones diferentes separa-,

das alrededor Ge la parte superior del cargador; y el me-

dio de funclonamiento se construye y se coloca para hacer:

!
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_,el medio de longitud ajustable funcions pare mantener la

funcionar las placas sucesivamente.

112.- Un aparato de conformidad con lo reivin-
dicado en la reivindicacién 10, en el cual el medio de -
placa de desviacidn comprende por lo menos fres placas =
de desviacidn colocadas en medios separados en serie, al-
rededor de la porcidn de la parte sﬁperior del cargador
que no estd ocupada por el medio de alimentacidn citada.

122,~ Un aparato de"conformidad con lo reivin-
dicado en la reivindicacidn 10, en el cual: la parte su-
perior del cargador es de seccidn tramnsversal rectangular;
el medio de placa de desviacidn comprende dog placas de
desviacién planas, cada una de ellas montada para oscilar
alrededor de un eje paralelo e inmediatamente adyacente
a una pared (iferente de lasldos‘paredés laterales opues-
tas de la parte superior del cargador; y el medio de fun-
cionamiento se consiruye y se coloca parae hacer oscilar
primero una de las placas hacia su posicidn desviada, -
mientras que mentiene la otra de las placaes précticamen—
te en su posicidn almacenada y luego hacer oscilar la otra
placa hasta su posicidn desviada; mientras que hace regre
sar la place hacia su posicidn almecenada.

132.~ Un aparato de conformidad con lo reivin-
dicado en la reivindicacién 12, eh donde el medio de fun~
cioramiento comprende: un medio de longitud ajustable co-
nectado entre las dos placas, el ajuste de la longitud -
del wedio de longitud ajustable en uns direccidn se hace

funcionar para pivotear las placas una hacia la otra, y

colocacién angular resultante de las placas una con rela-

cibn a la otra, y un medio de energia conectado con una

.». 3820RF
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de las placas pars hacer osclilar la combinacidn de ambas

de las placas citadas.

: i
142.~ Un aparato para empacar un material com- -

presible, frégmentario, dentro de envases.

Tal y como ge ha descrito en lg memoria que anpi

tecede, representado en el dibujo que se acompalia y pars ;
log fines que se han espescificado.

Esta Memoria consta de cuarenta hojas escritas

a miquina por una sola cara. ;

' Madrid, 22 Jy. 1970

P.4. !
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