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El invento se refiere a una leva pars tricotosa,

en especial para tricotosas circulares.

Tas levas usuales hasta ahora para miquinas tri-
cotosas consisten en distintas partes de leva que limibtan
vias para la gula de las agujos o de las platinas. Si es-
bas partes estén realizadas de modo indesplazable, se fi-
Jjan mediante tornillos introducidos desde su lado opuesto
al porta-aguja subordinado en la envolvente de levas, en
un anillo de levas o en otro porta=levas. Esta disposicidén
tiene el inconveniente de que el cambio de esbas partes de
leva es muy engorroso y, &l cambilar las partes de la leva,

debe llevarse a cabo el exacto ajuste de dos partes de le-

va, que limitan juntas una via de aguja y que estin proéxi-

mas, en la envolvente de levas de la miquina.

Se conocen todavia levas gque estin equipadas
con partes de leva de mendo ajustables, los denominados -
"cambios de via". Pero éstas tienen el inconveniente de -
Que la via de leva para los talones de las agujas de len~
glieta estd ensanchada en la zona del cambio de via en la
magnitud del margen de ajuste, no pudiendo conseguirse una
conduccibn exacta del taldn de la aguja de lenglieta. Tn el
caso de cambios de via remetidos, las agujas puéden enton-
ces llegar a una posicidn indeseada por la retirada del te
jido o por la fuerza centrifuga.

El invento se propone orillar los inconvenien-
tes mencionados y realizar una leva para triovtosas de modo
que sus vias de guila puedan en cierto modo montarse de an-
temano y sus partes de leva puedan recambiarse répidamente
como un todo o por grupos, asi como combinar las venbajas

de una via de aguja cerrada, que conduzca de modo seguro
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las agujes de lenglieta por partes de leva fijas con las
ventajas de las piézas de leva ajustables con sus univer-
sales posibilidades de posicidn para las agujas de lengiie
ta. '

El problema planteado se resuelve, de acucrdo
con el invento, porgue las piezas de leva estdn realiza-
das con las vias de gula sobre cuerpos de leva que estén
fijados de modo recambiable en las zonas de leva de la mé-
guina mediante brganos de fijacidn rédpida. In calidad de
tales brganos de fijacibn rdpida se proveen brganos de su-
jeeldn provistos de una superficie en cufia que pueden en-
cajarse en una escobtadura de los cuerpos de leva para las
piezas de leva.

En una forma de realizacidn preferida se em-
plean como drganos sujetadores pernos de giro con una su~
perficie de cufia que asciende helicoidalmente gue penetraﬁ
en una escotadura lateral de una espiga centradora del -
cuerpo de leva y estdn insertados desde el lado opuesto a
los porta-agujes en las piezas de soporte de las levas de
la méquina. Cada sistema de leva de la miquina puede tener
més de un cuerpo de leva recambiable con, en cada caso, Va-
rias piezas de leva que limitan vias de gula, rigidas y/o
ajustables.

Otras caracteristicas y ventajas del invento
resultarén de la siguiente descripeidén en combinacibn con
el dibujo, en el que se ha representado un ejemplo de rea-
lizacidn del objeto del invento de una manera mis o menos
esquemdtica:

En detalle muesgstran:

La fig. 1 una representacidn esquemltica de
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.conjunto del bastidor de una miquina tricotosa circular;

Ia fig. 2 una seccidn radial a través del ani-
%llo de levas para la mallosa de una miquina tricobtosa cir;
gcular con levas realizadas de acuerdo con el invento;

5 la fig. 3, una representacidn parcial del corte
de la fig. 2;

la fig. 4 una vista en planta sobre tres siste-
mas de levas del anillo de levas de mallosa de una tricoto
sa circular.

10 Ia fig. 1 muestra el bastidor 10 de una mAqui-
no. tricotosa circular con una envolvente estacionaria 11
de levas del cilindro y un anillo de levas estacionario de
la mallosa, compuesto por distintos segmentos anulares 12,
4No se han representado en el dibujo los porba-agujas de la

15 mdquina apoyados a rotacidn.

Lo fig. 2 muestra una seccidn radial a través
de un segmento anular 12 de leva de mallosa en la zona de
la miquina designada en la fig. 1 con la cifra JJ. En la
‘cara inferior 121 del segmenbto anular 12 de la leva de ma-

20, 1losa estén dispuestos de modo recambiable cuerpos de le~
'va 15 en forma de placa de acuerdo con el invento, en los-
cuales estln practicadas vias de guia 14 para las agujas
_de lengiieta 25 apoyadas en un disco de mallosa no repre-
sentado; Los cuerpos de leva en forma de placa estén pro-~

25‘vistos en su dorso, en cada caso, con una espiga centrado
-ra y de retencidén 15 que puede encajar en un orificio de
:centrado 16 del anillo de levas 12, En la fig. 2 se ha re-
‘presentado en detalle y retirado del segmento anular 12

uno de los cuerpos de leva 13.

30 TLa fijacidn de los cuerpos de leva 1% en el
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segmento anular 12 se realiza por medlo de los tornillos
de sujecidn 17 que, en uno de sus extremos, tienen una su
perficie de cufia curvada formada por un paso de tornillo
12 gue llega por encima de la media periferia del torni-

5 1lo 17. Los tornillos de sujecidén 17 se insertan desde el
lado superior 122 opuesto a las agujas a gobernar, hasta
tope de su collarin de cabeza 171 en los taladros 19 que
estdn desplazados ligeramente de la cara superior 122 del
anillo de levas hacia los taladros de centrado 16 practi-

10 cados desde la cara inferior 121, de modo que, en parte, se
solapen. Los tornillos de sujecidén 17 insertados en los ta
ladros 19 pueden de este modo, girédndolos, ponerse en ata-
que con su paso de rosca 18 con una escotadura labteral 20
de la espiga de centrado y retencidn 15 de los cuerpos de

15 leva introducidos en los taladros 16. Por un simple giro
de los tornillos de sujecidn 17, los cuerpos de leva se fi;
Jjan por tanto por giro del paso de rosca 18 en las escota-
duras 20 sblidamente contra la cara inferior 121 de los -
segmentos de anillo 12, pudiendo soltarse de un modo igual

20 'mente simple por inversidn de este proceso de introduccidn.
En la fig. 4 se han representado tres siste-.
mas de levas A, B y C realizados en cada caso como segmen-—
tos anulares. Cada uno de los tres sistemas de levas esté
provisto de dos cuerpos de leva recambiables 13, de los
25 cuales se ha dibujado uno en cada caso en grueso en 1os
sistemas A y B, para que pueda verse mejor su periferia.
Cada uno de estos dos cuerpos de leva, que sirven para el
gobierno de agujas cortas y largas, tiene una via 14 de
guia de las agujas que, en el ejemplo de realizacidn, es-

30 +& mecanizada directamente en el cuerpo de leva 13 en for
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ma de placa. Cada uno de los tres sistemas de levas A,B,C,

ademds de los cuerpos de leva recambiables 13, tienen toda

via, en forma en si conocida, piezas de leva de retirada
zregulables 21. Como puede verse en el borde superior de la
.curva de trazos 22 mostrada en la fig. 4, las agujas son
r1levadas por el sistema de levas A a la posicidn de tejer,
-son mantenidas por la parte de leva B en la posicidn de gi

‘ro y son manbenidas en posicién de recogida por la parbe

de leva C.
Como puede verse por las figs. 2 y 3, con ayu-
da de pernos de sujecidén 17 realizados de acuerdo con el

invento, no sblo se puede conseguir una fijacidn répida de

-los cuerpos de leva 13 sino que, ademds, por medio de per-

nos de sujecidn similares 177, se pueden fijar los segmen-~
tos de anillo de leva 12 que contienen en cada caso un sig
tema de leva, sobre un anillo de soporte central 23 provis
to de rebajos adecuados 24 en los cuales puede atacar el
paso de rosca 18’ de los pernos de sujecidn 17, Para sol-
tar los segmentos 12 de los anillos de leva sélo se necesi
ta una media vuelta del perno de sujecidn 177 a la posicidn
de liberacibén que puede verse en la fig. 3.

Con ayuda de los brganos de sujecidn ripida de
acuerdo con el invento puede realigarse un rdpido cambio
tanto de sistema de leva completos como también de los dis
tintos cuerpos de leva de estos sistemas de leva. La fija-
cibn, de los sistemas de leva y de los. cuerpos de leva poxr

medio de Organos de fijacidén rapida abarata también la fa-

- bricacidén de las levas de las méquinas por la supresidn de

" roscas de Tornillo. Los cuerpos de leva permiten en cierto

30 modo un montaje preliminar de las vias de gula de las agu
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Jas o de las platinas y, con ello, también un aumento de

la exactitud de cotas y, por tanto, de las propiedades de
gula de estas vias. 4 este respecto, las vias de guia no
tienen que mecanizarse directamente en los cuerpos de le-
va, como se ha mostrado en el ejemplo de realigacidn repre
sentado, sino que podrian estar limitadas también por pie-
zas de leva individuales, colocades fijamente sobre los cuer
pos de leva en calidad de soportes. También resultaria po-
sible proveer los cuerpos de leva con piezas de leva ajus-
tables individuales.

La presente solicitud que corresponde a la pre-
sentada en Repfiblica Federal Alemana, el 31 de Julio de
1.969, bajo el nﬁmgro P 19 38 891.l, se acoge a los bene-
ficios del articulo 51 del vigente Estatubto sobre Propie-

dad Industrial.

REIVINDICACIONES

Los puntos de invencidn propia y nueva que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Paten
te de Invencidén en Espafia, por VEINTIE afios, son los si--
guientes:

12.~ Un dispositivo de leva para miquina trico-
tosa, en especial para miquinas tricotosas circulares, ca
racterizado porque las piezas de leva estén hechas con

las vias de gula sobre cuerpos de leva que en las zonas

0 .
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‘de leva de la miquina estin fijados de modo recambiable

“por medio de drganos de fijacién répida.

28,~ Un dispositivo de leva segln la reiv., 12,

caracterizado porque como drganos de fijacidn rdpida estén
‘previstos Organos de fijacidn que tienen una superficie de
-cufla, que pueden insertarse en una escobadura de los cuer-

- pos de leva.

3a,- Un dispositivo de leva segln la reiv. 12,

.y la 22, caracterizado porque como drgano de fijacidn esté

previsto un perno de giro con una superficie de cuiia que
asciende helicoidalmente, la cual puede atacar en una es=

cotadura lateral de una espiga de centrado del cuerpo de

- leva.

42,- Un dispositivo de leva segin la reiv. 3&,
caracterizado porque los pernos de giro estén provistos de
un collarip de tope y se insertan desde el lado apartado
de los porta~agujas en las envolventes de levas o en los
segmentos de la envolvente de las levas de la mAquina.,

5&,~ Un dispositivo de leva segln una de las
reivs. 12 a 48, caracterizado porque cada sistema de leves
de la mdquina tiene mAs de un cuerpo de levas recambiable
que limita al menos una via de guila. |

62,- Un dispositivo de leva segln cualquicra
de las reivs.'lﬁ a 5&, caracterizado porque cada sistema
de levas de la mAgquina, que tiene por lo menos un cuerpo
de leva recambiable, estd hecho como segmento de anillo
que, por medio de drganos de fijacidn répida, preferible.
mente de pernos de giro provistos de una superficie de cn

fia, estd fijado de modo recambiable sobre un cuerpo de so

30 porte.
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7a,- Un dispositivo de leva para miquina trico-

tosa.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que an-~
tecede, representado en el dibujo que se acompafia y para
los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de nueve hojas escritas a

méquina por una sola cara.

Madrid, A4 dJuL 1810

P. A,

PRSPPIty LV

rur rouely
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