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Esgte invento se ref:ere a apara%oa para regigstrar y
alimentar hojas a una estacién de trabaao ¥y, en particular, a
apara#os parae registrar y allnear ol borde anterior de una hoja
¥ hacer avanzar dicha hoja a una estacién de trabajo posterior.
-  Aun cuando este dispositivo de registro ée hallabien

adaptado para ser uillizado en muchos tipés de aparatos automiti-

cos gue exlgen el proceso de hojas cortadas de material, se re-

presenta aqul especificamente incorporado en un aparato automfti-~

.co de reproduccién xerografica. En el arte de la zerografia, des-

.erito por Carlson en la patenterU.S.A.'2,297.691, una placa que

comprende una base conductora sobre la cual se coloca un material
aislante foltoconductor es ca“gada uniformemenie Y se expone la su-
perflcle fotoconductora cargada a una imagen lumlnosa de un docu~
mento original susceptidble de ser reproducido, Bl revestimiento

fotoconduetor se convierfe en conducior bajo la influencia de la

‘imagen luminosa a fin de disipar seleotivamente la carga electros—

.. tatlca que se .encuentra en el mismo produozéndose por ende lo que

se conoce comno 1magen electrostétlca 1atente. Esta imagen latente

es revelada por medioc de una variedad de_resxnas pigmentadas que

han sido especificamente tratades para-tal fin. Bl material de re-

sina pigmentada, o polvo impresor, es electrostiticamente atraido
a la imagen latente sobre la superficie fotoconductora en PTOPOT~
oi6én a la carga que se encuentra en la misma, Es decir, las zonas
de pequefia concentracién de carga se convierten en zonas de menor

densidad de polvo impresor en tanto que las zonas de mayor concen-

- tracién de carga se hacen proporclonalmente més densas, La imagen

rovelada es generalmente transferida a un material de soporte fi-

" nal, por ejemplo pépel, al cual se fija la imagen para formar un

registro permanente del documento original,

Aunque es posible utilizar material de soporte en con-
it -
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figuracién dg banda a través de una mdquina xerogriafica gutométi-
ca, la préctlca més generai'esAtransferir la imagen revelada di-
reotamente desde.la superficie fotoconductora a una hoja cortada
de material de soporte finalreliminando por ende el tiempo y apa-
rato necesarioé para convertir la banda en hojas cortadas de tama~
fio convencionsl, Como puede verse, también se reduoe el tamafio
del aparato de réprodﬁccién xerogréfica utilizando hojas cortadas
de material de éoporte. Otra ventajs de utilizar hojas cortadas

es la relativa facilidad conferida al operador cuando se necesita

: un cambio en tamafio ¥ peso del materisl.

_ “Bn un apareto automético de reproéuccién xerogréfica
cada hdja individual de material de soporie debe ser exactamente
registrada y alineada antes.de ser enviada a las estaciones de pro-
cesorxerogréfico & fin de que los datos informativos sean conve—

nientemente colocados sobre la misma.'Es decir, se coordina el mo-

. vimiento de una hoja con la sincronizacion ¥ colocacién en posi-

olén de la imagen xerogrdfica para efectuar la transferencia re-
glstrada de la tmagen al material de soporte, Muchos dispositivos
de registros son conocidos en la industria; sin eﬁbargo, ‘todos po-
seen ciertos inconvenientes que los hacen indesesables paia uso en
aparatos automiticos, | o '

El deslizamiento ha sido hasta zhora el principal pro-
blema asociado con log dispositivos de alimentacién de hojas a
gran velocidad, El registro de una ho5a en proceso, antes de ser
enviada & uns estacidn de irabajo o similar, requiere de ordinario
que el ﬁovimiento respectivo sea retardado o detenido durante el
registro. Durante este periodo, el dispositivo imﬁulsor de las ho-
jas se maﬁtiene generalmente g la velocldad funcional o de proceso
predeterminada y o bien se separa de contacto impulsor con ia hoja

o se le permite deslizarse durante el registro, Para %raer denuevo
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.descr1pc16n de nuevas caracteristlcas respectivas,

~y

ol material lamznar a la velocldad de proceso degeada, se pone
de nuevo simplemente sl 6rgano impulsor en contacio de transmi—

8i6én por friccién con la hoja, En razén de suministrar la fuer-

" za impulsora a iravés &e un mecanismo de tranémisién por contac—

to de friceoién, se produce éierta cantidad de deslizamiento me-
cdnico en la interfasa’antes de poder llevar la hoja a la velo-

oldad deseada, Muchas miquinas estdn disefiadas para permitir que

este deslizamiento se traduzca en unz reduccién del tiempo de mi-

‘quina utilizable, Crando no se toma en consideracién o cuando es

excesivo, el desllzamlento tiende a anular la preclslén alcanzada

uranie el registro produclendo una tardia entrega de hojas o bien -

una entrega de hojas torcldas.

. De acuerdo con el invento, Se proporciona un aparato
para registrar y env:ar hojas cortadas individuales de material
de soporie que comprende medios de detencién colocados en pogi-
oién contigua a una estacién de registro que momentineamente in-

tercepta el borde anterior de una hoja -alimentada por dicho apa=—

"~ rato y en la cual la hoja es registrada contra dichos medios de

detehcién, nedios parﬁrajustar una hoja interceptada durante un

;_ periodo de tiempo predeterminado ¥y iapidamente acelerarla a una

velocidad constante, y medios para hacer avenzar las hojas que

funcionzlmente ajustan con la enviada por dlchOS medios cltados

“fltimanente ¥ la hacen avanzar a dicha velocidad congtante a una

estacién de proceso posterior,
Para una mejor comprensién del 1nvento, asi como una
se hace refe~

rencia a la siguiente degcrlpcién detallada del mismo susceptible

de ser leida conjuntsmente con los planos anexos, en los cuales:

lg fig, 1 ilustra esqueméticamente una estructura pre-

ferida de un aparato Xerogréfico construido segtn el invento;

1
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la fig. 2 es una vista frontal del disﬁositivo de re-
gistro de hojas del presente invento; 7 '

la fig, 3 es un slzado lateral derecho del aparato
del breaen’ce invento representado- en la fig, 2;

1a fig. 4 es una vigte extiema en speccién fomada a lo
largo de las lineas 4-4 de la fig. 2 y que muestra las gulas de
hojas y rodillos de detencién y regiséro del presente invento;

' : la fig, 5 es una vista extrema parcial representada
en seccién parcial tomada a lo largo de las 1in§as 5-5 de la fig.
2 y que muestra la leva de programacién de los rodillos de éeten-
cién y registro y mecanismo de transmisién de movimiento asccizdo
dél dispositivo de registro de hojas representado en le fig. 23

la fig, 6 es un alzado lateral parcial izquierdo del
dispogitivo de registrb de hojas representado en la fig, 2;

' la fig,- 7 es un eéquema de tiempo dé la operacién del
ddgpositivo de registro de hojas, '

Bl aparato general del Presente invento se ﬁuestra
aqui incorporado en el aparato automdtico zerogréfico., Sin embar-
80, es obvio que el aﬁaﬁato del presento invento se halla igual-
mente adéptado para ser utilizado en cualquier tipo de eparato que
exija el registro y alinegcidn de hojag de materizl individuales,
coyo Por ejemplo hojas cortadas de papel, Seglin se muestra esque-

méticamente en la fig, 1, el aparato automdtico de reproduccién

xerogréficélcomprende una placa xerogrifica 10 compuestia por una

capa fotoconductora o superficie receptora de luz que se coloca so-
bre una bage conductora y estd constituida en forma de un tambox.
El tembor est4 montgdo sobre un eje 11 insertado en el bastidorde
la méquina (no represeniado) que gire en la direccién indiéada por
la flecha haciendo por snde que la superficie del tambﬁr pase en

forma contimua por una pluralidad de estaciones de Proceso xero-
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Para los fines &e ia rresente deseripcidén, las diver-
sas estaolones de proceso xerogrifico dispuestas en la trayectoria
de movimiento de la superficie del tambor pueden describirse fun-

c;onalmente como s1gue'

una estacldn de carga 4, en la ocual se depos;ta una

-oarga eleotrostatlca uniformg sobre la capa fotoconductora del tam—

-

bor xerogrifico;

‘una estacién de exposioién B, en la cusl se proyecta

- un grafismo luminoso o de radiacién de un documento original que

hayé de reproducirse sobre la superficie del tambor disipando por

- ende la'cdrga_qua se encuentra en la misma en las zonas expuestas

‘para formar une imagen electrostética'latente del documento origi-

nal; - .

' una estacién de revelado C, en la cual un material re-
velador xerogrdfico compueéto por partliculas de polvo impresor que
poseen una cargafelectrostatica opueste a la que se encuentra so~
bre la imagen lafente eleotrostdtica es vertido en cascada sobre
la superficie del tambor que se mueve en sentido ﬁsoendepte hacien-

do que las particulas de polvo impresor se adhieran & la imagen

"eleotrostatica formando una imagen perfilada en polvo xerografico

en la configuracién del original que ha de reproducirse;
una estacién de transferencia D, en la cual la iﬁagen

perfilada en polvo ierografico es electrostiticamente transferida
desde laisuperficie del tambor a una hoja de material de soporte
final; y ' '

- . una estaoién de limpieza ¥y descarga E, en la cual la
superficie del tambor es raspada por una cuchilla reparadora para
retirar las particulas de pblvo impresor residual que puedan.per—

manecer sobre la misma tras la operacién de transferencia ¥y en la
]
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cual la superficie del tambor es expuesté a uﬁa fuente de ilumi-
naoioﬁ gue efeotda la descarga sensiblements compléta de cual-
quier carga electrostética residual que quode sobre la misma.

.La estacidn de carga se halla emplazada con preferen~
éia en la posicioén indicada ror ol signo de referencia A en la

fig. 1. La disposicién de carga comprende ﬁn dispositivo deloaru

ga en corona 13 que incluye una zona de descarga en coronz de uno

o més electrodos de descarga en corona que se extzenden transver—

ealmente a través de la superficie del tambor ¥ son activados &

. partir de una fuente de suministro de alto voltaje. El electrodo

de deéoérga'en corona se halla esencialmente encerrado en el inte-

~ rioxr de un elemento protector ¥ estd adaptado para generar una car~

ga dentro de los limites de una zona confinada,

Inmediatamente a continuacién de la misma en la tra-
Jeotoria de movimienio del tambor xerogréfico se encuenira una es—
tacién de exposio;én B, Se dispone un sistema de exploracién 6pti~
ca o proyeccidn qﬁe proyecté una imagen luminosa fldids sobre la
superficie del tambor movible a partir de un documento original
sustentado sobre un tablero de copia estacionario plano 14. Bési-
camente la estructura de explorzoién éptica o proyecclén compren—

de el tablero de copia estacionario que consiste en una platina

_transparente colocada en la pérte exterior de la caja y adaptada

para sustentar un documento original susceptible de ser reproduci-
do, medios para iluminar uniformemente el documento original dip-
puegtos en relacién de proyeccién de luz con respecto a la super—
fioie fotoconductora movidble del tambor. Se proporciéna una ilumi-~

nacién uniforme por medlo de una lamﬁara de una sola abertura

LMP-1 acoplada a un ocarro y éste montado para movimiento a través

del tablero de copia,

Se utiliza un sistema opcional plegado que comprende

1
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. un"espejo objetivo 16, una lénte mévil i?, ¥ un espejo de imagen

18 rera dirigir la imagen luminosa del original sobre la superfi-

cie del tambor en esta estructura preferida de este invento. El
elemento-de lente se halla,éolooado por débajo del tablero de co-
pla y estd adaptado para moverse en ung, trayectoraa paralela al
carro de la fuente luminosa y para desplazarse en relacién sin-
crénica con respecto al movimiento de ésta con-lo cual la imagen
objeto del documento original sﬁstentada por el teblero de copia

es explorada en relacién sinerénica respecto del movimiento de la

','superflcle recepﬁora de luz del tambor xerografico para proyectar

T una lmagen luninosa que corresponde al documento original sobre

la superficie de dicho tambor,

Colocado en posicién contigua a la estacién de exposi-

_pioh 80 encuentra el panel de desvanecimiento 19 que se halladis~

‘puesto para exponer la superficie del tambor en las zonazs entre

imégenes electrostdticas latentes dispuestas en la misma de suer—

~ te que estas zonas no fijadoras de imagen no son reveladas a medi-

da que el tambor se desplaza_a través de la subsiguiente estacién
de revelado. El panel de desvanecimiento reduce 1é carga sobre la
superficie del tambor por debajo del nivel requerido paré el reve-
lédo. ' |
Inmediatamente contigua a la estaEién de exposicién se
encuentra una estacién'de revelado C en ;a cual se halla dispuesto
un aparato revelador 20 que comprends una caja o alojamiento 28
con une seccién inferior a modo de colector capaz de acumular en
la misma cierta cantldad de material revelador. Un transportador
tipo cang;lén 27 que dlppone de un 6rgano de transmisién apropiado
se utiliza para llevar el material revelador desde la seccidn del
colector de la caja de alojdmiento del revelador z la parte supe-

rior de dicho alojamiento donde es vertido en cascada sobre la su-
; \
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perficie del tambor que se mueve én sentido ascendente por medic
.&e una rempa en forma de tolva 29. A medida que el material reve-
lador‘es veitido.en cascada sobre el tambor;-lés particulas de
polvo impresor son extraidas del componente portador del material

'revelador y depositadas sobre la superficie del tambor en relacién

" oon el grafismo de carga que se encuentra sobre la misma para for-

mar una imagen pérfilada en polvo xerogrifico. El material porta-
.-dor parcialmente mermado pasa desde la superficie del tambor de

nuevo al colector situado en la caja de alojamiento del reveludor.

. El polvo impresor nuevo es suministrado al. material revelador en

'propdféién a la cantidad respectiva depositada sobre la superficie
"del tambprrjd:_medio de un aféréto dé suministro, generalmente de-
signado 21,

Colocada a continuacién y en posicién contigua a laes-
tacién de revelado se encuentra la estacién de transferencla de
imagen D que comprende el dispositivo de alimentacién y registro

de hojas adaptado para alimentar hojas individuales de bapel suce-
sivamente al tambor xerogrédfico en coordinacién con la presenta—
cién de la imagen revelada sobre la superficie dei tambor en esta
esfacién particular, El dispositivo de registro de hojas; general-
mente designado 22, sers desorito con mayor detzlle @as adelante,
La transferencia de la iﬁagen rerfilada en polﬁo xerogrdfico desde
'lé superficie del fambor al material de soporte final se efectta
por medio de un dimpositivo generador en cofona 24 que se halla en~
plazado en o inmediatamente después del punto de contacto entre el
material de transferencia de hojas y la superficie del tambor gird-
porio. El‘dispositivo de transferencia en corona es eséncialmente
similar al dispositivo de descarga en corona empleado en la esta-
ci&n de carga A. Durante la operacién, el campo electrost&tico crea-
do por el dispositivo de descarga en corona es efectivo para adhe-

. 1
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rir electrostiticamente el material de transferencia a la super-
ficie del -tambor con lo cual dicho material de transferencia se
mueve sincrénicamente con el tambor mientras se halla en contace

to con el mismo, Simulténeamente con la accién de adherencia, el

fcampo'electrOStético es efectivo paré atraer las partipulas de

polvo impresor que comprenden la imagen perfilada en polvo xero-
gréafico 2 partir de la superficie del tambor y forzar las parti-
culas a adherirse elactr05uétloamente a la guperficie del mate~

rial de transferencia.

‘A continuaclén de la estaclén de transferencla fo en-—

cuentran dlspuewtas una pluralidad de unas mecénlcas 25 colocadas

-en rosicidén para establecer contacto con el borde anterior infe-

rior del material de soporte y dlspuestas bara separarlo de la su-
perflcle del tambor. Las ufiag séparadoras se hallan conformadas

para dirigir el material laminar en dlreccldn al transporte de va-

. cio estacionario 26, Ia hoja es mantenida en contacto con la su-

perflole inferior del transporte de vacio por med1o de lumbreras
respec%zvas dispuestas en ‘el mismo. El material de soporte, una
parte del cual se halla electfdstaticamenteradherido a la superfi-
cie del tambor, se mueve a lo largo del transporte do vaoio hacia
la estructura de fusion 30 mientras el tambor gira en la direccidn
1ndicada.

Bajo'la influencia del tambor giratorio, el material
de soporte ge muevera lo largo del transporte de vacio estaciona—
rio 26 al interlor de la zona de pren316n entre el rodillo fusor
superior 31 vy el TOdlllO fusor 1nferlor 32, Log rodillos de la es~
tructura de fualén 30 actiian conauntamente para suninistrar fuer—
za impulsora a presién a una hoja de material de soporte colocada
entre los mismos, Uné ﬁpente,de energla radiante 33 que ée extien-—

de en sentido transversal con respecto al rodillo inferior trans-
v o
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fiere una energla térmica a la'superficie del rodillo, A continua-
éién se sitda la energla en contacto térmico con el material de
goporie portador de imagen a medida que se hace girar el rodillo
inferior en sentido antlhorario. La fijacién de imagen se reali-
za mediante unas combinacién de presién y energia térmica transfe-
ridas a la imagen perfilada en polvo mientras ol material de so-
porte se mueve a través de la estructura de fusién, Ia copia fija

es trangportada & través de una trayectoria de'papel circular &

~ wna bandeja de alimentacién secundaria 35 o las hojas son deécar—

gadag desde el aparato a la bandeja de recogida 36 en uh punto
apropiado al respecto. La estructura de gula movible y rodillode
transferencia 37 se halla montada en dispbsicién giratoria en el
aparéto xerogréfico y estd programada por el sistema léglco de la
maquina para ser colocada en posgicién de acuerdo con la forma de
realizacién elegida. Al propio tiempo la bandeja de alimentacién
seoundaria se halls acondicidnada Para aceptar hojas simples a
paftir de la gstructura de guia 37. Para nne&os detalles felatif
vos a la construcclén especifica y funpionamiénto'de la estruotu~
ra mévil dé rodillos de gula y alimentacién se.hace referencia a
la solicitud No. depositada a nombré de

La estacién de proceso final en la miquina xerografi-

~ca es la estacién de limpieza del tambor E que posece colocadosen

posicion en la misma un dispositivo de limpieza previa- 39; un dis-
positivo de limpieza del tamboi, al gque generalmente se hace refe—
rencia con el ndmero 40, adaptado para retirar el polvo impresor
residual deéde-la superficie del fambor por medio de la cuchilla
:eparadora—4l; ¥-un panel-de borradura 43 adaptado para exponer

al tambor xerogréfico'con suficiente energla para provocar la di-

sipacién de cualquier carga residual que quede sobre la éuperficie

respectiva,
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7 La retirada del polvo residual de la superficie del
tambor se realiza por nedio de la cuchilla reparadora 41 monta-
da en sentido transversal con respecto al tambor y dispuesta pa-
ra ser mantenida en Intimo contacto & través de la superficie
fotocgﬁductora correspondiente, E1 polvo impresor residual re-
tirado por la cuchilla cae en una zona a modo de artesa situada
detrds de la cuchilla ¥ el polvo impresor residual es llevado le-
Jos de 1a zona del tambox vor medio del dispositivo de barrera
42, Elrpolvo residual vuelve a la caja de alojamiento del reve~
lador 28 por medio de un 31otema de transporte de polvo 1mpre-

sor (no reprasenuado) donde se utillza para cargar de mnuevo el

81stema revelador.

Sa dlapone un solo 6rgano de trangmisién para accio-
nar el tambor, la lente névil, el mecanismo de alimentacién de
hojas y los rodillos fusoreé 8 velocidades predeterminadas enre~
lacién reciproca y tambzén para hacer funcionar el sistema trans—
portador de materlal revelador y otros sistemas funcionales.

Se considera que la descripeion que antecede es sufi-
ciente para los fines de esta solicitud de mostrar el funciona—
niento general de un aparato de reproaucczén xerogréfica quo uti-
liza un dlspos¢t1vo de regustro de hojas construldo de acuerdo
con este 1nvento. ‘ ) ) ,

' Refiriéndonos ahora al ésunto objeto del presente in-
vento, el dispositivo de regis%ro de hojas 22 so halla sustenta-
do en el Eastidor de la miquina (no representado) y estd dispues-
to para aceptar hojas simples de material de moporte desde una u
otra de dos bandejas de suministro 34 6 35. Cuando la estructura
de gulas y rodillo 31 se mueve a la posicién de linea de trazos re~
presentada en la fig. l se dlupone una trayectoria de papel cir-
cular a través del aparato xerograflco mediante la cual une hoja

!
1




10

15

25

30

de material'dq soporte puede aliméntarse dos veces a través de

la estacién de transferencia D, Las hojas individuales estdn
proéramadas-por ei sistema l6gico de la méquina para ser alimen~
tadés desde la bandeja primaria 34 a través de la estacién de
transferencia donde wn lado dé la hoja es xerogrificamente im-
presionada y la hoja transportada después a las bandejas secun—
darias 35. Al ser solicitado por el sistema de contrgl do lamé~
quina, la egtructura de guia 37'es colocada dq nuevo en posiciéﬁ
¥ 1a hoja simple alimentada desde la bandeja secundaria 35 a la |
estacion de transferencia, Se coloca una segunda imagen en el
otro lado de la hoja y se descarga la copia doble desde el apara-
to a la bandeja de recogida 36. Antes de penetrar en la estacidn
de transferencia, se separan primero las hojas individuales de
material de soporte y se envian en serie por medio del mecanismo
de alimentacién correspondiente asociado con las bandejas indivi-
duales al dispositivo de'registro respectivo 22 en el cual se re—
gistran y diﬁponen en linea los bordes anteriores de las hojas in-
dividuales, Después del registro, se programs con precisién el
moviniento de las hojas de forma qﬁe son enviadas a la estécién
de tranéferencia en relacién s@ncréﬁica‘con una‘imagen que se en-
cuentra sobre la superficie del tambor xerogréfico,

Seglin se muestra en la fig, 4, una serie de elementos
de guié_se hallan colocados en posicién en el dispositivo de re-~
glstro de hojas 22 para aceptar hojas individuales de material de
soporte a partir de una u oira de las bandejas de Suﬁinistro ros-

pectivas y dirigirlas en contacto con los rodillos de detencién y

' registro 60, Los elementos de guia, con la excepcién de la guia

movible 95, estén fijamente montados, por ejemplo mediante soldadu~
ra, entre las dos planchas extremas paralelamente espaciadag 55 ¥

56 que se hallan aseguradas en el bastidor de la miquina. Lgs guias
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de entrada inferiores 86 y 87 estdn colocadas en posicién para

-aceptar hojas de material a medida Querson separadas y alimenta-

des desde la bandeja de alimentacién primaria 34 (fig. 1). Las

gulas de entrada inferiores se hallan dispuestas en una configu—

racién tipo embudo tal que las hojas que se mueven hecia adelan-

" e son dirigidas a una zona estrecha o constrefiida entre lag guias

cuando la hoja sé aproximz a los iodillos de detencién y registro.
La guia ae entrada inferior 8T posee una seccién extendida incor-

porada que se dirige hacia abajo y se extiende nés alléd de la zo-

. na estrecha en direccién a la estacién de transferencia, Se dis-

‘pons una_abertura 58 en la gufa inferior 87 a través de la cual

- el rodillo de presién y registro 69,yuede'actuar conjuntaﬁente_

pdn el rodillo de detencién'y registro 60, La parte del dispositi~

vo de registro de hdjas en la cﬁal,el rodillo de detenci¢n ¥y re-

gistro actia conjuntamente conrlos rodillos de presidn 69 se deno—

mina aqui estacién de registro,

La gula de detencién de registro 88 se halle' colocada
en posicién con relacién s }a sec;ién extendida de la gula 87 pa-
re dirigir una hoja Qe material de sopofte enviada por médio de
1asguiasde'entrada infe:iores & través de la estacién de los ro—
dillos de detencidén y registro 2 la siguiente estacién de transfe-
rencia xerograflca. Unz segunda abertura 59 se halla practicads
en la guia de detencidén y registro 88 a través de la cual los 0~
dillos de detencién 60 pueden comunicar funcionalmente con una ho-

J& que page a. través de la estacién de detencién y registro ¥ con

~ Los rodillos prensiles 69 de accién conjunta,

. Las gulas de entrads superiores 92 y 91 también se ems-
cuentran colocadas en éosicién en el dispositivo de registro de
hojas 22 para aceptar entre ias mismas hojas separadas ¥ enviadas

ror el mecanismo de aliméntacién correspondicnte 51 asociado con

- 1
1
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la bandeja de alimentacién secundaria 35 (fig. 1), También aqui
las guias'de entrada se hallan dispuestas en una configuracisén

& modo de embudo y funcionan para dirigir las hojas que se des-
plazah enfre las mismas a los rodillos de avance cooperantes

96 ¥ 97 que componen el mecanismo de alimentacién de hojas secun-
dario del dispositivo de registro correspondiente, Este meEanis-
mo de alimentacién de hojag secundario est4d dispuesto en el in-
terior del dispositi%o de registro de hojas 22 para que las ho-

Jas individuales de material alimentadas a partir de 1a mis ale—

" Jjada bandeja de alimentacién superior sean positivamente lleva-

das en contacto de registro con los rodmllos de detencién corres—

pondlentes 60,

“Las hojas son enviadas por medio del mecanismo deali-

’ mentacién de hojas secundario, o sea los rodillos cooperantes

9% y 97, a lo largo de una trayectoria de movimiento cuyos limi-

' tes se hallan principalmente definidos vor planchag de gula in-

termedias 93;.94 ¥ vor la guia intermedia montada en dispésicién
giratoria"95. Como puede verse en la fﬁg. 4, lasg guias intermedias
se hallan dispuestas deé modo que una hoja que pase entre las mis-
mag es conducida entre la guia de detencién y reglstro anterior—
mente menclonada 88 ¥y la secclén extendida de la gula infer10r87
que, a su vez, dirige la hoga a través de la estacidén de deten~
cién y regiétro al interior de la estacién de trangferencia D,

_ ~ Con el fin de poder elimlnar blogueos de hojas o simi-
lares, se hace movible wna de las gulas intermedias para permitir
el acceso a esta zona al operzdor de la méquina, La guia interme~
dia giratoria 95 se halla montada para rotacién entre las planchas
extremas para permitir que oscile fuera de su posieién funcional
normal ¥ facilite aéce;o a la trayectoria de papel definida por
los elementos de guia.iﬁtermedios. Lag esquinas opuestas del ex~

.
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tremo inferior de la gula 95 van fijadas permenentemente a un par
de dientes giratorios 98 que; a su vez, van montados en disposi-
cién giratoris en planchas extremas 55 y 56. Un extremo delmuelle

de torsién 99 (fiz. 6) va fijado a la plancha extrema 56 por me-

dio del remache 100 en ¢l exiremo opuesto del muells funcionalmen—

te acoplado a los brazos de detencién extendidos 101 (fig. 2) de
la gula 95 para desviar la gufa a la‘posicién cerrada o funclonal
contra las planchaé exiremas segiin se muestra en la figz, 4. Para
tener acceso al pascrde papel intermedio:el operador simplemente
ejerce presién contra el 6rgano de desviacion hacignd6 que la

guia oscile hacia abajo en torno a los dientes giraforios 98 ex—

roniendo de tal modo la trayectoria de papel intermedia,

Se proporciona fuerza de transmisién al dispositivo

de registro de hojas a partir del sistema de transmisién princi-

- pal del aparato de reproduccidn xerogréfica que actia a través

del eje motor principa1'75 dei dispositive de iegistro de hojas,
El eje 75 va insertddo para fotacién en cojinetes de empuje axial
montados en glojamientoé respectivos 76, Los alojamientos de los
cojinetes se hallan encerrados en casquetes extremos T7 y éstos
van aseguradog en planchag extreﬁas'SS ¥ 56, por ejemplo por me~

dio de tornillos. Como puede verse en la fig, 2, el eje 75 estd

sustentado entre las planchas extremas de tal forma que se extien-

de‘por'la varte extericvr de ambas planchas citédaé. Tres levasde

_controlfIZQ, 121 y 122 se hallan firmemente ageguradas en el ex-

tremo final del eje motor 75 (fig. 3). Sezin se muestra en lafig.
2, las levas van montadas en téndem y actdan a través de sus me-

canismos seguidores asociados para controlar las funciones de re-

. gistro y envio del preseﬁte invento, El funcionamiento del siste-

ma de control de levas sers explicado’ con mayor detalle,

Una polea sincrénica prineipal 106 va también firmemen~

\
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“te asegurada al oje 75 y montada en la parte exterior de la plan-

cha extrema 55 y en posicién contigua a la misma, La polea sineré—

-nica rrincipal, que es accionada en la direccién indicada en la

~ fig. 6 por el eje 75, actta por medio de la correa sincrénica 80

para suministrar fuerza dertransmisidn a las poleas sincrénicas
208 y 107.

_ Los-iodillos de presién impulsores 97, asociados con
el mecanismo de transmisiép secundario del dispositivo de reglig—

tro de hojas, van fijamente asegurados al eje 103 ¥ 6ste se halla

' urinserﬁado pare rotacidn en relacién sensiblemente paralels con

respecto,al,eje'motor principal en bloqués dé soporte 104 dispues—

" tos en las plénchas extremas. El eje 103 es accionado continuamen~

te & partir de la correa de transmisién 80 que acttia a través de

la polea éincrénica 107, Segtn se muestré en la fig, 4, un segun-

do eje 108 se halla montado en relacién Paralela con respecto al

-eje 103 y posee montados sobre el mismo en disposicién giratoria-

un prar de rodillos de presién superiores 96 que se hallan dispues—

tos para actuar conjuntamente con loz rodillos de presioén acciona-

 dos 97 para sostener una hoja de material en contacto deslizente

por friccién entre los mismos, Cojinetes flotantes 109 sustentan
ol éje 108 en 155 rlanchas extremas de tal modo que el eje es cé—
paz de ser impulsédo en direccién al eje 103, Se dispone de sufi-
ciente presién de impulso por parte de los muelles elésticos 102
paia sostener una hoja en contacto deslizante pof friceién entre
los rbdil;os._Los muelles se hallan alojados en acanaladuras for—
madas en los rodillos libremente giratorios 110 que van montados
én los ex@remos opuestos del eje 108, La fuerza de impulsién elés—
tica, que actda a travé§ del éje 108, impele los rodillos de pre~-
g8ién cooferantes en contacto dgslizante de éuerte que una hoja de
material que’ pase entre los mismos es impulsada hacis ade;ante a

A
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una velocidad deseada predeterminéda. Est4 claro que esta veloci-
dad predeterminada se regula controlando la relacién de didmetro
entrs la polea sincrdnica de transmisién 106 y la polea sincrdéni-
ca accion«da 107. ' '

Un segundo par de rodilios impulsores a ﬁfesién_son

también accionados & partir de la correa sincrénica 80 de la polea

- de transmisién prineipal, Los rodillos impulsores 70 van fijados

',él eje 61 convenientemente ingertado paré rotacién entre las plan-

chas extremas en blcques de sbporte Tl de modo que se encuentra
en relacidén paralela con respecto gl eje de ‘transmisién principal.
Un engranaje de transmisién 84 va ajustadp en un extremo del eje
6L y engrana'con el engranaje iﬁtermedio 81, E1 éngranaje inter-
medio, a su vez, va fijado s la polea sincrénica 208 (fig. 6) g

toda la unidad se halla montadé en digposiclén giratoria sobreel

' eje corto 82 acoplado 2 la plancha extrema 55, Bata disposicién

de polea intermedia y engranaje sirve para invertlr la fuerza ro-

tatoria procedente de la correa sincrénica de %al forma que los
rodillos 70 se mueven en una direceién para enviar una hoja aue

pasa a través de la estacién de registro hacla la estacién de

transferencia D,

Montados coaxialmente con los rodillos impulsores TO
sopre,el eje de transmisién 61 se encuentran el par de rodillos
de detépcién ¥ registro 60, Los rodillos de detencién individua—
les dispoﬁen'de un engranaje difebencial 62 que va ajustado al -
elemento de rodillo 63 por medio de una espiga 66. La estructura
de rodillo y engranaje o pifién difefencial s¢ halla montada enun
cojinete a modo de mansuito de teflén 64 édaptado paia girar li-
bremente en torno al eje 61. Como puede verge, cuando se monta la
estructura de rodillos de detencién y registro sobre el eje 61,

tanto éste como aquélla pueden ser accionados independientemente.
' {
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' Se disponé una seccién abollonada en el elemento de rodillo 63,

seccién abollonada que posee una superficie de detencién relati-

vemente plana 67 (fig. 4) dispuesta sobre la misma capaz de ajus—
tar con y detener el borde anterior de una hoja de materizal de so-
porte enviada a través del dispositivo de registro. correspondien~

te. La superficle de detencién se halla adaptada pars ser coloca-
da en la trayectoria de movimiento de una hoja de material alimen-
tada entre los elementos de guia 87 y 88 para interceptar ¥ rete-

ner en la misma una hoja de matexdial que pase a través de la es-

_tacitén de detencién y registro. La superficie de detencién ylas

gulas cooperan para retensr el borde enterior de una hoja fijamen—
te én elrelementofde tope incluso durante los periodos en que la
seccibén posterior de la hoja se mueve atn hacia adelante en direc—
oién a la estacién de transferencia. Se mantiene la separacién su~
ficiente entre lés guias de entrada inferiores y las guias interu"
medias para permitir que las hojas envisdas a partir de una uotra
baﬁdeja se pandeen entre las mismas cuando el borde anterio: e .
halla firmemenfe retenido en el elemenfo de tope.

Un par de rodillos de presién cooperantes 69 se hallan
dispuestoé para accionar conjuntamente con los rodillos de deten—
clén y registro-para sustentar en contaotd deslizante a friccidn
entre los mismos una hoja de naterial de soporte alimentada a tra—
vés del dispdsifivo de registro de héjas cuando dicha hoja es re-
tenida contra los elementos de tope 67. Los rodillos a presién se
hallan montados en disposicién giratoria sobre ol eje corto 111
entre los bfazos,pivote 112 por medio de los elementos de reten—-
cién 113. Segﬁh.se muestra en la fig. 4, los brazos pivétes son
impelidos eldsticamente por el muelle 200 contra los rodillos 60
¥y se hallan montadoé'spbre un eje 144 paralelo al eje 61 entre las
planchas extremas en bibques de soporte 115, El movimiento del eje

R
i
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de las levas respectivas,
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144 en unz direccién horaria, como puede verse en la fig, 3, ha-

B s

- T4 girar 1os rodilles de presién hacia arriba hacia los rodillos

de detencién., Los rodillos de presién 68, que cooperan con los

rodillos.impqlsofes 70, son similarmente retenidos en forma gira-

toria entre los brazoé pivéte 116 y 6stos son impelidos elistica-

mente por el muelle 200 contra los rodillos 70 sobre el eje 143.
Lag levas 121 y 122, que se hallan fijadas para girar con el eje

. 75, funcionan para programar los rodzllos de presién 68 y 69,res—
' pectivamente, en y fuers de contacto deslizante con los rodlllos
" de detencién y registro y con los rodillos congtantemente acciona-—

-dos 70, La 1eva7121 imparte el movimiento programado deseado a tre-~

véa deiibraio-seguidor 141 fijado péra controlar el eje 143 a los

rodillos de presién 69 en tanto que la leva 122 similarmente impar—

te movimiento a través del brazo 140 al eae 14 y a los rodillos
(8 Los muelles de torsién 142 (wno de los cuales se representaen
la fig. 2) est4n asociados con el brazo seguidor ¥ actlan para

desviar los seguidores en contacto funcional con las superficies

'

El nmovimiento de los rodillos de detencién ¥ registro
se_controléjpo: medio de un dispositivo de leva y engranéje segfin
se muestra en la fig, 5. La leva de control 120 va fijada al ejé
de transmisién prihcipal 75 ¥ la superficie activa de la leva co-
mwmnioca a través del brazo seguidor en forma de L 125 con el engra-
naje segmentado 126, E1 engranaje seémentado 126, a su vez, engra-

na con el pifién 128 que hace girar el eje 129. El eje 129 va in-
i ,

sertado para rotacién entre las plenchas extremas en relacién pa-

* ralela con el eje de soporte de 1os rodillos de detencién y regis-

tro. 61 de tal forma que el engranaje 130 engrana con los pifiones

- 62 para transmltir el movimiento programado a los rodillos de de-

tencién y registro., Bl brazo seguidoi de leva 125 va montado en

]
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disposicién giratoria en torno a la espiga 135 y es impelido en
contacto con la superficie activa de la levg'ycrﬂnsdio de un
muelle 134 que actia a +través del engranaje segmentado,
Teniendo .en cuenta la disposicién anterior de plezas,
se exﬁlicaré el funcionamiento del dispositivo de registro de ho-
Jjas del presente invento con referencia al esquema de fases re-
presentado en la.fig. Te Bn esta forma de realizacién preferida,
lag imdgenes xerogréificas han de ser objeto de iretamiento en ca-

da revoluci6n del tambor xerogrdfico precisdndose por ende el en-

* vio de dos hojas de material de soporte final a través del dispo~

gitivo de reglstro 22 para cada revolucién del tambor xerogréfi-

‘eo. Eé obvio,”sin embargo; aque esta caracteristica no pretende en

modo alguno constifuir una limitaoién y es aqui utilizadz para fi-

nes ilustrativos, Bl eje principal del'dispesitivo de resistro de

hojés 75 va funcionalmente conectado al sistema de transaisién

principal del aparato xerogrifico de suerte que el eje T3 gira a
dos’veceé la velocidad del tambor. La velocidad del tambor guarda
asimismo relacion con la exploracién y proyeccién de la imagen y
con la alimentacién de las hojas. Los rodillos de.alimenﬁacién
secundarios;97 ¥ los rodillos de transmisién TO son accionados di-
fectamente-a partlr del eje principal 75 a través del dispositivo
de polea y correa sincrénicas segin se indica anteriormente movien-
‘do los rodillos a una velocldad constante predeterminada, es decir,

a la velocidad a la cual son tratadas las imdgenes xerogréficas

- por el aparaito de reproduccién, Los mecanismos de alimentacién de

hojas 50 y 51.asociados conrla bandeja de alimentacién inferior

34 y 1la bandeja de alimentacioén superior 35, respectivamente, van
también funcionalmente acoplados al sistema de transmisién del apae-
rato xerogrifico y se hallaﬁ adaptados para enviar hojas de mate- !

rial de sopobte en relacidén sinexdnica con respecto al proceso de

\ .
H
P
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fijacién de imagen a la velocidad predeterminada de la mdquina.
' Refiriéndonos ahora a la fig, 7, se representa en la
misme un esquema de desplazamiento relativo al movimiento del

borde anterior de una hoja de mate:ial de soporte a medida que

-ésta se mueve a través del dispositivo de registro correspondien~

te 22 (fig. 1). También graficamente representados en relacién

sincrénica con respecto al movimiento de la hoja se encuentran

“los graficos desplazamlento-tlempo relativos a los dos Juegosde

roﬁillos de presidén asi como el grifico mov1mlento-t1empo asocia-

) do con. el rod;llo de detenc:én ¥ reglstro,

‘Para fines de exnllcaclén, se supondrsi que el ege

) pr1n01pal del d;sposzt:vo de registro de hojas 75 se encueniraen

la ppplclén de referencia de cero grados en el instante en que
una hoja'de material de soporte es impuléada'hacia adelante por
el mecanismo de allmentaclén de la bandeja superior 51 (fige 1).
Como puede verse, todos los componentes de transmisién relativos
al dispositivo de registro de hojas del presents invento son accip
nados a partir del eje 75 y por consiguients la secuencla de ope-

raciones respectivas puede determinarse mejor con referencia a la

. posicibén del eje Principal., Cuando ss pone en funcionamiento la

méquina, esto es, cuando el aparato xerograficorse halla libre de
cualesquiera hojas en proceso, pue@en alimentarse en serie hojas
de material de soporte a partir de la bandeja de alimentacién su-~
perior 35 o de la bandeja de alimentaclén inferior 34 (flgu 1) se-
gin la forma ¥ secuencia de.operacién elegida. Cuando la miquina
xerogréflca se halla programada para enviar hojas'a partir de la

bandeja superior, el mecanismo de alimentacién respectivo 51 (fig.

1) asociado con la misma impulsa una hoja hacia adelante en direc-

cién a la zona de prensidn entre los rodillos cooperantes 96 ¥y 97

que componen ‘el fransporte de alimentacién secundario, En este mo-
. R R i -
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V‘momento, ol eje principal dei dispositivo de registro de hojas

75 pasa por la yosiclén de referencia cero. La hoja continda

alimentdndose hasta el momento en que se halla en contacto des—

’ lizéhte a friceibn entre los rodillos de alimentacidn secunda-

rios gue son continuamente accionados a partir del eje principal
a trevés del dispositivo de correa y polea previamenté indicado.,
Tras una rotacién de 160° del eje principal, se desactiva el me-
canismo de alimentacién de la bandeje superior 51 y la nueva ali-
mentacién de larhoja corre.a cargo de los rodillo; de transporte
de alimentacién secundarios., E1 borde anterior de la hoja conti-
nta adelante bajo la influencia de los rodillos de alimentacién

secundarios hasta que es detenido o parado por la superficie de

“ detencién plana 67 del rodillo respectivo de registro., Segin se

muestra en la fig. 7, esta clrcunatancla s8¢ produce cuando elege

pasa los 335 - 30’ de Totacién respectiva.

-~ Refiriéndonos al esquema de movimiento de los rodillos

de detencién y registro que se representa en relaclén sincrénica

con respecto al esquena de desplazamiento de hojas de la fig, 1,
puede observarse que los rodillos de detencidn ¥y registro se en—
cuentraﬁ en la poéicién detencitn-cierre en el momento en que el
borde enterior de la primera hoja alcanza la estacién de registro,

Es decir, la superficie de detencién se encuentra en la posicion

extondida entre las gulas 87 y 88 en la cual puede interrumpir el

progreso hacia adelante del borde anterior de la primera hoja.

El transporte de allmentaclOn secundario se halla CO-
locado en rela016n espaciada con respecto a los rodillos de deten—
¢lén y registro’de forma que una seecién del borde'posterior de la

hoja se encuentra adn en contacto deslizante a friccién entre los

rodillos 96 y 97 cuandp_el borde anterior de la hoja se halla apri-

slonado en los rodillos de detencién, Los rodillos secundarios con-
. 3
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tinfian conduciendo la hoja al interior de los elementos de tope

" asegurando por ende el registro y alineacién adecuados en los

mismos del borde anterior de la hoja., Los elementos de gula in-

" termedios se hallan espaciados para proporcionar holgura sufi-

ciente péra que una hoja alimentada entre los mismos se ahueque
o pandee cuando el borde anterior de la hoja en movimiento esde-

tenido en los topes de registro.

5i el operador de la méqulna elige una forme de rea-

llzacnén que inicialmente ex:ve que una hoja ses alimentada a

_partir de la bandeja de alinentacién inferior, 86 desactiva el

mecanismo de allmentaclén superior y el mecanismo de alimentacién
inferior 50 (fig., 1) impulsa una hoja hacie adelante, No obstan-
te, dado que uns trayectoria de movimiento desde la bandeja de
hoja; inferior al,roaillo de detencién y regisfro es relativamen~
te mds corta que la asociada con la bandeja de alimentacién supe-
rlor, el envio de una hoja a partir de la bandeaa 1nferlor no co-
mienza hasta que el ege de transmisién principal ha efectuadouns
rotacién aproximada de 210°, Bl mecanismo de alimentacién de ho-
jas 50 transporta la correspondienté a través de las gufas de en~-
trada inferiores (fig. 4) a la estacién de registro en la cual,
segin se descriﬁe anteriormente, se retiene fijamente el borde an-—
terior respectivo en los rodillos de detencién y registro ahora eg-
tacionarlos. BEsta circunstancia también fiene 1ugar cuando el eje
de tranymlslén prlnclpal efectua un giro de 335 - 30’, Como pue~
de verse, el borde anterior de una hoja alimentada & partir de la
bandeja superior o de la bandeﬁa inferior se pone en contacto con
los elementos dé.tope al mismo tiempo con referencia a la Secuencia
de operacién de regastro de hojas. En este momento, la hoja es to-
davia alimentada ba;o la 1nfluencza del mecanismo de alimentacién

de la bandeja 1nferlor llevando el borde anterior respectivo en re-
. . v
!
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giotro y alineacién con los rodillos de detencién. La seccién

'posterior de la hoja puede ahuecarse o pandearse entre los sle—

ﬁentos de gula interiores durante este periodo. E1 mecanismo de
alimentaci6én de hojas 50 es inactivado aproximadamente en una
rotaoién'dé,340° ~ 30’ del eje principal.

Como puede verse, los rodillos de detencién se man- -
tienen en un estédo propicio para detener una hoja enviada a
rartlr de una u otra de las bandejas de alimentacién respectivas

durahtg una rotacién aproximade de 24? - 30’ del eje de transmi-

- 8ibén, Con una hoja de material de soporte siendo movida con se—

guridad a las superficies de detencién, los rodillos de presién
69, adapfadoénpara actuar conjuntamente con losg rodillos de de-
tencién y registro, comlienzan & deslizarse hacia arriba en direc—
cién a dichos rodillos de .detencién., Esta circunstancia se produ-

ce cuando el éje rrincipal gira a través de un dngulo de referen~—

o
. cla de 346 . La leva 122, que va asegurads al eje de transmisién

principal 75, actda a través de su meéanismo seguidor asceiado

rara impartir el movimiento ascendente a los rodillos de presién
69. Como muestra el esquema de desplazamiento de los rodillos de

preéién ¥ vegistro de la fig, 7, los rodillos de presién 69 con-

tindan su movimiento ascendente en direccién a los rodillos de

detencién y registro a través de una rotacién de 360o del eoje de
trensmisioén principal y finalmente alcanzan una posicién comple-
tamente elovada a 49 en la slguiente revoluciédn,

' i Eh razén de la especial relacién entre los rodillos
de detencidn y loz rodillos de presidn, se efectda una suficiente-
presién dpslizante por friceidén mobre una hoja sustentada enire
los mismos aproximadamente a 3549 de rotacidén del eje principal y
al menos antes de que éste haya completadoruna revolucién total.
Cuando el eje principal inicia su segunda revéiucién, la hoja Te-

[l
1
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gistrada se halla firmemente asegurada entre los rodillos de de-
tencidn vy de presién, Al comienzo de la segunda revoluclén, la ‘
leva 120, a través del dispositive de seguidor y engranaje seg-

mentadoc previamente descrito, imparte una aceleracién uniforme a
los rodillos de detencién ¥ registro, Esta aeeleracién es trans—

mitida a la hoja de material de soporte que se desliza en contac—

to a presién con los rodillos de detencién ¥ que es ripida y uni-

formemente acelerada J enviada en direccién a la estacién de trang

ferencla xerogrédfica D, El movimiento programado impartido a la

. hoja de material mueve ésta répidamente hacia adelante sin que se

esourra, La aceleracién de la hoja continfa a través de los pri-

" neros 509 de revolucién del eje de transmisién principal en ouyo

momento se alcanza la velocidad respectiva deseada, es decir, la

hoja ha alcanzado la #elocidad a la cual ha de ser alimentada a
través de la sétacién de tranéferenoia D, Una vez se logra la ve-
locidad deseada, la leva y la transmisién de engranaje contindan
moviendo los rodillos de deteﬁcién a esta velocidad para el préxi-
mo desplazamiento de 14° del ejs principal. Este cambio en movi-
miento dezde la inactividad a la.velocidad deseada s transmiti-

do suavemente a la hoja, segin queda reflejado por la cuiva de

‘desplazamiento de hojas, sin deslizamiento o riesgo de rotura de

lz misma.
Los rodillos de presién 69, que actian conjuntamente
con los rodillos de detencién y registro, comienzan a moverse

fuera de contacto deslizante a presién con los rodillos de deten—

cién correspondientes en el momento en que la hoja alcanza la ve~'

locidad constante, es decir, cuando el eje principal ha girado

(o]
50" en la segunda revolucién y se mueve fuera de contacto tras

aproximadamente una pulgada de desplazamiento de la hoja. Simul-

téneamente, la leva 121 actda a través de su sistema seguidor para
, . ,

P
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llevar los rodillos de presién 68 en direccién ascendente hacla
los rodillos de transmisién que giran constantemente 70 (fig. 2).
Los rodillos de transmisién TO van funcionalmente acoplados al
eje de transmisién principal a través del dispositivo einerémico
de correa y polea para girar a la misma velocidad alcanzada por
los rodillos de detencién. Asi, entre 50o y 640, los rodillos de
detencién coaxialmente montados y log rodillos de trangmisién se

mueven a velocidades sincrénicas aun cuando son accionados inde—

. o .
pendientemente a través de mecanismos diferentes, Entre 55 ~ 30’

.y 58° ~ 30’ ambog juegos de rodillos de detencién ¥y reglsiro yro-

dillos de transmisién se hallan en contacto deslizante a friceién
con una sola hoja de material de soporte enviada a través del dis—
positivo de registro corresyondiente, Los respectivos juegos de
rodillos de presién continGsn siendo ciclados por los sistemas de
leva asociados hasta que la funcién de envio de hojas es cambiada
totalmente desde los rodillos de detencién 60 a'los rodillos de

transmision 70, La transicién desde un juego de olementos de trans—

- misién al oiro se efectla de manera positiva anulando la posibili-

dad de que las hojés registradas ge egourran o desvien fuqra de
alineaci6n mientras son alimentadas hacia adelante a la estacién
dé transferencia xerogréfica. Conwiene hacer observar que el movi-—
miento de la hoja mientras se desplaza a través de la estacién de
regisiro es positiva y continuamente controlado, Por otra parte,
dado que el mbvimienxo de la hoja es positifémente controlado, pue-
de relacionarse exactamente con ¢l movimiento de una imagen xero-
gréfica sobre la sﬁperficie del tambof asegurando por ende la pre-
cisa transferencia de la imagen a la hoja de material dé soporte
final,

Aunque no es necesarlo, se prefiere fabricar los rodi-

llos de trgnsmisién‘70 de un difmetro ligeramente menor que el de
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los iodillos de detenéién ¥y reogistro, Se permite una holgura su-
ficiente de suerte que una hoja deslizada en contacto a8 presién
con los rodillos de detencién y registro no estard en contacto
con lds rodillos de transmisién. No obstante, esta holgura no de-

be ser tan grande que no se mantenga el contacto de presién entre

. los rodillos de transmisién 70 y los rodillos de presién 68 cuan-

do estos Ultimos se deslizan posteriormente a una posicién funcio-

-mlo

La hojg continﬁa-moviéndose hacia adélante bajo lain-
fluencia de los rodillos 70 y de los rodillos de presién 68 hasta
que el eje de transmzslén principal ha g1rado 228 en cuyo momen—
to los rodllloo de Presién comienzan a deslizarse lejos de losro-
dillos de transmisién. El contacto desllzante a friccién se pier-

de aproxlmadamente a 238 ¥ los rodillos de presién 68 alcanzan

- una posicién completamente baja a 246 « En este momento el ‘borde

vrosterior de la hoja.ha abandonado la estacidn de registro. Duran~

" te el periodo en que se lleve a cabo la funcién de alimentaciénde

hoaas por parte de 1os rodlllos de transmisién 70, se retarda en

7una fase (123° ) la velocidad de los rod;llos de detencién y regis-

tro y tras un corto tiempo de demora (4°) comienzan a girar de
mevo a la posicibén cerrada de detencidén original, A 268° de rota-
cién del eae prznclpal en cuyo momento la primera hoja en proce-
so ha ghandonado la estaomon de registro, se mueve la superficie
de detencién plana 67 detrds del borde posterior de la hoja a una
pogicidén en la cual puede 1nterceptar la hoja 1nmed1atamente pos—
terior envlada. Conviene hacer observar en este punto que durants
la segunda revoluc16n del -eje de transmlslén principal la siguien-
te hoja obgeto de tratamiento ha iniciado su movimiento a través
de la guia apropiada y el borde anterior de la hoja se encuentra

en condiciones: de ponerse en contacto con los elementos de tope
- te
\
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cerrados a 335° - 307 de la segﬁnda revolucién,
- Si bien el invento ha sido deserito con referencia
a la estfuqﬁura que agui se da a conoder, no se limita a log de~
talles expuestos, y se pretende que esta solicitud cubra aquellas
nodificaciones o cambios que enmarquen en los fines &'alcance de
las mejoras contenidag eﬁ las reivindicaciones anexas,
En resumen, la Patente de Invencién que'sé solicita

deberd recaer sobre las siguientes:
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REIVINDICACIONES

1. Aparato para registrar y enviar hojas cortadas

" individuales de ﬁaterial de soporte, que comprende medios de de-

tencién colocados en posicién contigua a una estacisdn de regis-
tio que monentaneamente intercepta el borde anterior de una ho-
Ja alimenéada por_dicho aparato ¥y en la oual la hoja es regis—
trada contra dichos medios de detencién, médios para ajustaruna’_
hoja interceptada durante un periodo predeterminado de tiempo y
répidamente acelerarla a una velocidad cénstante, ¥y medios para
hacer avanzar las hojas que ajustan funcionalmente la enviada
por los medios dltimamente citados y la-haceﬁ avanzar & dichave-
’locidad cdﬁstante a una estacién de proceso posterior.

2. El aparato sogin Ja reivindicacién 1, en el cual
dichos medios para ajustar dicha hoja intercéptada bermanecen en
ajuste con la migma’durante aproximadamente una pulgada de su re-
corrido,. ) -

. 3+ Aparato segin las reivindicaciones 1 o 2, en el
cual los medios de detencién comprenden una pluralidad de rodillos
de registro montados en disposicién giratoria ¥ alineados coaxial-
mente junfo & dicho recorrido, dispohiendo cada uno de dichos ro-
dillos de una superficie de detencién incorporada capaz de exten~
derse a dicho recorrido y ajustar con ei borde anterior de una
hoja enviada a lo largo del mismo con lo cual dicha hoja-eé re-
gistradé contra dichas superficies de detencién sosteniéndola en
contacto a presién contra dichos rodillos de reglistro,

4. Aparato sesin la reiyindicacién 3, en el cual los
medios para ajustar una hoja interceptada comprenden un primer 6r-
geno de leva que mueve un primer Juege de rodillos de prensiénen
ajuste con una hoja registrada contra dicha suporficie de deten-

cidn ¥ mantiene dichos rodi;los de prensién en ajuste con la misma

-
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durante uﬁ periodo de tiempo predeterminado, y un dispositivo de
control para hacer girar dichos rodillos de detencién durante el
periode de ajuste de los rodillos prensiles ¥ acelerar una.hoja
retonida en contécto con log mismos & una velocidad predetermina-
da constante manteniendo dicha hoja a dicha velocided congtante,
5. Aparato gegin la reivindicacién 4, en el cual los
medios para hacer avanzar las hojas comprenden una pluralidad de
rodillos de transmisién coaxialmente alineadoa con dichos rodillog
de registro, digponiendo log rodlllos de tranmmisién de una super-
ficie exterior incorporada susceptible de moverse continuamente a
dicha velocidad constante predeterminada, un segundo Jjuego de ro-
dillos prenszle; dispuestos bpara moverse en contacto con una hoja
enganchada por dichos rodillos de detencién ¥ mantenerla en con-
tacto & presiép contra dichos rodillos de transmisién que glran
constantemente, y un segundo 6érgano de leva que mueve 43 .cho segun~

do juego de rodillos prensiles en ajuste con la hoja que se mueve

. & la velocidgd cqnstante.

. 6. 4parato segin la reivindicacién 5, en el cual los
6rganosde leva que mueven dichos primerés ¥ segundos rodillospren-

siles comprenden una leva y un brazo geguidor que se mueven on reo-—

-laoién sinerénica con dicho dispositivo de control.

T. Aparato Segﬁn la reivindicacién 6, en el cual dicho

gegundo juego de rodillos prensileg se desplazan en ajuste con la

" hoja movible durante ol periodo predeterminado en el cual dicho

primer jgego_de rodillos prensiles estan en ajuste con dicha hoja.
8. Bl aparato segin la reivindicacién 6, en el cualdi-
cho dispositivo de control se halla digpuesto para hacer volverdi-
chos rodiilos de registiro a uns posicién en la cual las superficies
de detengién incorporadas est4n en condiciones de ajustar con la

hoja inmediatamente posterior enviada a rartir de la estacién de

i

H -
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-suministro después de que el borde posterior de la hoja ha aban-
‘donado dichos rodillos de registro.

9. Aparato segin cualguiera de las reivindicaciones

3 é78, en el cual dicho dispositivo de control asociado con los

rodillos de registro se halla adaptado para acelerar y enviar
una hoja en ajuste con los mismos en menos de una revolucién com~

pleta de dichos rodillos de registro, -
10, Aparato segﬁn cualquiora de las re:vindicaciones

_anteriores, que incluye ademés medios de guie dispuegtos para di-
. Tigir hojas envzadas a partir de una pluralidad de pilas de sumi-

"nistro respectlvas en aauste oon dlchos medios de detencién,

-,11..Se reivindica por ultimo, como objeto sobre el que

he de recaer la Patente de Invenoidn que se golicita: "APARATO

PARA REGISTRAR Y ENVIAR HOJAS CORTADAS INDIVIDUALES IE MATERTAL

IE SOPORTE"

Todo obnforme queda deserito y reivindicado en la pre—
sente memoria desoriptiva que consta de treinta y dos pdginas me-
canografiadas .y dibujos'adjuntAS.

Medrid, 2 Julio 1970

BERNARDO UNGRIA
_ o PP
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