SEGOMDN Ts iy «
CLALHCACION .

astB 55 Gz
MECLASE /] (5

MEMORIA DESCRIPTIVA

gorrespondiente a la solicitud de una

PATENTE - DE  INVENCION

Solioitante: kEROX CORPORATION

Domicilio: . ROC}iESTER, New York 14603, U.S.A.

Enunciados APARATO PARA RETENER UNA PILA DE HOJAS CORTADAS
DE MATERIAL DE SOPORTE.

Prioridaed: 'be la solicitud de patente eétadounidense Ke

833,907 @el 3 de Julio de 1.969

MP.

£



10

15

20

.25

30

. Este invento se refiers a aparatos de contencién de
hojas y puede ser aplicado é un dispositivo para retener hojas
debidamente apiladas y alineadas para su alimentacioén mientras
la situada en la parte més alta de la piia es separada y.expedi-
da a partir de ls misna. | '

¥4is especificamente, este invento puede aﬁlicaree a
un elemento de retencién de hojas susceptible de reposicidén auto-
mitica para sustentar una pila de hojas cortadas en posicién in-
mévil a medida que se separan ¥y expiden hojag individuales desde

la parte superior de 1a ﬁila. Este mecanismo se halla particular-

‘mente bien adaptado para Ser utiiizado en mdéquinas automdticas,

como por ejemplo un aparato automaiico de reproduccién xerografi-~
ca. . '_ -

Cuando se alimentan hojas indi&iduales de material de
goporte final a partir de la parte superior de una pilla, resulta
en extremo importante mantener ésta en la apropiada alineaciénde
alimentacién de hojas con el fin de evitar la alimentaclén errdnea
de las posteriores reépectivas. Muchoe dispositivos, tales como
portilloes, amortiguadores,'y similares, capaces de ponersse encon-
tacto con la parte superior de la pila en ajuste de retencion,
son oonocidos y utilizados en la industria. Sin embargo, la mayor
parte de estos dispositivos conocidos adolecgn de los mismos sze-
rios inconvenientes por el hecho de que los elementos de retencion
de hojas han de ser repuesios manualmente cuahdo ge agregan ue-
vas hojas'a la plla de suministro correspondiente. Se ha comproba-
do que esta operacién manual no solo requiere tiempo y se halla
sujeta a.errores humanos sinc que impide también que‘este tipo de
aparato sea empleado de manera efectiva en dispositivos autonati-

cos en los cuales es necesario retener y almacenar hojas cortadas

de meterisl de soporte entre las operacionea del prooceso autométioo{
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De acuerdo con el invento, se proporciona un aparato
de contencién de hojas pars una pila de éstas, que comprende: un
cuerpo de soporte, un pivoie montado en dicho cuerpo, un% lenglie~
ta que posee un extremo montado en ‘disposicidn giratoéih_éobre
dicho pivote y que se halla dispuesta para oscilar desdé.unapri-
mera pogsicién extendida a partir del cuerpo de soporte g»?na 86~
gunda posicién senaiblemente paralela con respecto a diéﬁo cuerpo,
¥y un érgano de impulsién mecanica para impeler dicha lenglieta a
dicha primera posicién. -

A continuacién se déescribe un ejemplo del invento con
referencia a los planos que se acompaflan, en los cuales:

la fig. 1 es un alzado lateral esquemitico de una m&—
quina de reproduccién xerogrifica automstica para producir copias
dobles que amplea.el aparato del presente invento; .

la Pig. 2 es un alzado lateral parcial, a mayor esca—
la, del mecanismo de manipulacién de hojas empleado en la'méquina
de reproduccién xerogrédfica representada en la fig. 1, con partes
seccionadas para mejor ilustrar la construcelon respectivaj

: la fig, 3 es una vista superlor que representa el me~

canismo de alimentaocién de hojas asociado con la bandeja de sumi-
nistro superior ilusirada en la fig. 2, y que mueatra ademés el
apareto de separacién y expedicién de hojas correspondiente;

la fig, 4 es ﬁna vista en perspectiva en seccién par-
clal con piezas cort#das gue muestran la bandeja de suministro in-
ferior y su aﬁaratc de'separacién y.expedicién de. hojas asociado-
asi como el aparato de registro de hojas eﬁpleado en la méquina
automética ilustrada en la fig, 1; -

la fig. 5 o8 una vista én perspeétiva que musstra el
mecanismo de control y érgancs de ariticulacidén para acondicionar

la bandeja de suministro superior para recibir y apilar de nueve
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las hojas cuando la médquina de reproduceién ilustrada en la fig.

1 es de un tipo de operacién dob;é;

la fig, 6 es un alzado lateral parcial deln@eaanismo

-

de control y érganos de articulacién ilustrados en la ?igﬂ 5 que

muestra el mecanismo de brazo de palanca en estado bloqueados

la fig, 7 es una vista en perspectiva en sédeion par-
cial con partes seccionadas para claramente ilustrar el aparato
de empuje lento de hojas que apila de nuevo las enviadas, 3, 1a ban~

deja superior; ) . oo

.
-« ®
1

la fig. 8 es un alzado frontal parcial en éééciénque

ilustra la estructura de empuje lateral derecha del apng@é de
apllamiento de papel representado en la fig. T; Ll

la fig., 10 es un alzado Prontal de la bandeja de su-
ministro superior desplazada horizontalmente a partir de la posi-
oién de alimentacién de hojas ilustrada en la fig. 9 que muestra
el retenedor de esquina derecha en una posicién elevada;

la fig.rli e8 un alza&o frontal parcial a mayor esca-
la del retenedor de esquina izquierﬁa ¥ brazo de elevacién repre-
sentados en la fig, 9;

la fig. 12 es un alzado iéteral derecho de los elemen-

tos de retencisn ilustrados en la fig, 1l con partes seccionadas
que muestran el retenedor descansando en contacto con la parte
superior de la pila de hojas;

la fig. 13 es un alzado lateral del retenedor ilustra-
do en la fig, 12 que muestra el bragzo elevador levantando el rete—
nedor por encima del nivel de 1a pilag '

la fig. 14 es una vista lateral parcial que muestra
la leva y el aparato conmutador para controlar el movimiento de

los rodillos de alimentacién superior e inferior;

la fig. 15 o8 una viats latersl rarcial quoe muostrs el
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mecanismo de brazo de palanca ilustrado en la fig., 6 en posicién
desbloqueada;

la fig. 16 es una vista lateral parcial dé)lo; rodi~
lloa de slimentzoién ilustrados en la fig. 9 que nmuest>s .el meca-
nismo sensor de hojas asociado con los mismos, 7

Segin se ilustra en la fig, 1, el aparato dél‘presen—
te invento se reprosenta aqui incorporado en una maquiné de re—
prodﬁocion xerogrdfica automdtica capaz de producir copias simples
o dobles a partir de una amplia variedad de originales tales como
hojas de copia, libros, o formatos tridimensionales. Aunque el pre-
gente invento se halla particularmente bien adaptado para ser uti-
lizado en xerografia automdtica, el aparato de alimentacién de ho-
jas aqul descritc es igualmente apto para ser usado en cualquier
mimero- de dispositivos en loz cuales las hojas cortadas de mate-
rial son almacenadas en una pila y las hojas individuales separa-
das después y enviadas a una sigulente eatacién de proceso. Resul-
ta evidente a partir de la descripeidn que sigue que este aparato
no se limita necesarismente en cuanto a su aplicacién a la forma
de realizaoién partiocular aqul representada.

El aparato xerografico automitico iluétrado en la fig.
1 comprende una placa fotosensible compuesta por una capa fotocon-
ductora 10 colocada sobre una base conductora. la placa presenta.
la forma de un tambor 1l y 6ste se halla montado sobre un eje 12
que va 1nsertédo ﬁara rotacién en el baatidor de la maquina. Béei-
camente, el tambor xerogrdfico gira en la direccién indicada pasan-
do en forma continua a través de una serie de estaciones de proce-
80 Xerogrifico. El tambor fotoscensible y el aparato de proceso xe—
rogréfico son accionados a velocidades predeterminadas relaciona-
das entre si a partir de un solo sistema de transmisién (no repre-

sentado) coordindndose las operaciones respectivas con el fin de
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producir una cooperacién adecuada de los diversos mecanismos del
proceso.

El objeto original susceptible de ser reproducido se
coloca sobre una platina trﬁnspafente sustentada en posicién ho-
rizonta1714 ¥y se explora el original por médio de un Biét?ma de

exploracién 6ptica movible para producir una imagen luﬁ%nﬁsaflﬁi—

da del original. El mistema de exploracién comprende uﬁéwlampara

alargada de abertura extendida horizontal 15 y un elemenic de len—
te movible 18, La lémpara y el elemento de lente se mde?é? en coor-
dinacién & través del objeto sustentado sobre la plati;gﬁgara en-
fooar sucesivas bandas de iluminacién incrementales refléfadas a
partir del objeto sobre la muperficie del tambor movibié”é veloci-
dades sincrdénicas con los mismés. La trayectoria 6ptica s dobla—
da por medio de un par de espejos de imagen 19 y 20 interpuestbs
entre la lente y la superficie del tambor, E1l tambor es cargado
primero uni formemente por medio de un generador de corona 13 colo~
cado en posicién en la es#aoién,de cargs A, Bajo la influencia de
la imegen luminosa fluida, lé superficie fotoconductora uniforme-
mente cargada es selectivamente disipéda en las zonas no fijadoras
de imagen en B para formar lo que se conoce cominmente como uns
"imagen electrostédtica latente",

La imagen electrostdtica latente es llevads sobre la
superficie del tambor desde la estacién de exposicién a la esta-
cién de revelado C. la estacién'de revelado se compone princiral-
mente de wna caja de alojamiento de revelador 22 adaptada pars sus-
tentar un suministro de material revelador de dos componentes 21
en la misma. El material revelador es transportado por medio de
un sistema de oangilones 23 desde la parte inferior de la caja de
alojamiento de revelador a una posicién elevada en la cual el ma—

terial es alimentado a la zona de revelado activa., Se hace fluir
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al material revelador hacla abajo en contacto con'la superficie
del tambor que se mueve en sentido ascendente en condiciones es-
trechamente controladas con lo cual las particuias de polvo im-
presor cargadas son atraidas desde la mezcla reveladoré g‘laszo-
nas de fijaolén de imagen sobre la superficie de la placa hacien-
do de este modo visible la imagen. o

Ls superficie del tambor movible transporia a conti~
nuacién la imagen xerogréfica revelada a la estacitn de transfe-
rencia D, Se desplazan también hojas cortadas de material de so-
porte final a la estacién de transferencia, y la parte pbsferior
de la hoja de copia es rociada oon una descarga de iones a partir
de un coroirén de transferencia 25 que induce sobre la hoja una
carga de suficientespolaridad_y megnitud para atraer el material
de polvo impresor desde la superficise del tambor al maiterial de
soporte final, Esta cargs inducida adhiere asimismo el material
de soporte final a la superficie del tambor. Para retirar la ho-

ja de copia de la superficie del tambor, una ufia separadora 26 se

"halla colocada a continuaocién del corotrén de transferencia. La

ufia estd adaptada para moverae entre la superfiscie del tambor b4

la hoja de copia y levanta ésta de dicha superficie. La hoja se~

parada es dirigida a lo largo de una trayeofbria dé desplazamien~
to predeterminada en contacto con un iransporte de vaclo estacio~-
nario 29, '

Aun cuando se transfiere una preponderancia del mate—
rial de polvo impresor desde la superficie del tambor a la hoja
de copia durante el proceso de transferencia, invariablemente que-
da atrés algo de polvo impreéor residual sobre la superficie del
tambor déspues de dicha tranasferencia. Egte polvo impresor resi-
dual es transporiado sobre la superficie del tambor a una esta-

oi6n de limpieza E donde es colocado bajo la influencia del coro-
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trén de limpieza 30 adaptado para ngutrélizar la carga electros-
tatica que tiende a retener el polvo impresor residual'eq la su-
perfiocie del tambor. Bl polvo impresor neutralizado esrmaéénica-
mente limpiado de la superficie del tambor por medio de un cepi-
1llo o dispositivo similar y reoogido en el interior de una caja
de alojamiento 31, Un transportadof que se muéye en una curva

coerrada sin fin a través de los tubos 32 transporta el polvo ime
presor residual recogido de nuevo al alojamiento del re&ei;dor

donde es depositado en la mezcla reveladora a fin de que pueda

usarse una vez més en el proceso de revelado xerograficc,

La hoja de copia, que ha sido retirada de larsuperfi—
cie del fambor después de la operaciéh de transferencia, es movi-~
da a.lo largo del transporte estacionario 29 a la estacidén de fu-
8ién F. Bl fusor-33 80 compone bidsicamente de un rodillo fusor
superior 34 y un rodillo fusor inferior 35 montados en relacién
reciproca funcional y diSpuestés para actuar conjuntamente a fin
de sustentar una hoja de material en contaoto deslizanté a pre~

sién entre los mismos. La superficie exterior del rodillo infe-~

“rior es caldeada por medio de una fuente térmica radiante susten~

tada horizontalmente 38 colocada en posicién en estrecha proximi-
dad con respecto a la superficie del rodiilo Junto al purito enel
cual 6ste ge pone en contacio con el materiél de soporie portador
de la imagen. A medida.que se hace girar el rodillo caldeado en

direccioén contraria al movimiento del reloj segfin puede verse en

-la fig. 1, la superficie caldeada del rodillo inferior es presio-

nada en Intimo contacto con la superficie de la imagen de la hoja
de soporte. Se aplican fuerza mecdnica y energla térmics desde la
superficie del rodillo a la hoja de soporte para adherir permanen-
temente las particulas de polvo impresor al material de soporte,

Al abandonar el fusor, la hoja de copia i'ijada es pa—
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sada a través de un sistema de gula curvilineo correspondiente,
generalmenté designado 39, al interior de los rodillos de avan~
ce cooperantes 40y 41. Los rodillos de avance expiden las hojas
& través de un sistema de gula linear correspondienie 42 a unse-
gundo par de rodillos de avance 43 y 44. En este punto, segin la
forma de reallzacién selecocionada, la hoja de copia simple es en~
viada bien eea & la bandeja de recogida 51 ¢ a la bandeja de su-—
ministro superior 52 por medio de una guia de hojas movible 45.

Existen doz bandejas de suministro alineadas en po-
sicién sensiblemente vertical 52, 53.dispueaﬁas para hacer avan-
zar las hojas de copia a la estacién de transferencisa xerogrifi~
ca D y una trayectoria de hojas curva adaptada para poner en con—
tacto funcionalmente la bandeja de suministro inferior 53 con la
bandeja de suministro superior 52. La gula de hojas movible 45 se
halle situadas en la trayectoria correapondiente y es susceptible
de mer colocada en posicién, segin el tipo de opersoién mecénica
Beleccibnado, para dirigir las hojas de material tratadas Xerogri-
ficamente ya sea a una estacién de recogida final o & la bandeja
de suministro superior 52,

.En la formae de realizacién simple, la guia de hojas
movible 45 se coloca en posicién segin se representa por las li-
neas continuas de la fig., 1 para dirigir las hojas de copia a la
baendeja .de recogida 51. 6uando hen de producirse coplas dobles, se
desplaza la gula movible a la posicién representada en la fig., 2
Y se acondiciona la bandeja superior para aceptar y apilar de nue-
vo las hojas de copia simples., La bandeja superior se halla ademés
adaptada para separar y expedir copias en serie a través de las
estaciones de proceso xerogrdfico una vez méds en los casos en gue
se coloca una segunda imagen en la parte posterior de la hoja. Has-

ta ahora, el acondicionamiento del equipo de manipulacién de hojas
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para aceptar y hacer circular de nuevo copias simpleé ha consti-
tuido geheralmente una operacién manual. No cbstante, segin se
ezplioé:é con mayor detalle més adelante, el aparato del presen-
te invento hace ahora posible retener autométic;mente las hojas
de copia entre ciclos respecti&oa y someterlas de nuevo a trata-

miento posteriormente.

Las bandejas de suministro individuales 52, 53 estén
noviblemente sustentadas entre los bastldores de la maquina 91,
92 sobre un juego de carriles 104 (flg. 2) ¥y pueden desplazarse
en direccién horizontal ehtie una primeré posieién funcional ¥y
una gegunda posicién de cargs, En la posicién funcional, las ban-
dejas de hojas son sustentadas junto al aparato de regiasiro de ho~
Jas 24 con lo cual las hojas expedidas a partir de uné u>otraban-
deja son dirigidas & un par de rodillos de registro de hojas que
alinean &stas antes de enviarlas a la estacién de traasfarencia,

Segin se ilustra en las figs, 2 ¥y 3, la bandeja de su-
ministro superior y la bandeja de suministro inferior son de consg-
truceidn similar. Las bandejas incluyen una plataforma de soporte
horizontal 56 que posee una pestafia frontal pendiente vuelta haoia
abajo y verticalmente alinegda 54, uﬁa gula de margen lateral eg-
tacionarie 59 y una guia de maigen.latefai novible 58, La guia de
margen estacionaria va rigidamente fijada a 1a plataforma de sopor-
te y posee una ﬁata incorporada que ge extiende verticalmente, La
guia movible posee en forma similar una pata vertical simétrioca
con la de la gula de margen lateral estacionaria ¥y se halla adapta—
da para cooperar con la misma para guiar las hojas individuales ex~
pedidas a partir de las bandejas a lo largo de una trayectoria de
desplazamiento Predeterminada al interior del aparato de registro
de hojas.24. La guia de margen lateral movible se halla montada

en disposicién deslizante sobre la plataforme de soporte y ests
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adaptads para moverse lateralmente sobre la misma haciendo posi~
ble el acomodar hojas de distintos larges sobre la plataforma.
Pare ayudar & colocar en posicidn correcta una pila 57 de hojaa

de soporte finales en el interior de la ﬁéndeja, éata estd provias-
ta de una escala indicadora 55 para colocér lateralmqnte la guia

de mergen lateral movible,

Un 91emento de retencién posterior en forma cde L 64

va fijado & cada una de las patas verticales de las gules de mar-

genes laterales. Los doe elementos de retenclén posteriores aso-
ciados con cada bandeja de suministro cooperan para situar longi-
tudinalmente la rila sobre la plataforma de soporte. Los elemen~—
tos se componen b4siocamente de una plancha angular que comprende
una pared posterior 60 y una pestafia 61 adaﬁtada para pobreponer—~
86 en relacién paralela a ias patas verticales de los vicmentos
de guia de margenes laterales. Cads uns de las gulas de mérgenes
laterales es#& provista de un espérrago (no representado) gue se
proyecta a travéa de un orifiocio horizontaiﬁente ranurado en la
pestafia 61 del elemanfo de retencién posterior 64 y estd fijado -
por una fueroa manual 62 con lo cual cada elemento de retencién
posterior puede ajustarse herméticamente contra la gula de margen
lateral.ﬁr

Para alimentar hojas de material de soporte final una
& una a partir de cada bandeja de suministro individual, se dispo-
ne uﬁ érgano dé,aeparaoién ¥ alimentacién correspondiente, desig-
nado generalhenté 85, que consiste en un Par de rodillos de ali~
mentacién accionados 86 susteﬁtados en forma de auto-alineacién en
cojinetes flotantes asegurados a un eje 87, El eJe 87, por su par-
te, va asegurado en bloques de moporte 90 montados en los extire-

mos frontales o libres de dos brazos de soporte 88, Los extremos

“opuestos de los brazos de soporte van asegurados en forma similar
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a un eje de transmisién 89 el cual se halla insertado para rota~-
clén en los basti@bres de-la mééuina 91, 92'por encima y & la
pafte poqjérior de las bandejgsrde,suministro individuales per=
mitiendorgne los rodilloa,de alimenfaoién descansen ;ibremente
en eontaqfo con la hoja situada en lé parte mds alta de la pila,

' A medida que las hojas indiv;dualea son alimentadas
a partir de las pilas, losrrodiilos de alimentacién de ajuste

autom&tioco, libremente montados, descienden y se ponen.en contac—

to con la hoja pdsterior inmediata de la-pila. Cada rodillo de

alimentacitén va funcionglmente acoplado al eje de tranémiéién 89
por medio de un dispositivo de embrague y polea. El mo;iﬁiento

prescrito de alimentecién de hojas es transmitido a lbb’ibdillos
a través del dispositivo de embrague y polea en relaoiahisinoré-
nice apropiada con respecto a uns imagen dispuesia sokre la su-
perficie del tambor con lo oual las hojas avanzadas y la imagen

1legan a la estacién de transferencia al mismo tiempo,

‘La bandeja de suministro_superio: 52 y la bandeja de
suninistro inferior 53 estdn provistas de embragues electromagné—
ticos aimilarés-CL—Z & GL-1, respectivamente, Los embragues com-
prenden una unidad gde transmisién 95 que va sustentada en dispo-
sicién giratoria sobre el eje ﬁotor en un oojinete de rodilios
dispueéto (no representado), Una polez sincrénica 83 va fijadaal
extremo accionado del embrague y va funbionalmenfe aooplada a una
gegunda polea de transmisién 93; la cual se halla asegurada aleje
87 por medio de una banda ainorénicar82. .

7 ‘Para facilitar el movimiento d& una u otra de las ban-
dejas de suministro enrdireccién ho:izontal entre sus posiciones
funcional y de carga respactiﬁaa, 86 progofciona un dispositivo
de elevaclén para levantar los rodillos de alimentacién poT enci-

ma del nivel superior de las bandejas. Segfin se representa, unbra-
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_zorde leva 116, que presenta una. desviacién incorporada 117, se

halla sustentado en disposiecién giratoria entre 19; paetidores

de la méquina 91 y 92. La desviacién 117 estd adaptada para pasar
& través de una ranura de extremo ablerto 118 dispuesta en aumbos
brazos de soporte 88 de las estructuras de rodillos de alimenta-
cién, Un extremo del brazo de leva pasa a través del bastldor de
la m&quina-9l Y posee un brazo de manivela 119 asegurado él nig-
mo. La rotacién de la manivela en una difeocién favorabie al mo~-
vimiento del reloj, segin se muestra en la fig, 3,'ha;o due la
desviacién 117 se mueva hacia arriba levantando loas bfuios de 80~
porte de los rodillos de alimentacién elevando por‘endé woda la
eatructura respectiva a un nivel suficlente para permitiy que la
bandeja de suministro sea colocada de nuevo en ﬁosicidn funcional-

mente en una direccién horizontal,

?omo puede verse, el lado de cada una.de las plata-
formas de soporte contiguo sl aparato de registro de hojaé no se
halla obstruido de suerte que se disponé ﬁhﬁ trayeotoria de des-~
plazamiento ininterrumpida a lo largo de la cual pueden enviarse
hojas individuales'dé-material.de soporte que hayan sido Bepara~
das de las pilaé respectivas al disﬁoaitivo de registro. Paravre-

tener los margehes'frontalgs de las pilas individuales en linea

durante la separacién y expedicion de hojas se disponen un par de

elementos de retencién de hojas de margen frontal 70. Cada elemen—
to de retencién 70 comprende un cuerpd principal T4 en torno al

cual se halla montada en disposicién giratoris una lenglleta arti-

- culada 78. Segin se ilustra en las figs. 10-13, la lenglieta esté

montada rotatoriamente en el cuerpo sobre un véstago pivote 79, Un

‘muelle de torsién 81 va arrollado en torno al véstago ¥y normalmen-—

te impele el extremo de la lenglieta 75 contra un tope 80 fijado al

‘ouerpo del elemento para retener la lenglieta en una posicién. hori-
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zontal éxtendida'sensiﬁlemente penpendioular con respecto al cuer~
po del retenedor,

Segin se representa enrla fig. 10, cade uno de los dos
elementos de retencién asociados con las bandejas individuales es
portado en el extremo libre de un brazo elsvador 72 con el extremo
opuestc del brazo elevador sustentado en disposicién giyatoriapor
debajordel nivel de la plataforma de soporte sobre unlpi;ote 713 fi-
Jado a la pestafia 54, Los brazos elevédores ge hallan dispuestos
para hacer oscilar los elementos dq retencién a través'dSrun pla~
no vertical sensiblemente paralelo al maréen'frontal de las pilas
individuales. Un segundo Juego de brazos impulsores 122 pe halla
también sustentado en disposipién giratoria por debajo del nivel

de la plataforma en la pestafia 54. Los brazos impulseres van sus~

tentados sobre pivotea'123-de tal forma que, cuando est4n en POSi~

cién libre o natural, descanssn en contacto con los topes 124 ge-
in se ilustira en 1a'fig. 10, Cada.biazo estimulador pomee una
pestafia pendiente sensiblemente horizontal 121 en el extremo opuses-
to respectivo adaptada ﬁgra ajustar funcionalmente con un perno

120 fijado al brazo elevador 72.

En el curso del funcionamienta, cuande se agregan ho-
Jjas nuevas -a las bandejas, batas 50 musven a una pogicién de carga
y:las hojas nuevas de material de soporte sme alinean simplemente
en la bandeja contra lag gulas lateral y posterior directamente en
la parte superior de los elementos de retenclén del borde frontal,
Cuando se desplaza la bandeja desde la posicién de carga hacia la
p031c16n funcional en 1la direoccién indicada en la fig, 10 los ele~
mentoa de retenclén sersn automatlcamente colocedos en ajuste fun-
cional con la hoja situada en la parte més alta de la rila en la

poasicién ilustrada en la fig, 12,

Un elemento de leva 126 (fig, 10) se halls sustentado



10

15

20

25

30

en un alojamiento 129 y éste va fijado al bastidor 91. E1l elemen—
{40 de leva estd sustentado en una posicién en la cual ajusts con
la supefficie inferior 130 de los brazos estimuladores 122 mien-
tras la béndeja se mueve entre. dichas posicioneﬁ;'El gleménto de
leva se halla libremente sustentado de tal forme qué 6aoila haola
abajo en una direceién favorable al movimiento del relcé‘dasde au
posicién de alojamiento normal cuando se mueve lea bandejd~; la po~
sicién de carga. No obstante, el elemento es incapaz derbécilgren
la direocidn opuesta y por consiguiente ajustsa con la Quﬁerfioie
130 ouando es devuelta ia bandeja a la posiecidén funoional'seganse
indica en la fig. 10; Las superficies'inferiores de los brazosim-
pulsores son perfiles de léva que impaiten un movimientc determi-
nado s lds brazos elevadores haciendo que ievanten'primérn los
elementos Qe rétencidn 70 por encime del nivel de la pilé ¥ los )
devuelvan luego en una direccién desoendenté. El mdvimiento pres—l
crito es traﬁsferido desde los brazos eatimuladores a los brazos
elevadorea por medio de la pestafia 121 que oscila hacia arriba en
contacto con el perno 120, '

Cadarelementoxde retencién 70 #a ingertado pars rota-
cién en el extremo libre del brazo elevador asdciado 72 sobre un
perno 7l., Los elementos de retencién 70 estén disefiados de forma

que sus ceniros de gravedad respeciivos se hallan colocados en un

punto en el cual el elemento libremente sugtentado normalmente asu—

me uns posicién con la lenglieta normalmente extendida en sentido

horizontal segdin se represenfﬁ en la fig, 1l, Cuando se afiaden nue-

- vas hojas a la pila de suministro, 6stas descansan sobre la parte

superidf de lgs léngﬂetag 78. Por consiguiente las nuevas hojas
obgtaculizan el movimiento asdendente de la lenglleta cuando se le-
vantan los brazos elevadores haciendo que las lenglietas articuladas

giren hacias abajo en torno al cuerpo que se mueve hacia arriba 74.
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Las lenglietas contindan girando haclia abajo hasta gque son retira-
das desde la parte infefior de la pila segfin se muestra en la fig,
13, UnA nueva éubida de loéﬁbrazos élevadores mueve las lengletas
hacis arribs en contacto con el margen frontal de la pila hasta
que se despeja la parte superior de ésta., En este momento, el

muelle impulsor que actia conjuntamente con el extremo cargado

- que empuja hacia abajo 75 de la lengilieta fuerza ésia a que semue-~

va répidamente de nuevo & su posicién normal extendida horizontal=-
mente., Cuando los brazos elevadores inician su movimiento desden-
dente a través de la trayectoria de moviﬁiento prescrita, las len-

glletas extendidas ajustan con la hoja smituada en la parte mds al-

"ta de la pila semin se muestra en la fig. 12. Se permlite a los

brazos estimuladores que contimien girando hacla abajo hasta que

~ vienen a descansar de muevo contra los topes 124 de modo jue los

" elementos de retencién, y sus brazos elevadores asociados, cuslgan

en formé suspendida scbre la pila para sustentar ésta en alinea-—
cién de alimentacién de hojas, ' 7

Para allmentar hojas individuales a partir de uma u
otra de las dos pilas de agministro; 86 separa primero la hoja si-
tuada en la parte més alta de la pila del cuerpo principal respec-
tivo fprmando un pandeo de separacién en la hoja y expidiendo hie-

go ésta al siguiente dispositivo.de manipulacién dispuesto en el

. interior del aparato de registro respectivo 24. Al comienzo de ca-

da oiclo de alimentacién de hojas, se hacen girar los rodillos de
alimentacién 86 en una direccién para hacer que el borde anterior

de la hoja situada en la parte més alta de la pila se mueva hacia

atris desde debajo de los elementos de retencién de borde frontal

70. El borde posterior de la hoja, no obstante, es mantenido fijo
por las paredes porteriores 60 en los elementos de retencién pos~

teriores 64 de suerte que me forma un pandeo de separacién longi—~
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tudinalmente a través de la hoja. ﬂos olementos de retencién fron-
tales suspendidos 70, y sus'prazos elevadores respectivos, des-
oienden en este momento en ajuste de soporte con el ocuerpo prin~
oipal de la pila, La direccién de rotaoién de los rodillos de ali-
nentaocién es invertida déspués llevando la hoja ahora separada
sobre la parte superior de las lenglietas horizontalmente extondi-
das 78 al aparato de registro correaspondiente 24. las Eu;brficies
auperiores de las lenglietas extendldas se proyectan en‘éisminucién
hacia abajo a modo de filo de cuchillo para permitin quo las ho-~

jas expedidas pasen fdcilmente por encima de las mismas.

Los ejes de transmisitn 89, asociados con las dos es-

- tructuras de rodillos de alimentaoién 85, son accionados a partir

. de un sje programador principal 101 sustentado en disposmoién gi-

ratoria - en el aparato de reglatro de hojas 24 (fig. 3). El eje

pIOgramador, & Bu vez, es acoionado en relacién sznorénica con res—

.pecto al tambor xerogréfico por medio del érgano de tranamisién

principal de la méquina (no representado) coordinando el avanoce
de las hojas con el tratamiento de una imagen sobre la éuperficie

del tambor con lo cual la imagen y la hoja de copla se desplazan

- & la estacién de transferencia D en relacién sincrénica.

Un par de levas de control de alimentacién de hojas
105, 106 van fijadas al eje progremador y funcionan a través de
susg mecanismos de articulacién seguidores de leva asociados ha-
clendo glrar loa ejes de tranamisién 89 para separar y expedir ho~
jas desde las bandejas a; aparato de registr§ correspondiente, Co~
mo puede verse a partir de la fig. 2; las hojas enviadas desde la
bandeja superior a los rodillos de detenoién y registro 138, 139

se mueven a lo largo de una trayectoria de desplazamiento conside~

. rablemente més larga que la seguida por las hojas expedidas a par~

tir de la bandeja inferior. Por consiguiente, para que las hojas
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alimentadas a partir ae la bandeja superior ileguen a la estaoidén
de transférencia al ﬁiamb tiempo que la imagen de la superficle
del tambor, las operaciones de separacién y expedicién de la ban-
deja superior deben jniciarse con antelacién a las de la bandeja
inferior durante ocualauier ociclo de copla determinado. Asi pues,
se hace avanzar la leva de control de ié bandeja superior. 106 con
relaoién a la leva de control de la bandeja inferior, égife el eje
programador, en la direccién de.rotacién una distancifﬁdﬁe COTrTes~

"~

ponde funcionslmente a esta diferencia en el tiempo dé.desplaza~

-

.

miento de las hojas. ‘e

Segfin ge ilustra en las figa, 2 y 4, la leve'.de con-

" trol del rodillo de alimentacién superior 106 transfieid.el movi-

niento de alimentacién de hojas prescrito al eje de tranamisién

de la bandeja superior por medioc del brazo seguidor de leva 11l

y el tirante de articulacién 113 que actda a través del engrana-
je segmentado 114 y del pifién 115. De modo similar, se transfie-
e més tarde un_movimiénto idéntico al oje de transmisién de la
bandeja inferior desde la leva de control del rodillo de alimen—
tacién inferior 105 por medio del seguidor de leva 107 y del ti-~
rante de articulacion 109 que acida & itravés del engranaje segmen~
tado 110 y del pifién 108,

’ Para cada revolucién completa del eje programador se
transfiere uh'movimiento prescrito a los sjes de transmigidn de
los rodillos de alimentacién superior e inferior 89 a través de
sus sgsistemas de levas de!control respectivos que hace girar el eje
de transmisién primero en una direccién durants medio ciclo ylue-
go en la direccién contraria durante. la segunda mitad del ciclo,
Los ejes de transﬁisidn_vaﬁ fijados al sistema de transmisiénprin-
cipal y giran continuamente én relacién sincrénica con la superfi-

cle del tambor cuando la maguina se halla en funcionamiento., Por
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_‘medio de un,dispositivo'de embrague, solo una parte del movimieﬁ—
 to-total dél eje, no obstante, es impartide a los rodillos de ali-

_ mentacién durante cada oiclo de alimentacién de papel,

"En la _préctica, se selecoiona primero la formk de ope-~
racién deseada haciendo que sea enviada una sefial sl sisteme 16gi-
co de control de la maquina 137 (fig. 14). Se pasa la smefial a la
entrada aproplada y se'dispone una u otraAdé las dos bénéejas pa-
ra alimentar hojas.VSin embarge, antes de hacer pasar iéfsaﬁal al
enbrague de bandejs preseleccionado, una sefial de'habiiifécién de-
be mer recibida por el portillo de entrada a pértir del 4onmuta—

dor sincrénioo de embrague, La activacién de los embragues indiv1~

‘duales CL—l ) CL—Z, asociados con las bandejss superior e inferior,

se regula por medio de un par de interruptores de limite Is-1 y
Ls-2, respectivamente, que son accionados por los sagmentos de le-
va aincrénicos 134 y 135 flgados al eje del tambor 12. Los segmen—
tos de leva sincronicos se hallan dispuestos para mantener activa-
do el embrague seleccionado por un periocdo durante cada eiclo de
alimentacién de hojas en el cual los rodiilos de alimentacién rea-
lizan las funciones descritas’ anteriormente de separacidén y ali-
mentacién, Bl embrague apropiado es activado cuandoc el eje motor
de los rodillos'de alimentacién alcanza el punto medio de su movi-
miento prescrito, o sea el punto en sl cual se invierte la direc~
oiéﬂ de rotacidn'ael mismo, La gincronizacién es tal que hace que
los fodillos dé alimentacién tiren de la hoja situada en la parte
nés alta de la pila desade debéjo de los elementos de retencién T0O
pero es insuficiente para empujar la hoja desde debajo de los ro-
dillos de alimentacién formando por ende un pandeo de separacién
en la hoja. El embrague se mantiene activado a través del punto
medio del ciclo, Cuendo se invierte la direceién de rotacién de

los rodillos de alimentacién la hoja separada es enviada por éstos




10

15

20

2

30

- 20 ~

al siguiente dispositivo de avancerrespectivo asociado con el
aparato de regisiro correspondiente. En este momento se rompe
el contacto del interruptor de limite y se desactiva el embra-
gue, Se hacen marchar en vaclo los rodillos de alimentacién y
se permite que el siguiente dispositivo de avance tire del bor-
de posterior de la hojg desde debajo de los mismos, El“gp@rague

se¢ mantiene inactive hasta el momento en que se inicia otro ci-

- clo de alimentacién de hojas.

Refiriéndonos ahora especificamente a las figs. 2 y

4, se ilustra un aparato &e regietro de hojas 24 que couprende

dos pares de rodillos de deféncién ¥y registro 138 y 139 dispues
tos pararinterrumpir nomentineamente el avance de hojas indivi-
duales alimentadas a partir de una u otra de las bandejas supe~
rior o inferior., El rodillo superior 138 posee una superficiede
detencién incorporada adaptada Para proyeciarse hacia abajo al
interior de la trayectoria de desplazamiento de las hojas e in-
terrumpir el borde posterior de una de ellas que se desplaza a
lo largo de la misma. La hoja es llevada a las dos superficies
de detencién durante un periodo de tiempo suficiente para asegu-
rar un encuadre apropiado y después se accionan los rodillos de
prensién inferiorés 139 en contacto deslizante de friccién con
loa rodillos 138 y se acelera rdpidamente la hoja registrada a
la velocidad de la miquina, Cuando alcanza la velocidad de la mé-—
quina, un segundo par de rodillos de transmisién 160 (fig. 4) ¥
sus rodillos de prénsidn asociados (no representados) toman a su
cargo la funciéh de avance y entregan la hoja a la estacién de
transferenciz D,

Tanmbién aqui el movimiento de las hojas individuales

es regulado por una serie de leﬁas'aseguradas al eje programador

101, El movimiento del rodillo de detencién ¥ registro 138 escon-
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trolado por la leva 143 (fig. 4) que hace girar un eje de trans-
misién 148 por medio de un seguidor de leva 145 y un engranaje
gegmentado 146 que actda sobre el pifién 147. El eje 148 va inser-
tado en los bastidores laterales del aparato de regisiro de hojas
en relacién paralela con respecto al eje de soporte del rodillo
de detencién 149 y posee un par de pifiones de transmisiﬁg 150 fi-
jados al mismo, Cada uno de los rodilles de detencién 138'33 ha~-
1lla montado péra rotacién libre sobre el eje 149 y poseé;ﬁn en—
granaje pendiente 151 incorporado que engraﬂh con el piﬁéﬁ’de
transmisién 150,

En el curso del funcionamiento, la leva 143 cclocaen
poéicién la superficie de detencién en condiciones de interrumpir
Jy registrar una hoja conducida hacia la estacién de transleren—
clia. Después del regiastro, se mueve hacia arriba el rodille de
prensién 139 en direccién al rodillo de detencién 138 paia ejer—
cer una presion deslizante sobre la hoja, Segin se muesira enlas
figs. 1 y 2, el movimiento del rodillo de prensidén es controlado
por una segunda leva 153 que actia a través del brazo seguidor
154 y del tirante de articulacién 155 asegurados al eje oscllan—
te 162, Ios rodillos de detencién 138 aceleran la hoja a la velo-
cidad deseada en menos de una completa rotacién del rodillo. Cuan-

do se alcanza la velocidad de la méguina, la funcién de avancees

.realizada entonces por un juego de rodillos de transmisién 160 £i-

jados al eje que gira constantemente 148 y los rodillos de deten—
clén son inacfivados. Un segundo jusgo de rodillos de prensién

son accionados para llevar la hoja movible én contacto de presitn
con- 1os rodillos de transmisién por medio de una leva 156 (fig, 1)
que actﬁa a fravés,del seguidor de leva 157 y del tirante de arti-

culacién 158 asegurados a un segundo eje oscilante 163, Cuando el

“borde posterior de la hoja ha abandonado los rodillos de detencién




10

15

20

25

30

381385

-22 -

6éatos se sitdan nuevgmente en condiciones de interceptar la hoja
innediata posterior que es guiada a la estacién de transferencia,
¥ientras se hace avanzaf a lag hojas alimentadas a
partir de la bandeja inferior directamente a los rodillos de de-
tencidén y registro, la hoja'alimentada a partir decla bandeja su~-
rerior, que se encuentra en un lugar mds separado, debe:gnviarse

primero a un juezo de rodillos de t?ansmisién suplementarios de

novimiento constante 140 y 141 que la hacen avanzar atn mﬁé a lo

largo de la traysctoria de desplazamiento orientada que sérmues—

'tra en la fig. 2 a la estacidén de registro,

Para el procesc dﬁplex,fel operador se asegura prime-
ro de que la bandeja superiorrse haila completamente vgoia de ho~
Jas de copia, colooando un primer original sobre el taﬁlefo de co-
pia antes de elegir el tipo de opefﬁcién ddplex. La seleccién del
tipo de operacién ddplex de lugar & la activacién del solenoide
SOL-1 (figs. 5, 6) que baje la articulscién 201, Bl movimiento
descendente del Srgano de articulacién hace que el brazo de palan-
ca 202 gire en torno al espérrago f?9_forzando al elemento flexi-
ble 203 en contacto de presién con ﬁn brazo de palancs 204, El
brazo de palanca 204 ests prévisto de un orificio alargado de for—
ma arqueada 205 que posee una muesca (nn repregentada) practicada
en la pared inferior respectiva., Un brazo pendiente 207 sobre el
seguidor de leva 208 lleva una clavija de transmisién 206 adapta-
da para pasar a través del orificio ranurado alargado provisto en
el brazo de palanca. Normalmente 1arolavijé 86 hallard montada li-

bremente a lo largo de la superficie superior del orificio ranura-

do 205 con lo cual el brazo de palanca pemmanece relativamente es-—

tacionario mientras el brazo seguidor es balanceado por la leva
que gira continuamente 213. Sin embargo, cuando el elemento flexi~

bis 203 es impulsado hacia arriba por el solenoide aotivado S50Le-1,
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la clavije 206 es forzada a deslizarse a lo large de la superfi-~
cie inferior del orificio ranurado, lLa clavija 206 cae en la
muesca proviata en la superficie inferiorrdel orificio rﬁnurado

Yy es retenlda en la misma mediante la presién ejercida por el
brazo flexible 203, El nuevo movimiento de la leva es transferi-
do después directamente al brazo de palanoca a través del’brazo
seguidor 208, el oual es impelido en oontac%o oontinuo céh la su~
perficie de la leva por medio del muelle 198, haciendo qqe la pa-
lanca se mueva alternativamente hacia atréds ¥ hacla ade}aﬁte sen-

siblemente en direcoién horizontal,

Durante el primer ciclo de movimiento alternativo del
brazo de palanca, la proyeccién pendiénte extendida hacia abajo
217 formada en el exiremo opuesto del brazo de palénca 204 se
mueve en ajuste con una espiga cortar218 firmemente acopléda a
la plancha movible 220, La plancha movible se halla montada en
disposicién giratoria en el bastidor de la méquina 92 sobre el
perno piiote 221, Cuando el brazo de palanca, mostrado en lafig,
6, es llevado hacia édelante, o8 decir, hacia la derecha en direc-~
cién a una posicién completamente extendida, se hace girar la plan-
cha movible en una direccién favorable al movimiento del reloj. Du-
rante este periodo, el solenocide S0L-1, que se mantiene continua-

mente activedo, sigue ejerciendo una presién hacia abajo sobre el

_brazo de palanca 202. Segin se ilusira en la figs 15, se impide

no obstante inicialmente que el.brazo oscile a una posicién com-
pletamente baja por ﬁarte de un perno de tope 222 fijado en la
parte inferior de la plancha 220, Sin embargo el nuevo movimiento
del brazo de palanca fuerza al perno de tope 222 a que se nueva
fuera de interferencia con la porcién extendida 196 del brazo de
palanca 202 permitiendo qué ol solenoide haga descender el brazo

de palanca a la posicién completamente baja. Ahora, a nmedide que
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el brazo de palanca inicia su movimiaﬁto hacia atr4ds a partir de
su posiocién completamenfe,extendida, el perno de tope 222 se mue-
ve en contacto con la supefficiq.vertical 223 del brazo extendi-
do 196 para bloguear la plancha moviblé 220. en una posicién esta-
cionaria segdn se iluétra en la fig, 6. La planchg Permanecers
enrsu posicién bloqueada en tanto se mantenga activado el Bole—
noide SOL-1. |

Esta rotacidn iniocial do la plancha 220 a uns. posi~

cién bloqueada coloca la bandeja superior en condiciones“de acep~

-tar y apilar ds nuevorhojas suministradas a partir de la bandeja

inferior que han sido tratadas xerogrificamente para produciruna
imagen sobre un lado respectxvo. En primer lugar, la guia movi-
ble 45 (fig. 2), dispuesta en la trayectoria curva de las‘hojas,
es empujada hacia abajo para dirigir las hojas alimentadss a lo
largo de la trayectoria respeotiva diredtamente a2 la bandeja su-
perior.'En segundo lugar, se elevan los rodillos de alimentacién
de la bandeja de suministro superior fuers del recorrido de ali-
mentacién de hojas permitiendo que éstas sean despedidas directa~
mente desde la gula movible al intefior de una bahdeja superior
sin impedimento alguho. La gula movible 45 se halla montada en
disposicién giratoria en torno a un eje 50 (fig. 2) y es manteni-
da normalmente en unz posicién elevada ror medio del muelle 192.
La guia movible es desplazada desde una posicién normalmente ole—
vada & una posicién béja por medio del 6rganc de articulacién es—
timulador 228, Un extremo del 6rgano de articulacién se halla li-
bremente sustentado en la guta movible 45 sobre un eje 187 (fig,
5) en tanto que el extremo opuesto respective va montado sobre el
perno de tope 222 que se halla fijado en la plaﬁcha giratoria 220,

El perno 222 se extiende hacie atrds a través de un orificio dig-

puesto en el bastidor de le méquina 92 y es recibido en forma des-
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lizante en el interior de un orificio ranurado 227 dispuesto en

el 6rgano de artioulacién impulsor. Un tornillo de ajuste 229,

que va montado en una pestafia vertioal 230 sobre el extremo accio-
nado del 6rgano de artioulacién, limita la extensién de la tra-
Yectoria de desplazamienta & lo largo de lé cual, ﬁuede deslizar-
8e el perno 222 dentro del orificio 227. Mientras la plgngha 220
86 mueve en una direccién semejante a las manecillas del reloj,
segin se explioca anteriormente, el perno de tope 222 ajﬁsta con
el tornillo de fijacién 227 impulsando el érgano de articﬁlacidn
228 en direccoién a la parte posterior de la bandeja sﬁperior.
Este movimiento hacia atrds del 6rgano de articulacidn, a su vez,
impele 1la guig movible a una posicién completamente baja, de suer—
te que se halla ahora en condiciones de alimentar hojas directa-

mente al interior de la bandeja 53,

Ségﬁn se iluatra en la fig. 2, la gula de hojas supe—'
rior 194 del aparato de registro correspondiente dispone de una
bisagra 195 y es normalmente retenida en una poslcién elevada por
medio del muelle 192, A medlda -que el elemento de guiz movible 45
se desplaza hacia abzjo a la rosicién de proceso diplex, la sec-
cién extendida 191 de la gula se pone en contacto con lg parte su-
perior de la guia articulada 194 apartédndola del recorrido a fin
de podef colocar los rodillos de alimentacién y transporte 48 ¥y
49 en una posicién para hacer avanzar las hojas desde el transpor-
te movible a la bandeja superior.

Cuéndo se desplaza la plancha 222 a la posicién blo~
queada impulsada por el solenoide S0L-l, se activa un nuevo meca-~
hismo Prara elevar la eatructura de rodillos de alimentacién de la
bandeja superior. Como puede verse en la fig. 5, la barra de levas
116 pasa a través del bastidor de la méquina 92 y el extremo exten-

dido respectivo va ageguredo en el Srgano de articulacién excéntri-
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co 240, El extremo del Srgano de articulacién excéntrico va inser—
tado en la parte superior de un segundo 6rgano de artioculacién en
forma de S 241 y el extremo opuesto de &ste insertado para movi-
miento giratorio en la plancha movible 220 sobre el perns dispues—
to en la misma. Mientras se acciona el brazo de palanca a iravés
de su ciclo primero de mbvimiento alternativo, la plancha de blo~
queo 220 se mantiene en una condicién bloqueada contra el perno
222 y el 6rgano de articulaocién en forma de S 241 es impelido a
una posicién baja. Este movimiento descendente del 6rgano de arti-
culacién hace que la barra de leva 116 gire en una direccién ele—
vando la desviaciéﬂ 117 a una posiclén elevada y forzando por en—
de la estructura de rodillos de alimentacidn por encima del nivel
superior de la bandeja superior. Por consiguients, duraﬁfa todo el
primer ciclo de movimiento a1t§rnativo del brazo de palanca 204,
se desplaza la gula movible 45 a una posicién baja Yy se elevan los
rodillos de alimentocién supériores permitiendo que las hojas zean
alimentadas a lo largo de ia trayectoria curva de desplazamiento

al interior de la bandeja superior.

Las hojas expedidas a partir de la bandeja inferior-
son enouadradas en los rodillos de detencién ¥y registro y pasadas
después a través de la estacién de transferencia D a las estacio~-
nes de proceso xerografico donde se colocw una primera imagen so-
bre la hoja de copia. Esta es avanzada por medio de los rodillos
correspondientes desoritos anteriormenté a la bandeja de suminis-
iro superior, El alimentar una hoja simple a la bandeja superior,
no obstante, no es suficiente de por sl para asegurar qué las ho-
Jas sean apilades y alineadas en forma apropiada antes de dar cur-
820 = las operaciones ddplex. Sé sabe desde hace tiempo que las ho-
Jas impropiamente apiladas son causa de erréneos regisiro y sli-

mentacién correspondientes que se traducen en atoramiento del papel
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¥ en casos extremos en rotura de la midquina. Asi pues la bandeja

superior dispone de medlos para recibir y reapilar las hojas simf
ples alimentadas a partir de la bandeja de éuminisfro inferior.

El aparato de reapilamiento de hojas asociédo con la
bandeja de suministro superior 52 se representa con mayor detalle
en las figs. 7 y 8. El reapilamiento fundamentalmente estd basado
en dos elementos de alineacién de margen frontal u érganos deavan
ce 245 y dos 6rganos de avance de margen lateral identificados ge~
neralmente por la referencis 257, ambos acclonados por medioc del
brazo de palanca 204, Cuando una copia simple ha sido enviada a
la bandeja de suministro superior, los érganos de avance fronta—
les se mueven hacia arriba en confacto con el margen frontal de
la hoja forzando ésta a encuadrar con la pared posterior 60 de la
bandeja de suministro. Simulténeamente, dos érganos de avance la—
terales se mueven en contacto con el margen lateral de la hoja pa—
ra alinearlé lateralmente en el interior_de la bandeja.

Los 6rganos de avance frontales 245 van asegurados a
un eje 248 y éste se halla sustentado en disposicion giratoria en
el bastidor de la maquina (no representado) por debajo del nivel
¥ un poco hacia adelante con respecto al extremo abierto de la
bandeja de suminisiro superior 52, El eje va acoplado al brazo de
manivela 204 por medio de un muelle de extensién 251 sujeto a di-~
cho brazo de pdlanca. La extensidén del brazo de pélanca durante
cualquier ciclo de movimiento alternativo hace que el muelle im-

pulse un acoplamiento 250 en una direcoién horaria haciendo girar .

el eje 248 en direccién contraria. Log Organos de avance frontales

son pues elevados a partir de una posicién casi horizontal por de-
bajo del nivel de la bandeja a una posicién vertical de ajuste de
hojas segin me muestra en la fig, 7 para impulsar és{as hacia atras

en registro contra la pared posterior 60 de la bandeja, Con el fin-
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de asegurar que cada hoja mes registrada contra la parte poste~

.rior de la bandeja, los érganos de avance frontales pueden ser

desplazados por el brazo de palanca una mayor distancia que la
necesaria para mover y sifuar la hoja en contacto con ia pared
posterior 60, Como puede verse, no obstante, la presién imparti-
da por el sistema de leva es reguléda por la accién de amortigua-
miento del muelle de suerte que éste se deforma antes de ser
transmitidas cualesquiers fuerzas perjudiciales z las hecjas de
copia, |

El extremo posterior del brazo de palanca 204 gehalla
acoplado funcionalmente a un zuncho 255 insertado entio los bag-
tidores de la méquina sobre sl eje 258 y que sme extiends horizon—
talmente por debajo de la bandeja de suministro superior 52. Se-
gin se muestra en la fig, 7, el extremo izquierdo del eje del zun~
cho 258 va fijado a un 6rganc de articulacién 256 y éste se halla
asegurado en disposicién giraforia en el brazo de palanca 204 con
lo cual el zunchd gira hacia arriba cuande la palanea se mueve a
su posioién totalmente extendida, Montadas en contacto con la par~
te superior del zuncho se encuentran dos barras que se extienden
verticalmente 259 sustentadas en posicién deslizante dentro de
alojamientos individuales 260. Los alojamientos se hallan montados
en posiclién contigua 2 las guias de margen lateral en lam escota~
duras provistas sobre la plataforma de la bandeja superior 56, La
barre verticalmente extendide se halla dispuesta para pasar a tra-
vés del alojamiento y de la plataforma de soporte y descansa li-
bremente en contacto con el zuncho montado por debajo de la plata-
forma de la bandeja.

La fig, 8 ilustra la disposicién interna de la barra
dentro de los alojamientos individuales 260, La barre se halla sus-—

tentada en el interior de la esiructura de alojamiento y dispone
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de un elemento truncado invertido 261 fijado a la parte central

respectiva. Un muelle de compresién 262 va asegurado entre la

. parte superior del alojamisnto y sobre el elemento trunoado y

actis para mantener la barra vertical en contacto a preciun con
el zuncho 255. Unz barre flexible 263 va fijada por un taremo

al alojamiento por medio de una abrezadera 264 (fig. 7) y lleva
ﬁn organb de avaﬁcq de margen lateral que se extiende vertical—
mente 246 sobre el extremo libre respectivo. La barra flexible
se extiende en contacto con el elemento truncado y o8 flexionads
hacia dentro en direceoién sl margeh lateral de la pil& de sumi-
nistro superior mientras la barra es elevada por’el zunche, Los
dos 6rganos de avance laterales se hallan adaptados bara moverse
al unisono en contacto con'las hojas para disponer éstas entre
los mismos en aiineacion,de alimentacién aproplada, También aqul
la fuerza de reapilamiento es transmitida a travésvde wn elemento
flexible que impide que se impartan fuerzas-perjudiciales desde el

mecanismo de transmigién a las hojas de copia.

En la préctica, el eje programador efectGa una revolu—
oidn completa en cada ciclo de proceso xerogréfico y oada oiclo
de alimentacién de hojaa. La manivela estd asimismo controladapor
el movimiento del eje programador, de suerte que se produce unci-
clo de mqvimiento alternativo de la manivela por cada rotaclén
del eje programador. Dado que el movimiento de los Srganos de avan—

ce individusles pe halla fisicamente articulado al brazo de la pa~

 lanca, dichos 6rganos de avance actuarén para alinear cada hoja

individual alimentads a la bandeja supérior durante las operacio~
nes diiplex asegurando por ende que la pila-resultante se mantiene
en una posicién en la cual pueden alimentarse de nuevo las hojas
a través de las estaciones de proceso xerogrifico.

Cuando se despeja la bandeja superior antes de iniciar
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el proceso dﬁplex, los elementos de retencién son repuestos auto-
miticamente en el fondo de la bandeja superior, Las hojas simples

alimentadas a la bandeja son simplemente reapiladas directamente

por encima de las lenglietas extendidas.

Al término de la operaoiénrde reapilamiento, el siste~
ma 1légico de la miquina permite que la leva 213 efectie al menos
una revoluclén compléta. Mientras el seguidor de leva pasa por el
punto bajo en su movimiento, se activa un segundo solenoide S0L-2
que impulsa el brazo flotante 271 (fig. 9) hacia dentro en direc-
cién al cuerpo del solenoide, Uh elemaﬁtq universal 272;!que pasa
a través del brazo flotante, va montado en disposicién giratoria
en posicién fija gobre el éje vertical 273. Como puederverée, al
ser activado el solenoide el elemento universal es impulsado ha~

cia 6ste en direccién horaria. Un extremo del brazo seguidor 208

 se halla provisto de una pestafia 274 que se mueve hacla abajo en

. tanto que el seguidor rasirea la parite inferlor del perfil deleva.

Cuando la pestafia se encuentra en la pogicién baja, el elemento
universal 271 puede ser impulsado por encima de la pestafis por
parte del solenoide. Cuando el seguidor inicia de muevo su movi-
miento en direccién ascendente durante una poroién de subida pos-
terior del ciclo de leva, se pone en contacto 1& pestafia con la
parte inferior del elemento universal. Nuevos movimientos ascen—
dentes de la pestafia hacen que el elemento univergal empuje con-
tra un buje fijo 275 asegurado al eje 273 levantando &site.

La parte inferior del eje vertical 273 va fijada aun
6rgano de articulacién 278 el cual, a su vez, se halla montado en
disposicién gifatoria en torno a un eje corto 279, El sje corto es

mantenido en pogicién estaclonaria en el blogue de montaje 280 que

“va asegurado al bastidor de la méquina, El otro extremo, o parte

superior del eje vertical 273 va fijado a un brazo estimulador 283
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el cual es sostenido en disposicidn oscilante por el eje corto
284 asegurado en el.bIOQue de montaje 285, Cuando el eje es ele-~
vado, se hace osoilar el brazo estimulador 283 en una direocitn
semejante al movimiento del reloj, segin se muesira eﬁ*l; fig.

9, forzando una espiga 288 fijads al mismo en contaoio ‘con un ,
elemento oursor horizontal 290 sustentado en disposicién desli-~

zante en la bandeja superior.

El elemento cursor se halla monta&o en disﬁosicidn
deslizapt? en la pestafia frontal vuelta hacia abajo 54'de la pla—
taforma de la bandeja superior'pér debajo del nivel de ~3 pila
¥ est4 adaptado pars moverse alteinétivamente en direcoién hori-
zontal. Cuando la bandeja se encuantra en una posicidén funcional,
el cursor 290 es impelido en contaoto con la espiga 288 agegura—
da en el brazo 283 por medio de un muelle de extensién 307. Un
perno 309 va fijado a la pestafia de la pidtaforﬁa de la bandeja
superior y pasé a través de un orificio ranurado 308 provisto en
el cursor, Un segundo perno 310 va fijado en forms similar al ele-
nento cufsor ¥ el muelle de extensién se halla suatentado emtre
ambos en posicién funcionsl para impeler el elemento cursor con-
tra la espiga 268,

Segtn se descriﬁe anteriormente, dos brazos estimula-
dores 122 se hallan sustentados en la parte frontal de la bandsja
superior y normalmente desocansan oontia topes 124 fijados al ele-
mento cursor 290, Como puede verse, mientras el ejev273 8e mueve
en mentido ascendente, la espiga 288 es forzada contra el cursor
290 haciendo que éste se desplace en una direccién horizontal con-
tra la fuerza impulsora del muells 307. Mientras el cursor 8e mue—
ve en la direocidén horizontal, los topes 124 se desplazan por en~
cima &e las superficies de leva 316 de ibs brazos estimuladores

122 haciendo que éstos oscilen en una direcoién semejante al movi-
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niento del reloj. Bl cursor 290 es movido lo bastante lejos en

direcoién horizontal para desplazar el perno 124 lo bastante pa~—
Je los brazos elevadores }evﬁnten ips eleme?to? de re-

tencién/segin se describe anteriormente a un punto si}haéb por

ra haceﬁ

encima del nivel superior de la bandeja. Mientras la 1é?a 213
pasa por la porcidén de subida del ciclo y regresa en qi?accidn

a la parte baja rgspectiva, el cursor vueive a su posiéign de
partida. En este momento, los elementos de retencién p;f;ados

por los brazos elevadores son puestos en contacto de éﬁhg%e con
la parte superior de la pila dispuestos para efectuar:lﬁé'opera-
ciones de alimentacién de hojas, Se dispone un cursor‘asj%mulador
manual 315 en el lado opuesto de cada bandeja que va fijado al
ourgor respectivo, 51 por alguna razén el retenedor deja de ajus-
tar don la pila en forms apropiada, el operador simplemente im-
pulsa gl estimulador laferélmente pare reciclar los elementos re-

tenedores en alineacién conveniente.

Al término de la operacién automdtica de reapilamien-
to y colocacién en posicién de los elementos de retencién, ambos
solenoides SO0L-1 y S0I-2 son desactivados. La desactivacién del
solenoide S0L-1 permite que el perno 206 se deslice de nuevo en
contacto con la superfiocie superior del orifieio ranurado 205 del
brazo de palanca. En este momento se desplaza hacla arriba el bra-
zo 202 desblogqueando la plancha moviblé 220 y permitiendo que re-
grese de nuevo a.su posicién normal de partida colocando por en—
de la estruciura de rodillos de alimentacién superior en contacto
con la parte superior de la pila y devolviendo-las guias de hojas
movibles a la posicién elevada con lo cual las hojas pueden ser
alimentadas desde la béndeja superior a través del sistema circu-
lar de alimentacién de papel directamentg a la bandeje de recogi-~

da 51 (fig. 1). En este momento,'el operador coloca un segundo
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original sobre él tablero de copia y da comienzo 2 las operacio-
nes de alimentacién de ﬁojas de la bandeja superior, Las hojas
simples son pasadas a través del sistema de registro y de las
estaciones de proceso xerogréfzco en las cuales se ooloca una

imagen duplioada sobre el dorso respectivo y la copla duplicada

" es enviada al exterior de la méquina en la bandeja de recogida
) 510

Un interruptor de 1lfmite L3-3 me halla montado 8obre

uno de loa elementos de soporte de los rodillos de alimentacién

de la bandeaa superior 88 y dispone de un brazo sensor 312 in-

corporado ‘capaz de dewlizarse en contacto con 1y parte superior

" de la’ pila. Cuando la dltima hoja simple es alimentada afpartir

- de la bandeja superior, se deja caer el brazo sensor 312 a través

de la abertura 311 en la plataforma de la bandeja superior envian—

do una seiial al sistema lééico en el éentido de que las operacio~

_nes ddplex han sido completadas. Esta-sefial se utiliza luego pa~
; 8 prbgramar el sigtema de iransmisién mecdnico para dar por ter—

" minadas las operaciones mecénicas,

51 bien este invento ha sido deserito con referencias
& la estructura aqui expuesta, no debe considerdrsele limitado a
los detalles respectivos. y esta solicitﬁd debe cubrir todas las
modificaciones y cambios que enmarquen en los fines & alcance de
las reivindicaciones anexas,
' En'resumen,'la Patente de Invencién que se solicita de-

beré recaer sobre las siguientes:
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REIVINDICACIONES

1. Apareto para retemer una pila de hojas cortadas
de material de soporte en alineacién de alimentacién a medids
que se6 separan y alimenian hojas individuales a partir de le
misma, comprendiendo dicho aparato un brazo de elevacién monta~
do en disposicién giratoria en un extremo de la pila ¥y di=puesto
para moverse en un plano sensiblemente paralelo con rseéq?to al
margen frontal respectivo, un elemento de cuerpo monta&é'iara
girar libremente en el extremo 1libre de dicho brazo de elevacién
en el oual dicho elemento de cuerpo permanece en alinezeién cona—
tante con relacidén al margen frontal de la pils mientiqég}l bra-
zo de elevacién se mueve a través de dicho plano, un clemento de
ajuste de la pila montado sobre dicho cuerpo en una posicéén pa—
ra sjustar ocon la hoja situada en la parte mds alta deﬂdicha pi-
la y sustentar ésta en alineacién mientras se separan ¥y alimen-
tan las.hojas a partir de le misma,

2, Aparato segdn la reivindiocacién 1, en el cual di-
cho elemento de ajuste de la pila comprende una lenglieta extendi-
da que se halla montada en disposicién movible sobre dicho ele—
mento de cuerpo y que estd dispuesta para girar hacia abajo desde

una primera posicién de ajuste con la pila perpendicular con res-

peoto a dicho plano y una segunda posicién de no ajuste suatan—
cialmente paralela a dicho plano,

3. Aparato segin la reivindicacién 2, que incluye ade—
més medios de impulsién mecénica que impelen dicha lenglieta exten—

‘dida hacia dicha primera posicidn.

4. Aparato segin las reivindiocaciones 2 o 3, que in-
cluye ademéds un elemento de tope fijado a dicho elemento de cuer-
PO ¥ que es susceptible de ajustar con dicha lenglieta cuando se

encuentra en dicha primera posicién en el cual se impide a dicha
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lengliets girar méds alld de dicha primera posicién,

' 5. Aparato ségdn la reivindicacién 3, en el cusl di~
chos modios de impulsién mecénica comprenden un muelle de torsién
ouyos extremos aotian aobre el elemento de cuerpo Yy la lengﬂeta

5 reapectivamente, 7 _

6. Aparato Qegﬁn oualquiera de las reivindicaciones
anteriores que posee ademés medios para mover dicho elemento de
cuerpo & lo largo de una trayectoria de denplazamiento ‘esenoial-
mente paralela con respecto al margen frontal de la pilaf

10 : 7. Aparato segin cuelquiera de las reivindicaciones
anteriores. que posee ademés medios para elevar elrexfreno 1ibre
de dicho brazo de elevacién por encims del nivel de la pila,

8. Aparato :ogﬁn la reivindicacién 7 que incluye ade-
més medios para activar dichos otros medios a medida que dicha pi-

15 la se mueve desde una posicién de ocarga a une posioclén funcional
en la cual loa brazos de elevacién sitdan dichas lenglietas de re-
tencién en ajuste con la hoja colocada en la parte nds alta de
la pila, )

9. Aparatb segin las reivindicaciones 7 u 8 que inclu-

20 yo adenis unrdrgano de control autom&tioo que engrana oon y acti-

ve otros medios para colocar de nueve en posioién dichae lengiie~
tas de retencién cuandc la pila se encuentra en la posicién fun-
cional,  '

10, Aparato segdn cuslquiera de las reivindicaciones 7

8 9, en el oual dichos otros medios comprenden un brazo de palan-

ca sustentado en disposicién rotatoria en una roslelon mensible~
mente horizontal por debajo delrnivel de la fila ¥ oon medios co-
looados en un extremo respectivo para funcionalmente ajustar con
dicho brazo de elevacién, y un 6rgano de transmisién gqus engrana
funcionalmente con el extremo opuesto de dicho brazo de palanca y
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mueve éste a través de una trayectoria de desplazamiento preseri-
ta en la cual el extremo libre del brazo de elevacidn se eleva
momenténecamente por’encima del nivel de dicha pila para colocar
el elemento de retencidén en posicidn de ajuste con la hoja sitga—
da en la parte més alta de la misma.

11. Aperato segin la reivindicacién 10, que incluye
ademas un 6rgeno de control pera activar dicho dispositivo de
transmision cuando ée agrégan nuevas hojas & la pila, en el cual
se eleven los élementos de retencién para ajustar con la hoje nue
vemente agregada situada.en la parte mis elevada de la pila,

12, Se reivindica por Gltimo como objete éobre el
que ha de recaer la Patente de Invencidn que se solioita: "APARA
TO PARA RETENER UNA PILA DE HOJAS CORTADAS DE MATERTAL I8 SOPOR-
=Y,

Todo donforme gueda reivindicado en la presente Memo-
Tia deacripti;a que consta de treinta y seis péginas mecanografia
das y dibujos adjumtbos.

' Madrid, 2 de julio de 1.970
BERNARDO JNGRTA

D
/74
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