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PATENTE
DE
INVERCIOR

a favor de Don Giuseppe MUSSI, de nacionalidad italiana,

residente en Bercelona, avenida Puerta del fAngel, 40, por

\iRGuDORES DE CIRTA

En la téenica de la reproduccidn del sonido me-

; te cintas magnéticas, es sobradamente conocido un ti-
po de cargador de cinta, bajo la denominacidn de "cassette",
que tiene en sus ctras mayores unas ventanas para el paso

5. de los ejes de accionamiento de la cinta, Particularmente,
el cabrestante o rodillo de arrastre de la cinta pasa a ‘tra-
vés de estrechas ventanass situadas cerca de uno de los can-
tos mayores del cargador.

Bn los aparztos magnetofdnicos que utilizan car-

10. gadores de este naturaleza es necesario, para obiener una
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expulsidn automdtica del cassette, una traslacidn del
nismo en una direccidn perpendicular a su plano, y lucgo
un desplazamiento a lo largo de éste para llevar el car-
gador a travds de la ventanilla de expulsidn prevista en
el aparato. Los mecanismos necesarios para realizar este
doble movimiento han de ser, por tanto, relativamente coi-
plicados, provistos de gran mimero de articulaciones,y exX—
puestos en consecuenciza a desgastes y averias, o

La invencidn aporta un nuevo mecanismo pafavapa—
ratos de esta clase, en el cual se ha simplificado substan-
cialmente las meniobras necesarias para la colocacidn y e~
tirada del cargador, constituyehdo una solucidn pafticular-
mente prdctica al problema planteado.

En el nuevo mecanismo el cajetin receptor del
cargador es fijo, y el rodillo de arrastre de la cinta
o cabrestante, asi como losi nicleos de accionamiento de
las bobinas de dicho cargador, mandados todos ellos desde

un electromotor a través de una transmisidn que lleva a

-e@bo las diversas funciones, estdn montados en un soporte

que es oscilante por un extremo alrededor de un eje para-
lelo al plano del cajetin, y por el opuesto estd conectado
con un mecanismo para desvlazarlo entre una posicidn de .co-
plamiento ée dichos elementos con ei cargador, y una posi-
cidén separada del mismo, Este mecanismo tembién compreande
medios para desplazar la cabeza magnéfica y el rodillo de
presidén, entre una posicién acoplada con la cinta y una po-

sicidn separada de ella,

En la realizacidn preferide de la invencién el
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soporte oscilante estd formado vor una placa que conpren-
de thdos los elementos de la transmisidn y el motor de ac~
cionamiento, articulada por uno de sus cantos al soporie
fijo y provista por el onuesto con un tetdn que juega en
una leva 1ongitudinal, formada en una pieza corredera que
lleva un'puléédof de accionamientc externn, ¥y tnedios nara
el accionamiento de la ecabeza magnéticay el rodillo de pre-
sion y el dispositivo expulsor del carsador, Lo cabeza masg-
netica se halla montada, preferiblemente, en una nlaca co-
rredera, guiada en el soporte fijo para desplazamiento
transversal respecto al de la corredera de accionamiento y
provista de un teton que juega con una lzva lengitudinal

de esta Ultima corredera. El rodillo de rresion de la cin-
ta puede ir montado, por otra parte, en el extrems libre

de un brazo oscilante alrededor de un eje solidarivn del so-
porte fijo, solicitado eldsticamente hacia la posicion de
acoplamiento y que tiene una parte enfrentada a un salicn-
te de la corredera de la cabeza en la trayectoria de sepa-
racion de esta ultima.

El conjunto del mecanismo puede estar solicita-
do eldsticamente hacia la posicion de funcionamiento, sisn-
do mantenido en la posicidn separada mediante un disvositivo
fiador de retencion, prévisto de un pulzador que os acclio-~
nado por el cargador en la nosicion de funcionamient» para
liberar el mecanismo. Este fiador estd constituido, de
acuerdo con otra caracteristica de la invencion, por un hra-
%o articulado en el eje de oscilacion del rodillo de presion,
con su extremo libre desarrollado a modo de pulsador, coo-

perante con el extremo de introduccion del cargador ¥y scli-
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citado eldsticamente hacia la posicidn de extraccidn del
mismos este brazo se halla provisto de un diente de reien—
cidn complementario del soporite oscilante de la transmisidn
y ambos dientes estdn dispuestos de manera que se enclavan
mutvanente en las dos posiciones de trabajo del mecanismo.
Los dibujos adjuntos, muestran, a titulo de ejem-
plo no limitativo del alcance de la presente inven¢idn N

o

en representaciones esquemdticas, una forma preferida .de

llevarla a la vrdctica.

En dichos dibnjos: Ia figura 1 es una visté,en
planta general del mecanismo, en la posicidn de funcioné—
miento; la figura 2 es una vista en planta en la que se ha
retirado el soporte oscilante de los mecanismos; la figura
3 es una vista equivalente a la snterior, representsda en
la posicidn de extraceidn del cargador; le Figura 4 es una
seceidn longitudinal alzada, tomada de acuerdo con 1la linea
IV-IV de la figura 1; la figura 5 es una vista lateral alza-
da del conjunto del mecanismo, tomada desde la izquierda de
la fizura 1; la figura 6 es un detalle en seccidn transver-
sal clzada del soporte oscilante de log mecanismos, tomads
de acuerdo con el plano VI-VI de la misma figura 1; la figu-
ra T es wna vista en planta por la parte inferior del mecs~
nismo, del detalle de las gulas de la placa sosorte de la
cabeza masndticay la figura 8 es una vista en perspectiva
parcial de log dispositivos de mando del mecanismo, represen-
tados en la posicidn de extraceidn del cargador, y la fitura
9 es una viesta equivalente a la anterior, en la que el meca-

nismo ge halla en la posicidn de funcionamiento,
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El mecanismo representado en los dibujos compren-—
de una placa base -1-, con orejas -2-, provistas de orifi-
cios -3- (Figuras 8 y 9) para el montaje del conjunto dentro
de una caja o mueble apropiado, Igta placa es de forma esen-
cialmente rectangular y tiene en uno de sus lados un salien-
te -4—, con una amplia ventanz circulsr —5- que forma el es-
pacio necesario para el montaje del electromotor —6—’d¢ ac~
clonemiento del mecanismo. Entre los dos lados adyacqqtes al
indicado, la placa base tiene una canal -7- embutida hééia
arriba que, junto con una conformacidn simétrica -8-, de una
chapa en forme de puente -9- gue se halla unida en la parte
superior de la placa, forma un cajetin en el que se puéde ine
trodueir un cargador "cassette" convencional -10- desde la par-
te superior de la figura 1.

El extremo libre del saliente -4- estd doblado a
escuadra hacia arriba segin -11- y lleva fijada, mediante el
tornillo -12-, una placa shorquillada -13- cuyos extremos
—~14~ forman, junto con los correspondientes de la escuadra,
una articulacidén a cuchillo en la que juesan las muescas -15-
formadas en uno de los extremos del soporte oscilante indica-
do con la referencia general -16-,

Cerca del extremo de articulacién del soporte -16-,
éste tiene un orificio -17- en el que estd montado, mediante
una suspensidn eldstica -18-, fijada mediante los tornillos
visibles en -19-, el electromotor de accionamiento -6- des-
crito antes.,

La parte central del soporte -16- lleva remachado

en un orificio -20- un casquillo -21- que en la cara inferior
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forma un cuello -22~ (figura G) acoplable con uno de los
orificios de centraje del cargador, y en una oreja salien-

te lateral -23-, lleva fijado, mediante vna mecha -24-, 1e-

machada en el orificio -25-, un tetén -25a- adaptable en
el otro orificio de centraje del cargador. Al efecto, el
cajetin -9- tiene una escotadura -26- ¥y un orifieio -27-
para el paso de estos elementos centradores. El casquillo

~21- sirve de soporte para un dispositivo convencionﬁl de
acoplamiento con uno de los carretes del cargador y, de aryras-

“ne

tre deslizante del mismo, formado en el caso presenfe por

- un drbol escalonado -28- cuyo extremo inferior lleva nonta~

do deslizante axialmente pero arrastrada en rotac1dn, una
nuez -29~ de acoplamiento con el orificio estriado del ca-
rrete; un resorte helicoidal -30- montado alrededorlﬁel dr-
bol y comprimido entre una arandela de apoyo -31- &“1é nuez,
solicita ésta en el sentido de acoplamiento, hasta”laipo~
sicidn normal que viens limitada por la arandela de tope
~32-, fijada por uvna mecha remachade -33-. El extremo supe~
rior del drbol lleva fijado rigidamente un plato de embra-
gue ~34- y una polea loca ~35-, entre los cuules se encuen—
tra un disco de friccidn -36~ que es mantenido apretado por
un resorte laminar de esirella -37- que se apoya mediznte
una arandela Ge rozamiento -38~ contra el extremo superior
del casquillo,

Cerca del extremo libre del soporte -16~ se halla
fijado de manera similar vwn casquillo cojinete -39- en el
que es giratorio el drbol -40-, que forma inferiormentie el

rodillo de arrastre de la einta o cabrestante -41- y lleva
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fijadas las dos poleas acenaladas -42- y -43~, La vrime-
ra de ellas se halla unida mediante una correa -44- con

la polea ~45~ fija al drbol -46- del electromotor de accio-
namiento -6-, y la sezunda, mediante una correa -47-, man-
da la polea loca -35- del dispositivo devenador de cinta,
El cabrestante -41- ponetra en el cajetin -9- por la es-
cotadura -26- para introducirse en el orificio correspon-
diente del cargador. El puente -48- da rigidez al Arbol.

Es evidente, de cuanto se ha descrito, que el
soporte -16- es oscilante, con ‘todos los clementos éﬁe
lleva montados, alrededor del eje formado por las-afticu—
laciones de cuchillo -14/15-, entre la posicidn de funcio-
narviento que se deduce de la fisura S, en la que el cobres—
tante -41- y la nuez -29; se introducen en los orificios
correspondientes del cargador, y una posgicidn para la ex-
traccidn de dste, en la que dichos elementos quedan fuera
del cajetin -9-. La ligera inclinacidn que los mismos to-
man al desplazarse hacia fusra es permitida perfectamente
por las toleranciss de montaje del cargador.

Para realizar este movimiento de oscilacidn el
30porfe ~-16~ termina en una oreja -49-, doblada hacia abao~
jo a escuadra y en la que estd remachado un eje -50~ sobre
el que es loco un rodillo seguidor -51-, saliente hacia
fuera y que es accionado verticalmente medisnte un dispo-
sitivo de leva, Este se halla formado por uma pletina ~52-,
dispuesta transversalmente a la dimensidn longitudinal del
soporte -16- y guiada longzitudinalmente, vor una parte en

una escuadra deslizadera -53-, remechada por -54- a2 la placa
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base ~1-, y por la otra mediante una oreja -55- que sobre-
sale hacia arriba de la misma y lleva fijado un perno de
guis -56- en el que se apoya una rendija longitudinal -57~
de la pletina. Esta rendija se prolonga @ su vez en un
tramo inclinado ascendente -58- en el que juega el rodillo
seguidor -51-. Un resorte de tensidn -59-, anclado entre
un tetén -60~ fijo & la pletina -52- y un orificioijﬁq— de
la escuadra -53-, solicita el conjunto del digpositive ha-
cia la posicidn de funcionamiento representada en la figu~
ra 9; v un pulsador -62-, previsto en el extremo de,dicha
pletina, permite desplazarlo hacia la posicidn de ii %igu—
ra 8, .
Debajo de la pletina -52- se halla guiadétf£ans-
versalnente a ella una placa -63- mediante dos rodiilﬁs de
garganta ~64- (figura 7), locos y que juegan sobre Los can—
+os paralelos -65- de una ventana -66- troquelada en la
placa base ~1-, y un tercer rodillo -67-, asimismo de gor-
ganta y que juega en un corte -68- de la misma, El extremo
de la placa -63- que se halla enfrentado al cajetin -9-
tiene una escotadura -69- entre cuyos bordes se encuentra
fijado, mediante los tornillos ~70-, un puente ~71-, al que
a su vez se fija la cabeza magnética ~72- mediante otros
tornillos =73-. Un resorte de tensidn ~74-, anclado entre
una oreja lateral -75- de la placa -63- y un orificio for-
mado en el cunto mds alejado de la escuadra deslizadera -53-,
solicita esta placa en el sentido de aplicar la cabéza con-
tra la cinta del cargador -10- a través de una ventana -76-,

formada en el punto correspondiente del lado del cajetin
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~9-. Por otra parte, de la cara superior de dicha placa

-63~, sobresale verpendicularmente un pilarillo -77- en
el que es loco un rodillo ~76-, susceptible de ser emvu-
jado por wna rampz leva ~79-, formeda en el flanco enfren-
tado de una oreja -80- doblada hacia fuera desde el canto
inferior de la pletina -52-,

El rodillo de presidn -80a~ es loco sobre el eje
-81- fijo entre las ramas a modo de horquilla -82- que re-
matan el extremo libre de un brazo acanalado -83-, 1iﬁre-
mente oscilante sobre un pilarillo -84~ fijo a la ﬁlaéa
bage -1-. ELl extremo libre de este brazo tiene asimiémo una
nariz saliente -85~ que se halla enfreniada a un sdiiente
lateral -86~ de la placa corredera -63-. Sobre el mismo pi-
larillo -84~ se encuentran articul:dos libremente OScilan—
tes las ramas de una horquilla -87- cuya parte cenffal se
extiende por uno de sus lados formando un brazo -00- cuyo
extremo libre, & modo de pulsador -89-, se encuentra en la
trayectoria del cargador -10- y puede ser accionado por éo-
te al llegar a la posicidn de funcionamiento. Los dos bra-
208 =83~ y -88- se hallan solicitados en el sentido de acer-
carse uno & otro mediante un recorte de tencidn ~90-, an-
clado entre un pilarillo -91- del primero y un orificio
~92- del segundo.

Por otra parte, cl brazo -08- tiene un saliente
~33~ que se extiende verticalmente hacia arriba y termina
en una ruesca de enclavemiento ~94-, sitvada a una altura
correspondiente a la posicidn de extraccidn del canto aso-

ciado del soporte oscilante ~16-, Este, a su vez, tiene un
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saliente lateral -95- contra el que se apoya dicho enlien-
te ¥y que puede introducirse en la muésca -94~, en cuyo ca=
so el saliente ~73- viene a apoyarse contra la porcidn
-96- del canto de la placa o soporte oscilante -16-.

El funcionanmiento del mecanismo descrito es el
siguiente:

Ta posicidén de reposo se halla representads en

- la figura 8. El soporte oscilante -16- se halla levantado

»

de maners que la nuez -29- y el cabrestante ~41-,‘é§f co-
mo el tetén ~25u- se encuentran fuera del cajetin -9-. La
correders. -52- se encuentra en la posicidn de mdxima intro-
duceldn (haecia la derecha) de forma que la levs -86—, por
hsber desplazado hacia fuera el rodillo -~78- y 1a‘piéea
-63-, mantiene la cabeza mapnética -T72- asimismo fusia del
cajetin ~9-, E1l saliente -86-, actuando contra la nariz
~85-, mantiene el conjunto de los brazos -83- y -Ci- en su
médxima posicidén hacia la izquierda, en la que el rodillo
de presidén ~B80a~ se encuentra fuera del cajetin y el pul-
sador =09~ introducido en la trayectoria del cargador -10-.
Al introducir el cargador -10- en el aparato
segin la flecha de la figura 3, tropieza, antes de lleger
al final de su recorrido, con el pulsador -89-, de foru:
que (esplaza el brazo -08- en sentido horario, contra la
tensidn del resorte -90- ya que el brazo -03- es retenido
por el saliente -86- de la placa ~63-. Cuando el cargador
-10- 1llega & la posicidn de funcionamiento el saliente -85-
del soporte -16- es liherado por la muesca -94- del salien-

te ~93- ¥y todo el mecanismo queda sujeto a la traccidn del

POLH
QUALITY
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resorte -59-, que desplaza la corredera -52- hacia la iz~
quierda de las figuras 8 y 9. La leva inclinada -56- hace
bajar el soporte -16- de forma que los centrodores -22- y
-25a~, la nuez -29- y el cabrestante ~41- se introducen
en los puntos correspondientes del cargador. La leva -00-
se retira del rodillo -78- y permite que el resorte ~74-
desplace la placa -63- hacia la derecha llevando la cabez:
magndtica -T2« a acoplamiento con la cinta del cmrﬁédér en
la forma usual. El saliente -86-~ se retira asimismo y per-
mite que el brazo -83- oscile bajo la tensidn del feéorte
-90- en sentido horario de forma que el rodillo de bresién
es aplicado tembién contra la cinta del cargador. N

Se puede utilizar una disnosicidén de contactos
convencionales, no representados, parz, en este mdménto
conectar el motor -6- y los circuitos clectrénicos del apa-
rato,

Para detener el funcionamiento del aparato o pa-
ra extraer el cargador utilizado se aprieta el pulsador
~62~, La leva ~58- levanta el soporte oscilante -16- de mo-
do que saca del cajetin los elementos que se acoplaban en
la forma descrita con el carsedor de cinta. La leva -80-
retira, en forma inversa a la descrita, la cabeza magnéti-
ca -72- y el rodillo de presidén -80a~-, tensando adicional-
mente el resorte -90-; cuando el saliente -95- llega a la
altura de la muesca -94-, el brazo ~&E- es liberado y, ba-
jo el efecto de la tensidn del muelle -90- empuja el car-
gador -10- hacia fuera, hosta una posicidén en la que sobre-

sale del aparato lo suficiente para ser agarrado con los
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Serdn independientes del alcance de la presente
invencién los detalles accesorios y demds caracteristicas
constructivas no esenciales, empleadas en la puesta en vrde-

tica de la misma, por quedar todo ello comprendido dentro

del espiritu de las siguientes reivindicaciones.

NOoTA

Se relvindica como objeto de la presente batente
de invencidn: .

1. lMecanismo para el accionamiento de cargado-
res de cinta en aparatos magnetdéfonos, en los cualés el car-
gador de cinta, del tipo "cassete", es introducido sn un
alojamiento y recibe la cabeza magnética y los dispositivos
de arrastre y bobinado de la cintg, caracterizado esencial-
mente por el hecho de que el cajetin receptor del cargalor
es fijo, y el rodillo de arrastre de la cinta, asi como los
micleos de accionamiento de las bobinas, accionados desde
un motor a través de una transmisidn de mando para las @i~
versas funciones, estdn montados en un soporte que e ogcl-
lante por vn extremo alrededor de un eje paralelo al pleno
del cajetin, y por el opuesto estd comectado con un mec:inis-
1o vara desplazarlo entre una posicidn de acoplamiento de
dichos elementos con el cargador y una posicidn de acopla~-

miento separada del mismo, cuyo mecenismo comprende asimismo



medios para desplazar la cabeza nagndtica y el rodillo
de presién entre una posicidn ncovlada con la cinta y una
posicidén separada de ella,

2. lMecanicmo pare el acclonaniento de cargado-—

Al
.

res de cinta en aparztos magnetdéfonos, segin la reivindica-

cién 1, caracterizado vor el hecho de que el soporte osci-

lante estd formado por una placa que comprende todos Llos
elementos de la transmisidén y el motor de accionamienﬁo,
articulada por uno de cus cantos a un soporite fijo, ¥ pro-

10. vista por el opuesto con un tetdn que juega en una leva
longitudinai, formada en una picza corredera gue lle%a un
pulsador de accionamiento externo y medios nara el accio-
namiento de la cabeza masndética, el rodillo de presidn y
el dispositiv6 expulsor del carszdor.

15, 3. DMecanismo para el accionamientc de éérgado—
res de cinta en aparatos masnetdéfonos, segin las reivindica-
ciones 1 y 2, caracterizado por el hecho de que la cabeza
magnética estd montada en una placa corredera guinda en el
goporte fijo paras desplazamiento transversal respecto al de

20. la corredera de accionamiento y provistz de un tetdén que

Jjuega con una leva longitudinal de estz dltima corredera.
4. liccanismo para el acclonamiento de cargado-
res de cinta on aparatos magnetéfonos, segin las reivindi-

///ﬂcaciones 1 a 3, coracterizado vor el hecho de que el rodillo

25. 7/ e presién estd montado en el extremo libre de un brazo os-

cilante alrededor de un eje solidario en el sopnorte fijo,
solicitado eldsticamente hacia la posicién de acoplamicnto

y que tiene una parte enfrenteda a un saliente de la corre-
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dera de la cabeza en la trayectoria de separacidn de esta
dltima,
5. lMecanismo para el accionamisnio de cargado-~

res de cinta en aparatos magnetdéfonos, segin la reivindica-

cién 1, carachterizado por el hecho de que el mecanismo co.-

prende medios eldsticos gque lo solicitan hacla la posicidn
de funcionsmiento y un dispositivo fiador de retencidn que
lo mantiene en la posicidn separada, provisto de va nulsa-
dor que es accionado por el cargador en la posicidn dé Tuine-
cionamiento para liberar el mecanismc,

6., Mecanismo para el accionamiento de cargado-
res de cinta en aparatos magnetdfonos, segin las reivindi-
caciones 1y 5, caracterizado por el hecho de que ei fiador
estd constituldo por un brazo articulado en el eje Ge osci-
lacidn del rodillo de presidén, con su extremo libre desarro-
llado a modo de pulsador cooperante con el extremo de intro-
duccidn del cargador y solicitado eldsticamente hacia la wo-
sicidn de extraccidn del mismo, y provisto de un diente de
retencidn asociado con un diente complementario del soporie
oscilante de la transmisidn, estando dichos dientes dispucs—
tos de menera gue se enclavan mubuanmente en las dos posicilo-
nes de trabajo del necanismo.

7. MNecanismo para el accionamiento de cargadores

de cinta en aparatos magnetdéfonos.

Todo ello segﬁn queda descrito y reivindicado en



la presente memoria descriptiva que consta de quince hojas

foliadas escritas a mdquina por una sola cara.

Barcelona, 10 de junio de 1970
MUZSI
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