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PATENTE DE INVENCIOH (UE POR VEINTE AHOS
SE SOLICITA EN ESPARA A FAVOR DE DON FRANCISCO
IOPEZ ESCACENA, DE NACIONALIDAD BSPANOLA, DOML
CILIADO EN MADBID, BLASCO DE GARAY, 18, POR:
"SISTEMA DE POLEAS PARA EL GIROC DE UN EJE BN
DOS DIREUCIONES, GON RECOGIDA AUTOMATICA DE -
105 ELEMEN®S DE TIRO Y FRENO DE AQURL EJE EN

CGUALGUIER POSICION®,

HEMORI A

Como su snunciado indica, la presente ine
vencldén pegfin se describe en eata Nemoria y se
ilustra on el plano que se acompefia, conslisie en
un sistema para elevar y descender cargas por -

5 el cual mediante dos poleass se sooiong un eje -

de forma que ante el tirc de dor corrsas este

puede tomar dos direcciones, recogiendose -
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aquéllas automiticamente y quedando frenado -
2l eje en cuslyuler posiciln.

Todo este mecanismo eata alojado on una -
arnadurse que on &l ejemplo es una calJa recian-
gular y en la misma el eje eaté instalado ho-
rizontalmento spoyindose en unos taledros dis-
puestos al efecto on la armadura. Este oje com
prende todos lon mecanismos, que son respecti~
vamente una rueda dentada de trinquete, mfs -
adelante otra de caracterinstiocas similares mon
tada sobre un casquillo, unas poleas oon suz -
respeciivos trinquetes, un rescrie de recuperg
eifn y wna caja en la quo existen los elementos
do freno del ojo.

DESCRIPCION ¥ FUNRCIOWAMIENTO,.~ Segin ol
Pjano que se¢ acompalia, en la armadura rectangu—
lar A ¥y en unog taladros al ofecto, va Instala-
do ol sje B, sl cual estd conectado por un ex-
treno al elemenio que desesmos hacer girar y en
al otro extremo comprends al sistema de freno
1+

In un punto de esis elo, soldado al mismo,
llevs wna rueda dunloda de itvinguete ¢ y més -
adelante soldada sobre un casquilllo la ruedg -~
dentada de tringuete D colocadn ep posiciln in-

veres a la ruada C.

las poleas T y ¥ van cituadas en el oje B

dsjando a las ruedes ¢ y D ontre 1las dos caras
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ds la polsa: Lbs tringuetss H y H* ocolooados
en las poless E y F comprenden un dispositivo
que permite sublr y bajar el itrinquete para =

que atague o nb a la rueds dentada.

Para recuperar la poslceifn de las poleas
¥ entre ombas, exlste un resorte de scero I ~

que se acopla a las poleas E y P por sus puntas.

El Freno €, soglin se detalla en la Figura
III consta de una olnta meinlica J que se adap
ta 2 la caja da freno K, La citada cinta es -
accionade por las pealiancas L y M solidarias ~
respectivamente, una al eje y otra al caaquillo
de la rueda dentads de ftringuete D,

lag poleas son accionadas mediante unos —
glementos de tiro que pusden ser coi-reaa 0 Qe
bles de acerc Q que pasando por los orificios O
de la armadurs y frenados por los topes P, pore
ndten mantanei' en posicidn de trabajo a lam pe-

Jeas,

El aistema de funcionamiento, ea de forma -~
que gl firasr de una de¢ las corress Q, haos glrar
& lus polean E o F, las cuales al liverar el tﬁg
quete H o H' ataca a la rueda Qentada de tringue-
48 que a su vez hace glrar sl eje B enrollando ~
ol resorte I. Agotada la carrera de la correa ds
tiro §, e deja de hacer tirp en dicha correa y -
por recupsracifn del resorte I, la polea gira en
sentido inverso, quedsndo nusvamente en posiocién
de trabajo.
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Desorites suflclonbemonte lns caraoteriati-
cas de ssta invencidn, se hace coustar gue la or-
aadura 0 caja que comportn los mecanismos Ge oste
slatema de aplicacién verinble, se conptruird -
con los matericles que se consideren adecuados y
en tameflos variables, ya que han de estar en fun~
eifn 8l frabajo que se trata de desarvellar, por
lo que log puntos nuovos por los que se demenda -
protoceidn, consisten en lus sigulentes

REIVINDICACIONES

13~ *Sigtoma de poleﬁa para el glro ds un
eje en doa direceiones, con recoszida automitica
de loz slementos de tirc y freno de aquel eje -
on cualquier posieibn®, cavacterizado por consig-
tir en une armadura de formma adecuads que ean su
paris medis comprends wnosz taladros donde se apo-
ya horizontalmente wa eoJo, s8n ouyo ¢je bxiste -
golidaris una rueds dentadn de tringuete, mis a-
delante ctra ruedn de las nismas caracterisiicas
montads sohre un casguillo y en posiciSn inverse
a la anterior, dos poleas de tiro con sus correse-
pondientes trinquelos, un rescorte de reouperacifn
¥ un frenc,

28, "Jintema de poleas para ¢l giro de un
¢je en dos direcsionesn, con rocogida antomdtica ~
de los elementos de tirs y frenc de aquel ejo en
oualquior posiciln®, caracterizads, porque ¢l eje
¢itado en la reivindicacidn anterior, por un lado
va concctado al sjomento que se desea hacer glirar

¥ por el otro al zlstema do freno, conslstente eg
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48 en unz cajs en la que exisie una cinte metdli-
ca ecoiomada por dos palsncan, una solidaria con
el eje y otra con ol caaguillo de una de las rue-
das dentadam de trinquete..

38.~ "Slgtona 46 poleas para el giro de un
eje en dos diresceolones, con recogids automitica -
de log elementos de tirc y freno de aquel eje en
cualquier posicidn®,. caracterizeda, porque las -
pkleas que mueven el sje son scclonadas por unas
correas o cables de tiro gque pasando por mos -
orificios inferiores de la armedura y franados -
por sendos topes, permiten msntener en posiciba -
de trabajo las poleas.

48,~ "Siatema de poleas para el giro de wmn
eje en dog direocoiomes, aon recoglda automética -
de los elementos de tiroc y freno de aquel eje en
cualguler posicifn®, oersoterizada porque ol sis-
tema funoiong sl tirar de uns de las ocorreas o -~
tiradores, estos hacen girar las poleas, las cug~-
les al liberar unos trinquetes ataca & una de las
ruades que s su vez hace glrer el sje, enrollando
un rasorte de recuporscidn permanesciendo la otra
polea en reposo, quedando nusvanente el aistens -~

en posioidn de tradbajo.

58,~ ®3ISTUMA DE POLEAS PARA EL GIRC DE IN
EJE EN DOS DIRECGIONES, CON RECOGIDA AUTOMATICA
DE LO3 ELEMERTOS DE TIRO ¥ FRENO DE AQUEL EJE EN
CUALQUIER POSICIOR"™.

La presente Nemoria, consta de CINCO HOJAS
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mecanogsrafisdas a doble espacio, por una sola -
carsy de CIENTO VEINTIDOS LINEAS y UNA HOJA DE
PLANOS para su mejor comprensidn.

Hadmd. 24 de Junio de 10970’

P ili*’- 4
A P
A -~
;{‘ i e ";‘r e -
e £ r;;? Thet .
e V4 3,.,.-”'3; ; v
2 s g s F
" 4 p d Y " ¢
/ STy R
. R " £
{‘(‘»( ‘-r"/ V sf



D.FRA

Patente de invencioin
NCISCO LOPEZ ESCACENA hecja unica,

\ Y
» /] h
1 LT G 1 Y FIG.1I
FlG'I [ ] = v
. "—\ frasmany .
/ - i
5/// - r"‘:”":f %
u /// = = f;‘_._.f:.,.J' B
/’ E -
" / -
/_'7// 1 —
(Dowrairryn o " 77 Ly -~ .
BIIIII/ V73) yo4 i ﬂ‘///( ZE—-—- /"‘: "

/e c D
/// L /,,/‘K J
70
. ’\_ L’;‘/
1 ) /
/ ,,.,»/L
Zimia
1/4;

FIG.III

\\\\\\\\é\\\\l\\

E

Escala variable
Madr d




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



