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MEMORIA DESCRI PTIVA

La presente patente se refiere a las grias de brazo md-
vil y en particular a medios para aumentar la rapidez y preciw
8ién de operacidn, é una amplia variacidn de trabajo, ¥y la esw
tabilidad cusndo estdn bajo carga, de espsocial splicacidn a las
grias de brazo mévil usadas para le carga y desoarga de buques
en cuyo trabajo es esencisl oonsegulr la mdxima estabilidad de
modo de asegurar que cualquler movimiento de proa y popa 0 law
teral (babor o estribor) y otro del bugue gue pueda producirse
mientr;a el trabajo estd realizdndose no impida la segurided
y rapldez del cargamentoe.

A no ser que la estructura esté firmemente montada y los
elementos del montaje empleados para efectuar el movimiento de

la grie estén correctemente proyectados, aparejados y ejustados
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con firmeza, extensidn y disposicién, de modo gue la interaoc—
cién y cbmbinaciﬁn de fuerzas aplicadas en cada uno de los
elementos estén correlecionadas con las fuerzes incidentales
que resultan de otros elementos durante la operacién, puede
haber el peligro que un elemeﬁto dsel conjunte pueda esitropearse
0 romperse yy0, la carga salirse de controle

Es posible, por ejemplo, en la operaclin de wna grda de
brazo mdvil, que las fuerzes lleguen a desequllibrarse de mo-
do gque el esfuerzo ejercido para el giro horizontel u oscilem
oifn de la gridas puede resultar en un compuesté on ei amantillae
do o variacifn de dngulo de la meniobra de tensifén en exceso
del esfuerzo de::giro, con el resultado gue una operaclfn prew
vista para girar la grie venga resultente de una operacién de
egmantillado ¥y el control positivo de la cargs malogradoe

En los fines del objeto de la patente estd el evitar
tales defectos y suministrar una grie en la cual las fuerzas
¥ tensione® en los diversos elementos estdn equilibradas en
todo tiempo durante la operacifn y cuando descansea.

De acuerdo con sl objeto de la patente se suministra uns
erda de brazo mévil perfeccionada que tiene medios de viento se
parados para ejecuter un movimiento de amantiilado ¥ un movie
miento de giro del brazo y medios equilibradores, interconectan—
do dichos medios de viento y que comprende un elemento de pow
lea asegurado sn el breazo, o un elemento dirlgible rigido ase-
gurado en el brazo, dichos medios equilibradores siendo efec—
tivos para é$§gurgp que une fuerza ejercida por los medios
de viento para efécfuar un movimiento de amentillo no ses
excedlda por la fuefza resultante de los medios de viento paw-

ra ofectunr wn movimiento de giro, y una fuerza ejercide por
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los medios de viento para efectuar un movimiento de glro no
gea excedida por la fuerza resultente de los medios de viento
para efectuar un movimiento de amentillo.

Asf los medios para la separacidén del esfuerzo del amen-
tillo'pueden comprender una o mds placas triangulares, ani-
1los, argollas, y,0, roldanes o elementos dirigibles rigidos
pivotables asegurados en el brazo de la gria y sl aparejo de
glroa

Al fin de que se comprenda perfectamente en que consiste
el perfecclonamiento de que se trata ﬁe dd a continuacidn, a
puro tftulo de ejemplo sin cardeter glguno limitativo, unos
casos de réalizacifn, con releclén a los adjuntos dibujos ese
quendticos, en los cuales:

« Lo figure 1 muestra el aparejo de la cabeza del brazo de
una grida de brazo oscilante; .

=~ la figure 2 muestra el mﬁstil; brazo, el soporte girato~
rio del brazo, 0 cusllo de qisne ¥ el aparejo para el amentillom
do, giro y levantamiento de carga; ‘

w la figura 3 muestra una variante de aparejo para amantle
llado y giro, ¥ i

~ la figure 4 mvuestra en 4a, 4b y 40 a 4f, la distribucién
¥ loa valores reletivos de fuerzas en los aparejos de amentie
llado y giro para las construcciones llustradas en las figu-
ras 1y 2. La figura 3 y 4 adicional,.sistemas variantes
de aparejos respectivamente, y en 4g, una construceidén incluyen—
do elementos dirigibles rigldos pivotablemente asegurados en el
brazo y en el aparejo de giroe ’

En la construccién ilustrade en las Ffigures 1 y 2, el mdsw
til estd indicado con 1, el brazb, que estd adaptado para girar
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en pivote o medios de soporte giratorios dispuesto, en o cerw
ca de la base del mdstil, por 2, y el cable de amentillo por D.

El cable de amantillo D es ocontinuo desde A pasando por
las roldenes 3, 4 ¥y 5, ¥ es‘entonces sgegurado a una place
trianguléf 6 desde la cual dos cables o cuerdess F que pasan
por dos roldanas 7, cade una de las cuales estd asegurada en
el brazo 2 de la grie, rodeen las roldemas adicionales 8, y son
luego asegurados al braezo 2 en 9. Estos compensan para (a) cuel-

Qquier accii&n de torsifn en ie. cabeza del brazo de la gn'(a‘ oUAN
do éste estd girendo, (I:)'~ suministrar ayude al movimiento how )
rizontel del brazo y m;:vimiento de giro ¥y (c) reducen la fuerw
za de giro en el brazo y aparejo de ama.n‘biilg.dm

Los cables E de giro desde el torno B de giro pasan
alrededor de los cuadernales de giro 10 y son asegurados en
las roldsnes 8e Lios ouadernales de giro estdn colocados de mo-
do de der un ampi.io giro, alineando los cables de glro, ¥ Ie
ducen sl momento final de flexidn.

C indica el torno de carga del cergamento desde el cual
el oable de eleirar, mostredo en lfnea discontinua, pass sobre
las rolda.na‘s 11 hecie el extremo superior del mdstll y sobre
las roldanas 12 el extremo superior del brazv para pender velw
ticalmente en una‘pbsieiﬁn propensa para Ser usadoe

Despudes de aparsjado, un cable "preventor" o viento H es
inclu:fdo, con un extremo unido a la 51&09. triaﬁgular 6y el
otro extremo &l brazo, con sufliciente flojedad para bermitir
el libre movimiento de la place trianguler sin que togue &l
aparejoo | | ' "

En operaqii&n el movimiento del apare] 9, de que nos ocupam

mos mueve el brazo en un plaeno vertical, y tal opersoifn se
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efectie por medio del torno & el cual actde & travéds del oa~
ble D del aparejo, las folaaﬁae 3y 4 5, la placa triangular 6,
v las roldanas Te

El movimiento de giro, de que nos ocupamos, peras mover
el brazo lateralmente en cuaslquler movimiento positivo, es
efectuado por medio del torno B el cuel actda e travds del cam
ble E y las roldanas 8. |

Cano se muestra en el esquema de fuerzas de la figuras 4a,

una fuerza de 1 toneladas, por ejemplo, en un cable de giro, dd

por resuliado una tensién de 4 tonelada en cada uno de los ca~
bles de ememtillo aseguradds én la placa triengular 6, y por
lo tento una tensién de 1 tonelada en el cordaje D de amanti~
1loe Por lo tanto no hay peligro de que el aqniliﬁrio de fuerw
zas entre giro y amantillado sea trastornado por ser la fuerw
za resultante de un cable de amantillo durante una operaocidn
de giro mayor gque la fuerza de‘giro.

En la construceidn y sistema alternativo de aparejo ilus.
trado en la figura 3 el brazo 2 estd pivotablemente asegurado
el mdstil cerca de la base de dste y se emplea una piaoa trian-
gilar 6 para equilibrar el esfuerzo de giro del sistema de gie
roe Lios dos cables E de giro, babor y estribor, deade el tor-
no B de giro estdn cada uno conectados a la base de la plae
ca triangular 6, despuds de pasar, cada uno, a través de unas
roldanas colocadas sin compresidn, dos roldanas 10 aseguradas
en el mdstil ly dos sistemas Inferiores de cuadernales indios-
dos oon X e Y y un sistema superior de cuadernales Indicedo con
Zy yy 81 se requiere, & través de un sistema de cuadernales agrum

pados o roldanas G. Los sistemes infericres de cuadernales X e
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Y ostdn colocados en los lfmites de 1l amplitud de giro requew
rida, y la oonexifn ds los cuadernales superiores Z al brazo 2
estd heohs por medio de amantes E?, '

El camino de cada uno de los dos cables de giro es: desw
de el torno B por la roldana.‘lo, por el cuadernsl inferior X,
por el cuadernel superior Z, por el cuadernal inferior ¥ y luew
go ambos se dirigen & la piaoa. trisnguler 6 o, por la ruta ale
ternativa indiceda en lfnea discontfnua, a través de los ous
dernales G a:1a placa triangular 6o

En el sistema de amantillado el cable desde el torno de
emantillo pasa & 'b;'av,és ds la i*olde.na 3 heecla el extremo suw
perior del mdstil y de allf por une roldena 5 de la ocasbeza del
ndstil y entonces hacia el vértice de la placa triangulaf 6o

Ie cuarta elternativa adicional de esquenas de gz_;terza que
se muestran én las flguras 4 resuitan de la inclusién de rol-
danas adicionales y,op de aisposiciones distintas de roldanas y

' planas tria.ﬁ@larea en el aparejo.

El amante de amantillo, o amantes, puede ser.aparejado con
cables separados, pero de prefez;encia oon uno y o1 mismo cable
tiene vi.z;tualtme'nte wna sola sccidn de polipasto en dos direce
ciones que diétribuyen igualmente la cargs de modo que en la
posicifn hacla el exterior no hay carge excesiva a lo largo
o transportador del polipasto de glro, ¥ la carga a 1lo largo
del cable es 7conatan'be de modo que no hay lascamientos del ca~
ble en uno y otro amantes exteriores.

Ast taniﬁiisn los sistemas de emantillado y variacifén de
é.ngul& de maniobra estdn correlacionados cuando el bugue estd
e un nivel de quilla en situseidn que la cabeza de la gria es

mantenida & constante distencia segin un plano horizontal heSw
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ta que la distencia e8 alterada por levantamiento con el toxw

no de amentillo u variacidén de dngulo de maniobra.

NOTA

Por la patente de introduccidn s que se refiere 1a‘pre-
sente memoria descripiiva se REIVINDICA la explotacidn $XCLu~
siva des T N o '

1.- Un perfeccionamiento en las.grias de bﬁazo névil que
consiste en proveer medlios de viento separados pare efectuar
un movimiento de amantillado y un movimlento de giro del brazo
y medios de equilibrio, interconectdndose dichos medios de vienw
t0 ¥y comprendiendo un elemento de polea asegurado en el brazo,

0 un eleﬁento dirigible rfgido asegurado en el brazoy, dichos
medlos de equilibrio siendo efectivos para asegurar que una fuer
za ejercida por los medios Qe vientd pare efectuar un movimien=
to de amentillo no sea excedida por la fuerza reaultante en

los medios de viento para efactuar un'movimiento de giro, y una
fuerzs ejJeroida por los medlos de viento para efsctuar un mow
vimlento de giro no sea excedida por la fuerza resultante en

los medios de viento para efectusr un movimiento de amentillo.

20~ Un perfeccionamiento, tal como el esPecificado.en 1,
en el cual dichos medios de equilibrio incluyen una o mgs plam
cas8 triangulares. )

3o~ Un perfeccionamiento, tal como el especificado en 1,
en el cual dichos medios de equilibrio incluyen una placa triane
gular_ineluida en los medios de viento para efectuar un movi-
miehto de amantillo del brazo, unas primeras poleas aseguradas
en el brazo Junto a la cabeza del mismo y alrededor de las cuam

les pasan unos obengues® que desde la placa triangular ven asew

gurados al brazo formando senos y unas segundas poleas coloco



das en dichos.ééﬁbs, ¥ vientos para efectuar el giro del braw
Z0 aseguradoééeﬁﬂaichgs Segundas polease
hom "Un ﬁérfeocionamiento en las grdas de brazo mévil'.
Conste 1a presente memorie descriptive de ocho hojas o=
liedas, esoritas por una sola oara.

Barcelons, 5 de Junio de 1970,
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