
0. Go 19.562/mjb

PATENTE DE INVENCION

1
sí í 'te .C J fM « O A

ACIOv, •.; c
C l*’5 B ' 6 3

I SL‘*VLASfc

\

i

\

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  

S •  b r  ©:

"ELEVADOR PARA CARENADO DE EMBARCACIONES"

S o lic itan te s : D. Casiano MANRIQUE DE DARA DIAZ y D. José Ju lián  

IdASSA SAAVEDRA, ambos ¿e nacionalidad, española y 

domiciliados respectivamente en Juan Rejón, 40. - 

LAS PABIAS DE GRAN CANARIA; y Campo Volatín, 30. 

BILBAO-7 .

Inventores: Los so lic ita n te s .



5.

10.

15.

20.

25.

30.

La presente Memoria descrip tiva , tien e como f in  

l a  declaración del objeto sobre que ha de recaer e l p r iv i­

leg io  de explotación in d u str ia l y comercial exclusiva en 

el te rr ito r io  nacional de acuerdo con l a  Legislación  v i­

gente de una Patente de Invención que, como el enunciado 

in d ica , tr a ta  de un elevador para carenado de embarcacio­

nes.

El objeto o fin a lid ad  del presente invento es l a  

puesta en seco de toda c la se  de arte facto s flo tan te s o semi- 

flo tan te s y a su vez l a  de poner a f lo te  lo s  mismos a par­

t i r  de su situación  en seco.

En general r e a l iz a  e l mismo tipo de trab a jo s que 

lo s  diques flo tan te s , varaderos o plataform as elevadoras.

Esencialmente un elemento de carenado de este  t i ­

po eleva el arte facto  flo tan te  hasta que su parte in fe r io r  

queda por encima del n ivel del agua y por tanto accesib le  

desde l a  su p erfic ie . Para e llo  hay que generar una fuerza capaz 

de re a liz a r  este  movimiento ascendente.

Dadas la s  dimensiones y precios de lo s  elementos 

a varar e sta  fuerza de elevación ha de e star  de t a l  forma 

aplicada que permita un movimiento ascendente en condicio­

nes de to ta l  seguridad, es decir que en ningún momento pue­

dan producirse inclinaciones o presiones que puedan poner 

en peligro  l a  integridad del elemento a carenar.

Igual que en e l caso de un dique flo tan te  l a  -  

fuerza ascensional, es proporcionada por un elemento su­

mergido o semisumergido que puede a voluntad ser llenado 

o vaciado con e l agua del mar y por tanto alternativamente 

puede experimentar un empuje h idrostático  igu al a l  peso del 

agua desalojada por l a  parte sumergida, en sentido ascendente 

con un peso mayor que l a  componente del empuje en sentido 

contrario.
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En e l caso del dique flo tan te  l a  e stab ilid ad  de 

l a  operación, de que depende l a  v iab ilid ad  y seguridad de 

l a  misma, se obtiene por l a  d istribución  en lo s  tanques - 

in terio res de espacios vacíos o llenos de agua y por l a  - 

necesaria presencia de tanques a lto s  la te ra le s  cuya f lo ta  

b ilid ad  compensa la s  desviaciones entre la s  distribuciones 

de lo s  empujes y lo s pesos.

En e l presente invento l a  estab ilid ad  to ta l del 

sistem a en sus momentos operativos se asegura por medios 

mecánicos, que s i  bien permiten libremente lo s  movimien­

tos v e r tic a le s , ascendentes o descendentes del flo tad or, 

l e  impiden cualquier inclinación  incontrolada, ya sea en el 

sentido tran sversa l o en longitudinal, y por tanto e l f lo ta ­

dor se tra s la d a  paralelamente a s í  mismo.

Se entiende que con este  sistema en parte l a  es­

tab ilid ad  del movimiento puede obtenerse también por l a  -  

d istribución  de zonas lle n a s , semillenas o vacías del f lo ta ­

dor, pero lo s  medios mecánicos de estab ilid ad  aseguran en 

todo momento, que por defectos en la  d istribución  de lo s  - 

pesos y de lo s  empujes puedan ocasionarse momentos de vuelco. 

Así pues, lo s  elementos mecánicos actuarán solamente cuando 

e l equilibrado entre pesos y empujes no sea completo y ab­

sorberán entonces lo s  momentos de escora o trimado que pu­

dieran producirse.

Con estos mecanismo se e stá  en condiciones de aho­

rra r  un considerable número de elementos de estab ilid ad  ne­

cesario s cuando é sta  naya de obtenerse por medio de empujes 

h id rostá tioos. Asimismo l a  operación de elevación o descenso 

del elemento ae sim p lifica  considerablemente a l estar asegu­

rada l a  horizontalidad del flotador aún con un madejo defec­

tuoso
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Con e l f in  de f a c i l i t a r  l a  mejor interpretación  

del invento en lo s  dibujos adjuntos se pepresentan varias 

formas de rea lizac ió n  p rác tica  del mismo que únicamente 

se incluyen a t ítu lo  meramente informativo y no lim ita­

tivo del invento.

En lo s  citados dibujos:

La fig u ra  1 muestra esquemáticamente un elevador 

realizado de acuerdo con e l invento según‘una representa­

ción sim plificada, para explicación de, l a  d isposición  dé 

lo s  cables equilibradores.

La figu ra  2 muestra un elevador, como e l repre­

sentado en l a  figu ra  1, pero completado con el resto  de -  

sus elementos componentes.

La fig u ra  3 muestra una variante de rea lizac ió n  

del mismo invento en l a  cual, lo s  soportes la te ra le s  son 

desmontables.

En l a s  c itadas fig u ra s , l a s  re feren cias numéri­

cas corresponden a lo s  sigu ien tes elementos:

1 .  -  Cajón elevador.

2 . -  Muros.

3 . -  Soportes desmontables.

4 .  -  Anclajes.

5 . -  Base de apoyo.

6 . -  Cables equilibradores.

7 .  -  Polea.

8 .  -  Enganche in fe r io r .

9 . -  Enganche in fe r io r .

10 . -  Palanca de f i ja c ió n .

11 . -  Palanca de f i ja c ió n .

12 . -  Embarcación.

13 . -  Bancada de apoyo.

1 4 . -  Guías.

30
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380923
Como se muestra en cualquiera de la s  tre s  figu ­

ras c itadas e l elevador se compone esencialmente de un f lo ­

tador 1 y unas guías la te ra le s  dispuestas en posición ver­

t i c a l .

El flotador 1 es un simple cajón estanco con - 

estructura apropiada preferentemente de acero pero que op­

cionalmente podrá re a liz a rse  con polímeros reforzados con 

resin as de vidrio o de hormigón especial y compartimentan- 

do de t a l  forma que e l llenado o vaciado de sus tanques -  

pueda producir esfuerzos ascendentes de empuje h id ro stá ti-  

co, y que pueda igualmente predeterminarse cada situación  

de llenado para que l a  resu ltan te  del empuje de todas la s  

fuerzas tenga un punto de aplicación  controlado entre c ie r­

tos lím ite s.

Esto se consigue con l a  expulsión o introducción 

de agua en lo s d istin to s compartimentos de forma predeter­

minada.

El medio de re a liz a r  e sta  expulsión o llenado 

de agua se conseguirá por medios que no son objeto de es­

ta  patente pero que se citan  aquí para ayudar a l a  descrip­

ción de l a  misma. Estos podrán ser e l achique con bombas 

y J.a inundación correspondiente, en cuyo caso se comunicará 

e l tanque con l a  atmósfera, o bien por l a  introducción de 

a ire  o en general gases a presión en lo s  compartimentos 

en cuyo caso éstos se comunicarán con el mar por e l fondo. 

Para l a  inundación bastará simplemente con desalo jar el - 

a ire  a presión, comunicando l a  parte superior del tan­

que con l a  atmósfera, mientras se mantiene ab ierta  l a  co­

municación in ferio r  con el mar.

Los soportes la te ra le s  están destinados a rec ib ir



de empujes y pesos y por tanto absorberán lo s  momentos -  

escorantes o de trimado reaccionando contra e l fondo a l  -  

que están conectados con fuerzas v e r tic a le s  hacia arr ib a  

o hacia abajo.

Siendo l a  misión de estos soportes la te ra le s  l a  

de l a  transmisión a l  fondo de la s  reacciones producidas 

por lo  momentos escorantes o de trimado será  condición 

indispensable que durante la s  maniobras del sistem a están 

f i jo s  a l  mismo, pudiendo una vez terminada l a  varada o bo­

tadura desconectarse de éste  para cambiar su posición .

Se distinguen pues dos tip o s de soportes la te r a ­

le s :

-  Elementos que siempre mantienen su posición  respecto a l 

fondo, como muros p ilo te s  incados, duques de a lba, e tc .

-  ELementos que durante l a  varada están f i j o s  a l  fondo pe­

ro que una vez terminada é sta  pueden ser conectados a l  

flo tador y trasladados con éste .

Dichos soportes, por tanto, pueden ser como lo s  

representados en la s  figu ras 1 y 2 o como se  representan 

en l a  figu ra  3.

En e l primer caso e stá  constituido por dos muros 

de hormigón p ara le lo s inamovibles mientras que en e l segundo 

caso pueden estar con stitu idos, como en l a  fig u ra  3, por 

elementos 3, dotados de medios de an claje  4, para su f i ja c ió n  

a la s  respectivas bases de fundación 5, que representan un 

canal en su cara superior para obtener e l adecuado p osic io - 

namiento.

En uno u otro caso existen  elementos de conexión 

mecánica entre e l flo tad or y lo s  soportes destinados a  trans
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m itir lo s  esfuerzos producido^ Jb-úr^ó^T desequilibrios 

entre pesos y empujes en e l flo tador a lo s  soportes - 

la te ra le s  y que actúan como únicos medios de unión - 

entre estos elementos durante lo s  movimientos del fio  

tador.

• En l a  figu ra  1 se muestra para mayor claridad

únicamente uno de ta le s  elementos, consistentes en: Ca­

b les o cadenas 6 de longitud constante con lo s  extremos 

f i ja d o s  a lo s  soportes la te ra le s  2 ó 3 y que pasan por 

poleas 7 situadas en el flo tad or. Un extremo estará  - 

unido a l a  parte superior 9 de uno de lo s  soportes l a ­

te ra le s  mientras e l otro lo hará a l a  in ferio r 8 del otro 

soporte. En el mismo plano tran sversal se s itu ará  otro - 

cable unido de manera sim étrica. S i lo s  esfuerzos de es­

tos cables resu ltaran  superiores a lo s  que pueden soportar 

lo s  diámetros comerciales de cables o cadenas de acero se 

podrían guarnir doblemente, triplemente, etc.

Asimismo dichos elementos pueden estar consti­

tuidos por cables o cadenas de longitud constante con lo s 

extremos f i jo s  en cada banda del flo tador uno por encima 

y otro por debajo del mismo y pasando a través de poleas 

f i j a s  dispuestas en lo s  extremos bajos y a lto s de lo s  so­

portes la te ra le s  a ambas bandas.

También pueden estar formados por cremalleras 

f i j a s  en lo s  soportes la te ra le s  engranando con piñones 

cuyos e je s  están incorporados a l  flo tador y de manera 

que lo s  que engranan con dos crem alleras situadas en - 

un mismo plano tran sversal a cada banda estén conectados 

entre s í  por medio de e jes mecánicos e léctricos o hidráu 

l ic o s  de forma que giren  a l a  misma velocidad.30
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En cualquiera de la s  formas de rea lizac ió n  de 

lo s  citados elementos ae tiene que e l flo tad or asciende o 

desciende manteniéndose siempre en posición  horizontal 

para lo cual» como ya se ha indicado, dichos elementos 

5. han de tener l a  su fic ien te  re s is te n c ia  para absorber -

la s  fuerzas que puedan desviar de dicha posición  hori­

zontal a l  flo tad or, actuando por consiguiente, de guias 

del mismo.

Ya sea en el caso de soportes f i j o s  o sóm ifijos 

10, se dispondrá de un d ispositivo  de f i ja c ió n  del flotador

a una a ltu ra  determinada desde e l fondo por medios mecá­

nicos (sea  un soporte o un pasador o un elemento de ma­

t e r ia l  e lá stico  que puede llen arse  de a ire  comprimido) 

o cualquier otro flu ido  de forma que e l peso to ta l  del 

15. flo tad or y del elemento a  varar esté  soportado no sólo

por e l empuje h idrostático  sino también, y en cantidad 

controlada, por e l apoyo en lo s  anteriores d isp o sitiv o s .

De estq  forma se conseguirá que e l elemento 

a ser varado permanezca a una a ltu ra  f i j a  y predetermi­

no. nada sin  tener en cuenta lo s  posib les efectos de v aria­

ciones de marea u o lea je .

En l a  figu ra  3 lo s  brazos de f i ja c ió n  10 tienen 

l a  función indicada de apoyo del flo tador una vez e ste  ha 

sido elevado a su posición  de trab a jo . En dicha figu ra  

25. puede apreciarse además lo s  elementos de guía 14 que f i ­

jados a l elevador abrazan parcialmente lo s  soportes y 

permiten ser transportados junto con e l flo tad or en di­

cha posición  de acoplados.

En l a  figu ra  2 lo s  elementos de suspensión 11 

30. adoptan una forma adecuada a lo s  soportes de hormigón,



apoyándose en l a  parte superior de esto s.

En ambas figu ras 2 y 3 se muestra l a  embarcación 

12, representada en s ilu e ta , apoyada en l a  plataforma 13 

situada sobre el elevador.

Para controlar la s  velocidades de elevación o 

descenso del flotador se  dispondrán frenos que actúen -  

indistintam ente sobre lo s  cables de equilibrado o sobre 

cables au x iliare s a s í  como entre el flo tador y lo s  sopor­

te s  la te ra le s  directamente. Estos frenos podrán ser contro­

lados manualmente o por fuera centrífuga.

Se prevé igualmente in sta la r  cables au x iliare s 

a lo s  que se puede dar una tracción  controlada para absor­

ber pequeñas d iferencias entre empujes y pesos to ta le s , que 

alternativamente podrán actuar como frenos, t a l  como antes 

se  ha dicho.

Se in sta larán  todos lo s  elementos de control de 

tracción  de cables y de n iveles in terio res de tanques nece­

sa r io s  para f a c i l i t a r  l a  operación del HYIR0IA10R.

Se entiende que e l elevador descrito anteriormente 

constituye una solución totalmente orig in al en lo s  medios de 

varada, ya que aunque u t i l ic e  elementos que en todo momento 

pueden encontrarse comercialmente y por tanto no puedan ser 

objeto de patentes por s í  mismos, l a  disposición  de éstos y 

su efecto combinado producirán un considerable abaratamiento 

en lo s  medios de varada y una sim plificación  en estos proce­

so s . Igualmente se entiende que por basarse e l esfuerzo as- 

censional en un empuje h id rostá tico , a s í  como por l a  posib i­

lid ad  de rep artir  lo s  esfuerzos to ta le s  entre este empuje y 

lo s  medios mecánicos de apoyo y a l a  propia estructura de lo s 

d istin to s elementos éstas podrán dimensionarse más adecuada­

mente con ahorros en m ateriales y tiempos de ejecución.
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D escrita suficientemente l a  naturaleza del in­

vento, a s í  como varios ejemplos para su rea lizac ió n  prác­

t ic a ,  solamente cabe añadir que en e l conjunto y partes -  

d escritas es posib le introducir cambios de m aterias, fo r­

mas y disposición  de sus elementos componentes, siempre -  

que ta le s  alteracion es no supongan variación  su stan cia l -  

en e l objeto del invento.

El so lic ita n te  se reservan e l derecho de extender 

e sta  demanda de reg istro  a lo s  p a íse s extran jeros, re iv in ­

dicando l a  misma Prioridad de l a  presente so lic itu d  a l  am­

paro del Convenio Internacional para l a  protección de l a  -  

Propiedad In d u str ia l.

Igualmente el so lic ita n te  se reserva e l derecho 

de introducir en l a  presente invención cuantos perfeccio­

namientos sobre l a  misma puedan derivarse mediante l a  so­

l ic itu d  de lo s  correspondientes C ertificados de Adición 

en l a  forma señalada por l a  Ley.

N O T A

La Patente de Invención, que se s o l i c i t a  por -  

veinte años, para España, de acuerdo con l a  Legislación  

vigente, deberá recaer sobre: “ELEVADOR PARA CARENADO DE 

EMBARCACIONES11, según la s  c a ra c te r ís t ic a s  esenciales de 

la s  sigu ien tes:

R E I V I N D I C A C I O N E S

1®.— Elevador para carenado de embarcaciones, 

que se caracteriza  porque comprende un cajón estanco, com- 

partimentado de t a l  forma que e l llenado o vaciado por me­

dios apropiados de sus tanques pueda producir esfuerzos -  

ascendentes de empuje h id ro stá tico , cuyo cajón se  encuentra 

ligado a soportes la te ra le s  mediante elementos de conexión



mecánicos que en todo e l recorrido del cajón absorben lo s 

esfuerzos tendentes a desplazar a este en su posición ho­

rizo n ta l, comprendiendo además, medios mecánicos, neumá­

tico s  o h idráu licos, destinados a f i j a r  e l elevador en l a  

posición de traba jo , de forma que el peso to ta l del cajón 

elevador y del elemento a varar esté  soportado combinada­

mente por e l empuje hidro3tático y, controladamente por el 

apoyo proporcionado por lo s  citados d ispositivos ligados 

a lo s  soportes.

2S.~ Elevador para carenado de embarcaciones, - 

según l a  reivindicación  1§, que se caracteriza  porque lo s 

soportes la te ra le s  del cajón elevador pueden ser elementos 

f i jo s ,  ta le s  como muros p ilo te s  indicados, o elementos - 

movibles, susceptib les de ser fi ja d o s  mediante elementos 

de enganche o equivalentes en cimentaciones apropiadas, - 

cuyos elementos movibles se  acoplan mediante guías que per­

miten su deslizamiento longitudinal a lo s  la te ra le s  del ca­

jón elevador, pudiéndose transportar junto con dicho ele­

mento flo tan te .

3 S .-  Elevador para carenado de embarcaciones, se­

gún l a  reivindicación  i s ,  que se caracteriza  porque el cajón 

elevador se  mantiene en posición perpendicular respecto a 

lo s  elementos de apoyo re ticu la re s por efecto de medios - 

equilibradores ta le s  como cables o cadenas guiadas por po­

le a s  adecuadas montadas en e l cajón elevador y fi ja d o s  por 

sus extremos en l a  parte superior de un apoyo y en l a  parte 

in fe r io r  del apoyo opuesto o bien, pasantes por poleas d is­

puestas en la s  partes in ferio r  y superior de lo s  apoyos -  

y fi ja d o s  con sus extremos a l cajón flo tad or.

46. -  Elevador para carenado de embarcaciones, 

según l a  reivindicación  1, que se  caracteriza  porque com—



5.

prende medios para f i ja c ió n  del cajón elevador en e l nivel 

adecuado, constitu idos por elementos mecánicos, ta le s  como 

palancas, pernos o pasadores o medios neumáticos o hidráu­

l ic o s .

58.- "ELEVADOR PARA CARENADO DE MBARCACIONES1'. 

Según queda sustancialmente descrito  en l a  presen­

te  Memoria, que consta de doce hojas e sc r ita s  a  máquina -  

por una so la  cara y acompañada de dibujos.,

Madrid, i  9  JIHM97H

D. Casiano MANRIQUE DE DARA DIAZ y 
D. José  Ju lián  MASSA SAAVEERA .

P.P.

Firmado: M*Dolores Jorquere
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