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Esta invencion se relaciona en términos
generales con un dispositivo para soportar y/o controlar
de manera adecuada y eficaz el movimiento de cafios, con
ductos u otros equipos sometidos a cambios de posicidn
debido a variaciones en su estado térmico. La disposi-
cibén de esta invencidén es de miltiples aplicaciones pues
puede trabajar de muchas formas, dependiendo de la apli
cacidn especifica que se le ha asignado. El éispositivo
puede ser empleado, a titulo de ejemplo, “como:

l. Limitador de impactos y.oscilaciones

2. Soporte constante sin resortes;

3. Colaborador para soportes elasticos

conocidos para hacerlos verdaderamen
te constantes; y/o

4, Ubicador para caiierias.

En cada uno de los ejemplos 2, 3 y 4, el
dispositivo tamﬁién trabaja como limitador de impactos
y oscilaciones.

Como limitador de impactos y oscilaciones: ha habido

una cantidad de desarrollos en los Ultimos afios en el
campo de los limitadores de impactos y oscilaciones. Es
tos limitadores incluyen una categoria gque utiliza una
unidad hidréaulica cuya finalidad es la de ser utilizada
con cafierias del tipo indicado. Estos limitadores se co
nocen comiinmente como "“limitadores hidréulicos". Aunque
los limitadores hidréulicos representan un avance en
esta materia y son satisfactorios y apropiados para ser

utilizados en lugares abiertos y de ficil acceso, no re

!

sultan ser aceptables para ser utilizados en lugares en

donde resulta dificil o virtualmente imposible proveer

2,670 | 2= 38 08 é 8
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acceso a los mismos después de su instalacién. E1l moti
vo de esto es que la unidad hidrdulica, debido a las -
pérdidas inevitables del fluido hidraulico, requiere
un reabastecimiento periddico del menciomado fluido.

El dispositivo de esta invencidn esté
libre de las desventajas de los limitadores hidraulicos
pues es completamente mecénico. Ademés, el presente dis
positivo ofrece una serie de ventajas considerables con
relacidén a los limitadores hidraulicos, tal como resul-
taréd evidente para las personas expertas en la materia,
de la descripcidn detallada que sigue.

Como soporte constante sin resortes: Ha sido corriente

hasta ahora soportar cafierias del tipo especificado me-
diante un aparato conocido en la materia como "soporte
elastico constante" y se caracferiza por el hecho de -
que requieren por lo menos un resorte. Estos soportes

no son verdaderamente constantes, debido al rozamiento

inevitable que se produce entre las partes relativamen-

te movibles y debido a la histéresis inherente del me-

tal de los resortes. Aunque esto representa una desven-
taja seria que ha sido reconocida durante mucho tiempo,

la industria ha estado obligada a utilizar estos sopor-

tes elasticos constantes debido a la inexistencia de un'
aparato mas apropiado.

El dispositivo de la presente invenciodn

esté completamente desprovisto de resortes y estd adap-:
tado para que durante su uso ejerza una fuerza de sopor
te verdaderamente constante sobre la cafieria, tal como |
resulta evidente de la consideracidn de ciertas de las
realizaciones de la invencidn aqui descrita.

380898
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Como colaborador: Tal como se ha indicado mis arriba,
el dispositivo de esta invencidn puede ser utilizado sd
lo y sirve como soporte verdaderamente constante. El dig
positivo puede ser utilizado también como colaborador
para soportes eldsticos conocidos de manera de compensar
sus defectos, que surgen de la friccidon y de la histére
sis, y de convertirlos en soportes elasticos verdadera-
mente constantes. Esto se refiere no solamenée a los so
portes elasticos constantes sino que tambtién a los so-
portes elasticos variables.

Como’ ubicador: El dispositivo de la presente invencidn

es capaz de ubicar adecuadamente una cafieria u otro equi
po del tipo indicado, tal como resultara evidente de la

descripeion detallada que sigue. Esta capacidad puede -

ser utilizada ya sea si el dispositivo es empleado como

limitador de impactos y oscilaciones, como soporte cons

tante o como colaborador para soportes elasticos.

El dispositivo de esta invencidn ha si-
do disefiado para ser utilizado con caiierias, conductos
u otros equipos que éstén sometidos a cambios de posi-
cidn debido a variaciones en su estado térmico. El dis-
positivo comprende dos medios basicos, a saber: medios
de accionamiento, adaptados para ser fijados a la cafie~
ria en posiciones espaciadas primera y segunda y para
desplazarse relativamente a la caifieria en respuesta y
en proporcidén directa con las variaciones que se produ-

cen en el estado térmico, y medios de acoplamiento co-

nectados giratoriamente a los medios de accionamiento y

adaptados para ser conectados a un soporte estacionario.

Los medios de accionamiento incluyen una pieza rigida,

2.6.70 -4 38 O 8 9 8
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que estld adaptada para ser conectada giratoriamente a 1a7
caileria en dicha primera posicibn y una palanca, que esté
conectada giratoriamente a la pieza rigida y esté adapta-
da para ser conectada giratoriamenté a la cafleria en di-
cha segunda posicidén. Los medios de acoplamiento son de
una extensidn ajustable, estan conectados giratoriamente
por un extremo a la palanca y estAn adaptados para ser
conectados giratoriamente por su otro extremo a un sopor-
te estacionario y ademéhs pueden incluir eslabones multi-
plicadores. La finalidad principal de esta invencidn es
proveer un dispositivo que est& adaptado para ser emplea-
do ventajosamente con cafierias, conductos y otros equipos
de tipo especificados y que sirven adecuadamente y efec-
tivamente como (1) un limitadorrde impactos y oscilacio-
nes, (2) un soporte constante sin resortes, (3) un cola-
borador para soportes elésticos convencionales para hacer:
los verdaderamente constantes y/o (4) un ubicador,

Otra finalidad de la invencidn es pro-
veer ub dispositivo del tipo indicado que es enteramente

mecanico y que est&4 libre de unidades hidraulicas, esté

incorporado dentro de ciertas categorias de los limitado-.
res de*impacto y oscilaciones, y resortes, hoy en dia ob1
tenibles, que son elementos esenciales de los soportes ;
constantes convencionales para cafierlas y lo similar. |
Otra finalidad de la invencidn es proveer
un dispositivo del tipo indicado que es de disefio senci- |
l1lo y compacto; que es de construccidn robusta y durableﬁ
que permite lograr costos de fabricacion e instalacidn
razonables; y que es capaz de efectuar la funcidn para
la cual ha sido diseiado, de manera confiable y libre de

380898
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problemas,

Para mayor claridad y comprension del
objeto de la presente invencidn, se la ha ilustrado en
varias figuras, en las gque se ha representado la misma
en una de las formas preferidad de realizacidn, todo a
titulo de ejemplo, siendo:

La figura 1 es una vista en elevacidn
lateral de un dispositivo de esta invencidn ;sociado com-
parativamente con una cafleria, ciertas pértgs del cual
han sido recortadas y ciertas otras han sido ilustradas
en cortes para la mejor comprensidn de la misma.

La figura 2 es una vista en escala aumen
tada de una porcidén de la figura 1, habiéndose recorta-
do ciertas partes para la mejor ilustracidon de las otras.

La figura 2A es una vista tomada sobre
el eje 2A-2A de‘la figura 2.

La figura 2B es una vista tomada sobre
el eje 2B-2B de la figura 2.

La figura 3 es una vista parcialmente
esquematica en elevacidn lateral de ciertos de los ele-
mentos interconectados ilustradoé en las figuras 1 y 2,

La figura 4 es una vista en elevacion ‘
frontal de una modificacidon de la disposicidon ilustrada
en la figura 2,

La figura 5 también corresponde a la fi-

J

gura 2 e ilustra otra modificacion de la invenciédn.

La figura 6 es una vista en elevacidn i
frontal del dispositivo de la figura 1, cuando utilizado%
como soporte oscilante.

La figura 7 es una vista en elevacibn
380898
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frontal y muestra otra variante de la invencidn,

La figura 8 es una vista en elevacidn
frontal y muestra la forma de utilizacidn de la reali-
zacidn de la invencibén ilustrada en las figuras 1 y 2
como colaborador para un soporte eléstico; ¥y

La figura 9 es una vista en elevacidn
frontal de otra realizaci6én de la invencidén, habiéndose
recortado ciertas partes y habiéndose ilustrado otras en
corte para el mejor entendimiento de la figura.

Haciendo referencia en primer término a
las figuras 1, 2, 2A y 2B de los dibujos que ilustran una
realizacibn de la invencidén que estd conectada operativa-
mente a un tramo de cafierfia 10, que est& encerrado en una
vaina aislante térmica adecuada 11, y que sirve como so-

:
porte constante para la cafieria. Para facilitar la des-
cripcibén, se supondré que el tramo de caiieria 10 es par-

te de una disposicién de cafieria. empleada en una planta

generadora de vapor a alta temperatura. Es comin en las
plantas modernas utilizar disposiciones de caiieria para
transmitir vapor a temperaturas por encima de 5502C y a
presiones mayores que 105 kg/cm2, Estas disposiciones re-
quie;en-un soporte adecuado para pérmitir y compensar el
moYimiento de la caferia debido a la éxpansibn y contrac-!
cidén normales del metal que forma la misma. '
El dispositivo ilustrado en las figuras
indicadas comprende un par de placas verticales paralelas

Y espaciadas 12 que estan fijadas firmemente en una pri-

mera posicidn a la cafieria 10 mediante puntos de solda- I

dura correspondientes 13. Solamente se ha ilustrado una

de las placas 12 de los dibujos. Otro par de placas ver-

3.6.70 -7 38089 8
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ticales paralelas y espaciadas 14 y 15 estéd fijado a la

cafieria en una segunda posicién mediante puntos de sol-
dadura 16. La placa 15 presenta un brazo integral copla
nar 17 que se proyecta mis alld de la placa 14, tal co-
mo se ha indicado en las figuras 2 y 2A.

Dispuesta entre y conectada giratoria-
mente a las placas 14 y 15 mediante un perno‘zo, hay una
palanca acodada 21 que consiste de un brazo ;ertical 22
¥ un brazo lateral 23, h

El dispositivo ademis comprende una pie
za 0 eslabdén rigida rectilinea 25 que incluye un par de
varillas 26 y 27. Un extremo de la varilla 26 estéd equi
pada con un conector 28 que se proyecta dentro del espa
cio entre las placas 12 y estid conectado giratoriamente
a las mismas mediante un perno 30. La varilla 27 esté
provista en un extremo con un conector a horquilla 31.
Tal como se ilustra en las figuras 2 y 24, la porcién
extrema libre del brazo de pélanca 22 se proyecta den-
tro del espacio definido por el conector 31 y estd conec
tada giratoriamente al mismo mediante un perno 32. Las
porciones extremas enfrentadas de las varillas 26 y 27
estén externamente roscadas, tal como se indica con las
referencias 33 y 34, respectivamente, para acoplarse a
las tuercas trabadoras correspondientes 35 y 36 y a un
tensor 37.

La palanca acodada 21 y sus elementos
asociados estén encapsulados, en un alojamiento 40 que
incluye un bagtidor rectangular 4l. Este bastidor esté

provisto de una abertura 42 a través de la cual se ex-

tiende la porcidén extrema derecha de la pieza rigida 25.

. 980898
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El bastidor est& provisto de una abertura 43 para aco-
modar las porciones superiores de las placas 14 y 15
(figura 2). El alojamiento 40 presenta una placa descu
biefta 44 que estd fijada desmontablemente al bastidor
mediante tornillos 45. La placa de cubierta esté forma-
da con una ranura arqueéda 46 que presenta graduaciones
47 a lo largo de la misma, La palanca acodada 21 esta
provista de una prolongacidén 48 que remata en un punte-
ro 50 en registro con la abertura alargada 46, El pun-
tero 50 esta4 asociado cooperativamente con las gradua-
ciones 40 para indicar el desplazamiento de la carga.
La placa de cubierta 44 esta también formada con una a-
bertura pasante circular 51 capaz de recibir libremen-
te un perno 52,

El dispositivo'incluye ademas medios de
acoplamiento, indicados genéricamente con la referencia
53, que comprende un par de varillas 54 y 55 que estén
externamente roscadas, tal como se ha ilustrado en la
figura 1, y estén interconectadas mediante un tensor 56
para ajustar la longitud efectiva de las mismas. Las va
rillas 54 y 55 estan equipadas con contratuercas 57 y
58.'EL,extremo superior de la varilla 54 esta conectado
giratoriamente mediante un perno 60 al soporte 61 que
eé%é anclado a un soporte estacionario, como ser una
viga 62, mediante bulones o similar 63.

Tal como se ilustra mejor en las figu-
ras 2 y 2B, la varilla 55 se extiende dentro del aloja
miento 40 y est& fijada rigidamente al bastidor 41 me-

diante un punto: de soldadura 64. Un conector en forma

3.6.70 | ..9*_ 38 0 8 é 8
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de horquilla 65 estd fijado al extremo inferior de la
varilla 55 y esth conectado giratoriamente al brazo de
palanca acodado 23 mediante un perno 66.

Los diversos pernos 20, 30, 32, 60 y 66
definen ejes de giro paralelos y espaciados.

En el momento de su fabricaciodon, la pa;
lanca acodada 21 es trabada liberalmente con@ra el bra-
zo de placa 17 mediante el perno 52 que, tal-como se ha
ilustrado en la figura 2A se extiende a frayés de la a-
bertura 51 y esti en registro con las aberturas previa-
mente alineadas definidas en los brazos 23 y 17. El per
no 52 es retirado durante la instalacidn del dispositi-
Vo,

Con la finalidad de describir someramen
te el funcionamiento de la realizacidn descrita de la
invencion, se sqpondré que el dispositivo ha sido insta
lado, ¥y que las partes estén en la posicidn relativa -
ilustrada en las figuras 1 y 2 y que el perno 52 ha gi-

do retirado., Es evidente que la cafieria 10 esta sopor-

tada directamente por el dispositivo. Se supondra tam-.
bién que la disposicidn de cafieria estid inicialmente en
un estado frio, con su temperatura sustancialmente igual
a la temperatura atmosférica, es decir, aproximadamente
21eC.

Cuando la cafieria es puesta en servicio,

el vapor generado por la planta generadora de energia

la cafieria aumenta gradualmente hasta un nivel maximo
predeterminado, por ejemplo, de 5652C. Como consecuencia

de este aumento de temperatura, la cafieria se expande o

o o 380808
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se alarga y varia su posicidn. El alargamiento de la -
porcion de la cafieria 10 entre las placas 12 y 14 debi-
do al aumento de temperatura, produce el accionamiento
del novedoso dispositivo, con lo que la palanca acodada
21 es girada en un sentido contrario al de las agujas -
de un reloj en una magnitud que es directamente propor-
cional al alargamiento, transmitiéndose este efecto a
través de la pieza rigida 25, Debido a la interconexidn
de los medios de accionamiento 53 con la palanca acoda-
da, la caileria es hecha descender en una distancia que
corresponde al movimiento angular de la palanca acoda=-
da. Siendo que los puntos de giro 30 y 60 son fijos, la
palanca acodada 21 gira no solamente en el sentido con-
trario al de las agujas de un reloj alrededor de su eje
20 sino que también se vera desblazada hacia abajo de
manera de hacer que la cafieria descienda debido a que
el perno 20 es desplazado por las placas 14 y 15 fija-
das al mismo. Por lo tanto, el dispositivo de esta inven
cibébn no solamente soporta la caileria sino que hace que
se mueva hacia su posicidn normal o calculada debido a
las variaciones producidas por los cambios de temperatu
ra,'mgentras soporta plenamente a la misma.

Cuando la planta generadora deja de tra
b#ﬁar, la temperatura de la cafieria baja gradualmente
desde 56590.hasta la temperatura ambiente de aproxima-
daﬁente 21eC y se contrae la cafieria. Esta contraccibdn

de la cafieria hace que el dispositivo trabaje de manera

]
¢

inversa, haciendo que la cafieria adopte su posicién nor f

mal calculada en tqdo momento durante el enfriamiento.

Se podra notar_ que la pieza rigida 25

3,6.70 ~l1- 38 0 8 9 8



10

15

20

25

t

1
}

estd espaciada de la cafieria 10 y que su temperatura,
como aéi también la de la palanca acodada 21 y los me-
dios de acoplamiento 53, es en esencia la misma en todo
momento que la temperatura ambiente. Ademis, las longi-
tudes efectivas de la pieza rigida 25 y los medios de
accionamiento 53 pueden ser facilmente variadas en el
momento de la instalacidn pof medio de los tgnsores res
pectivos 37 y 56, .

La longitud de la pieza rigida 25 puede
ser determinada mediante las siguientes ecuaciones, ha-

ciendo referencia a la figura 3:

Ecuacion 1 T=dxb y
a
Ecuacioén 2 L=d
E

en las qgue:

es el desplazamiento de la cafieria (real o calculada)

jo - 193

es la distancia en que se desplaza el eje geométrico

del perno 20 hacia la derecha con relaciénm al eje geo!

métrico del perno 30 debido a un aumento de temperatura é

de la caferia entre 212C y 5652C;

y

H
]

a es la longitud efectiva del brazo de la palanca aco-
dada 22, es decir, la distancia entre los ejes geome
tricos de los pernos 20 y 32;

b es la longitud efectiva del brazo de la palanca aco- :

dada 23, es decir, la distancia entre los ejes geomé ;

tricos de los pernos 20 y 66;
L es la longitud efectiva de la pieza rigida 25, es de-

cir, la distancia entre los ejes geométricos de los per-

.
i
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nos 30 y 32; y
E es el coeficiente de dilatacién por pie (0,3048 m.)
de cafieria 10.
Tomando laos valores : T =.2" (5,08 cm);
a=3" (7,62 cm); b = 12" (0,3 m.) y E = 0,08, la ecua-
cidon 'l se resuelve de manera de encontrar el valor de

d y la ecuacion 2 es luego resuelta para hallar el va-

lor de L de la siguiente manera:

2 =dx 12
K3 I
!
d=£=0’56l_" !
12 5
L= 0

Q)

,(4)%- - 6,25

t

Frecuentemente, el desplazamiento de la
cafieria es mucho mayor que los 5,08 cm. dados en el ejem
plo que antecede y puede alcanzar algunas veces 10" o
més (25 cms. o mAs). Adoptando un desplazamiento de 10",
(25 cms.) seria comercialmente impréctico utilizar la

realizacidn arriba descrita con los valores especifica- |

dos, pues ésto haria necesario que la pieza rigida 25

tenga ‘una longitud efectiva de 31,35 pies (o sea casi

10, metros).

Las figuras 4 y 5 ilustran modificacio~ ;
nes recomendadas que permiten un alargamiento considera %
blemente mayor sin aumentar indebidamente la longitud ;
efectiva de la pieza rigida 25. Estas modificaciones cogf

!

templan la utilizacidén de acoplamientos correspondientes,

para multiplicar el efecto del desplazamiento T de la cg}

4.6,70
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Haciendo referencia ahora a la figura

4, la modificacidén de la invencidn ilustrada en la mis-
ma incluye una pieza 67 que corresponde a la placa 13.
Un alojamiento 70 incluye un bastidor 71 que es integral
con la pieza 67 Yy esté provista de una abertura 72 para
alojar una placa 14, una abertura lateral 73 para reci-
bir la porcidén extrema de la pieza rigida 25ty una aber
tura superior 74 a través de la cual la varilla 55 se
proyecta libremente. Una conexidn multiplicgdora esté
dispuesta dentro del alojamiento 70 y consiste de un es
labbdn 75 que estéd conectado giratoriamente al extremo
inferior de una varilla 35 mediante un perno 76 y a un
bagtidor 71 mediante un perno 77 y a un eslabdén 78 que
egta conectado giratoriamente a un eslabdon 75 mediante

un perho 80 y a la palanca acodada 21 mediante un per-

no 8l.

1
i)
i

La variante de la invencién ilustrada en:

la figura 5 inclunye una pieza 82 y un bastidor 83 que cg%

rresponde respectivamente a la pieza 67 y al bastidor ?l;

de la figura 4. BEsta variante utiliza un acoplamiento

maltiplicador que adopta la forma de un pantbdgrafo ex-

tensible retraible 85 que comprende 4 conexiones relati !

{

vamente cortas 86 y dos conexiones relativamente largas :

87 que estan dispuestas tal como se ha ilustrado e interi

conectadas mediante los pernos 88 a 94, El perno 88 sir-'

ve como conexidn giratoria para el par superior de cone-%

xiones o eslabones 86 y para la varilla 54; el perno 91 %

sirve como conexidn giratoria para los eslabones 87 y

el bastidor 83; el perno 94 sirve como conexidn girato-

4.6.70 ~14~ 38 0 8 9 Q
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ria para un par inferior de eslabones 86 y otro eslabén
95 que esta conectado a la pélanca acodada 21 mediante
un perno 96.

La modificacion de la invenciodn ilustra
da en la figura 6 representa una forma recomendada en
que el dispositivo de esta invencidn puede ser empleado
ventajosamente como imitador de impactos y oscilaciones.
El dispositivo novedoso de por si de la figura 6, es el
mismo que el ilustrado en la figura l. Sin embargo, las
placas 12 y 14 estin montadas sobre una seccidon verti-
cal de la cafieria 97, en vez de estar montadas sobre una
seccidn horizontal de la cafieria 10 (figura 1). Anéloga
mente, hay medios de acoplamiento 33 anclados a un so-
porte estacionario vertical, como ser una eolumna 98, en
lugar de un soporte 62. '

La figura 7 ilustra otra variante de la
invencidon que es también aplicable a secciones de cafie~-
ria verticales 97 y que estén ancladas a una viga supe-
rior 100. Las piezas de esta variante estan relaciona-
dag cercanamente con las de las figuras 1 y 4 e incluye
un acoplamiento multiplicador que es algo distinto del

de la figura 4. Este acoplamiento multiplicador de la

figura 7 consiste en una palanca acodada 10l, que esta
coﬁectada a un bastidor alojamiento 102 mediante un per
no 103 y a upa varilla 55 mediante un perno 104, y un
eslabdn recto 105 que esta conectado a una palanca aco-
dada 101 mediante un perno 106 y a una palanca acodada
21 mediante un perno 107. Se recomienda montar un dupli
cado del dispositivo sobre el lado opuesto de la cafie-

ria 97, tal como se ha representado con la linea de ra-

4,6.70 -15- 38 0 8 9 8
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yas y dos puntos, de manera de lograr un equipo balan-; |
ceado.

Tal como se ha indicado anteriormente,
la presente invencién puede ser empleada ventajosamente
como colaborador para los llamados soportes elAsticos -
constante de manera de hacerlos verdaderamente constan—
tes. Puede ser también empleado como colaborador para
un soporte elastico variable, de manera que ;ste altimo,
trabajara en realidad como soporte verda&ergmente cons=-
tante. En cada caso, el novedoso dispositivo est4 dis-
puesto con relacidén al soporte elastico y a la caieria
u otro equipo, tal como estad ilustrado en la variante de
la figura é, de manera de compensar el rozamiento y la
histeresis.

Haciendo referencia especifica a la fi-
gura 8, la disposicién ilustrada incluye un dispositivo
de soporte elésfico 110 que est& anclado en relacidon de
pendiente con un soporte estacionario superior 62. EI1
soporte elastico 110 puede ser del tipo descrito en la
patente norteamericana No. 2,923,507 titulado "Constant
Support Device" o en la patente norteamericana 3.,148.870:

titulada "Sprihg Support Device". El soporte elastico - |

110 incluye una palanca acodada 1lll que esta soportada
para girar alrededor del eje geométrico de un perno o %
eje 112. Un brazo de la palanca acodada 1lll esta conectg%
do mediante un perno 114 al extremo superior de una uni—i
dad portadora de carga 113 que esta conectada por su ex-.

i

tremo inferior a una abrazadera 115 dispuesta alrededor

de la caiieria.

Solamente se ha ilustrado ciertas porcig

ne.70 . 980898
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nes del novedoso dispositivo de las figuras 1 y 2 en la
figura 8, debiéndose entender que la cafieria esta equi-
pada con un dispositivo novedoso completo. En la dispo-
sicidén ilustrada, los medios de acoplamiento 53 estan
conectados al otro brazo de la palanca acodada 11l me-
diante un perno 116, en vez de estar conectado directa-
mente al soporte 62 tal como se ha ilustrado en la figu
ra l, Seréd evidente para aquellos expertos en la mate-
ria que el soporte eldstico 110 trabaja, segin su fun-
cionamiento normal, de manera que ejercer una fuerza de
sustentacidén sobre la cafieria y que el dispositivo de la
figura 1 coopera con el soporte elastico y con la cafie-
ria de manera de que esta Ultima est& en todo momento
sometida a una fuerza de sustentacidn verdaderamente cons
tante, '

Cada una de las realizaciones descritas
comtempla la utilizacion de una pieza rigida 25 que es-
td espaciada de la cafieria y que esté, en todo momento,
a una temperatura sustancialmente igual a la temperatu-
ra ambiente. En estas realizaciones, las longitudes efec!
tivas de la pieza rigida 25 permanece sustancialmente

constante, independientemente de la temperatura de la

cafieria,

' Cae dentro del alcance de la presente
invencion, tal como estd materializada por ejemplo en lai
realizacion de la figura 9, emplear una pieza rigida 117;
que esta, en todo momento, a sustancialmente la misma - ;
temperatura que la caberia y cuya longitud efectiva va- ‘

ria en funcidn de la temperatura de la cafieria. La pieza

rigida 117 est& hecha de un metal que tiene un coeficien

4.6.70 -17- 38 O 8 9 8
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te de expansién que es sustancialmente distinto que elj
de la cafieria 10. Suponiendo que la cafieria 10 esté he-
cha de acero inoxidable, se recomienda que la pieza 117
sea hecha de bronce o de otro material adecuado que pre
senta un coeficiente de dilatacidén que es sustancialmen
te mayor gue el del acero inoxidable. La porcién princi
pal de la pieza 117 yace a lo largo y estéd en contacto
directo e intimo con la cafieria 10 y esta enéﬁpsulada en
la vaina aislante 11. Se pueden proveer ﬁbd@os (no ilus-
trados) para asegurar que la pieza 117 esti4 en contacto
intimo con la cafieria 10, sin por esto dejar de permitir
que pueda haber un movimiento entre las mismas.

La disposicidén ilustrada en la figura 9,
también incluye una palanca acodada 118 gue puede ser -
igual a la palanca acodada 21 pero invertida. La palan-
ca acodada 118 gsta conectada mediante un perno 120 a la
placa 14 y a una placa asociada 121 que corresponde a
la placa 15 de la figura 2A. Esta palanca acodada esta
conectada por un extremo a la varilla 55 mediante un per
no 122 y por su otro extremo a un extremo de la pieza -
rigida 117 mediante un perno 123.

Tanto la cafieria 10 como la pieza rigi-
da 117 se expandé o se contrae en respuesta y en propor
cion directa a las variaciones de temperatura en la ca-
fieria. Sin embargo, la pieza 117 se expande o contrae
en mayor grado, en sentido longitudinal, que la cafieria
10 debido a la diferencia en los coeficientes de dilata-

cidén de los metales que constituyen estas piezas. Como

; consecuencia, la pieza rigida 117 efectlia un movimiento

! de giro correspondiente de la palanca acodada 118, alre

o .. 38089A

i




10

15

20

25

30

7=11-72

dedor del eje del perno 120,

Este movimiento de giro de la palanca acoda
da puede ser en el sentido de las agujas del reloj o
en sentido contrario, dependiendo de si la cafieria es
t4 siendo sometida a un aumento o disminucidn de tem-~
peratura.

E1 funcionamiento de la.realizacidn de la
figura 9 es, en todos sus aspectos, igual al de la fi
gura 1,

Ademds, es indudable que al llevarse este
invento a la prdctica, podrédn ser introducidas modifi
caciones en lo que a ciertos detalles de construccidn
y forma del mismo se refiere, pero siempre y cuando
sin apartarse de los principios fundamentales, que se
especifican claramente en las cldusulas reivindicato-

rias que se acompafian,

REIVINDICACTIONES

Los puntos de invencidn propia y nueva que
se presentan para que sean objeto de esta selicitud
de Patente de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios,
son los siguientes:

l,- Un: dispositivo para soportar y/o contro-

3808907
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lar el movimiento de cafierfas, conductos u otros edﬁiﬁos
- sometidos a cambios de posicién que se producen co-
mo resultado de la expansién o de la contraccidén debi
do a variaciones en su estado térmico, caracterizado
pér comprender medios de accionamiento adaptadoa para
ger fijados a dicha cafierfa en primera y segunda posi
ciones espaciadas y para desplazarse con relacién a
dicha ocafierfa a medida que la misma se expande o se
contrae en respuesta a y en proporcidn directa a dichs
variacién en el estado térmico, y medios. de acoplamien
to conectados operativamente con los medios dé,acoio-
namiento y adaptados para ser conectados a un soporte
estacionario.

2,= Un dispositivo de acuerdo con la reivin
dicacidn 1, caracterizado por el hecho de gue dichos
medios de accionamiento incluyen una pieza rfgida que
estd espacliada de la caflerfa y est4 sometida a la tem
peratura ambiente durante su utilizacidn.

3.~ Un dispositivo de acuerdo con la reivip
dicacién 1, caracterizado por el hecho de gue los me-
dios de accionamiento incluyen una pieza rfgida que-
estd adaptzda para. ser colocada en contacto fntima con
la cafferfa y alcanzar sustancialmente la misma éempe-
rature que la cafierfa durante su uso, presentando di-
cha pileza rigida un coeficiente de dilatacién que es
sustancialmente distinto del de dicha cafieria.

L.~ Un dispositivo de acuerdo con la reivine
dicacién 3, caracterizado por el hecho de que el coe-
ficiente de dilatacidn de la pieza rigida es sustancial

mente mayor que el de dicha cafieria,

- 380898
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.nectores para conectar dicha pieza rfgida a dicha pa-

‘dicaeidn 7, caracterizado por el hecho de que l0s me~

5¢=— Un dispositive de acuerdo con la reivin-|

dicacién 1 § 2, caracterizado por el hecho de que los

medios de accionamiento incluyen una pieza rifgida ada

1]

tada para ser conectada giratoriamente a la cafieria
en la primera posici&n, v una palanca conectada girae
toriamente a la pieza rigida y adaptada para ser co=
nectada giratoriamente a la cafierfa en dicha segunda

posicidn,

6e~ Un dispositivo de acuerdo con la reivin
dicacidn 5, caracterizado por el hecho de que dicha
palanca comprende una palanca acodada,

7+~ Un. dispositivo de acuerdo con la reivin-
dicacidn 1, caracterizado por el hecho de que los me=
dios de accionamiento incluyen una pieza rfgida, pri-
meros medios conectores adaptados para ser fijados a
dicha cafierfa en dicha primera posicidén, medios para
conectar dicha pieza rigida a dichos primeros medios
conectores para desplazarse alrededor de un primer ej%
de giro, una palanca, segin los medios conectores adap
tados para ser fijados en dicha cafierfa en dicha segull
da posicién, medios para conectar dicha palanca a di-
chos segundoé medios conectores para desplazarse alre-

dedor de un segundo eje de giro, y terceros medios co-

lanca para desplazarse alrededor del tercer eje de gi-

T'Oe

8¢~ Un. dispositivo de acuerdo con la reivine

dios de acoplamiento incluyen cuartos medios conecto~

res conectados dos a la palanca para desplazarse alrew

-~ 380808
iy
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dedor de un cuarto eje de giro y quintos medios éonec-
tores adaptados para ser conectados a un soporte estaw
cionario para desplazarse alrededor de un quinto eje
de giro,

Qe¢~ Un dispositivo de acuerdo con la reivine
dicacién 7 u 8, caracterizado por el hecho de que di-
chos ejes de giro estdn espaciados entre sf y son pa-
ralelos, .

10,~ Un dispositivo de acuerdo con cualquiera
de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por
el hecho de que los medios de acoplamiento incluyen
medios de eslabdn para variar su longitud efectiva y
comprenden una pluralidad de eslabones interconectados
giratoriamente,

ll,=- Un dispositivo de acuerdo con cualquie-
ra de las reivindicaciones 1 a 9, caracterizado por el
hecho de que los medios de acoplamiento incluyen una
unidad pantogrifica para variar su longitud efectiva
v que coﬁprende una pluralidad de eslabones que estdén
interconectados giratoriamente para formar una serie
de bastidores abiertos que son extensibles y retrafbles
al unisono,

124~ Un dispositivo de acuerdo con cualquie-
ra de las reivindicaciones 5 a 1l, caracterizado ade=
mis por comprender un alojamiento adaptado para ser fi
Jado a la cafierfa en dicha segunda posicidn, estando
la palanca dispuesta dentro del alojamiento y proyec-
tdndose una porcién de la pieza rfgida y una porcién
de los medios de acoplamiento dentro de y movibles con

relacidn a dicho alojamiento,

) = 380808
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13¢~ Um dispositivo para soportar’y/o con-
trolar el movimiento de cafierfas, conductos u otros
S equipos sometidos a cambilos de posicién que se produw
cen como resultado de la expansidn o de la contraccién
~75 debido a variaciones en su estado térmico, caracteri-
"""" zado por comprender un soporte eldstico adaptado para
ser fijado a un soportado estacionario y que incluye
una palanca giratoria eldsticamente solicitada y una
unidad portadora de carga conectada giratoriamente a
10 la palanca y adaptada para ser fijada a la cafierfa, vy
un: dispositivo que comprende medios de accionamiento
capaces de ser fijados a dicha caﬁeria en. primera y
segunda posiciones espaciadas y para desplazarse con
relacién a dicha cafierfa a medida que la misma se ex-
15 pande o se contrae en respuesta a y en proporcién diw
recta a dichas variaciones en el estado térmico, y me-
dios de acoplamiento conectados operativamente a los
medios de accionamiento y a la palanca,
14,~ Un dispositivo de acuerdo con la reivin
20 dicacién 13, caracterizado por el hecho de que los me-
dios de accionamiento incluyen una pieza rfgida que eg
ti espaciada de la cafierfa vy estd sometida a la tempe-
ratura ambiente durante su uso,
15¢= Unr dispositivo de acuerdo con la reivin-
25 dicacidn 13, caracterizado por el hecho de que los me~
dios de accionamiento incluyen una pieza rfgida que es
t4 adaptada para ser colocada en contacto f{ntimo con

la cafierfa y alcanzar sustancialmente la misma tempera

tura que la cafierfa durante su uso, presentando dicha

30 pieza rfgida un coeficiente de dilatacién que es sus-

7~11-72 ~23= 38 0 8 g Q
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tancialmente distinto del de dicha cafierfa,
16,~ Un disposit;vo de acuerdo con la: reivine
dicacidén 13, caracterizado por el hecho de gque los me-
dios de accionamiento incluyen una pieza rfgida adap=
tada para ser conectada aislatoriamente a la cafier{a

en la primers posicidn, y una palahca acodada conecta-

conectada giratoriamente a la cafierfa en dicha segunw~
da posicién,

17¢~ Un,diséositivo de acuerdo 'con cualquiew-
ra de las reivindicaciones 13 a 16, caracterizado por
el hecho de que los medios rie accionamiento incluyen
un eslabonamiento multiplicador,

18, « ﬁﬁ[dispositivo para soportar y/o contro
lar el movimiento de cafierfas, conductos u otros equi-
pos sometidos a cambios de posicidn,

Tal,y como se ha descrito en la Memoria que
antecede, representado en los dibujos que se acompafian
v para los fines que se han especificado,

Esta Memoria consta de veinticuatro hojas es-

critas a mdquina por una sola cara.

Madrid, 1 1 NBV. m

AL

—

P.A,

3808948
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da giratoriamente a la pieza rfgida y adaptada para sepr
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