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PALEENTE DE INVENCION

Procedimiento y dispositivo para la regulación de la 
elevación de un brazo articulado sobre una estructura 
resistente.

S0C1ETE ANONYME P0CLA1N, 
entidad francesa, residente en 
60 - Le Plessis-Belleville, (Oise), 
Francia.

Para ciertas utilizaciones, se ha recurrido 
al control de la orientación de dos elementos uno con 
respecto al otro con ayuda de un gato hidráulico, por 
ejemplo, enganchado entre los dos elementos. Es de es- 

5* te modo como se orienta la flecha de una máquina de
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obras páblicas con respecto a la torreta o a la pla­
taforma sobre la que dicha flecha está articulada.

En la mayor parte de estas utilizaciones, 
la cuestión que se plantea consiste en efectuar la 
maniobra en el menor espacio de tiempo posible. Para 
hacer esto, basta elegir en consecuencia los diferen­
tes elementos, tipo de gato y posición de éste sobre 
la torreta y sobre el brazo, longitud del brazo, etc. 
Pero se comprueba con las máquinas oorrientes, que la' 
maniobra de una cierta carga, en el extremo de la fle­
cha o pluma por ejemplo, al ser efectuada en un cier­
to espacio de tiempo, la maniobra de una carga dos ve­
ces menor es efectuada en el mismo espacio de tiempo.
El par necesario para la elevación al ser dos veces 
menos elevado en el segundo caso que en el primero, se 
habría podido desear, permaneciendo constante la poten­
cia de funcionamiento, efectuar la segunda maniobra 
dos veces más rápidamente que la primera, suponiendo 
por lo demás que la primera carga era igual a la carga 
límite de elevación. No hay nada de eso, ning&n dispo­
sitivo conocido permite este tipo de funcionamiento.

Sin embargo, se conocían máquinas sobre las 
cuales la regulación del par máximo de elevación de un 
gato es posible, sin cambio del gato, mediante una mo­
dificación de la posición del punto de aplicación de la 
fperza de dicho gato, siendo efectuada esta modifica­
ción a solicitud y no automáticamente.

La Entidad solicitante ha tratado de reme­
diar este estado de cosas, y ha imaginado primeramente 
para realizar ásto, proceder de una manera nueva, te-
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niendo la posibilidad de maniobrar a la velocidad má­
xima permitida por el par necesario para la elevación, 
quedando bien entendido qu.e dicha maniobra debe ser 
efectuada a ana potencia que no sobrepase nn valor 
prescrito.

La invención tiene por consiguiente por ob­
jeto, en primer lagar, un procedimiento de regulación 
para efectuar, a la velocidad máxima posible, la ele­
vación de un brazo articulado sobre una estructura 
resistente, por medio de un gato alimentado de fluido 
a presión, sin que la potencia consumida sobrepase un 
valor fijado. Se realiza la subordinación de la posi­
ción de al menos uno de los ejes de articulación del 
gato al valor de la presión de alimentación del mismo.

La invención tiene igualmente por objeto un 
dispositivo de elevación constituido por un brazo ar­
ticulado sobre una estructura por un gato enganchado 
entre el brazo y un elemento regulable en posición con 
respecto a la estructura, y por un órgano de acciona­
miento de la posición de dicho elemento. El órgano de 
accionamiento es pilotado por la presión de alimenta­
ción del gato.

En una forma de realización interesante, 
el órgano de accionamiento de la posición del elemenr- 
to está constituido por un segundo gato enganchado en­
tre la estructura y dicho elemento, siendo puesto es­
te segundo gato selectivamente en comunicación con una 
alimentación en fluido a presión, y con un depósito 
de descarga. La puesta en comunicación selectiva es 
efectuada por un distribuidor a corredera, estando so-
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metida dicha corredera a la acción del fluido de un 
conducto incrustado sobre la alimentación de fluido a 
presión del gato enganchado entre el brazo y el ele­
mento regulable en posición.

Una variante ventajosa de realización con­
siste en que además un bloque de cortadura, interpues­
to sobre los conductos de alimentación y de impulsión 
del gato enganchado entre el brazo y el elemento regu­
lable en posición, asegura la puesta en comunicación - 
del segundo gato con la alimentación de fluido bajo 
presión cuando una primera cámara del gato enganchado 
entre el brazo y el elemento regulable en posición es 
alimentado de fluido bajo presión, mientras que aísla 
a dicho segundo gato cuando la citada primera camara 
del gato enganchado entre el brazo y el elemento re­
gulable en posición es aislada.

La primera cámara del gato enganchado entre 
el brazo y el elemento regulable en posición es la que 
es puesta en comunicación con la alimentación de flui­
do a presión durante la elevación del brazo articulado 
sobre la estructura.

Por áltimo, preferentemente, el bloque de 
cortadura está constituido por una primera válvula 
de no retorno dispuesta sobre un conducto incrustado 
en derivación sobre el conducto susceptible de ser co­
nectado a la alimentación de la primera cámara del ga­
to enganchado entre el brazo y el elemento regulable 
en posición y susceptible de ser conectado a una de
las cámaras del segundo gato.

Unas segunda y tercera válvulas de no retor-30
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no están dispuestas sobre un conducto susceptible de 
ser conectado a la otra cámara del segundo gato y están 
montadas en oposición.

La tercera válvula de no retorno, dispuesta 
más allá de la segunda válvula de no retorno con res­
pecto al segundo gato es pilotada por la presión del 
fluido del conducto susceptible de ser conectado a la 
alimentación de la primera cámara del gato enganchado 
entre el brazo y el elemento regulable en posición, y 
permite la circulación en los dos sentidos del fluido 
contenido en el conducto sobre el que está dispuesta 
cuando su presión de pilotaje es superior a un valor 
dado.

La invención será mejor comprendida, asi 
como sus características secundarias y ventajas con 
el transcurso de la descripción que sigue de una for­
ma de realización dada a titulo de ejemplo no limita­
tivo y con referencia a los dibujos adjuntos, en los 
cuales:

La figura 1, es una vista parcial en alzado 
de una máquina sobre la que está montado un dispositivo 
de elevaciónbonforme a la invención.

La figura 2, es una vista esquemática de un 
dispositivo de elevación conforme a la invención.

La figura 3 , 'es una vista esquemática de una 
variante del dispositivo representado en la figura 2.

La máquina sobre la que se aplica al dispo­
sitivo conforme a la invención comprende una torreta 1, 
sobre la que está articulada una flecha 2, en torno al 
eje 3< Un primer gato 4 está enganchado entre la flecha30
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2 y un elemento 5 montado pivotante. sobre la torreta 
1 en torno a un eje 6. El gato 4 está articulado por 
el eje 7 sobre la flecha 2, y por el eje 8 sobre el 
elemento pivotante 5. Por áltimo, un segundo gato 9 
está enganchado entre la torreta 1 y el elemento 5 
por los ejes 10 y 11.

Seg&n una primera variante de realización, 
representada en la figura 2, el.circuito de alimenta­
ción de los gatos 4 y 9 comprende una fuente de fluido 
a presión 12, tal como una bomba hidráulica, que ali­
menta al gato 4 por mediación de un distribuidor de 
tres posiciones 13, de accionamiento manual, por una 
palanca 14 por ejemplo. Un depósito de descarga 15 es­
tá dispuesto para el retorno del fluido.

En el.sentido de la elevación de la flecha, 
el gato 4 es alimentado por el conducto 16. La presión 
del fluido en el conducto 16 es limitada por una vál­
vula tarada 17 que evacúa eventualmente el fluido del 
depósito 15.

Sobre el conducto ló está insertado un con­
ducto 18 que desemboca en un gato 19 de accionamiento 
de la posición de la corredera de un distribuidor de 
corredera de tres posiciones 20, estando en equilibrio 
dicha corredera bajo las acciones antagonistas del fluí 
do del conducto 18 y de un resorte 21. Es por media­
ción del distribuidor 20,que es alimentado, por una 
fuente de fluido a presión 22, el.gato 9. Una válvula 
tarada 23 limita la presión de alimentación del gato 9.

Se observará que las fuentes de fluido a 
presión 12 y 22 pueden ser confundidas en una sola y30. .
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misma bomba, como es previsto por lo demás en la se­
gunda variante. Unos conductos 24 unen las dos cáma­
ras del gato al distribuidor 20.

Una segunda variante de realización está re­
presentada en la figura 3. Se encuentran ciertos ele­
mentos análogos a los descritos anteriormente y que 
llevan las mismas referencias que los ya utilizados.

El dispositivo es completado por una bomba 
ánica 25 qne está unida al distribuidor 13 por un con­
ducto 26. Un conducto 27 que retorna al depósito 15 a 
través de una válvula tarada 28, está puesto en deri­
vación sobre el conducto 26, como es conocido.

Dos conductos 29 y 30 unen las dos cámaras 
4a y 4b del gato 4 al distribuidor 13, siendo puesto en 
comunicación el conducto 29 que une la cámara 4a por 
el distribuidor 13 con el conducto 26 de impulsión de 
la bomba 25 en el momento de la elevación de la fle­
cha 2.

Un "bloque de cortadura." .31 está interpues­
to sobre los conductos 29 y 30. Dos conductos^2 y 33? 
unen este bloque de cortadura 31 a un distribuidor de 
corredera de tres posiciones 34 y son prolongados más 
allá del distribuidor 34 por conductos 35, 36 unidos 
a las cámaras 9a y* 9b del gato 9. El distribuidor 34 
asegura selectivamente, el aislamiento de los conduc­
tos 35, 36 o la puesta en comunicación de dichos con­
ductos, 35, 36con los conductos 32, 33 o vicecersa 33, 
32.

Por lo demás, un captador de presión 37 
constituido por un pistón 38? montado a deslizamiento30
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en el cuerpo áe un cilindro 39? está unido por un 
conducto 40 al conducto 29. En oposición a la cámara 
37a en la que desemboca el conducto 40 , y por otro 
lado al pistón 38, está dispuesto un resorte 41 en la 
cámara 37b entre dicho pistón 38 y el cilindro 39. El 
vástago 42 del pistón 38 es sensiblemente coaxial al 
pistón 38.

Se observará que, en el ejemplo represen­
tado, los cuerpos del distribuidor 34 y del captador 
de presión 37 son solidarios al bastidor de la máqui­
na, de la torreta 1 por ejemplo, en tanto que una pa­
lanca de conexión 43 une los elementos móviles del dis­
tribuidor 34, del captador de presión 37 y del gato 9. 
Tal es así que el eje 11 del vástago del gato 9 está 
articulado sobre la palanca 43, que el eje 44 del vás­
tago 42'del captador de presión 37 desliza en una ven­
tana 45 prevista en la palanca 43, y que, de una forma 
análoga, el eje 46 de la corredera del distribuidor 
34 desliza en una ventana 47 de la palanca 43.

Se observará ahora el bloqueo de cortadura 
31.'Se precisará ante todo que su función es aislar 
las cámaras 9a y 9b del gato 9, cuando el gato 4 no 
es accionado, dicho de otro modo cuando la cámara 4a, 
por ejemplo, es aislada a la vez de la bornea 25 y del 
depósito 15.

Entre los diversos dispositivos realizables 
para asegurar esta función, el bloque de cortadura 31, 
es elegido preferentemente. Ventajosamente comprende 
cuatro válvulas de no retorno, de las cuales dos son 
pilotadas.



Una primera válvula de no retorno 48 está 
dispuesta sobre el conducto 32, que está conectado al 
conducto 29. La válvula de no retorno 48 permite el 
paso del fluido del conducto 29 hacia el distribuidor 
34.

Una segunda válvula de no retorno 49 está 
dispuesta sobre el conducto 33)que está conectado al 
conducto 30. Esta válvula de no retorno 49 permite el 
paso del fluido del distribuidor 34 hacia el conducto- 
30.

Una tercera válvula de no retorno 50 está 
dispuesta sobre el conducto 33) más allá de la válvu­
la de no retorno 49 con respecto al distribuidor 34. 
Esta válvula de no retorno 50 está unida por un con­
ducto 51 al conducto 32. El conducto 51 está conecta­
do al conducto 32 entre la válvula de no retorno 48 y 
el acoplamiento de dicho conducto 32 al conducto 29. 
Está montada en oposición con la válvula de no retor­
no 49.

Por lo demás, una cuarta válvula de no retor­
no 52 está dispuesta sobre el conducto 29) a la sali­
da del acoplamiento de los conductos 32 y 29. Esta vál­
vula de no retorno 52 está unida al conducto 33 por 
un conducto53) que está conectado a dicho conducto 33 
entre la válvula de no retorno 50 y el acoplamiento de 
los conductos 30 y 33. La válvula 52 permite el paso 
del fluido del distribuidor 13 hacia la cámara 4a del 
gato 4 .

Se precisará que las válvulas de no retor­
no 50, 52 permiten el paso del fluido en ambos sentí—
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dos en los conductos 33) 39? sobre los que están dis­
puestas? cuando las presiones de pilotaje del fluido 
contenido en los conductos 51? 53 son superiores a va­
lores dados de umbrales, por ejemplo? cuando estas pre­
siones no son nulas.

El funcionamiento de la máquina descrita an­
teriormente es en efecto totalmente nuevo con respec­
to al de las máquinas anteriormente conocidas.

En lo que respecta a la primera variante de. 
realización? representada en la figura 2, se expondrán 
dos casos de funcionamiento que corresponden respecti­
vamente? el primero a la .elevación de la flecha 2 prác­
ticamente sin que un par resistente sea aplicado? y el 
segundo a la elevación de una carga pesada.

Si entonces? en un primer estado, se ha de 
elevar la flecha 2 en vacio? por ejemplo? se alimenta 
el gato 4 por el conducto 16? disponiendo la correde­
ra del distrihuidor 13 en la posición adecuada. Como 
la resistencia opuesta a la elevación es reducida? la 

. presión en el conducto 16? necesaria para dicha ele­
vación? es reducida y del lado de la presión de tarado 
de la válvula 17? para fijar ideas. La acción de la pre­
sión en el gato 19 de accionamiento de la corredera del 
distribuidor 20 es menos fuerte que la del resorte 21? 
de tal forma que el distribuidor 20 está dispuesto pa­
ra alimentar el gato 9 del lado de la articulación 11.

De esta forma? el gato 9 tira del elemento 
5? para hacer pasar de la posición 5' con trazos dis­
continuos? a la posición 5 con trazo Reno. Esto tiene 
por efecto? una presión de alimentación dada en el con-30.
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duoto 16, y para un caudal dado, por consiguiente pa­
ra una potencia dada, acortar el brazo de palanca del 
par de elevación y por consiguiente finalmente, ele­
var con un par motor menor que antes, pero sin embargo 
suficiente para la elevación, pero tambián a una velo­
cidad de elevación mayor. De hecho, precisamente lo que 
importa es elevar una carga reducida muy rápidamente.

Por el contrario, en el-segundo caso, y par­
tiendo de la configuración anterior, la presión en e l ' 
conducto 16 es prácticamente igual a la presión de ta­
rado de la válvula 17. La corredera del distribuidor 20 
es por consiguiente rechazada por el gato 19, de tal 
forma que es la cámara del gato 9 situada del lado de la 
articulación 10 la que es alimentada de fluido a pre­
sión. El elemento 5 es rechazado en 5'. El brazo del 
par de elevación aumenta, y por consiguiente el par 
aumenta, y correlativamente, la velocidad disminuye.
Se observa menos velocidad que anteriormente pero sin 
embargo se eleva una carga más pesada.

Se observará que es preciso prever el equi­
librio de la corredera del distribuidor en posición me­
dia para una presión del conducto 18 ligeramente infe­
rior a la presión de tarado de la válvula 17, para que 
el gato 9 sea alimentado de manera a.disponer el elemen­
to 5 para elevar la carga a la velocidad máxima posible, 
siendo limitada la presión en el gato 4 a un valor dado.

Dicho de otro modo, el dispositivo conforme 
a la invención regula permanentemente la posición del 
elemento 5 y por tanto la posición del eje de articula­
ción 8 del gato 4 sobre la torreta, de manera que se30
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eleve la velocidad máxima permitida por ana potencia 
dada de elevación. Después que la presión de elevación 
cae por debajo de la presión máxima dada para la ali­
mentación del gato 4? por acción del gato 19 sobre la 

5* corredera del distribuidor 20, se alimenta el gato 9
, para acortar el brazo de palanca de regulación y por

tanto para aumentar la velocidad de elevación.
Quede bien entendido que la velocidad está 

¡ siR embargo limitada también por una posición extrema'
10. del elemento 5 y por un caudal máximo de alimentación

del gato 4) caudal que es a lo sumo igual a un valor 
dado.

Si, por el contrario, el par motor de ele­
vación resultara inferior al par resistente, la veló­

la. cidad de elevación seria automáticamente disminuida
hasta que el par motor resultara mayor que el par re­
sistente .

Por consiguiente se está correcto constan­
temente a la velocidad máxima posible, lo que corres- 

20* pondo al tiempo de manipulación mas corto posible, y
por consiguiente al mejor rendimiento posible de la 
instalación de elevación, ^ ésto de una manera total­
mente automática.

Se habrá observado que, en el sentido opues- 
25* to a la elevación, la cuestión de velocidad máximo no

se plantea de la misma manera. La presión en el conduc­
to 16 es entonces nula (retorno del fluido al depósi­
to de descarga 15), y el elemento 5 está, por este mo­
tivo, dispuesto para asegurar la manipulación a la ve­
locidad máxima.30.



Cuando 2a orientación de la pluma 2 no es 
accionada, pero sin embargo la presión aumenta en la 
cámara del gato 4? que es habitualmente alimentada 
durante la elevación de la pluma 2, el gato 19 es 
entonces accionado, y por consiguiente, el gato 9 es 
accionado, lo que da lugar a una modificación indi­
recta y no deseada de la flecha.2. Este funcionamien­
to puede ser el de una flecha de grúa, por ejemplo, 
cuando se despega la carga del suelo por medio de un 
cable de elevación, sin por ello desear modificar la 
posición de la flecha con respecto al suelo. En el 
caso en que se desee mantener la flecha inmóvil, apa­
rece necesario neutralizar provisionalmente el dispo­
sitivo de subordinación descrito anteriormente.

Se llega a este resultado, mediante la uti­
lización, por ejemplo, de la segunda variante de rea­
lización descrita anteriormente con respecto a la fi­
gura 3*

En efecto, si la cámara 4a del gato 4, que 
es habitualmente alimentada de fluido a presión en el 
momento de la elevación de la flecha 2, es aislada del 
depósito 15 y de la bomba 25, en la posición del distri­
buidor 13 representada en la figura 3 por ejemplo, se 
comprueba que no hay mas que una pequeña o nada de pre­
sión en el conducto 3 0, y por tanto en el conducto 53, 
que la válvula de no retorno 52 impide el paso del flui­
do de la cámara 4a hacia el distribuidor 34, y que 
entonces la presión del fluido en el conducto'29 a la 
entrada de la válvula 52 con respecto al gato 4 es re­
ducida o nula. La presión en el conducto 51 es igual­



mente reducida o nula, de tal forma que la válvula 
de no retorno 50 es pilotada para no dejar pasar el 
fluido mas que del conducto 30 hacia la válvula de no 
retorno 49. Se comprende fácilmente que las válvulas 
de no retorno 49 y 50 están montadas en oposición y 
bloquean el paso en el conducto 33 y por este medio aís­
lan a una de las cámaras del gato 9 cualquiera que sea 
la posición de la corredera del distribuidor 34. De 
ello resulta que dicho gato 9 permanece bloqueado y 
no corrige ya, provisionalmente, la posición del ele­
mento 5, lo que permite mantener la flecha 2 inmóvil, 
cualesquiera que sean las sobrepresiones momentáneas 
en la cámara 4a del gato 4, debidas a la elevación de 
una carga, por ejemplo, sin movimiento deseado de la 
flecha. Quede bien entendido, de una forma conocida, 
que se sabe san embargo que la presión en los diferen­
tes gatos está limitada por una válvula de descarga, y 
que si se desea elevar por descuido una carga superior 
a las características máximas de la máquina, habría a 
pesar de todo descarga de la cámara 4a del gato 4, con­
trariamente a lo que acaba de ser dicho. Pero se esta­
ría entonces fuera de los casos de utilización normal 
de la máquina y ésto seria un dispositivo de seguridad 
que funcionaría en caso excepcional.

El dispositivo*de la figura 3 permite igual-r 
mente la corrección de posición automática del elemen­
to 5. Si, en un primer caso se quiere elevar la pluma 
2, se alimenta por la bomba 25 el conducto 29 a través 
del distribuidor 13 convenientemente manipulado. La cá­
mara 4a es también alimentada de fluido a presión, míen-
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tras que la cámara 4b es puesta en impulsión al de­
pósito 15 por el conducto 30.

Cuando la presión del fluido en el conduc­
to 29; y por tanto en el conducto 40; disminuye y 
cuando la resistencia de elevación es reducida, el 
resorte 41 rechaza a fondo al pistón 38 del captador 
de presión 37. Resulta de esta configuración que el eje 
11 está momentáneamente fijo y por lo tanto el vastago 
de pistón 42 del captador de presión 37 tira de la pa­
lanca 43 que hace pivotar en torno al eje 11. Esto des­
plaza a la corredera del distribuidor 34, que une en­
tonces los conductos 32 y 35, y 33 y 36. Por los con­
ductos 32 y 35, a través de la válvula de no retorno 
48, el fluido a presión contenido en el conducto 29 
alimenta, además de la cámara 4a del gato 4, a la cá­
mara 9a del gato 9. En concomitancia, la válvula de no 
retorno 50 es mantenida abierta por la presión de pilo­
taje del conducto 51, de tal forma que el fluido puede 
escaparse de la cámara 9b del gato 9 por los conduc­
tos 36 y 33, a través de las válvulas de no retorno 
49 y 57 hacia el conducto 30 y el depósito 15. Esta fa­
se del funcionamiento arrastra el desplazamiento del 
eje 11 en el mejor sentido para la regulación de la 
posición del elemento 5, y por lo* tanto, el pivotamien- 
to de la palanca 43 en,torno al eje 44 del vastago 42 
del captador de presión 37^ resultado fijo este eje 
44 para una presión dada en el conducto 40. El movi­
miento de la palanca 43 pone a la corredera del dis­
tribuidor 34 en posición media.

j Si, al contrario del caso anterior, la pre-
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sión aumenta en los conductos 29 y 40, se obtiene un 
funcionamiento análogo al anterior, pero en sentido 
inverso.

Por lo demás, se comprueba que para cada 
presi5n de alimentación de la cámara 4a del gato 4 
corresponde una posición del pistón 38 del captador 
de presión 37. Por consiguiente se obtiene una regu­
lación del elemento 5 para una zona continua de pre­
sión de alimentación de la cámara 4a, y no una regu- - 
lación por umbrales de presión, tal como la de la pri­
mera variante.

Por áltimo, se observará que cuando se accio­
na el descenso de la flecha 2, por acción sobre el dis­
tribuidor 13, uniendo esta vez el conducto 30 a la 
impulsión de la bomba 25 y el conducto 29 al depósito 
15, se permite el deslizamiento a travás de la válvu­
la de no retorno 52, que es mantenida abierta por la 
presión de pilotaje del fluido de los conductos 30 y 
53y del fluido contenido en la cámara 4a.

La invención no se limita a la descripción 
que.acaba de ser dada, sino que por el contrario cu­
bre todas las variantes que podrían ser aportadas sin 
salir de su marco ni de su espíritu.

Asi pues, el elemento 5) cuya posición es 
accionada por el gato 9, podría ser reemplazado por 
un dispositivo de guia, a correderas por ejemplo, del 
eje 8 del gato 4, dispositivo accionado, en una varian­
te de realización, por un motor que acciona un torni­
llo sinfin.

30 Asimismo, no solamente el eje de articula-
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ci$n 8 del gato 4 puede ser regulado en posición para 
asegurar la puesta en práctica del procedimiento con­
forme a la invención, sino el segundo eje de articula­
ción 7 puede estar igualmente provisto de un disposi­
tivo de regulación de su posición análogo al del eje 8.

Todavía se podrá con el mismo fin prever una 
regulación de la posición de al menos uno de los ejes 
de articulación del gato enganchado entre la flecha y 
el balancín de la máquina.

N O T A
Descrita suficientemente la naturaleza del 

invento, así como la manera de realizarlo en la prác­
tica, debe hacerse constar que las disposiciones an­
teriormente indicadas son susceptibles de modifica­
ciones de detalle en cuanto no alteren su principio 
fundamental. También se hace constar que el invento 
corresponde a una Solicitud de Patente presentada en 
Francia nS 69 20342 de 18 de junio de 1969 acogiéndo­
se, por lo tanto, a los beneficios que conceden los 
Convenios Internacionales en vigor, siendo lo que 
constituye la esencia del referido invento y por lo 
que se solicita Patente de Invención por 20 aBos en 
EspaBa: PROCEDIMIENTO Y DISPOSITIVO PARA LA REGULA 
C10N DE LA ELEVACION DE UN BRAZO ARTICULADO SOBRE 
UNA ESTRUCTURA RESISTENTE; caracterizándose por lo 
siguiente:

is - Procedimiento para- la regulación de 
la elevación de un brazo articulado sobre una estruc­
tura resistente, a la velocidad máxima posible, por 
medio de un gato alimentado de fluido a presión, sin30



que la potencia consumida sobrepase un valor fijado, 
caracterizado porque se realiza la subordinación de 
la posición de al menos uno de los-ejes de articula­
ción del gato al valor de la presión de alimentación 

5* del mismo/

10.

15.

20.

25.

28 - Dispositivo para la aplicación del 
procedimiento seg&n la reivindicación 18, caracteri­
zado porque cuando se constituye por un brazo articu­
lado sobre una estructura, un gato enganchado entre el 
brazo y un elemento regulable en posición con respec­
to a la estructura, y por un órgano de accionamiento 
de la posición de dicho elemento, dicho órgano de 
accionamiento es pilotado por la presión de alimenta- 
* ción del gato. ,

38 - Dispositivo seg&n la reivindicación 2 8, 
caracterizado porque el órgano de accionamiento de la 
posición del elemento está constituido por un segundo 
gato enganchado entre la estructura y dicho elemento, 
y porque el segundo gato es puesto selectivamente en 
comunicación con una alimentación de fluido a presión 
y con un depósito de descarga, por lo que la puesta en 
comunicación selectiva es efectuada por un distribuidor 
a corredera, estando sometida dicha corredera a la 
acción del fluido de un conducto incrustado sobre la 
alimentación de fluido a presión del gato enganchado 
entre el brazo y el elemento regulable en posición.

4-8 - Dispositivo seg&n la reivindicación 
38, caracterizado porque se dispone un "bloque de cor­
tadura", interpuesto sobre los conductos de alimenta­
ción y de impulsión del-gato enganchado entre el bra-
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zo y el elemento regulable en posición, que asegura 
la puesta en comunicación ¿el segundo gato con la ali­
mentación en fluido a presión cuando una primera cáma­
ra ¿el gato enganchado entre el brazo y el elemento 
regulable en posición es alimentada de fluido a pre­
sión, mientras que aísla a dicho segundo gato cuando 
dicha primera cámara del gato enganchado entre el bra­
zo y el elemento regulable en posición es aislada.

5& - Dispositivo segán la-reivindicación 
43, caracterizado porque la primera cámara del gato 
enganchado entre el brazo y el elemento regulable en 
posición es la cámara puesta en comunicación con la 
alimentación en fluido a presión durante la elevación 
del brazo articulado sobre la estructura.

63 - Dispositivo segán la reivindicación 
43 ó 53,jcaracterizado porque el bloque de cortadura 
está constituido por una primera válvula de no retor­
no dispuesta sobre un conducto incrustado en deriva­
ción sobre el conducto susceptible de ser unido a la 
alimentación de la primera cámara del gato enganchado 
entre el brazo y el elemento regulable en posición y 
susceptible de ser unido a una de las cámaras del se­
gundo gato, en tanto que una segunda y tercera válvu­
las de no retorno están dispuestas sobre un conducto 
susceptible de ser unodo a la otra cámara del segundo 
gato y están montadas en oposición, mientras que la ter 
cera válvula de no retorno, dispuesta más allá de la se­
gunda válvula de no retorno con respecto al segundo ga­
to, es pilotada por la presión del fluido del conducto 
susceptible de ser unido a la alimentación de la pri-

!
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laera cámara áel gato enganchado entre el brazo y el 
elemento regulable en posición, y permite la circula­
ción en los dos sentidos del finido contenido en el 
conducto sobre la que está dispuesta cuando su presión 

5. de pilotaje es superior a un valor dado.
7- - Procedimiento y dispositivo para la 

regulación de la elevación de un brazo articulado so- 
' bre una estructura resistente, tal y como queda sustan-

cialmente descrito en la presente Memoria e ilustrado' 
10. en los dibujos adjuntos.
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