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Procedimiento y dispositivo pare la regulacidn de la
elevacidn de un brazo articulado sobre una estructurs

resistente.

é9§é%dbnéw SOCLETE ANONYME POCLALN,
entidad francesa, residente en
60 - Le Plessis-Belleville, (Oise),

Francis.

Para ciertas‘htilizaciones, se ha recurrido.
al control de la orientacidn de dos elementos uno con
respecto al otro con ayuda de un gato hidréulico, por
ejemplo, enzanchedo entre los dos elementos. Es de eg-

5e te modo como se orienta la flecha de una méquina de
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obras plblicas con respecto a la torredas o a la pla-
taforma sobre la que dicha fleche estd articulada.

En la meyor parte de estas utilizaciones,
la cuestidn que se plantes consiste en efectusr la
maniobra en el menor espacio de tiempo posible. Para
hacer esto, basta elegir en consecuenciaz los diferen-
tes elementos, tipo de gato y posicibén de éste sobre
la torreta y sobre el brazo, longitud del brazo, etc.
Pero se comprueba con las mhquinas oorfientes, gus la-
maniobra de una dierta carga, en el extremo de la fle-
cha o plume por ejemplo, al ser efectuada en un cier-
t0 espacio de tiempo, la maniobrg de una carge dos ve~
ces menor es efectuada en el mismo espacio de tiempo.
El par necesario para 1a elevacién al ser dos veces
menos elevado en el segundo caso gue en el primero, se
habria podido desear, permaneciendo constante la poten-
cia de funcionamiento, efectuar la segunda maniobra
dos veces mdg répidamente que la primera, suponiendo
por lo demds que la primera carge era igual a la carga

limite de elevacién. No hay nada de eso, ningln dispo-

" . gitivo conocido permite este tipo de funcionamientoe.

Sin embargo, se conocian méquinés sobre las
cuales la regulacibén del par méximo de elevacidn de un
gato es posible, sin cambio del gato, mediante una mo-
dificacién de la posicibn del punto de aplicacidn de la
fyerza de dicho gato, siendo efectuada esta modifica-

cifn a solicitud y no autométicamente.

La Entidad sblicitante ha tratado de reme-
diar este estado de cosas, y ha imaginado primeremente

para realizar &sto, proceder de una maners nusva, te-
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niendo le posibilidad de maniobrar a la velocidad mé-
xima permitida por el par necessrio para la elevacidn,
giedando bien entendido que dicha maniobrs debe ser
efectuada a una potencia gue no sobrepase un valor
prescrito.

Lg invencidn +tiene por consigniente por ob-
jeto, en primer lugar, un procedimieﬁ%o de regulacidn
para efectusr, a la velocidad méxinma posible, la ele-
vacidn de un brazo articulade sobre'una estructura
resigstente, por medio de un gato alimentado de fluido
a pregibn, sin que la potencia consumida sobrepase un
valor fijsdo. Se reelize la subordinacibn de la posi-
cibn de al menos uno de los ejes de articulacidn del
gato al valor de la presibn de alimentacibén del mismo.

Le invencidn tiene igualmente por objeto un
dispositivo de elevacibn constituido por un brazo ar~
ticulado sobre wna estructura por un gato enganchado
entre el brazo y un elemento regulable en posicidn con
respecto a la estructura, y por un brgano de'aqciona—
piento de la posicibn de dicho elemento. El 4rgano de
accionamiento es pilotado por ls presibn dé alimente~
¢ibn del gato.

En una forme de realizacidn interesante,
el brgano de accionsmiento de la posicidn del elemern—
to estd constituido por un segundo gato enganchado er~
tre la estructurs y dicho elemento, siendo puesto es-
te segundo gato selectivamente en comunicacién con una
alimentacién en fluido a presibn, y con un depbsito
de descarga. La puesta en comunicacién selectiva es

efectuada por un distribuidor a corredera, estando so-
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metida dicha corredera a la aceibn del fluido de un
conducto incrustado sobre la elimentacibn de fluido a
presidn del gato enganchado entre el brazo y el ele-
mento reggiable en posicidn.

Une variente ventajosa de realizacién con-
siste en que ademés un bloque de cortadura, interpues-
to sobre los conductos de alimentacidén y de impulsidn
del gato enganchado entre el brazo y el elementc regu-
lable en posicibn, asegura la puesta en comunicacidnm -
del segundo gaté'con la glimentacidén de fluido bajo
presibn cuando una primera cémara del gato enganchado
entre el 5razo y el elemento regulable en posicibn es
alimentado de fluido bajd presibén, mientras que aisla
a dicho segundo gato cuando la citada primera cémara
del gato enganchado ehtre el brazo y el elemento re-
gulable en posicibn es aislada.

Ia primera cémara del gato enganchado entre
el brazo y el elemento regulable en posicién es la que
es puesta en comunicacidén con 1aralimeﬁfacién de flui-

do & presién durante la elevacién del brazo articulado

. sobre la estructura.

Por @ltimo, preferentemente, el blogue de
cortadura estd constituido por una primera vélvula
de no retorno dispueste sobre un conducto incrustado

en derivacibn sobre el conducto susceptible de ser co-

‘pectado g la alimentacién de la primera cémara del ga-

to enganchado entre el brazo y el elemento regulable

en posicibén y susceptible de ser conectado & una de

las cémaras del segundo gatoe

Unes segunda y tercera vAlvulas de no retor-
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" no estén dispuestas sobre un conducto susceptible de

ser conectado a la otra cémara del segundo gato y esié-
montadas en oposicidne

La tercers vélvula de no retorno, dispuesta
nmés alld de la segunda vilvula de no retorno con res—
pecto al segundo gato es pilotada por la presidn del
fluido del conducto susceptible de ser conectado a le
alimentacibn de la primera cémare del gato enganchado

entre el brazo y el elemento regulaﬁle en posicibn, y

 permite la circaiaqién en los dos sentidos del fluido

contenido en el conducto sobre el que estd dispuesta
cuando su presibén de piloteje es superior a un valor
dado.

Le invencidn serd mejor comprendida, asi
como sus caracteristicas secundarias y ventajas con
el transcarso de la descripeidn que sigue de una for—
na de reglizacidn deda a titulo de sjemplo no limite~
tivo y con referencia a los dibujos adjuntos, en los
cuales:
' Lg figura 1, es una vista parcial en alzado

de una méquina sobre la que estd montado un dispositive

de elevaciénponforme e la invencibn.

La figura 2, es una vista esquemftica de un
dispositivo de elevacidén conforme a la invencidn.

La figura 3, 'es una vista esquemdtica de uns

variante del dispogitivo representado en la figura 2.

Ia miquina sobre la gque se aplica el dispo-
sitivo conforme a la invencidn comprende una torreta 1,
sobre la que estd articulade una flecha 2, en torno al

eje 3. Un primer gato 4 est& enganchado entre la fleciz
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2 y un elemento 5 montado pivotante sobre la torrets
1 en torno a un eje 6. Bl gato 4 estd articulado por
el eje 7 sobre la flecha 2, y por el eje 8 sobre el
elemento pivotante 5. Por Gltimo, un segundo gato 9
estéd engaﬁéhado entre la torreta 1 y el elemento 5
por los ejes 10 y 1l1. | '

- Segln uns primera variante de realizacién,
representada en la figura 2, el circuito de slimenta-
cibén de los gatos 4 y 9 comprende une fuente de fluido
a presibn 12, tal como una bomba hidréulica, que ali-
mente al gato 4 por mediacifn de un distribuidor de
tres posiciones 13, de accionémienio manugl, por una
palenca 14 por ejemplo. Un depbsito de descarge 15 es-
t4 dispuesto para el retorno del fluido.

En el.sentido de la elevacién de la flecha,
el gato 4 es alimentado por el conducto 16. La pre316n
del £liuido en el conducto 16 es llmltada por una vAl-
vala tarada 17 gque evacua eVentualmenﬁe el fluido del
depdsito 15. h

Sobre el conducto 16 esté insertado un con~

“ducto 18 qus desemboca en un gato 19 de acclonamlento

de la 9091c10n de la corre&era de un dlstrlbuldor de
corredera de tres posiciones 20, estando en equilibrio
dicha corredera bajo las acciones entagonistas del flul

do del conducto 18 y de un resorte 21l. Es por media~

cibn del distribuidor 20,que es alimentado, por una

fuente de fluido a presidn 22, el gato 9. Una vélvula
tarada 23 limite la presién de alimentacidn del gato 9.
Se observaréd que las fuentes de fluido a

presibn 12 y 22 pueden ser confundidas en une sola y
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misme bomba, como es previsto por lo demés en la se~

gunda variante. Unos conductos 24 unen las dos céma-
rag del gato al distribuidor 20, -

Una segunda variante de realizacibn esté re-
presentada en la figurs 3. Se encuentran ciertos ele-~
mentos anflogos a los descritos anteriormente y que
llsvan las mismes referencias que 105 y&a utilizadose

E1 &ispositivo es eompIetgdo por una bomba
Gnica 25 que estd unida al distribuidor 13 por un con~
ducto 26. Un conducto 27 que retorna al depbsito 15 a
través de una vélvule tarada 28, estéd puesto en deri-
vaéién sobre el conducto 26, como es conocido.

Dos conductos 29 y 30 unen las dos cémaras
4a y 4b del gato 4 al disfribuidor 13,'siendo puesto en

comunicacién el conducto 29 que une la cémera 4a por

el digtribuidor 13 con el conducto 26 de impulsidn de

la bombe 25 en el momento de la elevacidén de la fle-
cha 2. | ’

Un "blogue de cortadura" 31 estd interpues-
%o sobre los ;onductos 29 y 30. D;s conductosl2 y 33,
unen este blogue de cortadura 31 a'un distribuidor de
corredera de tres posiciones 34 y son prolongados més
2114 del distribuidor 34 por conductos 35, 36 unidos
a las cémaias 9a ¥y 9b del gato 9. E1l distribuidor 34
asegursa, selectivamenté; el gislamiento de los conduc-
tos 35, 36 o la puesta en comunicacién de dichos con~
ductos, 35, 36 con los conductos 32, 33 o vicecerse 33,
32.

Por lo demés, un captador de presibm 37

constitufdo por un pistén 38, montado a deslizamiento
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en el cuerpo de un cilindro 39, estid unido por un
conducto 40 al conducto 29. En oposicibn a la cémera
37a en la que desemboca el conducto 40 , y por otro
lado al pistdén 38, sstéd dispuesto un resorte 41 en 1z
cémara 37b entre dicho pistén 38 y el cilindro 39. E1
Véstagq 42 del pistbén 38 es sensiblemente coaxial al
pistdn 38.

Se observard que, en el ejemplo represen-
tado, los cuefpos del digtribuidor 34 y del captador
de presidn 37 son solidarios &l bastidor de la miqui-
na, de la torrets 1 por ejemplo,ren tanto que una pa-
lanca de conexibn 43 une los elementos méviles del dis~
tribuidor 34, del captador de presibn 37 y del gato G.
Tal es asi que el eje li del véstago del gato 9 sstd
articulado sobre la palanca 43, que el eje 44 del vas~
tago 42 del captador de presibn 37 desliza en una ven-
tana 45 prevista en la palanca 43, y que, de una forma
anfloga, el eje 46 de la corredera del distridvuidor
34 deéliza en una ventana 47 de 1a~pa1ancg 43.

Se observard ahora el blogueo de cortadura

.31, Se precisard ante todo que su funcién es aislar

las cémaras 9a y 9b del gato 9, cuando el gato 4 no
es acclonado, dicho de'otro modo cuando larcémara 4a,
por ejemplo, es gislada a la vez de la bomba 25 y del
depdsito 15.

Entre los diversos dispositivos fealizables
pare asegurar esta funcibén, el blogue de cortadurs 31,
es elegido preferentemente. Ventajosaments comprende
cuatro védlvulas de no retorno; de las cuales dos son

pilotadas.
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Una primera valvula de no retorno 48 esté
dispuesta gobre el conducto 32, que esti consctado al
conducto 29. La vAlvala de no retorno 48 permite el
paso del fluido del conducto 29 hacia el distribuidor
34.

Una segunda vilvula de no retorno 49 esté
dispuesta sobre el conducto 33,que estd conectado al
conducto 30. Esta vdlvula de no retorno 49 permite el
paso del fluido del distribuidor 34 ‘hacia el conducto-
304 |

Una tercera vAlvula de no retornc 50 egté
dispuests sobre el conducto 33, mis alld de ia vélvu-
la de no retorno 49 con respecto al distribuidor 34.
Esta védlvula de no retorno 50 estd unida por un con-
ducto 51 al conducto 32. El conducto 51 esté conecta~
do al cohducto 32 entre la vilvula de no retorho 48 y
el acoplamiento de dicho conducto 32 al conducto 29.
Esté montada en oposicifén con la vélvula de no retor-
no 49. o ~

Por lo demés, una cuarta v&lvala de no retor-
no 52 estd dispuesta sobre el conducto 29, a ia sali-
da del acoplamiento de los conductos 32 y 29. Esta vil-
vula de no retorno 52 estd unida al cdnducto,33 por
un conduct6§3, que estd conectado a dicho conducto 33

entre la vélvula de no retorno 50 y el acbplamiento de

1o0s conductos 30 y 33. La vélvala 52-§ermite el paso

del flunido del distribuidor 13 hacia la cémars 4a del

gato 4.

Se precisari que las valvulas de no retor—

no 50, 52 permiten el paso del fluido en ambos senti-
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dos en los conductos 33, 39, sobre los que estén dis-
puestas, cuando las presibnes de pilotaje del flwido
contenido en los conductos 51, 53 son superiores s va-
lores dados de umbrales, por ejemplo, cuando estas pre-
siones no son nulase.

El funcionamiento de la miquina descrita an-
teriormente es en efecto totalmente nuevo con respec~
to al de las mégquines anteriormente conocidas.

En lo que respects & la primera veriante de.
realizacibn, representada en la figura 2, se expondran
dos casos de fuﬁcionamiento Que correspondsn respecti~
vamente, el primero a la velevacibn de la flecha 2 préc-
tlcamente sin gque un par resistente sea aplicado, y el
segundo & la elevacidén de una carga pesada.

Si entonces, en un primer estado, se ha de
elevar la flecha 2 en vaclio, por ejemplo, se alimenta
el gato 4 por el conduéto 16, disponiendo la correde—
ra del distrihuidor 13 en la posicidn adecuada. Como

la resistencia opuesta a la elevacién es reducida, la

. bresibn en el conducto 16, necesaria pars dicha ele-

vacibn, es reducida y del lado de la presién de tarado

de la vAlvule 17, para fijar ideas. La accidn de la pre-~

gibn en el gato 19 de accionamiento de la corredera del
distribuidor 20 es menos fuerte que la del resorte 21,
de tal forma que el distribuidor 20 estd dispuesto pe~
rg alimentar el gato 9 del lado de la articulacidn 11,
De esta forma, el gato 9 tira del elemento |
5, para hacer pasar de le posicibn 5' con trazos dis-
continuos, é la posicifn 5 con trazo Ileno. Esto tiene

por efecto, una presiSn de alimentaoién dada en el con~
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ducto 16, y para un caudal dado, por congiguiente pa-
ra una potencia dada, acortar el brazo de palanca del
par de elevacidn y por consiguiente finalmente, ele~

var con un par motor menor que antes, pero sin embargo

- suficiente para la elevacibn, pero tambidn a una velo-

cidad de elevacibén mayor. De hecho, precisamente 1o gue
importa es elevar una carga reducida ﬁuy répidamente.
Por elrcontrario, en el-segundo caso, y par-
tiendo de la configuracibdn anterior,'la.prssién en el’
conducto 16 es précticamente igﬁal a la presibn de ta~
rado de la vAlvula 17. La corredera del distribuidor 20

eés por consiguiente rechazada por el gato 19, de tal

‘. forma que es la chmara del gato 9 situada del lado de la

articulacibn-10 la que es alimenteda de fluido a pre-

sibn. E1 elemento 5 es rechazado en 5'. El brazo del
par de elevacién aumenta, y por cohsiguiente el par

aumenta, y correlativamente, la velocidad disminuye.

- Se observa menos velocidad que anteriormente pero sin

embargo se eleva una carga més pesada.

Se observard que es preciso prever el egui~

~ librio de la corredera del distribuidor en posicibn me-

dia para una presidn del conducto 18 ligeremente infe-
rior a la presibn de tarado-de la vlvula 17, para que
el gato 9 sea alimentado de maners a.disponer el elemen-
t0 5 para elevar la carga a la velocidad méximgV?osible,
éiendo limitada la presidn en el gato 4 g ug'valor dado.

Dicho de otro modo, el dispositivo conforme

~a la invencidn regula permanentemente la posicidn del

elemento 5 y por tanto la posicién del eje de articula-

cibn 8 del gato 4 sobre la torreta, de manera que se
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elsve la velocidad méxima permitida por uns pofencia
aada de elevacidn. @espués gue la presidn de slevacidn
cae por debajo de la presibn ﬁéxima dada para lg ali~
mentacidn del gato 4, por accidn del gato 19 sobre la
corredera.del distribuidor 20, se alimenta el gato 9
bara acorter el brazo de palanca de regulacidn y por
tanto fara aumentar la velocidad de elevacibn.

Quede bien entendido que la velocidad estd
sin embargq 1imitadaltambién por una posicidn extrema:
del elemento 5 y por un caudal maximo dé alimentacibén
del gato 4, caudal que es a lo sumo igwal a un valor
dadoe. .

51, por el contrario, el par motor de ele-
vacidn resultara inferior al per resistente, la velc-
cidad de elevacibén seria antomiticamente disminuida
hagta que el par motor resultars mayor que el par re-~
sistente. .

| Por consiguiente se esté corfecto‘qonstan-
temente a la velocidad méxima posible, lo que corres-

ponde al tiempo de manipulacidn mas corto posible, y

bor .consiguiente al mejor rendimiento posibie de la

instalacién de elevacidn, § ésto de una manera total-
mente automitica.

Se habré observado que, én el sentido opues-
t0 a la elévacibn, la cuestidén de velocidad maximo no
88 plantea de la misma manera.'La presibn en el conduc-.
%0 16 es entonces nula (retorno del fluido al depdsi-
to de déscarga 15), y el elemento 5 estd, por este mo~
tivo, dispuesto para asegurar la manipulacibén a la ve-

locidad nméxima.
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Cuando Ja orientacién de la pluma 2 no es
accionada, pero sin émbargo la pregsibn aumenta en la
cémara del gato 4, que es habitualmente alimentada
durante la slevacibén de la pluma 2, el gato 19 es
entonces accionado, y por consiguiente, el gato 9 es
acclonado, 1o que da lugar a una modificgeidén indi-
recta y no deseada de la flecha 2. Este funcionamien-
t0 puede ger el de una flecha de grua, por ejemplo,
cuaﬁdo ge despega la carga del sﬁélo por medio de un
cable de elevacidn, sin por ello desear modificar la
posicién de la flecha con respecto al suelo. En el
ceso en gue se desee mantener la flecha inmbvil, apa-
rece necesgrio neutrelizar provisionalmente el dispo-
sitivo de subordinacibn descrito anteriormente.

Se llega a este resultado, mediante la uti-

.lizagién, por ejemplo, de la segunda variante de rea-

lizacibn descrita anteriormente con respecto a la fi-

7 éura 30

En efecto, si la cémara 4a del gato 4, que
es habitualmente alimentada de fluido a presidn en el
momento de la elevacidén de la flecha 2, es aislada del

depbsito 15 y de la bomba 25, en la posicién del distri-

‘buidor 13 representada en la figura 3 por ejemplo, se

comprueba que no hay mas que una pequefia o nada de pre-
sidn en el conducto 30, y por tanto en el conducto 53,
que la vAlvula de no retorno 52 impide el paso del flui-
do de la cémara 4a hacia el distribuidor 34, y que
entonces la presibn del fluido en el conduct629 a la
entrada de la valvula 52 con respecto al gato 4 es re-

ducida o nula. Le presibén en el conducto 51 es igual-
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mente reducide o nula, de tal forma que la vilvula

de no retorno 50 es pilotada para no dejar pasar el
fluido mas que del conducto 30 hacia la vilvula de no
retorno 49. Se comprende fhcilmente que las vélvulas
de no retorno 49 y 50 estén montadas en oposicibn y
bloguean el paso en el conducto 33 y por este medio gis-
lan @ una de las cémaras del gato 9 cualquiera que sea
la posicidn de la corredersg del distribuidor 34. De
8llo resulta que dicho gato 9 permanece blogueado y
no corrige ya, éﬁovisionalmente, la posicidn del ele-
mento 5, lo que pérmite mantener la flecha 2 inmévil,
cualesquiera gue sean las sobrepresiones momenténeas
en la cémara 4a del gato 4, debidas a la elavacidn de
una carga, por sejemplo, gin movimiento desegdc de la
flecha. Quede bien entendido, de una forma conocida,
que se sabe sin embargo que la presibn en los diferen-

tes gatos estd limitada por una vAlvula de descéngae, y

que 81 se desea elevar por descuido una carga superior
a las caracteristicas méximas de la méquina, habria a
pesar de fodo descarga de la chmars 4a del gato 4, con-
Jbrariamente a lo que acaba de ser dicho. Pero se esta-
ria entonces fuera de los casos'de utilizacidn normal
de la méquina y ésto seria un dispositivo de seguridad
que funcionaria en caso excepcional.

El dispositivo-de la figura 3 permite iguals
_mente la correccifn de posicién automdtica del elemen~
to 5. Si, én un primer caso se guiere elevar le pluma
2, se alimenta por le bomba 25 el conducto 29 a través

del distribuidor 13 convenientemente manipulado. la cé-

mara 4a es tembién alimentada de fluido a presibn, miern~-



tras que la cémara 4b es puesta en impulsibn al de~
pésito 15 por el conducto 30.
Cuando la presién del fluido en el conduc~
to 29, y por tanto eh el conducto 40, disminuye y
5a . cuando la resistencia de elevacidn es reducida, el
resorte 41 rechaza a fondo al pistbn 38 del captador
de presibn 37. Resulta de esta configuracién que el eje
11 esté momenténeamente fijo y por lo tanto el véstago
de pistbén 42 del captador de presibn 37 tira de la pa-
10. lanca 43 que hace pivotar en torno al eje 1l. Esto des-
plaza a la oorredera del distribuidor 34, gue une en-
tonces los conductos 32 y 35, y 33 y 36. Por los con-
ductos 32 y 35, a través de la vAlvula de no retorno
48, el fluido a presibn contenido en el conducto 29
15. . alimenta, ademds de la clmara 4a del gato 4, a la ch~
. mera 9a del gato 9. En concomitencia, la vAlvula de no
. retorno 50 es mantenida abierta por la presidén de pilo-
taje del condueto 51, de tal forma que el fluido puede
escaparse de la cémara 9b del gato 9 por los conduc-
20. " fos 36 y 33, a travéds de las vAlvulas de no retorno
49 y 57 hacia el conducto 30 y el depbsito 15. Egta fa-
go del funcionamiento arrastra el desplazamiento del
eje ll.en el mejor sentido paré la regulacidn de la
pogicibén del elemento 5, y por lo tanto, el pivotamien-
25, to de la palanca 43 en torno el eje 44 del véstago 42
ST T T del ¢éptador de présidn 37, resultado fijo este eje = -
44 para una presidn dada en el conducto 40. El movi-
miento de la palanca 43 pone a la corredera del dis—
tribuidor 34 en posicidn media.

30, ' : Si, al contrario del caso anterior, la pre-
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sién aumenta en los conductos 29 y 40, se obtiens wn
funcionamiento endlogo al anterior, pero en sentido
inverso.

Por lo demés, se comprueba que para cada
presibn de alimentacibn de la chmara 4a del gato 4
corresponde una posicibén del pistbn 38 del capbador
de presidn 37. Por consiguiente se obtiene una regu-
lacibn del elemento 5 pars una zona continua de pre-
sidn de alimentacidén de la clmara 4a, y no una regu- .
lacidn por umbrales de presibn, tael como la de le pri-
wera variante.

Por Gltimo, se observaré que cuando se gceio=-
na el descenso de la flecha 2, por accibn sobre el dis-
tribuidor 13, uniendo es%a vez dlrconducto 30 & 1la

impulsibn de la bomba 25 y el conducto 29 el depdsito

15, se permité el deslizamiento a través de la valvu-

la de no retorno 52, que es mantenida sbierta por la
resibn de pilotaje del fluido de los conductos 30 y
53, del fluido contenido en la cémara 4a.

La invencidn no se limita g la deseripeibn

gue acaba de ser dada, sino que por el contrario cu~

bre todas las variantes que podrian ser aportadas sin

. salir de su marco ni de su espiritu.

Asi pues, el elemento 5, cuya posicidn es
acciongda por el gato 9, podris ser reemplazado por
un dispositivo de gula, a correderas por ejemplo, del
eje 8 del gato 4, dispositivo accionado, en una varian?
te de realizacibn, por un motor que acciona un torni-
110 sinfin,

Asimismo, no solamente el eje de articula-
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cibn 8 del gato 4 puede ser regulado en posicién para
asegurar la puesta en préctice del procedimiento con=
forme a la invencidn, sino el segundo eje ds articule-
cibn 7 puede estar igualmente provisto de un disposi~-
5e tivo de regulacidn de su posiéién anédlogo al del eje 8.
. Todavia se podré con el mismo fin prever una
regulacibn de la posicibn de al menos uno de los sjes
de articulacién del gato enganchado entre la flecha y
el balancin de la mégquina. .
10. | . Nomoa
' Descrifa suficientemente la naturaleza del
invento, asi como la maners de realizarlo en la pric-
tica, debe hacerse constar que las disposiciones an-
teriormente indicadas son susceptibles de modifice-
15. ~ ciones de detalle en cuanto no alteren su principio
" fundamental. Tembién se hace constar que el invento
corresponde a una Solicitud de Patente presentada en
Francia n? 69 20342 de 18 de junio de 1969 acogiéndo-
se, por lo tanto, a los beneficios que concedeq los
20. Convenios lnternacionales en vigor, siendo lo gue
constituye la esencia del referido invento y por lo
que se solicita Patente de lnvencidn por 20 afios en
Espafia: PROCEDIMIENTO Y D1SPOSLIT1VO PARA LA REGULA
CiON DE LA EILEVACLION DE UN BRAZO ARTICULADO SOBRE
UNA ESTRUCTURA RESlSTENT?;Lcgracterigéndose por lo
siguientes:
18 - Procedimiento para- la regulacidén de
la elevacién de un brazo articulado sobre una estruc-
tura resistente, a la velocidad méxima posible, por

medio de un gato alimentado de fluido =2 presidn, sin
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que la potencia consumida sobrepase un valor fijado,
caracterizado porque se reslizs la subordinacidn de
la posicidn de al menos uno de los ejes de articula-
cibén del gato al valor de la preéi&n de alimentacidn
del mismoyv

22 ~ Dispositivo para la aplioaciéﬁ del
procedimiento seghn la reivindicacién 12, caracteri-
zado porgue cuando se constituye por un brazo erticu—
lado sohre una estructurs, un gato enganchasdo entre el
brazo y un elemento reguleble en posicidn con respec~
to a la estructura, y por un brgano de accionamiento
de la posicibén de dicho elemento, dicho Srgano de

accionamiento es pilotado por la presién de slimenta-

- eibn del gatoe -

38 - Dispositivo segln la reivindicacién 28,
cargeterizado porque el brganoc de accionamiento de la
posicién dél elenento estd constituido por un segundo |
gato enganchado entre la esiructure y dicho elemento,

¥ porque el segundo gato es puesto selectivamente en

-comunicacién con una alimentacién de fluido a presibn

¥y con un depbsito de descarga, por lo que la puesta en

“comunicacidén selectiva es efectuada por un distribuidor

a corredera, estando sometida dicha correders a la
aceibn del fluido de un conducto incrusfado sobre la
alimentacidn de fluido a presidn del gato engenchado
entre el brazo y el elemento regulable en posicidn.

48 - Dispositivo segfin la reivindicacién
38, caracterizado porque se dispone un "blogue de cor-
tadura', interpuesto sobrerlos conductoérde alimente~

cidn y-de impulsidn del .gato enganchado entre el bra-
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Zo y el elemento regglable en posicibn, que asegura
la pussta en comunicacibn del segundo gato con le ali-
mntacibn en fluido g presidn cuando ﬁna primers céma~-
ra del gato enganchado entre el brazo y el elemento
regulable en posicidn es-alimentéda de fluido a pre-
gibn, mientras que aisls a dicho segundo gato cuando
dicha primera cémaras del gato enganchado entre el bra-
20 y el elemento regulable en posicidn es aislada.

58 -~ Dispositivo ségﬁn‘ia'reivindicacién

48, caracterizado porque la primera clmera del gato
enganchado entre el brazo y el elemento regulable en

posicidn es la chmare puesta en comunicacidn con ls

" alimentacibn en fluido a presidn durante la elevacién

‘del brazo articulado sobre la estructura.

62 ~ Dispositivo segin la reivindicacién
48 § 58, caracterizado porque el blogue de cortadura
estd constitufdo por una primera valvule de no retor-
no digpuesta sobre un conducto incrustado en deriva-
cidn sobre el conducto susceptible de ser unido a la
alimentacidén de la primera cémara del gato enganchado

entre el brazo y el elemento regulable en posicibn y

~ susceptible de ser unido a una de las cémaras del se-

gundo gato, en tanto que una segunda y ﬁercera vilvu~
las de no retorno estén dispuestas sobre un conducto
susceptible de ser unodo a la otra cémara del segundo
gato y estln montadas en oposicidn, mientras que la ter
cera vilvula de no retorno, dispuesta més glli de la se~
gunda vélvula de no retorno con respecto al éegundo ao-
to, es pilotada por la presibn del fluido del conducto

susceptible de ser unido a la alimenfaci6n de la pri-
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- mera camara del gato enganchado entre el brazo y el

elemento regulable en posicibn, y permite la circula-
cidn en los dos sentidos del fluido contenido en el
conducto sobre la que estd dispussta cuando su presidn
de pilotaﬁé es superior g un valor dado.

78 - Procedimiento y disposgitivo para la
regulacibén de la elevacidn de un brazo articulado so-
bre una estructurs resistente, tal y como queda sustan-
clalmente descrito en la presente lemorias e ilustrado-

en los dibujos adjuntos.
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