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La presente invencidn de Colin David Kindell y
Terence Robert Raymor se refiere a aparatios para colocar

terminales eléctricos en placas de circuitos impresos y si-

milares.
Gonforme a la invencidn, un aparato para colocar
0 engsstar terminales eléctricos individuales en una placa

partiendo de una tira de dichos terminales, comprende un

engastador movible hacia y desde una bgse de g0lpeo 0 su=- i
fridera dotade de un soporte para un terminal delantero oI
de entrads, unos medios de transporte pera hacer avanzar |
la tira e 1o largo de una trayectoris de slimentacidn, y
llevarla por delante de un blogue de corte 0 cizalla al

goporte de terminel, estando la sufridera junto al bloque

de cizalla y pudiendo moverse para mover el soporte en el

sentido lateral del bloque de cizalla entre una primera po

i
gicidn en alineacibn con 1sg trayectoria de avance y una ses

gunda posicibn en alineacién con el engastador, ¥y estando
el movimiento del soporte 0 portaterminal en uno de 1los
sentidos, entre dichas posiciones, dispuesto para cortar
de la tire un terminal delantero o de cabeza y en el otro
gentido para hacer avanzar el engsestador hacia la sufride-

Ira.

El soporte o portaterminel comprende, de prefe-~

rencia, un caﬁal definido por una superficie de un surco g

formado en lsg sufridera y una parte de superficie cOOperan%e
de un blogue de guia agsociado. Con ventaja, la parte de su-
perficie cooperante del blogue de guia estd eldsticamente
fijada a una parte de cuerpo del blogue de gufa. L.a montu-i
ra eléstice permite retener firmemente el terminal en el

soporte, y reduce al minimo el movimiento relativo entre

.- 380817
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el termingl y la sufridera cuando la sufridera estd entre
las posiciones primera y segunda. §
De preferencia, 10s medios de alimentacidn o
transporte estan dispuestos para hacer avanzar dos tiras é
de termingles alternativamente hasta la sufridera a 1o lar;
go de trayectorias seﬁaradas, pudiendo recibirse el termi4
nal delantero o0 de cabeza de cada tira dentro de uno (co—é
rrespondiente) de dos soportes o0 portaterminales, dispues-
tos de tal modo que cuando uno de 10s soportes esté alineg—
do con su correspondiente trayectoria de avance, el otro
|

estd en alineacidn con el engastador.

El aparato incluye de preferencia, pars una plaj

ca de sustentacibn que tiene un miembro a engastar, un dis}
positivo gituador distante del engastador y de la sufride%
ra, ¥ que comprende un peine situador alargado dotado de dhos
surcos periféricos longitudinalmente repartidos. Junto al!

i
peine situador va montada una base para la placa de susteﬁ-
1

i
I

tacibn, con movimiento en torno y parelelo gl peine situa-

dor, y dotada de un impulsor o0 "dedo" giratorio, que pued%

recibirse dentro de un surco del peine situador.
A t{tulo de ejemplo se describe una forma de rea-
lizaciég del invento con referencia a los dibujos adjuntos,
en 1os cuales:
- la figura 1 es una vista en planta de parte

de uné tira de terminales;

- la figura 2 es una vista en perspectiva, de

desplezo ordenado, de un gparato para colocar los términaT
les de la figura 1 en una placa de sustentacidn;

- la figura 3 es un esquema de circuitos del ape~

rato de la figura 2; | 380817
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- la figura 4 es una vista lateral de una placa
en la que se ha engastado un terminal;

- la figura 5 es una vista parcial en planta de
la placa de la figurae 4; y

- la figure 6 es un detalle de una sufridera y
un blogue de gula que formen parte del aparato de la figu~
ra 2. . ;
Le patilla terminal 110 de la figura 1 estéd he-
cha de un material elécetricemente conductor (por ejemplo,
de latdn o de acero), con otras, en forma de tira 111. Ca
da patilla 110 incluye una parte de cuerpo alargada 112 y
dos brazos 113, 114 que se extienden a partir de uno de
los lados, junto al extremo delantero o de entrada (cabezaé
de la patilla. El extremo libre del brazo 114 tiene una
muesca en 115. Una parte 116 del cuerpo 112 se va estrechan—
do hacia el extremo posterior o de salida (punta) de la pa

tilla.

En las figuras 4 y 5 se representa una placa de

sustentacidn 210 dotada de dos filas de mbédulos 211 de cir

cuito impreso, en cada uno de 1los cuales hey unas parejas

de agujeros 212 para recibir los brazos 113, 114 de una pa-

tilla terminal 110, medisnte una operacidn de engaste. DesL

§

pués del engaste, las patillas se sueldan a la place y 10s
mbdulos individusles 211 se sacan de la placa de sustenta-
cibn 210, de modo que las partes de cuerpo 112 de las pat%—
llas terminsles quedan extendiendose hasta mds alld del
borde de los mbdulos, para su conexibén eléctrica &, por
ejemplo, unos terminales de hilo. i
Como ge indica en la figura 2, un aparato elec-

troneumdtico para engastar patillas terminales 110 en un

- 380817




médulo 211 inecluye una base 1 o bancada a la cual va fija-
do un bloque de montura 2. Al bloque de montura 2 va sujefo
un miembro 4 de forma general de C que comprende una placé
inferior 5, una pared vertical 6 y una placa superior 7. V
5 |La placa 7 tiene dos ranuras paralelas y separadas que se
extienden longitudinalmente (no representadas), cada una ,
de las cuales da acomodo a un impulsor ¢ dedo de avance 22}
En la placa 5 ve montado un soporte 11 de conjunto de ali-
mentacidn de patillas terminales, dotado de una base 12 y%
- 10 (dos costados 0 paredes laterales 13, 14. La pared 14 sos-%
tiene dos unidades neumaticas 16, 17 de émbolo y cilindro,
conectadas cade una a una horquilla 18 a la que va fijadOE
a rotacidn un soporte 20 para uno® de 10s dedos de avance i
22. El movimiento de giro de los ‘portadedos de avance 20 ;
15 |esté& controlado por medio de unos tornillos de ajuste 29.§

Lateralmente a las renuraes de la placa 7 se ex—é
tienden unas guias 24. Estas gufas estén rebajadas cada ;
una a 10 largo de un borde junto a una ranura correspon- |
diente, definiendo con la superficie superior de la placa;
20 |7 unos canales 25 para recibir tiras 111g, 111b de patill%s
i

terminales 110. Hay una placs de arrastre 26 gsolicitada

)

!

hacia gbajo en direccidn a las guias 24. La placa de arras-

por unos muelles 28 (de los cuales s6lo se representa uno)

tre 26 tiene unas patas 27 que se extienden por el interiér
25 |de los censles 25. Los extremos 31 de las gules 24 desbordan
del extremo 9 de la placa 7, y tienen unos escalones parai
recibir un bloque de corte 0 cizalla 33. Un borde del blo{
que de cizalla 33 coopera con una sufridera de cizalla 45{

como se explica més adelante.

30 Una placa separadora 35 fijada a la pared 6 tie

9.6.70 | -5 - 380817
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ne unas protuberancias 37 dotadas de tornillos de tope
ajustables (no representadOS); para limiter el movimiento -
de la sufridera de cizalla 45. La placa separadora 35 tieé
ne un saliente 39 que se extiende en un entrante 41 del ;
5 bloque de cizalla 33, y un agujero 42 para recibir un extée—
mo de un pasador 43 en el cual esta asegurada g rotacibn j
la sufridera de cizalla 45. El extremo opuesto del pasad0€
43 estd recibido en un sgujero 47 de una cabé;a 48 de uné
portasufridera 49. La sufridera de cizallé‘4§ tiene una '
1o parte de cuerpo 46 y dos ramas 0 patas colgantes 53. La ;
parte de cuerpo 46 es de configuraciln general en U, y tié—
ne dos surcos 44 de seccibn en V que se extienden eruzandé
una de las superficies (la superior, vista en la figura 22.
Como mejor se ve en la figura 6, las superficies'40 de 10;
15 surcos 44 subtienden un éngulo de esencialmente 908 en el
centro del agujer? 42. En el extremo superior de.cada su- |
perficie 40 hsy formedo un entrante 34 que recibe la parté
levantada 60 de un miembro saliente 62 de un blogue de
guia 52. Los miembros salientes 62 van adheridos a unos g

20 bloques elésticos 64 (por ejemplo, de caucho) que estdn

adheridos también a una parte de cuerpo central 67 del

bloque de guia 52. La superficie Opuesta de los miembros
salientes 62 y las superficies 40 definen unas ranuras 50£
51de.. recepcidn de patillas terminsles. E1 bleque de guiaf
25 52 estd fijado a la parte de cuerpo 46 por un tornillo 305
Les patas 53 de la sufridera de cizella 45 van

montades de modo que pueden girar a cabzllo de una palanc%
55 fijada & une wnidad de émbolo y cilindro 56. L pelan-
ca 55 tiene unas ranurass 59 repartidas .a distancia, a tré—

30 vés de las cuales se extienden unos pasadores 57, 57a. La |

9.6.70 -6 - '380817 é
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unidad 56 estd montada en un soporte 58 fijado a la pared

6 del miembro 4. En el miembro 4 hay montada una escuadré
61 o soporte en L que sostiene wunos microinterruptores 6%,
63a dotados de brazos de interruptor o conmutador 65, 66;
para su aplicacidén a los pasadores 57, 57a de la palancajSS.
Hay una platina 70 porfaplaca sujeta a un bloq@e
72 montado a rotacidén y deslizamiento en wn eje 73. BL big
que 72 tiene un-entrante 79 en el cual va montado un dedé
74 para su aplicacidn a uno de los surcos periféricos 75
de un peine situador 76, estando los surcos 75 repartidos
a distancia con arreglo al paso o distancia entre centroé
de los agujeros de engaste 212, Un muelle 77 fijado al big
qQue 72 solicita la platina 70 en el sentido de apartarlag
del peine 76, El eje 73 y el peine 76 estén montados entre
los brazos de extremidad 80, 81 ‘de un miembro 82 asegura%
do a la base o bancada 1. Bl miembro 82 estd asegurado ag
un bloque separador 84, en el cual hay un soporte 85 par%
sostener unos microinterruptores 86, 87 dotados de brazo%
de interruptor 88, 89, respectivamente. %
Hay asimismo una unidad neumética de émbolo y ;
¢ilindro 91 montada en un brazo 92 de un soporte 93 de fq%
ma general de C soldado a la bancada 1, Fijado a una vari-
1la de activacidn 94 que sale de la unidad 91 hay un blo%
que 95;'al cual va asegurado un miembro tubular 96 de mon}

tura del engastador.

Un engastador 97 es fijado de manera sol-

| table al miembro-96 por pasadores 98 (sélo se muestra uno)

E que se alojan en orificios pasantes (no mostrados) del miem

 bro y que encajan en una ranura 99 del engastador 97. Tres

30

varillas 101 estdn aseguradas cada una por un extremo al

- bloque 95 y por el opuesto estén fijades a un apéndice 102

12.6.70 _7_3808i7
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que se extiende radialmente hacia fuera desde un miembro
tubular 103 en torno al miembro 96. Cada varilla 101 tien%
un muelle 104 predispuesto entre en apéndice 102 y una ar%g
dela 105, Hay una almohadilla de caucho 106 fijada a la Qg
tremidad del miembro tubular 103 alejada del blogue 95. U%
casquillo 108 asienta en el extremo superior del miembro |
tubular 103, y el miembro 96 ajusta con asiento deslizant?
dentro del taladro 6 énima del casquillo 108. |
A lo largo del blogue 95 se extienden dos miembroé
de guia 38 (de los cuales sbélo se representa uno), fijaéo%
cada uno a un bloque 36 sujeto al costado del brazo 92, Al
blogue 95 va fijada una placa percusora 68, que tiene uni
brazo descendente para activar un conmutador inversor 69.%
Con referencia al esquema de circuitos d%
la Figura 3, cuando la platina de soporte 70 se hace gira%,
para cooperar en, contacto de aplicacién con los brazos 88,
89 de los microinterruptores 86, 87, se cierran los con- g
tactos del microinterruptor 86 y se suministra corriente %
a un solenoide 54 para activar una vdlvula V4 que controlg
el suninistro de aire a un pedal (no representado), para;
poner en aceidn la unidad neumdtica 91. Al propio tiempbg
se abren los contactos del microinterruptor 87, para in- ;
terrumpir el circuito que va al conmutador inversor 69, §
que controla el paso de corriente a uno u otro de dos so-

lenoides §1, $2, los cuales gobiernan wmna vilvula V3 de

. doble solenoide que suministra aire a wio u otro lado delf

: émbolo de la unidad 56.

El movimiento del émbolo de la unidad 56,

- por medio de la palanca 55 y los pasadores 57, 57a, pone

30

en accidn uno de los dos microinterruptores 63, 63a que

- controlan los solenoides §3, S3a de las védlvulas V1, V2

380817
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{ respectivamente, La vélvula V1 controle el funcionamiento
!de la unidad 17.

Desde unos carretes (no representados) se hacen%
avenzar dos tiras 1112, 1110 de patillas terminales 11C, |
5 introduciendolas en 1o0s cansles 25, donde les soOn aplioa-g
dos los dedos de alimentacidn 22. A continuscidn se pOnen?
en accibén les alimentacionesn eléctricea y neumética del ’
aparato. En la platina de soporte 70 se hace descansar uné

placa de sustentacién 210, que se mueve a 10 largo del eje
lo 73 hasta que el dedo 74 queda en posicidn encima de un sur-
c0 preselececionadc 75 del peine situador 76. La platina
de soporte 70 se hace girar entonces, venciendo lg predis%
posicidn del muelle 77, hasta situar el dedo T4 en el suréo,
i

para situar la placa de sustentacién 210 con exactitud,

15 respecto al engastador 97 y'a la sufridera de cizalla 45.

:
Cuando la unidad 91 estéd completamente retraidag
el engastador 97 estd alejado de la sufridera de cizalla 45,
¥ el canal 50 contiene una patilla terminal 110 en alinea%
cidn con el engastador, y el canal 51 estéd alineadoc con ei
20 canal 25 que contiene la tira 111z, y la unidad 56 esté |
extendida. La platine de soporte 70 se hace girar todavia§
més, contra la accidn del muelle 77, hasta situar los bra;
zos 113, 114 de la patilla terminal 110 en los agujeros %
212 de la placa de sustentacibn 210, f
25 El movimiento de rotacién de la platina 70 engaﬁ—
cha 0 aplica tembién 1los brazos 88, 89 de los microinterr%p-
tores 86, 87 respectivamente. La aplicacibn del brazo 88 i
active el solenoide 84 de la valvula V4 que controla el s@-
ministro de aire & la unided 91, por medio del pedel, y |

30 una lémpare indicadora (no representada) para sefialar al

026,16 -o- 380817
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operario que la placa de sustentacidn 210 estd correcta— ;
mente colocada en posicidn.

Para poner en aceidn la unidad 9& se oprime un
pedal (no representado), en una carrera de avanece v retor-
no. Al descender el biOque 95, la glmohadilla de caucho %
106 se aplica a la superficie superior de la placa de sus{
tentacidn 210, asegurando el pleno contacto de aplicacic'm%
de 10s brazos 113, 114 en la placa para mentener esté en po-
sicibn durante el engaste. Cesa entonces el movimiento des?
cendente del miembro tubular 103, pero el miembro 96 y elé
engastador 97 continuan bajando, contra la accibn de los ;
muelles 104, hasta que el engastador 97 se aplica a la mu%s-
ca 115 del brazo 114 de la patills terminal 110,'engastanio
0 colocando la patille 110 en la placa 210.

Mientras el canal 51 estéd slineado con el canel |

25 que contiene la tirailla, el pasador 57 se aplica al bﬁa—
z0 65 del microinterruptor 63 que controla el paso de airé
a la unidad 17 a través de la vélvula V2. Se suministra a%i
aire a la unidad 17, para hacer avanzar la patilla terminél

110 delentera o de cabeza de la tira 111a en el canal 51.

Al mismo tiempo, se permite la retraccién de la unidad 16.]
%
Después del engaste, la unidad 91 completa su ca-

]

rrera de retorno, y el blogue 95 sube y la placa percusora

68 active el conmutador inversor 69. La retraccidn de la |
unidad 91 permite mover la placa de sustentacildn 210 para%
el siguiente engaste. El movimiento de giro de la platinagl
de soporte 70 en el sentido de alejarse del peine situadoﬁ
76 durante el cambio de posicidn de la place de sustentacidn
210 aparte la platiha 70 de los brazos 88, 89, 1o que sbre

los contactos del microinterruptor 87, activéndose ei con-

- 380817
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|después de retirada la placa 210, esto reduce &l minimo

.
‘e
L.
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\
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‘mutador inversor 69, que pone en accidn la vélvula 3 pro-

duciendo la retraccidn de la unidad 56.

La retraccién de la unidad 56 hace que la palan-
ca 55 se mueva a la derecha (vista en la figura 2), lo qu%
hace girar en sentido levdgiro la sufridera de cizalls 45;
en torno al pesador 43, y produce el corte por cizalladu-—

ra de la patilla'terminal 11C en el canal 51, ¢On separae~

cibn respecto a la tira 1112 de patilles termineles, por ;
movimiento de la sufridera de cizalla 45 contra la cara iﬁ-
ferior del bloque de cizalla 33, E1 canal 51 con la patilia
terminal 110separada de la tira 111a queda asi en alinea—é
cidn con el engastador 97, mientras el cansl 50 se alinea
con el canal 25 que contiene la tira 111b.

El pasador 572 se aplicaré entonces al brazo 66

del microinterruptor 63a que controla, por medio de la vé%—
vula VI, el paso de aire a la unidad 16 para hacer avanzar
el terminal 110 delantero o de cabeza de la *ira 111b poé
el interior del canal 50.

Como la vélvula V4 se desactiva &l retirar la

i

placa 210 de la posicidn de engaste, se reduce gl minimo

la activacion por inadvertencia de la unidad 91. De igual’
modo, como el conmutador 1nversdr 69 se activa solamente |

]
i

?
el riesg0 de que se haga llegar una tlra a la sufriders de
cizella 45 estando todavia la placa 210 en la posicidn de
engaste, y antes de que la sufridera de cizalla 45 se haya
movido tras la operacidn de engaste, |

La presente solicitud que cOrresponde a la pre-
sentada en Gran Bretdiia el 17 de Junio de 1969, con el nﬁi
mero 30,724/69, se acoge a 10s beneficios del artjfulo 59

38081
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- hacer avanzar el engastador hacia la sufridera.

del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

N O T A

3
i
H

Los puntos de invencibn propia y nueva que se ;
presentan péra que sean objeto de esta sokicitud de Paten;
te de Invencidn, en Espafia por VEINTE afios, son 10s siguién—
tes: :
1.~ Un sparato para engastar en una placa unos
terminales eldctricos individusles partiendo de una tira
de dichos terminales, aparato que comprende un engsstedor
movible hacie y desde una sufridera, y unogs medios de trans-

porte para hacer avanzer la tira hasta lg sufridera a 10

largo de una trayectoria de alimentacidn, caracterizado
dicho aparato por el hecho de que la sufridera tiene un p?r-
taterminal y un blogue de cizalla en la ﬁrayectorié de ali—
mentacién, ¥ puede moverse entre una primersa posicién en

la que estéd en alineacidn con la trayectoria de alimente-

cidn y una segunda posicién en la que estd en alineacibn

con el engastador, estando dispuesto el movimiento en uno;
de los sentidos para cortar de la tira, a cizalladura, un

H

terminal delantero o0 de cabeza, y en el otro sentido para5

29,- El aparato de la reivindicacidn 1; caracte~
rigado por él hecho de que el portaterminal comprende un
canal definido por una superficie de un surco practicado |
en la sufriders y por una parte cooperante de un blogue

380817

de guia asociado.
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32.- Fl aparato de la reivindicacibn 2, caracte-
rizado por el hecho de que la parte cooperante esté elésti}
camente fijada a una parte de cuerpo del blogue de guia. |

42 .~ El aparato de cualquiera de las reivindica{
ciones precedentes, caracterizado por el hecho de que 10s '
medios de transporte estdn dispuestos para hacer avanzar v
dos tiras de terminales alternativamente hasta la sufridefa
a 1o largo de trayectorias separadas, pudiendo recibirse |
el terminal delantero o de cabeza de cada tira dentro de
uno (correspondiente) de dos soportes 0 portaterminales
dispuestos de tal modo gque al alinearse uno de 1los SOpOr~§
tes ¢on su correspondiente trayectoria de avance 0 alimen;

tacibn, el Otro estéd en alineacibn con el engastador. |

52.,- El aparato de cuaiquiera de las reivindica-

ciones precedentes, caracterizado por incluir un dispogiti-

vo situador a distancis del engastador y de la sufridera,

para una placa de sustentacidén que lleva los miembros a

engas tar. )
62.- E1 aparato de la reivindicacidn 5, caracte{

rizado por el hecho de que el dispositivo situador compre%-
de un peine situador alargado, dotado de surcos periféric‘s
0 circunferenciales longitudinalmente repartidos, una bas?
o bancada para la placa de sustentacién, con movimiento eﬁ
torno y paralelamente al peine situador y dotada de un de;
impulsor giratorio que puede recibirse dentro de un sug—

co dél,peine gituador.
T2.- Un aparaito para engastar en una placa unos |
terminales electricos individuales, partiendo de una tmra;
de dichos terminales;

Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante-

. 380817
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cede representado en 10s dibujos que se acompafien y para
los fines que se han especificado. ;

Esta Memoria conste de catorce hojas eseritas a

maquina por una sola cara.

Medrid, 4 dUN.iQTG

P.A,

Alberio Jrarfespp s €
For Poder.
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