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MEMORIA DESCRIPTIVA
correspondiente a la solicitud de registro de una
PATENTE DE INVENCION

a favor de
D. GIORGIO MORANDI Y D. SERGIC MORANDI, de naciona
lidad Iteliana, residentes en Via Verona, 9 PARMA
(ITALIA) y por: "MAQUINA PARA DESCARGAR LAS CAJAS
DE TCMATES, Y DE PRODUCTGS HORTIFRUTICOIAS" con
priorided Italiana n® 33590 4/69 de fecha 1C de
Junio de 1.969 |

“0=0m=0=0m0=

Los productos hortifruticolas en general y los tg
mates en particular, se colocan al ser recolectados en cajgs
de forme paralepipeda. El transporte de dichas cajas en los
lugares de recoléccién del tomete se prdduce por 10 general

mediante el auxilio de planos de carge, o bandejas, sobre

los que las cajas se apilan ordenademente en varias capas

y en varios apilamientos adyacentesl EL uso de estos plancs
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de carga o0 bande jas resu;ta muy comodo puesto gue cgda rle
no de carga puede ser cargado autonomamente o descargado

por cemiones mediante los habituales elevadores de horegui

1lla.

La objetividad del presente invento tiecne por
finalidad la de permitir la descarge racional de las cajas
de los planosg de carge y el vaciemiento simultaneo de las
mismas, Otra finalidad del objeto del presente invento es
el de aportar una méquina adecuada pare vaciar las cajas
de los tomates, sin dafiar @ estos d1timos. Todo ello se ca
racteriza en esencia por un transportador sobre el que se
situan uno después de otro 1los plencs de carga con las co
rreogpondientes cajas, A lo largo de dicho trensportador
estd situado el dispositivo de descarga de dichas bondejas,
el cual se compone por un empujador adecuado para adelantar
uno o mas apilamientos de cajas alineados y adyacentes, co
locados a estos Wltimos sobre dos o mds rodillos transversa
les, los cuales elevan todo el apilemiento manteniendolo
apoyadp en una pared de guia ligeramente inclinada con
respecto & la vertical.

Cuendo une 0 mas cajas adyacentes llegan & la par
te superior de dicha pared de gu{a, une pluralidad de pernos,
alojados transversalmente y sostenidos por dos cadneas late
rales, se pone an contacto con la esquine superior posterior
de las cajas provocando el volcamiento de éstas sobre un
transportador anterior., Una vez producido el volcamiento,
los frutos caen en una tina subyacente llena de sguse, mien
tras que un transportador aleja a la cajas vacias.

La elevacion de los rodillos de sustentacion de los

apilamientos de cajas apoyadas en el planc inclinado prosigue
de manera continua, hasta que todas las cajas de los apils

mientos se han voleado sobre el tfansportador que las ale
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jay descargande al mismo tiempo los frutos contenidos en la
tina subyacente llena de agus, Cuando se han vaciado unc ©
mas apilamientos adyacentes, el empujador posterier al plano
de carga empuje sobre los rodillos sostenidos por las cadg
nas laterales otros apilamientos de cajas, los cuales siguen
la misma suerte que los primeros. Cuando todos los apilamien
tos contenidos sobre planos de cargs hen sido transferidos
sobre los rodillos de elevacion, el plano de carga vacio se
aleje y en el dispositivo de descargs se situa el plano de
cargs sucesivo,

Los méritos y caracteristices constructivas y fun
cionales del invento serfn puestos en evidencia mejor en la
descripcion detallada que sigue, la cual se refiere a los
planbs de las adjuntas hojas de dibujos, y tiene por objeto
une solucicn posible preferida del invento mismo, dade a
titulo de ejemplo y no limitativo.

Lg Fig. 1 muestra el invento en vista lateral, la
Fig. 2 muestre el mismo en plantas la PFig. 3 muestra el deta
1le de disposicicn dispuesto para volver las cajas,

En las anteriores figuras se ve el transportador
de cadenas o de rodillos (1) sobre el que avenzan los banca
les de carge (2).

Sobre cada bandal de carge estan situsdas varias
capas de cajas (3) en apilemientos paralelos. Cuando uno de
los bandales (2) que avenzan sobre el transportedor (1), lle
g2 a la posicion indicade en la Fig, 2, hace dispararse a un
micro interruptor, mecénico o fotoeléctrido, el cual actua
sobre medios de regulacion del motor de accionamiento del
trensportador (1) provocendo le detencion del mismo. En ég
tas condiciones, el bancal (2) se encuentra delante del empu
Jador (4), el cuael actie sobre los apilemientos de las cajas.

El empujador (4) estd unido rigidamente a un érbol
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(5) guiado por 4 rodillos de gargante (6), montados locos

sobre el propio eje. La parte superior del arbol (§) lleva
unéd cremallera (7), en la cual se engrana la rueda dentada
(8) movida por el motor (9). Dicho motor (9) es un motor de
dos bobinados y dos sentidos de rotacién, para poder provo
car traslaciones del empujador, en dos sentidos. La carrera
activa del empujador se produce en tramos sucesivos iguales
a la anchure de una caja. En cada tramo de carrera, el empu
jador empuja & los apilamientos de cajas més lejanos al mis
mo sobre los rodillos (10) que definen un plano ligeramente
inclinado.

Los apilamientos de cajas, gracias a dicha ineclinag
cion, se apoyan en wl plano (12) el cual presenta encostillg
duras verticales (12a). En ésta posicion, los apilamientos
de cajas son recogidos y elevados por un larguero traversal
(11) que puede tener tambien la forma de rodillo, el cual
estd sujeto en las extremidades & dos cadenas (13), que se
enrollan sobre las ruedas (19), que se desenvuelven en dos
planos verticales paralelos. De tal modo, las cajas se ele
van resbaléndose sobre el plano (12) en el que estén apoya
das. Bl larguero transversal (11) se mantiene guiado por per
files (14) que tiene por finalidad realigzar una base de apo
yo més estable paras los apilamientos de cajas.

IEn correspondencis con la extremidad superior del
plano (12) hay situado un rodillo transversal (16) el cual
gira en torno al propio ejs y lleve un perfilado angular
(15)« Las rotaciones del rodillo (16) se deriven de las ca
denes (13) mediante una adecuada transmisién-reduecién, no
vigible en la TFigura. Les rotaciones del rodillo (16) y el

correspondiente perfilado (15) se siberonizan con la eleva

cion de las pilas emparejadas de cajas por medio del largue

ro transversal (11), de manera que en el perfilado (15) se
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sincornizan con la elevacion de las pilas emparejadas decg
jas por medio &el larguero transversal (11), de manera que
el perfilado (15) se acopla siempre la esquina anterior in
ferior de las cajas, que son asi guiadas durante el vuelco
por rotacion en torno a dicha esquina. El vuelco de las ca
jas se pone en préctica por medio de largueros trasversales
(17) en forma de rodillo, los cuales son sostenidos por las
cadenas laterales (18), guiadas por las ruedas (20) y movi
das por el motor (21). Le parte inferior de las cadenas (18)
estd perfilada con la rusda (20), de manera que los larguercs
transversales (17) siguen en la rotacion & la espige poste
rior superior de la caje en la cual se acoplam dichos lar~
gueros trasversales.

Durante el vuelco, las cajas se apoyan en el ator
nillado (22), convexo superiormente, que las sostiene hasta
que se apoyan, una vez terminado en vuelco, en cintas (23)
movidas por las ruedas (24), mientras que los tomates caen
en la ‘tine de recogina (25) parcialmente llena de agua.

Una vez Ultimada la inversion de los dos apilemien
t0os enteriores, el rodillo (11) prosiguiendo su movimiento,
recoge log dos aplilemientos sucesivos, que son hechos avanzar
‘al mismo tiempo por el empujedor (4),

Debe entenderse que el invento no se limita ﬁniqg
mente a la forma de realizacion arriba descrita, y que pueden
aportarse varientes y perfeccionamientos sin salirse por ello
del alcance del hallazgo.

En resumen reivindican los recurrentes en virtud
de la presente splicitud de registro de Patente de Invencidn,
el privilegio exclusivo de fabricacion, venta y explotacion

industriel en Espaila, y sus posesiones por el plazo de 20

ANOS segun determina el vigente Estatuto de la Propiedad In

dustrial del objeto de la misma el cual queda esencialmente
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caracterizado por las siguientes:

NOTAS .~ REIVINDICACIONES

PRIMERA.~ Maquine para descargar las cajas de tomates, y de
productos hortifruticolas, esencialmente caracterizada porque
comprende medios aductores de las cajas, medios cargadores

de las mismas sobre dispositivos volcadores, medios volcado
res de las mismas, y medios adecuados para alejar las cajas
vacias.

SEGUNDA.- lMaguina para descargar las cajas de tomates, y de
productos hortifruticolas, tal y conforme se especifica en laz
anterior reivindicaciones, y asi mismo esencialmente caracte
rizada por la circunstancia de que los medios aductores de

las cajas condtan de un transportador, con preferencia de ro
dillos sobre los que avanzan con movimiento intermitente, ban
cales portadores cada uno de una pluralided de pilas vertica
les de cajas, ordenados en filas verticales, deteniendose cg
da bancal frente a los medios cargadores de cada file trang
versal de apilamientos durante el tiempo necesario para ls
descarga completa del bancal correspondiente.

TERCERA.~ Maquing pare descargar las cajas de tomates, y de
productos hortifruticolas, tal y conforme se especifica en las
anteriores reivindicaciones y asi mismo esencislmente caracte
rizade por la circunstancia de que los medios cargadores de
cade fila transversal de apilamientos constan de un empujador
adecuado para transferir dichas filas transversales de apila
mientos, una por una, sobre medios volcadores de las mencionasd
das cajas, siendo accionado dicho empujador por un dispositivo

de pifion y cremallera u otro equivalente.

'CUARTA,.- Maquina para descargar las cajas de tomates, y de

productos hortifruticolas tal y conforms se especifica en las
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anteriores reivindicaciones y asi{ mismo esencialmente carac
terizada por la circunstancia de que los medios o dispositi
vos volcadores constan de un plano, de deslizamiento casi
vertical, provisto de acostilladuras con el fin de reducir
el roce, contra el que los apilamientos de cajas son empuja
dos y apoyados, siendo dostenidos inferiormente sobre dos
rodillos fijos, y a lo largo del cual son alzados por obra
de un rodillo o perfil transv.rsal sostenido en dos cadenas
laterales parslelas que giran con movimiento continuo,
QUINTA.- Maquina para descargar las cajas de tomates, y de
productos hortifruticolas tal y conforme se especifica en
las anteriores reivindicaciones y as{ mismo esencialmente
caracterizada por la circunstancia de que la extremidad su
perior del plano inclinado cgsi vertical, se encuentra alg
jado un rodillo o perfil transversal fijo y giratorio spbre
su propio eje, preparado para engranarse en proximidad al
dngulo inferior anterior de la fila transversel de cajas su
periores de los apilamientos, con el fin de guiar a dicho
éngulo durante el vuelco provocado por el contacto de la eg
quine diagonalmente opuesta, o sea posterior superior, con
un rodillo sujetado en dos cadenas 1aterales'guiadas segﬁn
une moldurs que reproduce POCO mAS O menos la suceaidn de
las posiciones de dicha esquina durante la primera fase del
volcamiento.

SEXTA.~ Maquine para descargar las cajas de tomates, y de
productos hortifruticolas, tal y conforme gse especifice en
las anteriores reivindicacion y asi mismo esencialmente caragc
terizada por le circunstancia de que las dos cadenes latera
les superiores de desarrocllo perfilado llevan una pluralided

de rodillos transversales equidistantes; los cuales, durante

el movimiento continuo de dichas cadenas se ponen en contag

to sucesivamente con las esquinas de las filas de cajas que
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se presentan en la cumbre del plano inclinado.

SEPTIMA.~ Maguina para deécargar las cejas de tomates, y de
productos hortifruticolas tal y conforme se especifica en las
anteriores reivindicaciones y asi mismo esencialmente carag
terizada por la circunstancia de que con posterioridad al
plano ineclinado, en la parte superior del mismo, se encuen
tra alojado un deslizadero perfilade convexo sobre el cual
terminan las filas de cajas su volcamiento apoyandose en un
transportador subyacente que las aleja defando lugar para la
fila sucesiva,
OCTAVA.- MAQUINA PARA DESCARGAR LAS CAJAS DE TOMATES, Y DE
PRCDUCTOS HORTIFRUTRICOLAS.

Todo t2l y conforme se especifica en la anterior
Memoria Descriptiva que consta de ocho hojas mecanografiadas
por una sola cara y se representa a titulo de ejemplo en las

tres hojas de'dibujos que se acompafian,

Hadrid, 9 de Junio de 1.970

GARLOS Dr. AHJOHA Y BdlZ




GICRGIG MOLANDI Y TRES H(JAS
E HOJA FRINVERA.

D.
D, SERCIC WMCRANIL

380565

LW

FZaeh)
vo) Ay dodl |
I e ek S
o i A 1
L R Lo l—=T
i

L4
O
oy W i
H
i
g
5
b
b
N H_ar

F16G.1
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CARLOS DE ARJONA Y RUIZ
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