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La presente Patente de Invención tiene por objeto -  

r e a liz a r  un d ispositivo  adecuado para poner en rotación  lo s  -  

ro d il lo s , libremente g ira to r io s , de uno o más planos de rodi­

l lo s  pertenecientes a un bastidor de transporte de objetos, 

particularmente para formas de a r c i l l a  a introducir en secado­

re s .

Como es sabido, particularmente en l a  Elaboración de 

la d r i l lo s ,  se emplean bastidores de varios re llan os para l a  sus 

tentación de la d r i l lo s  a introducir en lo s  secadores.

Tales bastidores pueden e star provistos de ro d illo s  

libremente g ira to r io s , t a l  como se prevé en l a  patente i t a l i a ­

na nS 780.130 del mismo so lic ita n te .

En consideración a l a  conveniencia de que la s  fo r­

mas de a r c i l l a  se hallen  distanciadas entre s í  a l  depositarse 

sobre lo s  re llan o s, deberán observarse a t a l  f in  p articu lares 

medidas.

Por ejemplo, puede u t i l iz a r se  e l d isp ositivo  de car­

ga previsto en l a  patente it a l ia n a  nS 678.680, también del -  

mismo so lic ita n te .

También se r ía  posib le efectuar l a  carga de la s  fo r­

mas de a r c i l l a  en posiciones d istanciadas mediante bastido­

res cuyos ro d illo s  estuviesen motorizados, lo  cual req u eriría  

s in  embargo el montaje en lo s  mismos bastidores de motores - 

e léctricos conectables a l a  red e lé c tr ic a  cada vez que se so­

metiese el bastidor a l a  operación de carga, como asimismo de 

complejos y costosos medios mecánicos de transm isión para co­

municar e l movimiento del motor a lo s  ro d illo s  in d iv iduales.

E sta  d isposición , además de ser costosa  y compleja 

a l  tener que ap licarse  a un gran número de bastid ores, se r ía  

susceptib le de experimentar averías y deterioros por e l hecho
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de que ta le s  bastidores han de introducirse en lo s  secado­

res con la s  formas de a r c i l la  dispuestas sobre e llo s .

Con l a  adopción de l a  presente invención, se rea­

l i z a  en cambio un d ispositivo  constituido por una o más ba­

rra s  móviles situ ab les en correspondencia con e l aparato 

de carga y que permiten poner en rotación lo s  ro d illo s  l i ­

bres de cada rellano del bastidor, dotándoles de movimiento 

propio exclusivamente durante e l tiempo necesario para l a  - 

rea lizac ión  de l a  carga.

Es evidente que, sobre l a  base del concepto inno­

vador expuesto, pueden obtenerse numerosas formas de r e a l i ­

zación constructiva de l a  invención, todas e lla s  comprendi­

das en e l ámbito de l a  patente.

Por ejemplo, en una primera forma de realización  

de l a  invención, e l d ispositivo  comprende una barra móvil - 

por cada rellano , prov ista  en su parte in fer io r  de una capa 

de m aterial blando, por ejemplo goma o sim ilar, que a l entrar 

en contacto con lo s ro d illo s  libremente g ira to rio s , lo s  pone 

en rotación por fr icc ió n  durante su movimiento de avance.

En una segunda forma de realización  de l a  invención, 

l a  barra móvil provista  de una se r ie  de dientes en cremallera 

que engranan con coronas dentadas so lid a r ia s  de lo s  ro d illo s 

l ib r e s , poniéndolos en rotación durante su movimiento de avance.

Otra forma de realizac ión  de l a  invención prevé la  dis 

posición en l a  barra móvil de una correa que g ira  sobre dos po­

le a s  f i ja d a s  a l a  barra y que son puestas en rotación por me­

dios motores, cuya correa se pone en contacto con lo s  ro d illo s 

libremente g ira to rio s durante el tiempo necesario para l a  - 

tran sferen cia de lo s  objetos dispuestos sobre e llo s , que son 

por consiguiente elevados y ale jados a l  término de l a  operación.
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Al objeto de ev itar  e l inconveniente que puede pre­

sentarse en el uso de ta le s  bastid ores, por e l hecho de que - 

sus ro d illo s  giren libremente, permitiendo el desplazamiento -  

de lo s  elementos apoyados sobre e llo s  durante l a  transferen­

c ia  del bastidor o bien a l  término de l a  operación de carga, 

se  prevé l a  inserción  de unos d isp ositiv o s automáticos de - 

frenado en l a  to ta lid ad  o parte de lo s  ro d illo s  libremente - 

g ira to r io s , con el f in  de impedir l a  rotación  de lo s  mismos, 

cuyos d isp ositivos son desbloqueados durante l a s  operaciones 

de carga o descarga mediante elementos mecánicos acoplados a 
l a  barra móvil, que actúan sobre lo s  mismos.

A t ítu lo  de ejemplo no lim ita tiv o ,' en l a  adjunta -  

lámina de dibujos:

La figu ra  1 representa esquemáticamente una primera 

forma de realizac ión  de l a  invención, con una barra móvil pro­

v is t a  de una capa blanda in fe r io r .

La figu ra  2 representa una segunda forma de re a liz a ­

ción, con barra móvil prov ista  en su parte in fe r io r  de dientes 

en crem allera.

La figu ra  3 representa una tercera  forma de re a liz a ­

ción de l a  invención, con barra móvil dotada de correa ro tato ­

r ia ;  y

La figu ra  4 representa l a  forma de rea lizac ió n  de l a  

fig u ra  3, en otro modo de funcionamiento.

En una primera forma de rea lizac ió n  de l a  invención, 

ilu strad a  en l a  figu ra  1, l a  barra 1, prov ista  de l a  capa in fe­

r io r  2 de m aterial blando, por ejemplo goma, avanza entrando -  

en contacto con lo s  ro d illo s  3 libremente g ira to r io s , a lo s  -  

que hace g irar en el sentido señalado por la s  flech as, determi­

nando por consiguiente e l avance de lo s  objetos superpuestos a
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a lo s  mismos.

Al término del recorrido de traba jo , se levanta la  

barra 1 a l a  posición indicada con trazado discontinuo y se­

ñalada por l a  referencia 1 ',  perdiendo a s í  su contacto con - 

lo s  ro d illo s  3, que de este  modo se detienen.

En l a  segunda forma de realizac ión  de l a  invención, 

ilu strad a  en l a  figu ra  2, l a  barra 4 está  provista de dientes 

5 en su lado in fer io r , formando una cremallera, cuyos dientes - 

entran en contacto con lo s dientes 6 de coronas dentadas f i ­

jadas a lo s  árboles de lo s  ro d illo s  7 libremente g ira to rio s, 

haciéndoles g irar  durante el recorrido de trabajo .

En este  caso también, a l  término del recorrido de 

traba jo , l a  barra 4 efectúa un movimiento de elevación hasta 

quedar en correspondencia con l a  posición señalada con tra ­

zado discontinuo e indicada por e l número 4 ',  desacoplándose 

de la s  coronas dentadas 6 e interrumpiendo por consiguiente 

el movimiento de rotación de lo s  ro d illo s  7.

En una tercera forma de realizac ión  de l a  inven­

ción^ ilu strad a  en l a  figu ra  3, l a  barra 8 está  provista de 

poleas 9 y 10 que sostienen a l a  correa 11 que, en posición 

de traba jo , entra en contacto con lo s  ro d illo s  12 libremente 

g ira to r io s , poniéndolos en rotación.

Naturalmente, una de la s  poleas 9 y 10 está  enlaza­

da mecánicamente a un motor e léctrico  de mando, no ilustrado 

en l a  figu ra .

Al término del recorrido de trabajo de l a  barra 8, 

é sta  se eleva y desacopla a l a  correa 11 de lo s  ro d illo s 12.

La barra 8 puede ser dotada de un movimiento de apro­

ximación en el sentido de l a  flecha 13, que precede a un mo­

limiento de descenso en el sentido de l a  flecha 14, antes de
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poner en contacto l a  correa 11 con lo s  ro d illo s  12. Natu­

ralmente, a l  término de l a  fa se  de trab a jo , en correspon­

dencia con el avance de lo s  objetos dispuestos sobre lo s  

ro d illo s  12, l a  barra 8 experimenta unos desplazamientos 

en sentido opuesto á l a s  flechas 14 y 13, respectivamente.

En l a  disposición  ilu strad a  en l a  figu ra  4, l a  

barra 15, que incluye a la s  poleas 16 que sostienen a l a  - 

correa 17 en contacto con loa ro d illo s  18 en fa se  de tra ­

bajo , avanza en el sentido de l a  flecha 19 durante dicha 

.¡fase, dependiendo por consiguiente e l movimiento de rotación 

de lo s  ro d illo s  18 del correspondiente a l a  correa 17 y del 

movimiento de avance de l a  barra 15.

Esta últim a, a l  término de l a  fa se  de traba jo , se 

eleva y pasa a l a  posición ilu stra d a  con trazado d isconti­

nuo en l a  fig u ra  4 e indicada con e l número 15, pasando se­

guidamente a l a  posición de reposo con movimiento en e l sen­

tido de l a  flecha 20.

Es evidente que todas e sta s formas de rea lizac ió n  

de l a  invención ilu strad as entran en e l ámbito de l a  patente, 

pudiendo prever asimismo o tras formas de rea lizac ió n  prác­

t ic a  sobre l a  base del mismo principio fundamental an terior­

mente definido, permaneciendo siempre en e l ámbito de l a  in­

vención.

N O T A

La Patente de Invención, gue se s o l ic i t a  por - 

veinte años, para España, de acuerdo con l a  Legislación  v i­

gente, deberá recaer sobre: "DISPOSITIVO PARA PONER Ei ROTA­

CION LOS RODILLOS LIBRES DE UN CONJUNTO DE ELLOS DISPUESTOS 

EN UNO 0 HAS PLANOS DE UN BASTIDOR DE TRANSPORTE", con Prio­

ridad  de l a  So lic itu d  de Patente en I t a l i a  NS 61.600 A/69, de
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fecha 1 de Ju lio  de 1.969) según la s  c a rac te r ís t ic a s  esen­
c ia le s  de la s  sigu ientes:

R E I V I N D I C A C I O N E S  

l e . -  D ispositivo para poner en rotación lo s  rodi- 

$. l ío s  liu re s  de un conjunto de e llo s dispuestos en uno o más 

planos de un oastidor de transporte) caracterizado por e l — 

hecho de que por lo menos una barra por cada rellano de ro­

d illo s  entra en contacto con ta le s  ro d illo s  en l a  posición 

de traba jo , poniéndolos en rotación y haciendo avanzar así 

10. a lo s  objetos dispuestos sobre e llo s .

28.- D ispositivo para poner en rotación lo s rodi­

l lo s  l ib re s  de un conjunto de e llo s  dispuestos en uno o más 

planos de un bastidor de transporte) según l a  reivindicación 

13, caracterizado por e l hecho de que cada barra 1 está  pro- 

15. v is t a  en su parte b aja  de una capa de m aterial blando 2 que) 

a l  Btntrar en contacto con lo s  ro d illo s  3 libremente g irato­

r io s ,  lo s  pone en rotación por fr icc ió n .

38 .- D ispositivo para poner en rotación lo s  rodi­

l lo s  l ib re s  de un conjunto de e llo s  dispuestos en uno o más 

20. planos de un bastidor de transporte, según l a  reivindicación 

13, caracterizado por e l  hecho de que cada barra 4 está  pro­

v is t a  en su parte baja  de dientes 5 que forman una cremallera 

y que se acoplan en posición dá trabajo con lo s dientes de - 

una corona dentada 6 de que está  provisto cada rod illo  7 l i -  

25. bremente g iratorio^  poniéndolo en rotación mientras lq  cre­

m allera y l a  corona permanecen en recíproco contacto.

48 .-  D ispositivo para poner en rotación lo s rodi­

l lo s  l ib re s  de un conjunto de e llo s  dispuestos en uno o más 

planos de un bastidor de transporte, según l a  reivindicación 

18, caracterizado por e l hecho de que l a  barra móvil 8 compren
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de una correa 11 sostenida por dos poleas 9 y 10 f i ja d a s  a 

dicha barra y puestas en rotación  por un motor e léctrico  de 

mando a través de adecuadas transmisiones mecánicas, quedando 

en l a  posición de trabajo  en contacto l a  c itad a correa don -  

lo s  ro d illo s  12 libremente g ira to r io s , lo  cual lo s  pone en ro­

tación  por efecto de l a  conexión fr ic c io n a l entre ta le s  co­

rrea  y ro d illo s .

53. -  D ispositivo para poner en rotación  lo s  rod i­

l lo s  l ib re s  de un conjunto de e llo s  dispuestos en uno o más 

planos de un bastidor de transporte, según la s  re iv in d icacio­

nes 1 a 4, caracterizado por e l hecho de que l a  barra móvil 

15, prov ista  de una correa ro ta to r ia  17 que entra en contac­

to en posición de trabajo con lo s  ro d illo s  18 libremente g i­

ra to r io s , pone en rotación  a éstos por efecto de l a  rotación  

de dicha correa 17 y a l mismo tiempo por efecto del movi­

miento de avance de l a  barra 15.

6^ .- D ispositivo para poner en rotación  lo s  rod i­

l lo s  l ib re s  de un conjunto de e llo s  dispuestos en uno o más 

planos de un bastidor de transporte, según la s  re iv in d ica­

ciones 1 a 5, caracterizado por e l  hecho de que todos o a l ­

gunos de lo s  ro d illo s  libremente g ira to r io s  3, 7, 12 y 18, 

están provistos de un d isp ositivo  de frenado que normalmente 

impide su rotación, quedando desbloqueado durante la s  opera­

ciones de carga y descarga, por ejemplo por e l  movimiento de 

l a  c itad a  barra# que controla l a  rotación  de lo s  ro d il lo s .

7 3 .-  "DISPOSITIVO PARA PONER EN ROTACION LOS RODI­

LLOS LIBRES DE UN CONJUNTO DE ELLOS DISPUESTOS EN UNO 0 MAS PLA 

NOS DE UN BASTIDOR DE TRANSPORTE".

Según queda sustancialmente descrito  en l a  presente
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que consta de nueve hojas e sc r ita s  a máquina

por una so la  cara y acompañada de dibujos.

Madrid, 9 Junio 1.970.

D. EIRICO PUTIN 
P.P.
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