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EL in v en to  s e  r e f i e r e  a  un tra n s p o r ta d o r  de v i ­

gas e lev a d o ra s , en e s p e c ia l  a un tra n s p o r ta d o r  de v ig as  

e lev ad o ras  p a ra  e l  t r a n s p o r te  de p ie z a s  de tra b a d o  en hor-¿ 

nos de paso  o de c a len tam ien to  co n tin u o  o d e l t ip o  de em­

pu jad  o r , que en tonces s e  su e le n  denom inar p o r lo  g e n e ra l  

hornos de v ig as  e lev ad o ras  u  hornos de e m p a rrilla d o  e le v a ­

d o r.

E sto s tra n s p o r ta d o re s  de v ig ’as e lev ad o ras  c o n s is ­

te n  en dos grupos de v ig a s , de lo s  que po r lo  menos uno 

e s tá  d isp u e s to  m ovible de t a l  modo, que e n c a ja  po r deb a jo  

de l a s  p ie z a s  de t r a b a jo  so p o rtad as  so b re  e l  o tro  grupo 

de v ig a s , l a s  le v a n ta  de d icho  grupo de v ig a s , l a s  s u s te n ­

t a  d u ran te  un r e c o r r id o  l im ita d o  en l a  d ire c c ió n  de tra n s -l 

p o r te ,  vue lv e  a  d e p o s i ta r  l a s  p ie za s  de t r a b a jo  so b re  e s te  

grupo de v ig a s , y  seguidam ente vue lv e  a  s u  p o s ic ió n  de p a r­

t i d a .  Con e l lo  r e s u l t a  que lo s  dOs grupos de v ig a s  e n tra n j  

en c o n ta c to  con l a s  p ie z a s  de t r a b a jo ,  p o r ejem plo, ta n  

s o lo  d u ra n te  un b reve  e sp ac io  de tiem po en cada caso  y , 

po r ejem plo, en t o t a l  únicam ente d u ra n te  l a  m itad  d e l tiem ­

po de t r a n s p o r te .  Por e l l o ,  so n  lo s  tra n s p o r ta d o re s  de v i - ’
í

gas e lev ad o ras  e sp ec ia lm en te  ap rop iados p a ra  e l  t r a n s p o r tei
de p ie za s  de t r a b a jo  c a l i e n te s ,  t a l  como, por ejem plo, pa-i 

r a  e l  t r a n s p o r te  de p ie za s  de t r a b a jo  en hornos de p aso . | 

D urante e l  funcionam ien to  choca entonces e l  g ru ­

po de v igas, movido, que se  d e sig n a  en g e n e ra l como v ig a  

e le v a d o ra , con una fu e rz a  c o n s id e ra b le , c o rre sp o n d ie n te  a  

l a  p o te n c ia  máxima de e le v a c ió n , so b re  l a s  p ie za s  de t r a ­

b a jo  a l  e n c a ja r  por debajo  de l a s  mismas. El golpe r e s u l ­

ta n te  de cada choque, no so lam en te  a c o r ta  l a  v id a  d e l t r a n s  

p o r ta d o r  de v ig a s  e le v a d o ra s , s in o  que d e s tru y e  tam bién  l a
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| m anipostería r e f r a c t a r i a  d e l horno de v ig a s  e lev a d o ra s . Por 

j e l l o  han s id o  ya hechas d iv e rsa s  p ro p u es tas  por e l  mundo ■ 

té c n ic o  encaminadas a im pedir dicho go lp e . S ustan c ia lm en te  

p a r te n  e s ta s  p ro p u es tas  siem pre de un punto determ inado, 

en e l  que lo s  r e f e r id o s  dos grupos de v igas d e l t r a n s p o r - ' 

ta d o r  de v ig as  e lev ad o ras  se  en cu en tran  a l a  misma a l tu r a ;  

E s te  punto  permanece c o n s ta n te  m ien tra s  es nuevo e l  tra n s - | 

p o rta d o r  de v ig as  e lev a d o ra s . D urante e l  funcionam ien to  o re -  

s e n ta n  lo s  dos grupos de v igas en tonces con seg u rid ad  fenó­

menos de d e sg a s te  d i s t i n to s ,  d ep o sitán d o se  so h re  lo s  grupos 

de v ig as  c a s c a r i l l a s  y p a r t íc u la s  s im i la r e s ,  de manera que 

e l  punto  en e l  que lo s  dos grupos de v ig a s  t ie n e n  l a  misma
i

a l t u r a  se  d e sp la z a  continuam ente , no v in ien d o  ya-dada l a  ! 

co n d ic ió n  p re v ia  a que e s tá n  l ig a d a s  e s ta s  p ro p u es tas  cono­

c id as  . ■

l a  m isión  d e l p re se n te  in v en to  e s , por lo  tan to ,j 

l a  de c re a r  una s o lu c ió n  v ia b le  p a ra  e l  s e r v ic io  rudo en i

lo s  hornos de v igas e lev a d o ra s , d e s tin a d a  a  im pedir un go l­

pe o empujón a l  chocar l a s  v ig as  e lev ado ras c o n tra  l a s  p iq -  

zas de t r a b a jo .  I
i

De acuerdo con e l  in v en to  se  p a r te  a e s te  p a r t i- j  

c u la r  d e l hecho de que se  produce in c lu s o  un empujón d e ten -
í

minado, pero  d esp rec iab lem en te  pequeño. P a ra  e l lo  se  han j 

p r e v is to  como accionam iento  p a ra  la s  v ig as  e levado ras émbo­

lo s  m otores, y a l  menos uno de e s to s  émbolos m otores e s t á !  

accionado por acum uladores. El émbolo m otor accionado por 

acum uladores t ie n e  l a  m isión  de compensar, a l  menos en una 

g ran  p a r te ,  e l  peso de l a s  v igas e lev a d o ra s , de modo que 

la s  v ig a s  e lev a d o ra s -so n  movidas h a c ia  l a s  p iezas  de t r a b a ­

jo  con una p o te n c ia  e lev ad o ra  su s ta n c ia lm en te  menor que l a
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de lo s  émbolos m otores r e s t a n t e s ,  s ien d o  c o rre sp o n d ie n te -!  

mente menor l a  fu e rz a  con l a  que l a s  v ig a s  e lev ad o ras  cho-f 

can c o n tra  l a s  p ie za s  de t r a b a jo .  j
O tra  d ism inución  de d ic h a  fu e rz a  se  consigue con­

forme a l  in v en to  en v a r io s  émbolos m otores accionados por}

acum uladores, s i  e n tre  é s to s  émbolos m otores y e l  o lo s  !
?

co rre sp o n d ien te s  acum uladores se  en cu en tran  v á lv u la s  de mán 

do, que son  a cc io n ab le s  independ ien tem ente  e n tre  s í  en e l {

tiem po. En e s te  caso e s tá n  dim ensionados lo s  r e s ta n te s  ém-
j

bolos m otores de t a l  modo, que a p o rta n  l a  p o te n c ia  de ace-^
í

le r a c ió n ,  vencen l a  f r i c c i ó n  y r e s i s t e n c i a  s im i la r e s ,  y J

s u s te n ta n  únicam ente una p a r te  muy pequeña de l a  c a rg a  a  j
í

e le v a r ,  m ien tra s  que lo s  émbolos m otores accionados p o r I 

acum uladores compensan, ta n to  e l  peso de la s  v ig a s  e le v a - j  

d o ra s , como tam bién e l  peso de l a s  p ie z a s  de t r a b a jo ,  po r | 

lo  menos en una g ran  p a r te .  Al mismo tiem po s e  co n ec tan  I 

l a s  v á lv u la s  de mando en fu n c ió n  de l a  c a rg a  a e le v a r ,  es j 

d e c i r ,  que a l  aum entar l a  c a rg a  a  e le v a r ,  s e  co n ec tan  o tra s
i

v á lv u la s  mas, aumentando e l  numero de lo s  émbolos m otores j 
accionados por acum uladores. De e s te  modo, y de m anera ven­

ta jo s a ,  s e  pueden c o n e c ta r  después de l a  f a s e  de funciona-i
i

m iento "movimiento de l a s  v ig as  e lev ad o ras  desde l a  p o s i­

c ió n  de p a r t id a " ,  p a ra  l a  fa s e  de funcionam ien to  s ig u ie n te  

" e le v a c ió n  de la s  p ie za s  de t r a b a jo " ,  o tro s  émbolos a c c io ­

nados por acum uladores a l a  vez que lo s  y a  a c tu a n te s  a c c io  

nados po r acum uladores y' que compensan e l  peso de l a s  v ig es  

e le v a d o ra s . E stos o tro s  émbolos m otores t ie n e n  en tonces l s  

m is ió n  de compensar e l  peso de la s  p ie za s  de t r a b a jo ,  de 

modo que l a  pequeña p o te n c ia  e lev a d o ra  de lo s  r e s ta n te s  

émbolos m otores b a s ta  p a ra  le v a n ta r  tam bién l a s  o ie z a s  de
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t r a b a jo .  l a s  p ie za s  de t r a b a jo  le v an tad a s  pueden s e r  movi­

das en tonces con l a s  v ig a s  e lev ado ras en d ire c c ió n  horizon-p 

t a l ,  s i n  que con e l l o  se  d e s l ic e n  so b re  l a  base p r im it iv a .;

Al f i n a l  de e s te  movimiendo h o r iz o n ta l  s e  in ic ia j  

l a  f a s e  s ig u ie n te  de t r a b a jo ,  l a  d e p o s ic ió n  de la s  p ie za s  !
I

de t r a b a jo ,  descargando p a ra  e l lo  lo s  émbolos motores men-j

c lo nados, que ap o rta n  l a  p o te n c ia  de a c e le ra c ió n . Con e llo -
>

prepondera  e l  peso de l a s  p ie za s  de t r a b a jo  y de l a s  v ig as  

e lev ad o ras  con r e la c ió n  a l a  fu e rz a  de lo s  r e s ta n te s  émbolos 

m otores, comprimiendo a  e s to s  émbolos m otores en l a  d irec-=  

c ió n  de s u  p o s ic ió n  de p a r t id a .  Con e l lo  es d ev u elto  a l  •
t

mismo tiem po a l  acum ulador co rre sp o n d ien te  e l  agen te  de j

p re s ió n  e x is te n te  en e s to s  émbolos m otores. ¡
i

Al s e r  d ep o sitad as  l a s  p ie za s  de t r a b a jo ,  l a s  v á l­

v u la s  conectadas ú ltim am ente  son conmutadas a s u  p o s ic ió n  j 

de p a r t id a ,  de modo que son desconectados lo s  émbolos motoA 

re s  que e q u i l ib ra n  e l  peso de l a s  p ie za s  de t r a b a jo .  Con i
j

e l lo  quedan ya conectados ad ic io n alm en te  ta n  so lo  lo s  émbor-
I

lo s  m otores que e q u i l ib r a n  e l  peso de la s  v igas e lev a d o ra s , 

y p ro s ig u e  e l  movimiento de descenso de la s  v igas e levado-j 

ra s  y l a  devo lución  a lo s  acum uladores c o rre sp o n d ien te s  d e l 

agen te  de p re s ió n  de lo s  émbolos m otores accionados por acu­

m uladores, puesto  que e l  peso de l a s  v ig as  e levado ras es j 

s u p e r io r  a l a  fu e rz a  de lo s  émbolos m otores accionados por;

acum uladores que s ig u en  to d a v ia  conectados. Cuando todas 

l a s  v ig as  e lev ad o ras  y , con e l l a s ,  todos lo s  émbolos motor 

han alcanzado  su  p o s ic ió n  de p a r t id a ,  en tonces tam bién e l  

acum ulador ha v u e lto  a a lc a n z a r  su  p re s ió n  i n i c i a l ,  s i  se  

p re sc in d e  de l a s  p é rd id as  por f r i c c ió n  y por fu g as . El 

t ra n s p o r ta d o r  de v igas e lev ado ras puede entonces se  deseo

es
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n ec tad o , s i  no s ig u e n  inm ediatam ente lo s  su b s ig u ie n te s  mo-j

v im ien to s  de e le v a c ió n  y t r a n s p o r te .  P or c o n s ig u ie n te  l a s  j
1

fa s e s  de s e r v ic io  "movimiento de la s  v ig a s  e lev ad o ras  des-1
i

de l a  p o s ic ió n  de p a r t id a " ,  " e le v a c ió n  de la s  p ie za s  de tr 'a^  

b a jo "  y "d ep o s ic ió n  de l a s  p ie za s  de t r a b a jo "  son  puntos i 

de mando en l a  s e c u e n c ia  de l a s  conexiones de l a s  v á lv u la s | 

de mando de lo s  émbolos accionados p o r acum uladores. j

De acuerdo con e l  in v en to  e s t á  p re v is to  que l a  

p a r te  en que lo s  émbolos m otores accionados po r acumulador:

en l a  p o te n c ia  de e le v a c ió n  a sc ie n d a  por l o  menos a  9® j
|

Entonces e l  choque que t ie n e  lu g a r  a l  i n c i d i r  l a s  v ig a s  e l e -
i

vadoras so b re  l a s  p ie z a s  de t r a b a jo  es con to d a  s e g u r id a d  

d esp rec iab lem en te  pequeño. Además r e s u l t a  de e l lo ,  f r e n te  

a  t ra n s p o r ta d o re s  e lev ad o res  com parables, un co rrespond ien j- 

t e  ah o rro  de e n e rg ía  que ya  en ca rg as  ú t i l e s  de unas pocasjI
s

to n e la d as  r e p re s e n ta  un f a c to r  im p o rtan te  de c o s te .  A é s to j 

s e  v ie n e  a  sumar to d a v ia  o t r a  v e n ta ja  más, a  s a b e r , l a  de 

que conforme a l  in v e n to , y f r e n te  a  lo s  tra n sp o r ta d o re s  

e lev ad o res  conocidos, l a  e n e rg ia  p o te n c ia l  en e l  descenso  

de la s  p ie z a s  de t r a b a jo  y de l a s  v ig a s  e lev ad o ras  no se  

tran sfo rm a  en c a lo r ,  s in o  en e n e rg ía  de p re s ió n , p o r  l o  que, 

por una p a r te ,  no se  p ie rd e  y , por o t r a  p a r te ,  pueden a h o r ra r ­

se  d is p o s i t iv o s  p a ra  l a  d e r iv a c ió n  d e l c a lo r  p ro d u c id o .

Es e v id en te  que la s  p é rd id a s  po r fugas y p é rd id a s
I

s im ila re s  son  compensadas m ediante l a  a lim e n ta c ió n  a d ic io ­

n a l c o rre sp o n d ie n te  de agen te  de p re s ió n  a l  acum ulador.

Como o tro  p e rfecc io n am ien to  d e l  in v e n to , lo s  ém­

bolos m otores p re v is to s  como accionam ien to  p a ra  éL movimien­

to  de e le v a c ió n  de l a s  v ig as  e lev ad o ras  e s tá n  d isp u e s to s  

b o rizo n ta lm en te  en una v ig a  e lev a d o ra  con un  accionam ien to
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e sp e c ia l  p a ra  e l  movimiento de e le v a c ió n  de l a s  v ig as  e le ­

vadoras y  un accionam ien to  e s p e c ia l  p a ra  e l  movimiento ho­

r i z o n t a l ,  y como un ión  e f e c t iv a  e n tre  lo s  Imbolos m otores i

jy l a s  v ig a s  e lev ado ras s e  han p r e v is to  denominados c a rro s  ;
\

de cuña. E stos ca rro s  de form a de cuña se  mueven so b re  una;

g u ía  hecha en form a de p lano  in c lin a d o  y s u s te n ta n  o apo- j
*

yan a  la s  v ig a s  e lev ad o ras  m ediante r o d i l l o s .  Con e l lo  e l  ‘
i

movimiento de accionam iento  de lo s  émbolos motores se  muí-! 

J t ip l i c a  o d e s m u ltip lic a  conforme a l a  in c l in a c ió n  d e l p la - j  

no in c l in a d o , y se  pueden u t i l i z a r  ven tajosam ente  émbolos j 

m otores s e n c i l lo s  y b a ra to s ,  con una c a r r e r a  c o r ta ,  p a ra  i
i

e l  accionam ien to  de l a s  v ig as  e le v a d o ra s . í

lo s  émbolos m otores e s tá n  a l  mismo tiempo un idos i 

con l a s  v ig as  e lev ad o ras  o lo s  ca rro s  de cuña a tra v é s  de j 

luna t r a v ie s a  común, p r o v is ta  ven tajo sam en te  de una g u ía  pa-j­

aral e la ,  de modo que la s  v ig as  e lev ad o ras  experim entan fuer-j- 

zas de accionam iento  ig u a le s  y movimientos de accionam iento  

Ig u a le s , quedando g a ra n tiz a d o  un funcionam ien to  irrep ro ch a-r 

Ole de l a s  v ig as  e lev a d o ra s . La g u ía  p a r a le la  c o n s is te  en j 

p ie za s  de c o n s tru c c ió n  s e n c i l l í s im a s , a s a b e r , en un á rb o l | 

l is p u e s to  de manera g i r a t o r i a  p a ra le lo  a l  e je  lo n g i tu d in a l j  

le l a  t r a v ie s a ,  y que e s t á  unido  con l a  t r a v ie s a  a tra v é s  j
5

l e  un s is te m a  de v a r i l l a s .  j
De acuerdo con o t r a  c a r a c t e r í s t i c a  d e l in v en to ,

<5n e l  tra n s p o r ta d o r  de v ig as  e levado ras dotado d e l acc io n a­

m iento e s p e c ia l  p a ra  e l  movimiento h o r iz o n ta l  de la s  v ig as  

e le v a d o ra s , s e  han p re v is to  p a ra  e l l o  a l  menos un émbolo me 

;or y , como órgano de mando p a ra  e s te  émbolo m otor, un mece 

nismo de c o rre d e ra  y m an ivela . EL movimiento h o r iz o n ta l  de 

la s  v ig a s  e lev ado ras se  b a sa  en tonces en una o s c ila c ió n
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s e n o id a l s ien d o  c o n s ta n te  e l  g iro  de l a  m anivela  d e l m ecanis­

mo de c o rre d e ra  y m an ivela  de modo que a l  movimiento de e l é -
j

v ac ió n  conforme a l  in v en to  de la s  v ig a s  e lev ad o ras  l e  e s tá !  

su p e rp u es to  un movimiento h o r iz o n ta l  que, v en ta jo sam en te , J

e s t á  exen to  de empujones o g o lp es , y  e l  m ovimiento r e s u l t a h -
s

t e  de l a s  v ig a s  e le v a d o ra s , cuya m ejo ra  es e l  p ro p o s ito  d e l
i

in v en to  con r e la c ió n  a lo s  fenómenos de d e sg a s te  o rig in ad o ^
j

por lo s  empujones o go lpes d u ran te  e l  movim iento de l a s  vif- 

gas e lev ad o ras  en e l  t r a n s p o r ta d o r  de v ig a s  e lev ad o ras  u  j 

horno de e m p a rrilla d o  e le v a d o r, a se g u ra  una l a r g a  d u ra c ió n  

d e l t r a n s p o r ta d o r  de v ig a s  e lev ad o ras  y d e l  horno de empa­

r r i l l a d o  e lev a d o r.

P a ra  l a  tra n sm is ió n  d e l m ovim iento de mando a l  lía- 

bo lo  m otor que mueve a l a s  v ig as  e lev ad o ras  en s e n tid o  ho­

r i z o n t a l ,  s e  ha  p r e v is to  una conexión en puen te  p o ten c io m l- 

t r i c a ,  en l a  que lo s  po tencióm etros e s tá n  hechos en form a

de r e s i s t e n c i a s  de c u rso r  acc ionadas p o r e l  émbolo m otor yj
i

e l  mecanismo de c o rre d e ra  y m an ive la . Además e l  b a la n c ín  j
l

d e l mecanismo de c o rre d e ra  y m anivela  e s t á  so p o rtad o  de ma­

n e ra  b a sc u la b le  en un c a b a l le te  de so p o r te  re g u la b le  en l a  

a l t u r a ,  de modo que e l  movimiento h o r iz o n ta l  de l a s  v ig a s  

e lev ad o ras  es a ju s ta b le  v en ta jo sam en te  conforme a  l a  capa­

c id ad  de desp lazam ien to  en a l t u r a  d e l c a b a l le te  de so p o r­

t e .

En e l  d ib u jo  ha  s id o  re p re se n ta d o  un ejem plo de 

r e a l iz a c ió n  d e l in v e n to , m ostrando:

l a  f ig u r a  1, un horno de v ig a s  e lev ad o ras  con 

v ig as  f i j a s  y v ig as  e le v a d o ra s , s ien d o  l a s  v ig a s  e lev ad o ras  

m ovibles a l  mismo tiem po en d ire c c ió n  h o r iz o n ta l ;

l a  f ig u r a  2, e l  accionam ien to  conforme a l  in v e n -
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i !
I , ¡
jto  p a ra  e l  movimiento de e lev a c ió n  de la s  v igas e levadoras;
í }l
conforme a l a  f ig u r a  1;

l a  f ig u r a  3, e l  accionam iento  conforme a l a  f ig u ­

r a  1, en o t r a  v i s ta ;

l a  f ig u r a  4, e l  mando conforme a l  in v en to  d e l acr

cionam iento  p a ra  e l  movimiento h o r iz o n ta l  de l a s  v ig as  e le T
i

vadoras conforme a  l a  f ig u r a  1; j
i

l a  f ig u r a  5, un esquema de conexiones h id rá u l ic a s  

p a ra  e l  accionam iento  según la s  f ig u r a s  1 a  3 t y  j

l a  f ig u r a  6, una conexión en puente  potencióm e- j 

t r i c a  d e l mando conforme a l a  f ig u r a  4. í
t

En l a  f ig u r a  1 se  m uestra  un horno A de v ig as  e lé -
!

vadoras, con una campana de horno 1, un t r e n  de r o d i l lo s  |
i

a lim en tad o r 2, un t r e n  de r o d i l lo s  evacuador 3» v igas f i j a s  

4 y v ig as  e lev ad o ras  5. Las v ig as  e lev ad o ras  5 c o n s is te n  ai
t

e s te  p a r t i c u l a r  en un v a r i l l a j e  con un c a r r i l  i n f e r io r  5a j
l

le  d e s liz a m ie n to  y e le v a c ió n  que, en su  p ro lo n g ac ió n , e s tá j  

Anido a  tra v é s  de una a r t ic u la c ió n  5b con e l  v ástag o  de ém-j 

t o lo  6a de un émbolo motor 6. E l émbolo m otor 6 e s tá  s o p ó r ta ­

lo a rtic u la d am e n te  en un c a b a l le te  de so p o rte  7, y conforme

i su  l í n e a  e f e c t iv a ,  que co in c id e  con e l  e je  lo n g i tu d in a l  j
, i

d e l c a r r i l  de d e s liz a m ie n to  y e lev a c ió n , s i r v e  como a cc io n a -ií
m iento p a ra  un movimiento h o r iz o n ta l  de la s  v igas e lev ad o - ¡

Como accionam ien to  p a ra  e l  movimiento de e le v a -  

jió n  de l a s  v igas e lev ad o ras  5, s e  ha p re v is to  p a ra  cada 

v ig a  e lev a d o ra  5 un denominado c a rro  de cuña 8. El c a rro  

de cufia 8 c o n s is te  en una c a ja  8a, en l a  que e s tá n  so p o r ta ­

dos r o d i l lo s  8b, 8c y 8d, de manera lib rem e n te  g i r a to r i a ,  

con p lanos de g iro  p a ra le lo s  e n tre  s í  y con re s p e c to  a l  e je
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I



1o

15

2ó

25

3o

1 2 .6 .7 o

lo n g i tu d in a l  d e l 'c a r r i l  de d e s liz a m ie n to  y e lev a c ió n  5a. >

A e s te  re s p e c to  ru ed a  e l  r o d i l l o  8b so b re  una v ía  h o riz o n ta l.
. !

de g u ia  9j y  e l  r o d i l l o  8d, so b re  una v ía  in c l in a d a  de g u ia
\i

10, r e a l iz a d a  en form a de cuña, y s u s te n ta  o apoya e l  r o -  ; 

d i l l o  8c a l  c a r r i l  de d e s liz a m ie n to  y e le v a c ió n  5a. j

Los c a rro s  de cuña 8 son movidos por in te rm e d io  j 

de t i r a n t e s  11 que, conforme a  l a  f ig u r a  2, e s tá n  a r t ic u la j -

das a  un c a r ro  12. E l c a r ro  12 e s tá  formado sustancialm en-4
i

t e  por u n a  t r a v ie s a  grande 12a, que en lo s  la d o s  e s t á  p ro -.
i

v i s t a  de b r id a s  12b, y por c u a tro  ruedas 12c. M ien tras  un j 

p a r  de l a s  ruedas 12c e s t á  so p o rtad o  d ire c tam en te  en l a  |
l

t r a v ie s a  12a, s e  e n c u e n tra  e l  o tro  p a r  de ru ed as  12c so p o r­

tad o  en l a s  b r id a s  12b que, ju n to  con l a  t r a v ie s a  12a, f o r -
, i

man una e sp e c ie  de U, de modo que e l  .-carro 12 e s ta  a seg u -|
i

rado  c o n tra  v u e lco . Las ruedas 12c s e  mueven además en unaj 

g u ía  13, que perm ite  a  l a s  ruedas 12c, ó b ie n  a l  c a r ro  12, 

exclusivam ente  un m ovim iento h o r iz o n ta l .  P a ra  que e l  c a r ro j .
i

12 no pueda la d e a r s e  en l a s  g u ías 13, lo  que te n d r ía  como i
i

co n secu en c ia  un m ovim iento e lev ad o r d i s t i n t o  de l a s  v ig a s  j 
e lev ad o ras  5 e in c lu s o  e l  b loqueo d e l acc ionam ien to  de eíe-j- 

vació n , -se l e  a d ju d ic a  a l  c a r ro  12, conforme a l  in v e n to  unai
t i 1g u ia  p a r a le la  e s p e c ia l  14. E s ta  g u ia  p a r a le la  c o n s is te  en j 

un á rb o l 14a so p o rtad o  de manera g i r a t o r i a  y d is p u e s to  p a ra -í
l e lo  a l  e je  lo n g i tu d in a l  de l a  t r a v ie s a  12a, que e s t á  un ido  

con l a  t r a v ie s a  12a a  tra v é s  de sendos v a r i l l a j e s  ig u a le s  

c o n s t i tu id o s  por p a lan cas  14b y b a r ra s  a r t ic u la d a s  14c. Pa-- 

r a  e l  acc ionam ien to  d e l c a r ro  12 se  han p re v is to  émbolos 

motores 15 y 16 que, con v astagos de émbolo 15a y 16a, a t a ­

can a  l a  t r a v i e s a  12a.

En l a  f ig u r a  4 s e  m uestra  un s im u lad o r, cuyo movi-
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m iento es tra n s m itid o  a lo s  émbolos m otores 6 a tra v é s  de - 

un c i r c u i to  de re g u la c ió n  e le c t r o - h id r á u l ic o  o un s e rv o d is -  

p o s i t iv o  en l a  r e la c ió n  de m u lt ip l ic a c ió n  o d e sm u ltip lic a - , 

c ió n  p r e v is ta .  A e s te  p a r t i c u la r ,  c o n s is te  dicho s im u lado r 

su s ta n c ia lm e n te  en un mecanismo de c o rre d e ra  y m an ivela . •:I
A d icho  mecanismo p e rte n ec e  una m anivela 17 movida por un i 

m otor r e d u c to r ,  un ta c o  de c o rre d e ra  18 so p o rtad o  de mane-!
i.

r a  g i r a t o r i a  a manera de e je  en l a  m anivela 17,' y un b a lan ­

c ín  19 m ovible en form a b a sc u la n te  en un c a b a l le te  de so -  >

p o r te  20 re g u la b le  en a l t u r a .  El b a la n c ín  19 e s tá  hecho en!
¡

form a de b a r ra ,  so b re  l a  que se  d e s l i z a  e l  ta c o  de c o rre d e -
1

r a  18 como s i  f u e ra  un m anguito. í

El c a b a l le te  de so p o rte  20, re g u la b le  ai a l tu r a ,  j

t ie n e  una g u ía  de r o d i l lo s  20a y 'un mecanismo de re g u la c ió n
!

20b que, por ejem plo, es gobernado a d is ta n c ia  m ediante
í

un m otor, o b ie n  es accionado h id ráu licam en te  o a  mano, j 

s ien d o  de re te n c ió n  au to m ática  g ra c ia s  a l  empleo de un hu-J 

s i l l o  co rre sp o n d ien te  en c a lid a d  de un ión  de accionam ientoj 

e n tre  e l  c a b a l le te  de so p o rte  20 y  e l  mecanismo de reg u la -! 

c ió n  20b. |

E l c i r c u i to  e le c t ro h id rá u l ic o  de re g u la c ió n  con-j
»

s i s t e ,  conforme a l a  f ig u r a  6, por ejem plo, en un c irc u ito j  

en puen te  p o ten c io m étrico  con un po tencióm etro  21b de v a lo r  

e fe c t iv o  y  un po tencióm etro  21a de v a lo r  nom inal, estando  

hecho e l  po tencióm etro  de v a lo r  e fe c t iv o  21b en forma de 

r e s i s t e n c i a  de c u rso r , que es accionada por e l  émbolo motor 

6, y estando  tam bién e l  po tencióm etro  de v a lo r  nominal 21a 

re a l iz a d o  en form a de r e s i s t e n c i a  de c u rso r , que es a cc io ­

nada por e l  mecanismo de c o rre d e ra  y m anivela. El p o te n c ió ­

m etro de v a lo r  nom inal 21a y e l  po tencióm etro  de v a lo r  efep'
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de imán perm anente 22. La arm adura 22 form a a l  mismo tiem po 

e l  órgano de re g u la c ió n  de un d i s t r ib u id o r  de c u a tro  guías!

23 con mando de b o rd e , a  t ra v é s  d e l cu a l son  accionados lo s
 ̂ |

émbolos m otores 6. Por c o n s ig u ie n te , una d i f e r e n c ia  de te rj-
¡

s ió n  e n tr e  e l  po ten c ió m etro  de v a lo r  nom inal 21a y e l  p o ten ­

c ióm etro  de v a lo r  e f e c t iv o  21b o r ig in a , a  tra v é s  de un mo-J
l

v im ien to  de l a  arm adura 22 y e l  accionam ien to  c o n s ig u ie n te ’ 

d e l d i s t r ib u id o r  23, un accionam ien to  de lo s  émbolos moto­

re s  6.

En e l  régim en de func ionam ien to  la s  p ie za s  de 

t r a b a jo ,  que no han s id o  re p re se n ta d a s  y que han de s e r  

t r a ta d a s  en e l  horno A de v ig a s  e le v a d o ra s , son  t r a n s p o r ta ­

das p o r e l  t r e n  de r o d i l lo s  de a lim e n ta c ió n  2 so b re  l a s  vij- 

gas f i j a s  4, lle g a n d o  a  l a  zona de a c c ió n  de l a s  v ig a s  e l e t  

vadoras 5 d e l horno A de v ig a s  e le v a d o ra s . Las v ig a s  e lev a ­

doras 5 tra n s p o r ta n  en tonces la s  p ie za s  de t r a b a jo  a  v o lu n ­

ta d , de manera in te r m ite n te ,  a ‘tra v é s  d e l horno A de v ig as  

e lev ad o ras  h a s ta  e l  t r e n  de r o d i l lo s  evacuador 3* Las p ie ­

zas de t r a b a jo  p ro ced en tes  de l a  zona de acc ió n  d e l t r e n  de
|

r o d i l lo s  a lim en tad o r 2 son  le v a n ta d a s  con e l l o  de l a s  v ig as

f i j a s  4 po r l a s  v ig a s  e lev ad o ras  5, son  hechas avanzar a

lo  la rg o  de un tre c h o  determ inado r e s u l t a n t e  de l a  c a r r e r a

d e l émbolo m otor 6 so b re  e l  t r e n  de r o d i l lo s  evacuador 3,

y v u e lta s  a  d e p o s ita r  so b re  l a s  v ig a s  f i j a s  4. E s te  p ro cesó
¡

s e  r e p i t e  l a s  veces n e c e s a r ia s ,  h a s ta  que l a s  p ie za s  de 

t r a b a jo  han l le g a d o  a l a  zona de acc ió n  d e l t r e n  de r o d i l lo s  

evacuador 3, s ien d o  evacuadas por é s t e .  A e s te  p a r t i c u l a r  

e l  r e c o r r id o  de l a s  v ig a s  e lev ad o ras  es aproximadamente 

de form a r e c ta n g u la r ,  o b ie n  es e l  movim iento de l a s  v ig as

-  12 380307



5

e lev ad o ras  un movimiento c i r c u la r  deform ado, c o n s is te n te  en 

un movimiento e lev ad o r y un movimiento h o r iz o n ta l ,  que pue­

de s e r  e leg id o  d e n tro  de am plios l ím i te s  m ediante e l  mando 

c o rre sp o n d ien te  d e l accionam iento  de cada caso p a ra  e l  mo­

v im ien to  h o r iz o n ta l  y d e l accionam iento  de cada caso p a ra ; 

e l  movimiento de e le v a c ió n . '

10

•

De acuerdo con e l in v en to  se  g o b ie rn a  e l  movimien­

to  h o r iz o n ta l  de l a s  v ig as  e lev ado ras 5 por e l  m ovim ientoj 

d e l mecanismo de c o rre d e ra  y m anivela que, s ien d o  constan-j 

t e  e l  g iro  de l a  m an ivela , es una o s c i la c ió n  s e n o id a l .  Es­

to  q u ie ra  d e c ir  que en e l  movimiento h o r iz o n ta l  de l a s  v i -  

gas e lev ad o ras  5, que es un movimiento de v a iv én , no exis-j 

te n  empujones o choques, conforme a e s ta  fu n c ió n  s e n o id a l;

El la rg o  d e l r e c o r r id o  d e l movimiento h o r iz o n ta l  es re g u la ­

15 b le  ven tajo sam en te  s i n  esca lo n es  g ra c ia s  a l a  capacidad  ! 

de re g u la c ió n  s in  e sca lo n es  de l a  a l t u r a  d e l c a b a l le te  de i 

so p o r te  20, o b ie n  debido a una am plitud  a ju s ta b le  s in  es-! 

calones de l a  o s c i la c ió n  se n o id a l que g o b ie rn a  e l  movimien­

to  h o r iz o n ta l .  ¡
{

20 El movimiento de e lev a c ió n  de la s  v ig as  elevado-i
i

ra s  5 es o rig in ad o  por e l  hecho de que lo s  c a rro s  de cuñaj
, i

8 son movidos en l a  d ire c c ió n  lo n g i tu d in a l  de la s  v ig as  e le ­

vadoras 5, s ien d o  con e l lo  elevados o hechos descender dej 

m anera co rre sp o n d ien te  a l a  in c l in a c ió n  de l a  v ía  de g u ía ;

25 10, elevando o haciendo descender a  l a  vez a la s  v igas | 

e lev ad o ras  5. En e l  ejem plo de r e a l iz a c ió n ,  e l  movim ientoj 

de e le v a c ió n  de la s  v ig a s  e lev ado ras 5 es d irec tam en te  p ro­

p o rc io n a l a l  movimiento de lo s  c a rro s  de cuña 8, y la s  acc io  

nes de fu e rz a s  a c tu á n te s  en e l  accionam iento  de la s  barras

3o e lev ad o ras  5 son  m u ltip l ic a d a s  o d e sm u ltip lic a d a s  de manera
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c o rre sp o n d ie n te  a  l a  in c l in a c ió n  de l a  v ía  de g u ía  10, pa-*-
|

r a  t r a n s m i t i r s e  desde lo s  émbolos m otores 15 y 16 a  l a s  j
|

v ig as  e lev ad o ras  5, o a l a  in v e rs a . j
|

Las acc iones de fu e rz a s  a c tu a n te s  se  d if e r e n c ia n  

de acuerdo  con l a s  d iv e rs a s  fa s e s  d e l funcionam ien to  en e l
, ‘ imovimiento de e le v a c ió n  de l a s  v ig a s  e lev ad o ras  5, en una? 

a c e le ra c ió n  de l a s  v ig a s  e lev ad o ras  5 y d e l co rrespondien-j 

t e  v a r i l l a j e  de accionam ien to  desde l a  p o s ic ió n  de p a r t id ai
, iy rep o so , a c e le ra c ió n  de l a s  p ie z a s  de t r a b a jo ,  de l a s  vi-f

gas e lev ad o ras  5 y d e l c o rre sp o n d ie n te  v a r i l l a j e  de a c c io ­

nam iento p a ra  le v a n ta r  a  l a s  p ie za s  de t r a b a jo  de l a s  v i - j
i

gas f i j a s  4, h a ce r descender l a s  p ie za s  de t r a b a jo  h a s ta  lí
l a s  v ig a s  f i j a s ,  y  h ace r descen d er l a s  v ig a s  e lev ad o ras  5 

a  l a  p o s ic ió n  de p a r t id a .

En l a  a c e le ra c ió n  de l a s  v ig a s  e lev ad o ras  y  d e l
I /

v a r i l l a j e  de accionam ien to  desde l a  p o s ic ió n  de p a r t id a  y  

rep o so , e l  t r a b a jo  de a c e le ra c ió n  a r e n d i r  se  red u ce  por 

e l  in v e n to , debido a  que una p a r te  de lo s  émbolos m otores 

16, que p a ra  e l lo  e s tá n  unidos conforme a  l a  f ig u r a  5 con 

un acum ulador 25, compensan una g ran  p a r te ,  aproximadamen­

t e  90 Í° d e l peso p ro p io  de la s  v ig a s  e lev ad o ras  5 en e l  

p re s e n te  ejem plo de r e a l iz a c ió n .  Las v ig a s  e lev ad o ras  5 

pueden po r c o n s ig u ie n te  s e r  movidas con una  p o te n c ia  de 

e le v a c ió n  o de accionam ien to  muy pequeña m ediante lo s  ém­

bo los m otores 15, que l a s  conducen ' h a s ta  la s  p ie z a s  de 

t r a b a jo  s i tu a d a s  so b re  l a s  v ig a s  f i j a s  4 , de modo que e l  

choque que se  produce a l  i n c i d i r  l a s  v ig a s  e lev ad o ras  5 

so b re  l a s  p ie za s  de t r a b a jo ,  es d e sp rec iab lem en te  pequeño, 

Al chocar l a s  v ig a s  e lev ad o ras  5 c o n tra  l a s  p ie za s  de t r a ­

b a jo , s e  p a ran  l a s  v ig a s  e lev ad o ras  5, como co n secuenc ia
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j de l a  pequeña p o te n c ia  de e lev a c ió n  de lo s  émbolos m otores

{15. Debido a e l lo  se  e s ta b le c e  en lo s  émbolos motores 15, j 
| ■ 
co rrespond ien tem en te  a  l a  p o te n c ia  de e lev a c ió n  que no ha í

s id o  ago tad a  a n te rio rm en te  de manera t o t a l  a l  s e r  a c e le ra - :
i

das o le v a n ta d a s  l a s  v ig a s  e lev a d o ra s , una p re s ió n  más a l t a
i

que es evacuada a tra v é s  de una v á lv u la  de so b re p re s ió n  26!,
f  !

y a l  mismo tiem po aprovechada a tra v é s  de un in te r r u p to r  i
\

de p re s ió n  27 como im pulso de mando p a ra  acc io n a r v á lv u las! 

de mando que unen con e l  acumulador 25 lo s  émbolos motores; 

16, que no han s id o  u t i l i z a d o s  an te rio rm en te  p a ra  l a  compen­

sa c ió n  d e l peso de la s  v ig a s  e lev a d o ra s . l a s  v á lv u la s  de { 

mando 28 se  abren  a  e s te  p a r t i c u l a r  sucesivam en te , de manea­

r a  que l a  fu e rz a  e lev a d o ra  de la s  v ig as  e lev ado ras se  aumen-
i

t a  de manera re la tiv a m e n te  l e n t a  'y c a s i  c o n tin u a , h a s ta  ¡ 

que l a s  p ieza s  de t r a b a jo  han s id o  le v an tad a s  de la s  vigasj
i

f i j a s

El órden deseado de mando en l a  a p e r tu ra  de la s  

v á lv u la s  de mando 28 puede, a l  s e r  e l  c i r c u i to  de l a s  v á l-j 

v u la s  de mando 28 un c i r c u i to  puramente e l é c t r i c o ,  co n seg u ir­

se  por medio de r e lé s  de conexión, o b ie n , cuando s e  t r a ta j
i

de un c i r c u i to  m e c á n ic o -e lé c tr ic o  de la s  v á lv u la s  de mando 

28, por e l  hecho de que por e l  in te r r u p to r  de p re s ió n  27 

son  accionados una v á lv u la  de mando 28 y e l  co rre sp o n d ien te  

émbolo m otor 16. E s te  c i ta d o  de lo s  émbolos m otores 16 puedei
a cc io n a r entonces fá c ilm e n te  lo s  o tro s  émbolos m otores 16 j 

a tra v é s  de s e n c i l lo s  in te r r u p to r e s  de l ím i t e .  Por o t r a  

p a r te  r e s u l t a  que por uno de lo s  émbolos motores 16 son 

movidos a l a  vez s in  c a rg a  lo s  o tro s  émbolos m otores 16, 

como consecuencia  de su  un ión  con l a  t r a v ie s a  12a, de mane­

r a  que lo s  o tro s  émbolos m otores 16 pueden p rác ticam en te
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11
a c c io n a rse  autónomamente a tra v é s  de s im p les in te r ru p to re s ;

\
de l í m i t e .  En c u a lq u ie ra  de lo s  casos depende -.e l o rden  de; 

su c e s ió n  de l a  conexión de l a s  v á lv u la s  de mando 28 y  lo s  1 

c o rre sp o n d ien te s  émbolos m otores 16, de l a  c a r a c t e r í s t i c a  \ 

de p re s ió n  d e l acum ulador 25. j
En o tro s  ejem plos de r e a l iz a c ió n ,  que no han s i - '  

do re p re se n ta d o s  s e  ha p r e v is to ,  en lu g a r  d e l  acum ulador |
Jf i

ú n ico  25, un acum ulador p a ra  cada uno de lo s  émbolos moto-j
í

re s  16. Además se  puede em plear, en lu g a r  d e l  acum ulador •
3

9 9  Iú n ico  25, un numero c u a lq u ie ra  de acum uladores, e stan d o  lo ?

émbolos m otores 16 un idos e n tre  s i  y lo s  acum uladores m onta-
I

dos unos t r a s  o tro s  con ayuda de v á lv u la s  de mando in te rc a f-  

la d a s .  F inalm ente  puede a s ig n a rs e  tam bién  a  cada émbolo mol 

t o r  16 un c ie r to  número de acum uladores, que en tonces e s tá n
, i

montados unos t r a s  o tro s  en cada caso , con v á lv u la s  de man­

do in te r c a la d a s .  En e s te  caso l a  a p e r tu ra  s u c e s iv a  de l a s  j 
v á lv u la s  de mando s i r v e  p a ra  que, a l  p ro d u c irs e  l a  in e v ita j-

I
b le  d ism inución  de p re s ió n  como co n secu en c ia  d e l movimien-j 

to  de lo s  émbolos m otores 16, s e a  compensada en e l  prim eroj 

de lo s  acum uladores agregados d ich a  d ism inución  de l a  p re-j

s ió n , po r medio de l a  conexión  a l a  vez de o tro  acumulador|
]

más. |

En e l  ejem plo de r e a l iz a c ió n  s e  han p re v is to  unaj 

c a n tid a d  de émbolos m otores 16 c o rre sp o n d ie n te  a l  peso má-j 

ximo de l a  ca rg a . Con un peso m enor.de l a  c a rg a  son  accio -j 

nados co rresp o n d ien tem en te  menos de e s to s  émbolos m otores J 
16. E l lo  s e  r e a l i z a ,  p o r ejem plo, po r un o p e ra r io  mediante! 

l a  s e le c c ió n  e l é c t r i c a  p re v ia  de l a s  v á lv u la s  de mando que 

Tunen lo s  émbolos m otores 16 con e l  acum ulador 25. A parte  

de e s to  es p o s ib le  tam bién una e le c c ió n  au to m ática  de lo s

38030?
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émbolos m otores 16. En e s te  caso s e  a s ig n a  a l  émbolo motor;

15 un in te r r u p to r  de p re s ió n , que posee un punto de p re s ió n
í

mínimo y o tro  máximo, y que d esco n ec ta  lo s  émbolos motores; 

16, o b ie n  va conectando uno t r a s  o tro , lo s  émbolos m otores

16 con un breve re ta rd o  de tiem po, h a s ta  que l a  p re s ió n  en: 

lo s  émbolos m otores 16 desc iende  h a s ta  po r debajo  d e l v a lo r
i

máximo o e l  punto de p re s ió n  máximo d e l in te r r u p to r  de p re ­

s ió n .

Como en l a  e lev a c ió n  de l a s  p ie za s  de t r a b a jo  con­

forme a l  in v en to  únicam ente son accionados ta n to s  émbolos ;i
m otores 16 como r e s u l ta n  n e ce sa rio s  p a ra  l a  p o te n c ia  de j 

e le v a c ió n  p a ra  le v a n ta r  de la s  v ig as  f i j a s  4 la s  p ie za s  de!
i

t r a b a jo  con ayuda de lo s  émbolos m otores 15 y lo s  émbolos :
I

motores 16 que compensan e l  peso de la s  v ig as  e lev a d o ra s , j
f

b a s ta  con que, de acuerdo con e l  in v e n to , sean  d is ta n c ia d o s
í

o descargados lo s  'émbolos motores 15, p a ra  i n i c i a r  e l  dese
i

censo de l a s  p ieza s  de t r a b a jo  h a s ta  l a s  v igas f i j a s  4. En-j- 

tonces e l  peso de la s  p ieza s  de t r a b a jo  y e l  peso de la s  j 
vigas e lev ad o ras  so b rep asan  l a  fu e rz a  e je r c id a  por e l  acu-! 

au lado r 25 so b re  lo s  émbolos m otores 16, haciendo que e l  i 

agente de p re s ió n  s e a  d ev u e lto  a  p re s ió n  a l  acumulador 25 j 

ie sd e  lo s  émbolos m otores 16. E sto  q u ie re  d e c ir  que, a l  !
i

ie scen d er l a s  p iezas  de t r a b a jo ,  e l  acumulador 25 vuelve  j
í

a s e r  l le n a d o  por bombeo por e l  peso de l a s  p iezas  de t r a - !
I

b a jo  y e l  peso de l a s  v ig as  e lev a d o ra s . E s te  proceso  prosi-* 

jjue después de d ep o sitad as  l a s  p iezas  de t r a b a jo  so b re  la s  

vigas f i j a s  4 y después de c e r ra r s e  la s  v á lv u la s  de mando 

B8 o s e r  desconectados lo s  co rre sp o n d ien te s  émbolos motores 

I6, ya  que e l  peso de l a s  v ig as  e lev ad o ras  no es .-.compénsa­

lo, t a l  como ha s id o  mencionado a l  p r in c ip io ,  nada más que
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m otores 16, sobrepasando  po r c o n s ig u ie n te , l a  fu e rz a  de és’-  

to s ,  de manera que tam bién desde e s to s  émbolos m otores 16 j 

es d e v u e lto  e l  agen te  de p re s ió n  a l  acum ulador 25. A c o n t i­

n u ación  t ie n e  e l  acum ulador 25 nuevamente su  p re s ió n  de par^

t id a ,  y l a s  v ig as  e lev ad o ras  5 han a lcanzado  denuevo s u  po-
¡

s ic io n  de p a r t id a .  !
i

P ara  e l  caso  de que, po r ejem plo, r e s i s t e n c i a s  ! 

de f r i c c i ó n  im pidan e l  descenso  de l a s  p ie z a s  de t r a b a jo  ;
i

y de l a s  v ig as  e lev ad o ras  5, s e  i n i c i a  e l  p roceso  de d e s -  j

censo de manera fo rz o s a . E sto  t ie n e  lu g a r  en e l  ejem plo dej
¡

r e a l iz a c ió n  m ediante lo s  émbolos m otores 15 que, p a ra  e llo j, 

se  p ro y e c tan  de doble acc ió n , conmutándose c o rre sp o n d ie n te ­

m ente, E s to  s i g n i f i c a  que m ien tra s  lo s  émbolos de lo s  émbo­

lo s  m otores 15 son  cargados en e l  movim iento de e le v a c ió n
% i

con agen te  dé p re s ió n  en e i  la d o  opuesto  a l  v a s tag o  de ém­

b o lo , r e s u l t a  que, por ejem plo, una vez  d ep o sitad as  l a s  

p ie za s  de t r a b a jo  so b re  l a s  v ig a s  f i j a s ,  es cargado con 

agen te  de p re s ió n  d u ra n te  e l  descenso  u l t e r i o r  de l a s  v i ­

gas e lev ad o ras  5 e l  la d o  de lo s  émbolos v u e lto  h a c ia  e l  

v a s tag o  d e l émbolo en los- émbolos m otores 15, a l  mismo tid m - 

po que se  d e sca rg a  e l  o tro  la d o .

Como v á lv u la s  de mando que unen a l  acum ulador 

25 con lo s  émbolos m otores 15, e s tá n  p re v is to s  v e n ta jo sa ­

mente d is t r ib u id o r e s  de v a r ia s  v ía s ,  p rev iam ente  mandados, 

cuyo tiem po de conm utación puede a ju s t a r s e  s i n  esca lo n es  

tra v é s  de un órgano de e s tr a n g u la c ió n . E s ta s  v á lv u la s  de 

mando g a ra n tiz a n  que e l  movimiento de e le v a c ió n  en l a  zona 

en que l a s  p ie za s  de t r a b a jo  son  le v a n ta d a s  de l a s  v igas, 

f i j a s  4 y d e p o sitad a s  de nuevo so b re  d ich as  v ig a s  f i j a s  4,
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d i s c u r r a  de manera p ro g re s iv a  y su av e .
i
j l a  p re se n te  s o l i c i t u d  que corresponde a l a  p re sen -

¡tada en l a  R epública  F e d e ra l Alemana e l  12 de Enero de 1.970 

con e l  número P 20 01 052. 0 , se  acoge a  lo s  b e n e f ic io s  d e l 

a r t í c u lo  51 d e l v ig e n te  E s ta tu to  so b re  P rop iedad  I n d u s t r i a l .

N O T A

1 0

Los puntos de in v en c ió n  p ro p ia  y nueva, que se  ; 

p re se n ta n  p a ra  que sea n  o b je to  de e s t a  s o l i c i t u d  de P a ten ­

te  de Invenc ión  en España, por VEINTE años, son  lo s  s ig u ie n ­

te s  : •

15

2o

1 2 .-  Un d is p o s i t iv o  tra n s p o r ta d o r  de v igas e lev a ­

d o ra s , en e sp e c ia l  un  tra n s p o r ta d o r  de v ig a s  e lev ado ras pa­

r a  e l  t r a n s p o r te  de p ie za s  de t r a b a jo  en hornos de paso , c a  

r a c te r iz a d o  porque e l  accionam iento  de la s  v igas e lev ado ras
1

e s t á  formado por émbolos m otores, y porque a l  menos uno de¡ 

lo s  émbolos m otores e s t á  accionado por acum ulador.

2 2 .-  Un d is p o s i t iv o  tra n s p o r ta d o r  de v igas e lev a ­

doras de acuerdo con l a  r e iv in d ic a c ió n  1, c a ra c te r iz a d o  ¡ 

porque en e l  caso de e x i s t i r  v a rio s  émbolos m otores acciona- 

¡dos po r acum ulador, e s tá n  d isp u e s ta s  v á lv u la s  de mando en-' 

t r e  lo s  émbolos m otores y e l  o lo s  acum uladores, y porque í 

[las v á lv u la s  de mando son  acc io n ab les  independien tem ente  

una3 de o tra s  en e l  tiem po. '

32 . -  Un d is p o s i t iv o  tra n s p o r ta d o r  de v igas e le v a -
|

doras de acuerdo con l a  r e iv in d ic a c ió n  2, c a ra c te r iz a d o  po r­

que l a  se c u e n c ia  de op eració n  de la s  v á lv u la s  de mando d e-
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¡pende de l a  c a rg a  a  e le v a r .

42 Un d is p o s i t iv o  tra n s p o r ta d o r  de v ig as  e lev a ­

doras de acuerdo  con la s  re iv in d ic a c io n e s  2 y  3, c a r a c t e r i -
l

zado porque e l  m ovimiento de l a s  v ig a s  e lev ad o ras  desde l a  

p o s ic ió n  de p a r t id a ,  e l  lev an tam ien to  y l a  d e p o s ic ió n  de l 

l a s  p ie z a s  de t r a b a jo ,  son  puntos de conm utación de l a  s e ­

cu en c ia  de o p e rac io n es . i
f

52 . -  Un d is p o s i t iv o  t ra n s p o r ta d o r  de v ig as  e lev a ­

doras de acuerdo  con una c u a lq u ie ra  de l a s  r e iv in d ic a c io n e s
I

p re c e d e n te s , c a ra c te r iz a d o  porque l a  p ro p o rc ió n  de lo s  ém-;
(

bo los m otores accionados por acum ulador en l a  p o te n c ia  de !

,2o

e le v a c ió n  a sc ien d e  po r l o  menos a 90

6 2 .-  Un d is p o s i t iv o  tra n s p o r ta d o r  de v ig as  e le v a ­

doras de acuerdo  con una c u a lq u ie ra  de l a s  r e iv in d ic a c io n e s
I

p re c e d e n te s , s ien d o  e l  movimiento de l a s  v igas e lev ad o ras  ¡el
í

m ovim iento r e s u l t a n t e  de un movim iento h o r iz o n ta l  y un  mo-j
, i

v im ien to  de e lev a c ió n  de l a s  v ig a s  e le v a d o ra s , y  estan d o  lias
i

v ig as  e lev ad o ras  p ro v is ta s  de un accionam ien to  e s p e c ia l  lI!
p a ra  e l  movimiento h o r iz o n ta l  y  de un accionam ien to  e sp e -  I 

c i a l  p a ra  e l  movimiento de e le v a c ió n , c a ra c te r iz a d o  porquej

lo s  émbolos m otores que form an e l  acc ionam ien to  p a ra  e l  ¡
|

movimiento de e le v a c ió n  e s tá n  d isp u e s to s  h o riz o n ta lm e n te , i
i

y porque e s tá n  d isp u e s to s  c a rro s  en form a de cuña como ■ 

u n ió n  e f e c t iv a  e n tre  lo s  émbolos m otores y l a s  v ig a s  e lev a ­

doras . i
i

72 . -  Un d is p o s i t iv o  tra n s p o r ta d o r  de v ig a s  e le v a -
|

oras de acuerdo con l a  r e iv in d ic a c ió n  6, c a ra c te r iz a d o  ¡ 

porque lo s  émbolos m otores e s tá n  unidos con lo s  c a rro s  de I

form a de cuña a  tra v é s  de una t r a v ie s a  común. I
i

8 2 .-  Un d is p o s i t iv o  tra n s p o r ta d o r  de v ig a s  e le v a -

-  2o - ? 0 7c
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doras de acuerdo  con l a  r e iv in d ic a c ió n  7, c a ra c te r iz a d o  

porque l a  t r a v ie s a  e s tá  p r o v is ta  de una g u ía  p a r a le la .

92 . -  Un d is p o s i t iv o  tra n s p o r ta d o r  de v ig as  e lev a ­

doras de acuerdo con l a  r e iv in d ic a c ió n  8, c a ra c te r iz a d o  

porque l a  g u ía  p a r a le la  c o n s is te  en un á rb o l so p o rtado  de ; 

manera g i r a t o r i a  p a ra le lam en te  con re s p e c to  a l  e je  lo n g itu -r 

d in a l  de l a  t r a v ie s a  y que e s tá  unido  con l a  t r a v ie s a  a  t r a ­

vés de un s is te m a  de v a r i l l a s .

i 10 2 . -  Un d is p o s i t iv o  tra n s p o r ta d o r  de v igas e lev a ­

doras de acuerdo  con una c u a lq u ie ra  de la s  re iv in d ic a c io n e s  

6 a 9i c a ra c te r iz a d o  porque e l  accionam iento  p a ra  e l  movi-; 

m iento  h o r iz o n ta l  de la s  v ig as  e lev ado ras e s té  p ro v is to  de: 

a l  menos un émbolo m otor, y e l  émbolo motor con un m ecanis­

mo de c o rre d e ra  y  m an ivela  como órgano de mando. !

112 . -  Un d is p o s i t iv o  tra n s p o r ta d o r  de v ig as  e le v a -!
doras de acuerdo con l a  r e iv in d ic a c ió n  10, c a ra c te r iz a d o  j 

po r un c i r c u i to  en puen te  p o ten c io m étrico  p a ra  l a  tran sm i-| 

s ió n  d e l movimiento de mando d e l mecanismo de c o rre d e ra  y '

2o

25

m anivela  a l  émbolo m otor.
í

122 . -  Un d is p o s i t iv o  tra n s p o r ta d o r  de v igas e lev a ­

doras de acuerdo con l a  re iv in d ic a c ió n  11, c a ra c te r iz a d o  . 

porque lo s  po tencióm etros co rre sp o n d ien te s  e s tá n  hechos en 

form a de r e s i s t e n c ia s  de c u rso r accionadas por e l  émbolo 

m otor y e l  mecanismo de c o rre d e ra  y m an ivela . ¡
t

132 . -  Un d is p o s i t iv o  tra n s p o r ta d o r  de v igas e le - ' 

.doras de acuerdo con una c u a lq u ie ra  de la s  r e iv in d ic a c io ­

nes 10 u  11, c a ra c te r iz a d o  porque e l  b a la n c in  d e l mecanis-i 

mo de c o rre d e ra  y m anivela  e s t á  sopo rtad o  de manera bascu- 

l a b l e  en un c a b a l le te  de so p o rte  re g u la b le  en l a  a l tu r a .

1 4 2 .-  Un d is p o s i t iv o  tra n s p o r ta d o r  de v igas e le -

-  21 - 380307
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v a d o ra s .

Tal y como s e  ha  d e s c r i to  en l a  Memoria que an­

te c e d e , re p re se n ta d o  en lo s  d ib u jo s  que s e  acompañan y pa­

r a  lo s  f in e s  que se  han e s p e c if ic a d o .

E s ta  Memoria c o n s ta  de v e in t id ó s  h o ja s  e s c r i t a s  

a  máquina p o r una s o la  c a ra .

M adrid, 7 JUN. i97fl
P . A

Atberti
P o r Podi

buru

380307
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