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El invento se refiere & una miquina de

|

émbolo giretorio, en la que una rueda dentada de dentadof
1

exterior y wn anillo dentado de dentado interior forman E
cémeras de ddsplazemiento entre si y la rueda dentada |
estd unida, a travéds de un drbol articulado independien-%
te del drbol principal, con un distribuidor giratorio :
que, junto con una parte de vdlvula unida con el anillo f
dentado, forma wna vdlvula distrubuidora, estando el ér—%
bol articulado unido solidariamente en giro con la rueda?
dentade por medio de un dentado. :
Por la patente alemana n? 1.198.750 se

conoce una de estas méquinas de émbolo giratorio, que
puede ser empleada como bomba o como motor. En ella el i
movimiento de giro de la rueda dentada es {transmitido ‘
mediante al drbol articulado al 4rbol principal, o a la é
inversa., E1l ciclo de llenado y vaciado de las cdmeras de’
degplazamiento, no obstante, discurre a una velocidad sqé
teancialmente mayor, a saber, con el numero de revolucio-.
nes del centro de la ruedas dentada en torno del centro
del anillo dentado. Para este fin estd previsto un distgi
buidor giratorio de forma demanguito que, a travéds de dn?
segundo érbol articulado, estd unido con la rueda denta-.
da, Bl distribuldor coopera con desembocaduras existenteé
en la caja, cada una de las cuales conduce a un fonfo deé
diente. Por su periferia estdn distribuidas aberturas , :
que estdn comunicadas alternativamente con el lado de
presién y de baja presién de la mdquina, y cuyo nimero

es ol doble de grande que el mimero de dientes de la rue§
da dentada., Los dos drboles articulades estén acoplados %

solidariamente en giro con la rueda dentada por medio de
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un dentado. Los extremos libres de cada caso atacan a
través de una unién de perno de articulacidén al drbol
principal y al distribuidor giratorio de forma de men-—
guito, respectivamente.

Frecuentemente es deseable emplear, en
lugar del distribuidor giratorio de forma de manguito, ‘
en el que las desembocaduras activas se encuentren en uné
superficie periférica, un distribuidor giratorio de for-.
pa de disco, en el que las aberturas activas se encuentrén
en wa superficie frontal. En efecto, en un distribuidorf
giratorio de forma de disco pueden emplearse secciones
transversales mayores de las desembocaduras, ya que paraf
el disco son admisibles didmetros meyores. Ademds, un ‘
digtribuidor giratorio de forma de disco provoca un acor:
tamiento de la longitud axiel dé construceidn. Los ensa-f
yos han demostrado que no es posible en la mdquina de
émbolo giratorio descrita el principio sustituir senci- -
llzmente el distribuidor giratorio de forma de manguito |
por un distribuidor giratorio en forme de disco, conser-
vando al mismo tiempo los demdés principios constructivos.
Por el contrario se agarrotaba el grupo; el resultado
era un desgaste muy fuerte.

El invento se ha propuesto presentar una’
méquina de émbolo giratorio del tipo descrito al princi—:
pio, capaz de funcionar, que en lugar de un distribuidor.
giratorio en forma de manguito, posra un distribuidor
giratorio de forma de disco.

Este problema se resuelve conforme al
invento, por el hecho de que el distribuidor giratorio

estd realizado en forma de disco, porque el drbol articu-
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lado estd acoplado solidariamente en giro con el distri-;
buidor giratorio en una forma que permite un desplaze- i
niento axiél ¥y porque un ‘tope unido con el anillo denta-f
do ha sido previsto para el extremo del lado frontal del;
érbol articulado correspondiente al distribuidor girato-§
rio. i

Esta construccidn se basa en la sorpren-;
dente comprobacién de que el dentado entre la rueda den-;
tada y el drbol articulado origina en el movimiento cir-.
culer del centro de la rueda dentada, un movimiento axigi
del érbol artioculado que, en el caso extremo, hace inclu- .
so que el drbol articulado sea expulsado de,la ruedas den%'
tada, Si el grbol articulado estéd unido a través de una i
espige con el distribuidor giratorio, de la manera en si;
conocida, entonces tembién este distribuidor girvatorio
tiene que llavar a cabo este movimiento axial. Esta hol~-

gura axial era permisible en un distribuidor giratorio

i

de forma demanguito; en cambio, un distribuidor en forma :

de disco tiene que conservar de unae manera invariable su .

- posicidn axisl, ya que en obtro caso cesa la accién herme-

© tizante y se producen agarrotamientos, De acuerdo con el

invento, unicamehte puede transmitirse un momento de gi-

ro desde el drbol articulado al distribuidor giratorio; i

: en cambio, no necesita el distribuidor giratorio absor-

‘" ber fuerzas axiales, Estas fuerzas axiasles, por el con-

i trario, son absorbidas por el tope. Por consiguiente, no '’

3

puede tampoco el drbol articulado desplazarse saliéndose .

' de la rueda dentada, !

En el caso mas sencillo, el anillo denta—

é do y el tope estén Tijos en la caja. Bl tope es entonces
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sencillamente parte de la caja.

Convenientemente también la unién solida%
ria en giro entre el &rbol articulado y el distribuidor '
giratorio tiene lugar mediente un dentado. Pueden enton~
ces los dos extremos del drbol articulado ser hechos de |
forma similar, E1l dentado permite, como es sabido, un
desplazamiento axial,

Para que el drbol articulado pueda atacar
aproximadamente en el centro distribuidor giratorio, se
recomienda emplear como tope una espiga que encaje en el:
digtribuidor giratorio,

Si esta esplga tiene el didmetro del éni-
ma interior del distribuidor giratorio, puede el distri-
buidor giratorio estar soportado sobre la espiga. Bsto ’
tiene la ventaja, frente a un soporte periférico del dig
tribuidor giratorio, de que en el lugar de soporte se '
presenten tan sélo velocidades periféricas pequefias.,

Como otra mejora del invento, debiere en
el distribuidor giratorio conducir desde cada orificio
gobernante un canal de derivacidén a la superficie opues-.
ta del distribuidor, y en el elemento constructivo alli
apoyado dubieran estar previstas escotaduras que repro- -
dujeran las desembocaduras de la parte de la vélvula, De’
este modo resulta una descarga de la presidn con relaciéﬁ
a las desembocaduras de la parte de vélvula. |

Asimismo, todos los orifjcios pares pue-
den estar unidos pgr una ranure anular exterior, y todos?
los orificios impares, po£ una ragura anular interior eniT
la superficie frontal del distribuidor giratorio wvuelta ?
hecia la perte de vélvula, entre sf y con el correspon- f

diente tubo de emplaﬁe, a través de las ranuras que, con
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aproximadamente el mismo radio que las ranuras anulares ;
citadas en primer lugar, estdén previstas en el elemento %
constructivo de enfrente., De este modo se eliminan las §
influencias de presiones que parten de las ranuras anule-~

:

res de alimentacidn. i
El total del distribuidor giratorio no i

sélamente se halla descargado de las fuerzas mecdnicas

que parten del érbol de articulacidn, sino también de

las fuerzas hidrdulicas que nacen del agente de presién.i

Un ejemplo de realizacién del invento
seréd explicado a continuacién a base del dibujo, mostran?
do: ;

La Figura 1, una seccién longitudinal a f
través de una méquina de émbolo giratorio realizada con-'
forme al invento; :

‘ la Pigura 2 wna seccidén longitudinal = :
lo largo de la 1{nee A-A en la Pigura 1, y
A la Figura 3 una seccidn transversal a
lo largo de la linea B-B en la Figura 1. é

Ia caja de 1a méquina de émbolo giratorio
ilustrada consiste en una parte de soporte 1, una pieza Z
intermedia 2, una parte lateral 3, un enillo exterior 4,E
una segunda parte lateral 5, una placa distribuidora 6, i
un anillo de caja 7 y una tapae de acoplamiento 8. Las f
partes 1-5 estdn unides entre si mediante tornillos 9, |
¥y las partes 4 - 8, mediamte tornillos 10. Un &rbol prin!
cipal 11 estd sostenido en cojinetes 12 y 13 en la parte.
de soporte l. Un érbbl articulado 14'que encaja en ambos:
extremos con un dentado exterior en un dentado interior E

correspondiente, une el drbol principal 1l con una rusds
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dentada interior 15. Esta rueda dentada encaja con rodi-
1los 16, que estdn soportados de memers giratoria en coii
netes 17 y 18, existentes en las partes laterales 3 y 5 |
y dispuestos con holgura en escotaduras 19 del anillo ex-
terior 4. Entre los dientes de la rueda demtada 15, los ;
rodillos 16, el restante anillo exterior 4 y las dos par-
tes laterales 3 y 5, se formen por consiguiente cémaras |
de desplazeamiento 20 que, en un giro de la rueda dentada’
15, se hacen ciclicamente mds grandes y més pequeiias.

c Correderas hermitizemtes 21 estén conduci
das en ranuras 22 del anillo exterior 4, y son oprimidas:
contra la superficie periférica del rodillo 16 por un
muelle laminar 23, o bien por la presién reinante en el
espacio 24. Con ello resulta una hermetizacién irrepro- .
chable entre las cdmaras de desplazamiento 20 contigues
a pesar de la holgura existente entre el rodillo 16 y 1la
escotadura 19,

Los espaclos 24 de debajo de las corre-
deras 21 estdn unidos entre si a través de una ranura
anular 25 existente. en la parte lateral 5. Esta ranura
enular estd comunicada a través de canales axiales 26
con une ranura anular 27 que, a su vez, estd comunicada
a través de dos trayectos iguales -con los tubos de empal-
me 28 6 29 de la tapa 8., Unicamente ha sido mostrado uno
de estos trayectos. Estd constituido por un énima axial
30 de la placa distribuidora 6, por una védlvula de retqg:
cidn 31 prevista en el anillo de caja 7 y por una canal
de unidn 32 existente en la tapa 8. La védlvula de la re-
tencidn asegura que, también en un régimen de trabajo re;

versible de la méquina, en cada caso el lado de presién
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nwés alta esté comunicado con los espacios 24, é

Entre cada dos rodillos 16 desembocan en'

lag cdmaras de desplazamiento 20 un canal exial 33 en la
parte lateral 5, canal que se prolongs en un canal axlal
34 existente en la parte distribuidora 6. Como en el ca-:
so presente existen nueve rodillos 16, hay también nueve;
de estos canales 33, 34. Con las desembocaduras de los 5
cenales 34 coopera un distribuidor giratorio 35, que es ;
accionado con el numero de revoluciones de la rueda den-;
tada 15 por un drbol articulado 36, que asimismo engrana:
por los dos extremos con un dentado exterior en dentados%
interiores correspondientes. El distribuidor giratorio 3%
estd soportado sobre uvma espiga 37 que estéd sostenida en!
le tapa 8. El distribuidor giratorio posee ocho orificios
38 que, a travéds de una ranura anular 39, estén unidos :
con el tubo de empalme 29, y entre cada dos de dichos o-i
rifiecios, otro érifieio 40, o sea, ocho en total, que
estdn unidos con el tubo de empalme 29 a través de una
ranura anular 41, De este modo formam el distribuidor
giratorio 35 y la placa distribuidora 6 una vdlvula de
conmutacidn que cuide de que las cédmaras de desplazamieg%
to 20 sean unidas en el orden de sucesién correcto con ei
lado de presién o con el lado de baja presién de la mé- §
quina, respectivamente. :
Para la descarga de la presidn actuante ;

sobre el distribuidor giratorio, losarificios 38 del 1a-§

do opuesto & la ranura anular 39 estén wnidos entre si |
mediante una ranura anular 42, y los orifiecios 40 del laf

i
do de enfrente de la ranura anular 41, mediante una ranu-

ra anular 43. Ademds estd rebajada frente a los canales i

38030°F



10

25

20

25

30

34 en la tapa 8 en cada caso una superficie 44 igual a
las desembocaduras, y desde cada orificio 38,40 conduce
un cenal de toma 45 hastae la superficie frontal de la jgé
pa 8, de modo gque en las escotaduras 44 reina la misma
presién que en las desembocaduras de los canales 34.

Las escotaduras 44 han sido representadas en la Figura f
mediante lineas de trazos; ademds, se muestra que los ca
nales de toma 45 presenten en la superficie frontal un
ensanchamiento 45a, que se corresponde con el ancho de
los orificios 38 6 40.

En la rotacién del 4rbol articulado 36,
éste puede ejercer una presidn axial hacia la derecha,
debido al dentado. Esta presién es absorbida por la su- f
perficie frontal de la espiga 37, por lo que no es trans;
mitida al distribuidor 35. Gomd el distribuidor estd .
ademds empliamente descargado de presidén, trabaja sin a-
garrotamiento alguno y con la friccién menor posible.

Todos los espeoios en que puede penetrar
acelite de fuga, en especial los espacios centrales 46,
el espacio de soporte 47 y el espaclo 48 de fuera del
distribuidor giratorio, estdn comunicados entre si a
través de canales 49, 50 y 51. Bn la tapa de conexién 8
se encuentran dos vdlvulas de retencidén, que no han sido.
ilustradas, con las que el aceite de fuge puede ser con—z
ducido en cada caso al tubo de empalme de baja presidn.

Esta solicitud que corresponde a la pre-;
sentada en la Repiblica Federal Alemana el 19 de Junio
de 1969, con el numero P 19 31 144,5, se acoge & los be-'
neficios del articulo 51 del vigente Estatuto sobre
Propiedad Industrial.
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Los puntos de invencidn propia y nueva

'
:
H
H
[
'
i

que se presenten para que sean objeto de esta solicitud |

de Patente de Invencién en Espafia, por VEINTE afios, son
los siguientes: '

1.~ Una méquiné de émbalo giratorio, en |
la que una rueda dentada de dentado exterior y un anillo’
dentado de dentado interior forman entre si cédmaras de ‘
desplazemiento, y la rueda dentada estd unida a través
de un érbol articulado, independiente del &rbol principal,
con wn distribuidor giratorio que, junto con una parte
de vdlvula unida con el anillo dentado, forma una vilvu—
la distribuidora, estando el drbol articulado unido so-
lidariamente en giro con la rueda dentada por medio de ‘
un dentado, caracterizada porque el distribuidor girato-:
rio estd hecho en forma de disco, porque el éﬁol articu-
lado estd acoplado solidariamente en giro con el distri—é
buidor giratorio de una manera que permite un desplaza-~
miento axial, y porque un tope unido con el anillo denta-
do estd previsto para el extremo del lado frontal del :
érbol articulado, correspondiente al distribuidor gira- .
torio. .

2.— Una mdquina de acuerdo con la reivin;
dicacién 1, caracterizada porque el anillo dentado y el ‘
tope estén fijos en la caja. ;

3.= Una méquina de acuerdo con las reiv;é
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dicaciones 1 6 2, caracterizada porque también la unidn :
solidaria en giro entre el érbol articulado y el distri-
buidor giratorio tiene lugar por medio de un dentado. '

4.~ Una méquina de acuerdo con cualquie-
ra de las reivindicaciones 1-3, caracterizada porque
como tope sirve una espiga que encaja en el distribuidor?
giratorio. '

5.~ Una méquina de acuerdo con la reivin-
dicacién 4, caracterizeda porque el distribuidor girato—.
rio estéd soportado sobre la espiga. 7

6.- Una mdquina de acuerdo con una cual-
quiera de las reivindicaciones 1 a 5, caracterizada por-
que en el distribuidor giratorio un cenal de toma condu-
ce desde cada orificio gobernante hasta la superficie
opuesta del distribuidor, y porque en el elemento de cons
truccidn alli apoyado estén previstas escotaduras que
reproducen las desembocaduras de la parte de védlvula.

7.~ Una miquina de acuerdo con una cual-
quiera de las reivindicaciones 1 a 6, caracterizada por—
que todos los orificios pares estén unidos entre si por
una ranura anular exterior, y todos los orificios impares
mediante una ranura anular interior existente en la su-
perficie frontal del distribuidor giratorio vuelta hacia
la parte de védlvula, entre si y con los tubos de empalme
correspondientes a través de ranuras anuleres que, con
radios aproximadamente iguales a los de las ranuras anu-
res citadas primeramente, estén previstas en el elemen-
o constructivo enfrentado.

8.~ Una méquina de émbolo giratorio.

Tal y ocomo se ha descrito en la Memoria
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que antecede, representado en los dibujos que se acompa~-:

flan y con fines que se han especificado. i
Este Memoria consta de doce hojas eseri-

¥

tas a mdquina por una sola cara,

Nadrid, 9 JUN.19T0

P‘A.
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