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El Estatuté vigente sobre Propiédad Industrial,-de
26 de Jﬁlio de 1929, en su texto refundido publicade el %0
de Abril de 1930, estaﬁleceilos caracteres de patentablli-
dad de las ipvencipnes dg -‘tipo industrial'que tienen por
objeto oﬁtener ventéjas sobre lo ya conocido, admitiendo
pdr gonsiguiente como patentables, las nuevas méqqinas, -

paratos, instrumentos, procesos de fabricacibn, etc. La an

4 plitud de conceptos previstos como patentables, ha llevado

al 1eglslador a aclarar (ArtQ 46) que la enumeracién con-

tenida en dicho cuerpo legal es puramente enunciatlva Yy no

llmitativa, haciéndola extensgiva jncluso a los descubrimien

'bos de tlpo cientifico (Arte, 47)

El Decreto de 26 de Diciembre: de.l947, recoglendo
la Orden de 18 de Novmembre de 1935, confirma ol criterio
legal de que ‘también serén patentables los instrumentos, ob
jetos, 0 parues de los mismos, que aporten & la funcidn a
que son destinados, un benefzclo o ezecto nuevo, ¥y en defi

nitiva que constituysn una meaora sustancial sobre»lo ante

riormente conocido.

Pues bien, a tenor de lo expuesto, Yy en base al ar

.ticulado que recoge 10s conceptou expresados, debe cons;dc~

rarse, que la invencidn & que se refiere la presente memo-
fia, constituye una novedad industrialg'con'caracteristicas
v . ventajas qﬁe la hacen meréce&ora del privilegio de explo~
tacibn exclusmva que por elle se solicxta, premiando asi

los merltos de quien aporta a la industria del pais und me-

‘jora eIPClea ¥y preclsementp comprendida entre las enuncia-

| das por la Ley como patentablcs. (Arts, 46 y 47 en rela01on

con el 171, en su nueva redac01on afectada por la Orden de

18 de Novmembre de l 935),
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Seglin se conoce, los procesos de marcha de ascen —'|

sores qﬁe se acclonan por motores asinérénicos trifégicos—
de velocldad constante o de poios conmutables dependen de =~
la carga de las cabinas de los elevadores. Como ya se ha -~
@escrito repetidamehte esta dependencia'de la carga‘se"po—

ne de manifiesto perturbadoramente, sobre tédq en ascensé;
rgé de marcha répida durante los procesos de f:enadb; En f—
los ascensoresnéue estén equipados con métores de veloci -
dad constante, ‘se producen grondes 1neyacb1tudes de parada,
mientras que en ascengores con motores de,polos conmutables
hay que contar con rocorrldos lentos., Vebldo a esta ult1ma~
causa, y segln se conoce, se reduce sensmblemente el ren -:
dimiento de los ascensores. . ‘ i :

Para evitar estos desagradabies feﬁéﬁénos se desa~

rrollaron en el pasado toda una serie de aparabos de mando-‘

que varian la. inidacién del frenado del ascensor en fun01on
de la carga , de tal fcrma que en ascensores con motores de
velocidad conubante, la ex dcﬁi*ﬁdfde parada alcanza- un Qaa
lor éptimo y en as scensores con notores de polos conmut

bles, se reducen a un minimo los recorridos lentos. £n las—

figuras la y 1b, se recpresenton dos diagvamas‘de marcha de~ |

un ascensor con motor de VGlOlead congtante. Ll prlmero,
nuestra una marcha sin varlaclon, el gegundo, coq‘varlac1on
del momento de desconexidn. in las.figufaslza y 25; se mues
tran los disgramas de marcha, corréspondientes‘a un ascen -
sor con motor de polos conmutables._Con'A sé designa_el pun
to de desconexifn en la caja del'ascensor;'ZHUG 68 la doble
inexactitud de¢ parada, dmx la ve1001da& nizxina poylulc, Vin

la velocidad winima posible, p Son el retardo mésxi-

byx T P
mo y minimo posibles.ln la abscisd. se representa el recorri
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do s, y en la ordenada la velocidad de marcha V.

5egun se he mencionado, los apara bos de mando-

-conocidos, verien el momento de desconexidn en funcidn de-

la carga del ascensor. lor tanto, la misidn de los apsra -

tos consiste en medir la carga de los ascensores y, dae a ~

cuexrdo con las 1eyeslcinéticas de los ascensores, voriar la
“iniciacidn del frenado. Como medida para la cafga del ag -
censor, y segin sea la respectiva instalacién de medida, -
puede -servir la velocidad o.el ndmero de revoluciones del
.motor, la corriente acliva absorbida por el moton, o bieme-
la propia carge de la cabina en welncidn con el Qentidc ae

marcha.

~

’
~

I

83 pera la medida se consideran el nimery de ~ -
'réleuciones o la corriente activa, el valor medido depende,
dellas-oscilacipnes de tensidn en la red. Si, por ‘ejemplo,-
dismihuye 1a‘ten§ién de la red por debajo de su valor nomi-
nal, el motor para wa nisra cerwa, efectla un ndmero de -
revolucioneu menor y tLowa al m1smo_ﬁ1empo una mnayor. canti~
@gd;dchorrlente que_51 la tensidn eérﬁormalt es declr,que~
>a1‘éléméntd de medida del"aparato de mendo se le simula una
carga superlor gue la correspordiense a la ten51én normal e
Ll aparato de mando desoonecua e;.agcensor denasiado terde-
y éstie uObT&P asa su'punté de para&a. Por el contrario, al -
incrementar arse 12 tensidn de la red, el ascensor, debido a -
hab@rne medido una carga menor, se dvgconecta antes de btlew

po no a!canzando su nunto de garada exacbo.,f

o i:«e ;tjléa an moiterss de yo‘nf eoﬁhﬁﬁéhlesg e
1& L OlldClOﬂEm ao tenasidu Jﬂ l “Ied tnénsu ana iﬁfluaucia
sensmblemonue maJor sobre le ?fOLP° s de frcnada do log «=

ascenoorcs. En este caaa, uep‘uu BE uubQ, los ascensores se-

T
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frenan con el momento de frenado generador de los motores,-

variando este Gltimo término con el cuadrado de la tensién~

de la red. Si la tensidn varia, por ejemplo en ko 5%, los mo
mentos de frenado del motor varian en, aproximadamente, =-
0% . ' |

Si se desean evitar recorridos lentos o inexac-
titudes de parade, la iniciacidén de los procesos de frenado
también deberd de variarse en funcidn dé las oscilaciones -
de tansiép de la red. A raiz.de una investigacidn detallada
de las condiciones en instalaciones de ascensoresrcon moto-
res de po;os conﬁutableﬁ se obtuvo el diagréma reflejado en‘
la figura 3, Significado de'las abreviaturas @

'tvﬁ.el tiempo. que, a tensidén nominal, hay que =
desplazar la‘ipiciacién del proceso de Irenado-
de un ascensor con carga nbminal respecto a un-
ascensox vacio, si se desgén eliminar ios reco~
rridos lentos (tvN = tiempo'nominal de desplaza
niento). Sepin ﬁuestran_las figuras"lq y 2b, pa
ra condiclones normales de carga - excluyendo -

. sobrecarsas -, tvN a4 asimismo el ﬁiempo néscine
ce deéplazaﬁiento que puéde_presenfarse."
tv el tiempo adicionszl de'desplazamiento néée -
sario, al existir variaciones de tensién en la-~
‘red. . F,
Uy la tensidn nominal de la red.
I U la correspondiente variacidn de tensidn de la

] R
I'edc ! . * T

Tardwetro 71 1o clicacia de la uiquine elevadons.|

Pavéeetro £ el prado de aprovéchamiento del o=

tor el ascencol relerlido & su potencia. -
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-cibn de las oscilaciones de tensidn relativas

‘ U/UN para tres diferentes -instalaciones de ascensor.
]

18

te t:cazos contlnuo.a se rei‘:.cren a ascensores sin carga, las

25

po de desplaza.nlen o, de

En la figura 3 se hsn representado los tileipog-

adiclonales de desp

w’

lazamiento necesarios O Lv/tvl\r en fun -

de la red A

Las invést:i.gaciongs. corprendieron B

l.~ Un ascensor con un grado de fsi‘icacia de ene-
granaje bueno (7 bueno, aprox. 65%) y con un mo
tor muy aprovechado ( Ealto, reserva de poben -
cia, aprox. 10%);
~-2."« Un dscensor con un grado de ei‘icacis:t. de en-
- granaje bueno ("( bueno) y con un mokor pPoco a-
'~ prdvechado (€ bajo, reserva de potencia, aprox.
- '5072)., o lo gue es précticamente 1o miswo, un ag

_cezisor con un grado de eficacia de engrangjes -

_':‘ba;j'o (1 malo, aprox. 40%) y un motor muy aprove
}.:'chad'o (€ alto), ¥ :

3.« Un ascensor con un grado de ehcacw de en
granajes bajo (7melo) y con un motor poco apro
-'_f,vechg.do (E baao) : R -

':Las rectas rejpre.,entaaas en él diagrama median--

rectas representada.’s. mediante ’Grazos discon’binuos, para ase
céhsores-a plena-carga. egun se deduce At /b i ge forma=
por una componen‘ae que &s independiente de la ccu:'g,a ¥ por -
obra que es funcién de la carga.

. 7 Hay que resaltar de mauera eapecmaT , que, segbin
gl CL: abrama, pam ‘oscilaciones &e tens:s.on de rod uéuz«.lé:-: de
1 5% ;y para 1ns;tal»01onc.., de F’.:CC,LJ ok co:*ucme ("’{‘xuenc/&
baao y Qmalo/ E alto) se neceswan unus VaI‘laCJ.Ol'le de tiex

gproy. z 40% del valor néxcimo para
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ascensorss sin carga y de aprox. - 25% del valor méximo pa

ra ascensores a plena carga. la figura 3, resultante de cont

K]

sideraciones cinéiicas demuestra que los aparatos de mando-
para el despleazamiento funcibén de la carza del principio de
frenado de ascensores ﬁﬁicamente funcionan bien si estén -
equipados con una instalacidn compensadora de la tensidn ~
de la red. |

Debido & que, segln la figura 5,.a1 presentarse
bajas Gensiones en la red se necesitan fiempos adiciqnales~
de desplazamientos negativos, al no ser éstos realizables -
hay que procurar que para bensiones nomindles exista un de~
terminado tiempo de_desplazaniento basico to, ihﬂependien -
te de la carga del ascensor, que pueda reducirse convenien
temenbe al exisbtir bajas ﬁenuiones de red.

Bl diagrmma de la figura 4 se obtiene a partir-
de la figﬁra 3, por diversos cdlculos. Muestra el tiéﬁpo de
desplazam.ento relativo necesario en cada caso, tv/tvN, pa-
ra un sgcensor con los pzirsfmetro's 7Dbueno/ € bajo, & bien, --

»

7 malo/€ alto, de la figura 3, en funcidn de la carga del of

P

Oy "i': o . J "a sas 7 . N - -
censor. =n este caso,el pariuetro es ZSIVUﬁ. £1 tiempo de~

desplozamicnto bisico félativo necesario para KSU/Uﬁ-ﬁinimo
10% es to/tvﬂ' Begin puede observarsé,'ias rectas no son -
pareielas de modo que vanto log segientos de la ordenada -—-
para cargas.nulas, como la pendiente de¢ las reebas, depen -
den de las variaciones relativas de la tensiéﬁ de red. Bx -
presado de obtra mancra quiére decir'Que tawbidn log tiempos

relasivon do desplaezaniento necessrios, en funcidn de lez -

oceilaciones de la rod, estlin formados por conponentes gue-

dependen do la cargae y ouros que son independientes de la -

Cargie - : ,
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Be conoce un procedimiento para el gobierno del

proceso de frenado de un motor de ascensor.en el que la ve-

‘locidad de rotacidén del &rbol del moter del ascensor se com

para con la velocidad de un. motor patrén, regulable con ple

na independencia del mobtor del ascensor, se mide la diferen

cia de ambas velocidades y se.utiliza como magnitud de man-
do para el gobierno del motor del ascensor, habiéndose pre
visto dos etapas de frenado para el frenado del motor del ~
ascensor a la velocidad de llegada a la respectiva p&rada.»
La velocidad dél motor patrén esti adustada de ual lormd -
que la velocmdad, al iniciarse el frenado, es algo naJor ——
que la velogidad del mobtor del ascensor J su retacdo, pre -

ferentenente constante, es mayor que el rebardo del motor -

‘del ascensor en la primera y mis debil ebapa de frenado, -.

Y ménor quefel retardo del mobor Gel ascensor en lé'segunﬁa
y.més‘inténsa etapa de frenado. A1 sobrepassr la velocidad
del motor del ascensor en la primera etapa de Lrenado a la-
velocidad del motor patrén, se conecta la segunda etapa 1 gem
frenado del motor del ascensor. Bste procediﬁiento actla -~
COomo. corrector al preuenbéﬁse VdrlaCJOnE de tensidn ya que-
para baaas tens¢onos el frensdo ‘del mobor del aSCensoy es -
més débll y'sob:epasa anues la velocldad del mobor pabrdn,-
anfsi‘la tensidn es la ﬁo"mai. sto tiene como conwacuou -
biaﬂéué_el frenado intenso se inicia antes que si la ten —-
sibn es més e;eﬁadé. La velocidad,de; motor patrén permane~
ceﬁinvériab;e,'ya que sevfrena mecénicamente. Esta correc -

cién, como consecuencis de la V8¢lu0i én de la tensidsn, no-

responde sin ciubsrgo a las =x gencias cindbicus delrasoehaor

en'una-fovﬁa aﬁle&ctOTla para- la. practlva. 10&0 lo mig y-

a. base de. expeﬂlmcntov con;llcaaos, pueae auaptarse a cada~
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uno de los casos de aplicacidn.
Por tanto, el invernbo btlene la misidn de crear—|

una iﬁétalac i6n para la compenzacidn de oscilaciones de ren
sibn de la red para gparatos de mando destinados al despla-
zamiento del nomento de frenmado, en funcién de la carga, —-
en instalazclones de ascensor accionado por motores de o e
rriente trifdsica, que en relacidn con las oscilaciones de~
tensibn de la fed determine en foriea exacte los tiempos de-
1134 nlerto neceporlos ¥ los transuita de manera.CorreCw
ta al aparato de mando. &n una 1n taiacién del tipo menoiq~

-

nado, el problena se Soluciona de acuerdo con el invento -

en que, en funcidn de las oscilaciqnes de tensidn de la red,
se introducen unos tiempos de despl ézamiento adicionales --
que denenden, por uns parte, de la Carga N de,ia tensién -
de la red y, por otra parte, de ia tensiénrde la red sbla -
nente. Por medio ds la inﬁtalécién objaté del inventd, se -
garantiza que al prescubarse oscilaciones de tensidn de la-
red Gambién se alcongan unas exactitudes Optimas de pérada-
¢n instaliciones de ascensor:s con mnotores de velocidad COng
Tante y se evitan los recorrides lentos en iﬁstaiaciones de
ascensores con mwotorcs de a§censor de polos conmutables..
Segln una ejecucibn més avanzada del invento, -
la instalacién estd ceracterizada por la.incorporacién de -
un tiempd de desplazamiento bisico t paraltensién nominal,
Conn &llo pucde e£e0uuar°e on roxmu corroc ta la conpensacién
incluso existiendo bajas tensiones en la red, .

dnounen feraz de cjecueidén ezrecl ~xl'-~.1t,0 venta ~

o3 oy P 4 N N A M . " A -~ 1 de -
Josay la iusvalaecidn ovbjievo Jel investo eatd carscherizado~

por la introduccidn «de wn tiempo de desplazamiento congtban-

te, independiente de ia carga, Lediante ésta nedida se faéi

b
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lita el ajusté de la instalacidn v @e toda le instalacidn -
del ascensor,

4 base de un ejemplo se describe la iunstalacidn
compensadora objeto del inmvento. Para ests descripcidén se -
toma como elamenbo fundalental wn aparate de mande de la fj
gura 5, que determina la carga del ascensor a base de la mg
dida de la corriente activa del motor. La instelacidn com ~
pensadora puede estar construida de forma distinta para o -
tros aparatos de mando, por ejemplo,para aguclles que ubi-
lizan el nlmero de reveluciones del molor como maguitud de-

medida dependiente de la carga y-que, medianbe aparatos do-

‘mando electrénicos o mec&nmcos, &lcun wan una dssconexibo- -

funcibn de la carga, pero, por principio, debe de vrabajer-
seghn el mismo principio. - ‘

' v, v, W, X, ¥, 2, son las conexiones del (muy -
revoluclonudo) bobina lo del motor que trabaja en conexidn -
de estrella, Ry es una ‘"'=siS'l:enc:i.a de bajo ohmiaje, en la =
gque se prbduoe una cafda de tensién proporcional a la co —-
rriente del motor, Gies una capacidad y R; una. resistencie-
variable de bajo ohmiaje en la que se produce una cafda dem
tensidn proporeional a la coryiente del condénsadof 5y oel -
transformador Tr se ajusban las dos Iluctuacionss produci -
das por las corrientes I, e I por compensacidn con R,, de-
tal forma que sus componentes inductivos y capacitivos,den
tro del campo de ifvnclonamiento desde el mobor en vacio nug
ta motor a plena carga, llegan a compensarse, bLa tensidin sg
cundaria dei transforzador Tr es per vanto proporcional yiien
t1o dei campb de funcionsmicnie mencicnado, a la corriente-
activa del iotor y coniella; a la poteneio activa btomada -

por el motor, al momento de giro del motor, y, .aproximeca -
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mente, al rendimiento proporcionado por el mdtor. A.ééta -
tensidn proporcional al momento de giro y al'rendimiehtq -
designada en la figura 5 por Ums ~ 8¢ suma una tensidén adi-
cional A Ul que depende de la tension de la red y que se-
representa por la tensién aplicada a la resistencia Ryq e —
B1 estd en serie con el diodo Zener 4Dy en el‘rectifical-
@or Gll ¥ transformsdor de red Trl’ Lbepin se sabe, un diodo
Zener tiene wis caida de tensidén consvante, en el caso pre-
sente, Qe por cjemplo 0% de la tensidn rectificadqra UGli
En wra. tensibn de red o tensién nominal rectificadopa, redy
cida en un S0%, se ticne que AUl = 0; mientras que AUl-
para fensién nominal es 10% Ugy» ¥ Para un 10% de sdbreﬁen~
sidn es 20% Uéll. Con el-dimensionazdo descrito puede conse-
gulrse que para'tensién nominal en la red se presente el ng
casarlo 7iempo,de Gesplazamiento bésico té,,inclependiem;e'-j
de la carga .del sscensor, y que éste se reduzea al caer --
la tensidn o ocumente al incrementarse la tensidn.

Seglin se ha deseado, ésUi varia con la tensidn -
de la red; la tensién suwna Up . + Zk‘Ul, varia, por tanto, -
en funcidn de la carga y de la tensién de la red. Fara adap
tar Uﬁs a ZXUl, ge ha previsto el divisor de- tensidn P, ~=

Lo tensidn suna U;s + ,Z&U&, se muestra con su ~
lado positivo en la base del transistor de mando IS; el la~
do negativo, a través de la resistoncia del emisor Ry, en—-
el emisor de transistorﬂ p paralelo con el transistor TS -

4

y con lu recistencia del emisor R, se encuentra la copaci -

[©]

dad €, con el diodo Dy con 1z resistencic de descargo de -
elevado ohmiaje Mup, evitando el diodo D una carga del con’|
s 7 »

éensudor Cl por 1a tensidn suma U+ ODU..
) ms. 1

K& es un conjacto que se cierra al sobrepasurse-
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~ la resistencia de carga RCL’ ¥ del diodo D, de acuerdo con

~tensibn del condensador Gy que varia en funcidn del bweuyoe

_ rriente, alimentada por 1a-fucﬂte de tensibn GlB/T:3, a --

-tlempo,1en el condensador 02 se produce goim ismo un ¢ludo~
. de corrientec debido al relé polarizado R, que provoca la -
me. el proceso de frenado del 2scensor.

tensibn U2, debido o la conexidén en seriz del diodo . densr-
‘red, de acuerao con las ex 1@@nclgs deducidas anteriorments.
La adapt“cloa de U2 a U o+ ZSU’ se realiza pox la. adecua~
-mador Tra del diodo ucner ng ¥ de la rcaistencia RU '

; 2
‘ra dél'transistorpms, en %040 cuso, se sigue sdiawente La-

: arta 11ucal ue ila burfo cars cteri shica de carca. von b*lu'
o

'la~pendle vhe ée la curva cart cverlsvlca de carga basta la~

380234

el punto de desconexidén 4 en la caja del ascensor en direg

¢idn al punto de parada. Desde el instante en que se cle-

rra el contacto KA, se carga la capacidad Cl a través de -

la tensidén U, aplicada a la resistencia RUa , giendo u, la
, - : ]

Tan pronto como U, sea mayor & la tensién suma U, + lkUi
1

1s
el emisor del transistor TS se hace més positivo que la ba

se, con lo que se hace concuctor. Se produce asi una o~

través ds la resistencia qcl emisor LE, del vransistor To-

y de Ja resistencia de cerga Rq CL,’ varis ble en funcidn

P
iniciacién del frenado del ascensor. &ste relé se exclua pg

ra un paso psrfectamﬂnte deberminado ¢ inicia de esta Zor-
Seghin se desprende cel esquems elécivico, la ~-
éDa y resm¢uenc1a BU en el vecbificador Gly ¥ transforua~’
dor T, , al igual que AU , depende de la tenzidn de la —
T2 1 -
da elecclon de la rclaclon de, transfornacio n del translou-

Al cargarse el condenSdaor UK huutg la Ppc*tu

anerbura &gl-trax stor Tu, varlaaproyorclonalmcute o0 1ni
|
i
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tedores, una vez montados. £l elemento temporizador men

_15 i
tensidn de la red de acuerdo con las condiciones cinétlcas
del ascensor.

£l elemento temporizador, formado por el conden

sador 02 y de la resistencia de carga RCL , tlens un sig -
: 2

nifricado especial en el circuito, que si bien no esté re

lacionado ¢irectazente con la compensacién de la tensidn
acilita sensiblemente el ajuste del aparato de mando de -

tensidn compensade para la iniciaciln del frenado desplaza

jo 3

0 de ascensorcs en funcidén de la carga. Los commutadores-

moniados en las cajas de los ascensores, en las proximida-

des de los puntos de desconexiln & y que en gran parte se~

usan en la actualidad, son relativamente dificilmente acce

sibles, Zs deseable gque no haya que correglr ésbos conmu

1

cionado evita la correccidén del montaje ya que por medio

~

de &1 puede ajustarse un viempo de desplazamiento adicio

nal, constenbe, gque no depoende de la cafga del ascepnsor ni
dela tensidn de la red. Bl nontador del ascensor puede mnon
tar los conmutadores relatiﬁameute distaﬁciados de lus pa-~
radas y, a contimacidn, puede én la résisténcia de carpa~
RCLE ajustar un tiempo de desplazamiento, ihdepeﬁdienterde
la carga y de las oscilaciones de la tenéién, we tal modo~
gue el asceasor alcance su parada, inaependientemente'de -
la carga y de la tensibn de la red, y cin tener que quedar

expuasto o desagradables recorridos lentos.

£l circuito descrito, permite, por tanto, una =}

conpensacidn de occilaciones de 1us tensiones de la rod, -
en parte, en funcidn de la carga y de la tensidn de la ‘red

v, en parte, cn funcibn sdlamente de la tensidn de la red,

idembs, permits el ajuste de un tleupo de desplazamiento -
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| constunte para el ajuste simpliiicado de los conmubndores

de la caja. Posce con ello todas las caracteristicas para

- permitir una compensacidn perfecta de las oscilaciones de

la'tensién de la red y facilitar el ajuste de una instalg
cidn de ascensor.

) Para instalaciones de ascensor con motorcs de-
velocidad consﬁante, las condiclones mencionadas se sim -~
plifican pero, por principio, también.es necessria una ing

balacién compensadora del tipo descrito para instalociones

con mobores de ascensor de velocldsd constanto.
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que antecede, es preciso insistir en que los detalles de
realizacibén de la idea expuést&, pueden variar, es decir,
que pueden sufrir pequeias a;teraciones,»basédas siempre

en los principios fundementales de la idea; gue sonh en esen
cia los que quedan reflejados en los pérrafos de la desciip,
cidén hecha. En efecto, el Articulo 48 del Estatuto vigeﬁte
sobre PropiedadVIndustrial, establece como no patentables,
en su apartado tercero, "losicambios-de forma, dimeﬂsiones,
proporciones y materias de un objeto ya.patentado" fijando
asi el criterio del legislador en el sentido de @ue paten-
tada una idea que pﬁeda dar lugar a una realidad préctica

e industriulizable, nadie podré -apoyarse ep'ell& para, a
pretexte de haber introducido ligeras modificaciones, pre-
gentarla como nueva y propié;

Este principio, en cuanto al alcance de la protec-
ciéﬁ del objeto patentado se refiere, se halla confirmado
por numerosas Sentencias del Tribunal Supremo, y enfre -
ellas, como ms terminantes, en las de fechas 16 de octubre
de 1954, 23 de enero de 1959, 20 de marzo de 1964 y otras.

Establecido el concepto'expresado; en cusato a 1a
amplitud que debe darse & la proteéceidn solicitada, se re-
dacta a continuacidén la Nota de Reivindicaciones,fde'acueg
do con lo qué se establece en el Gltimo pdrrafo del apar-
tado tercerc del Articulo 100 de la Ley, sintetizando asi
las novedades que Se desean reivindicarg |

NOTA DE REIVINDICACIONES

En resfinen, el privilegio de explotacibn ekclusi-

va que se solicita, recaerd sdbre_las reivindicaciones si-

guientes:
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LA TESSION Di LA RED, BEX FUNCICN  DE LA CARGA, Puith BL 1N

1.~ BISPdLA PARA COLPSNSAR TLAS OSCILACIORLL ue
LA TENSIOR 08 LA RiD, B HFUHCION NE LA CALiGh, FPARA xI K -
TARDADO DEL ROMERTO DE INLER.URCION UE LOORES B IRSDATA-
CIONES DE ASCENSORES, pdrécteriéado rorgue en funcidn de -
las oséilaciones de la tensidén de la red, se prevén ticmpos
adicioﬁales de retardado que dependen en parte de la carge
y de 15 tensiéh de la red y, en parte, s6lamente de la ten~
sidn déAla red.
28 g SISTERA PARA COUPENSAR LAS CBCILACICNHES B
CL‘AIIDA.‘bO DEL MOMEHTO Ve IFWEREULCION DB LOMURES bJ‘] Ihsal. -
CIONES DE ASCERGORES, segln reivindicacién 1, caracserizalo
por‘habérse previsto el. tiempo de retardaco bésico para bten
sibn nominal. | K
‘ B8~ SISTERA i’.izii[& COLFEHBAR LAS OSCILACICHES DE-
LA TEHNSION DE 1A RED, Ek FUNCIOH 'l‘)E LA CARGA, FARA DL DU =-
TARﬁﬂDO DEL LOLSHTDO DI THTERHUPCION DL LOTORES BN InSTals -

CIONES DE ASCBESONIES, segin las reivindicaciones 1 6 2, ca~

.racterizado por haberse previsto un tiempo de retardado -~

consbtante, que no es funcién de la carge y si es funcidn de

la tensidn,.

-

7 48, SISTEMA PARA COLPEISAR LAS OBCILACLORES k-

LA TERSION DE LA RED, ER FUNCION OB LA CARGA, PARA BL RE ~
TARDAbO_DEﬁ KOHENTO VE IRTERRUPCION DE “CTOKES BN INGIALA-

_CIONES -DE. ASCELSORES, segin las reivindicaciones, 1, 2 & 3,

caracterizado porque los tiempos adicionales de rétardsio -
e v b

se consiguen a tr: vés de'un circuito QucAcoxprwn&e los si -
gyientes‘complementos‘:'una resistencia Ly de bajo ohmizje
en la que se prOQuce una calde de tenéiéﬁlpropoxquﬁal a la
corriente del mobtor; un capacitor C, y une Yesisbencio va -

.
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“transportador T, en el cual se ajustan las dos fluctuacio -

a una vesistencia RUl puesﬁa en serie con un diodo ZDl de -

33023 § o

riables RC de bajo ohmiaje, en la qﬁe se produceAuna.caida

de tensidn proporcional a la corriente del condensador; un-

nes producidas por las corrientes Ic e IL por compensaoién—
con Rc , de tal forma que sus componentes 1nductivos,y ca ~
pacitivos, dentro del campo devfuﬁciopamiento desde(e; o -
tor en vacio hasia motor a plena cargé, llegan a éompensag
se,siendo por‘%antolla tensidn secundéria»del transformgdor
Tr4propopciona1,dentro del campo de fuhdionamientq menéiong
do, a la corriénte activa del motor Y, cén"eila, a la poten
cia activa tomoda por el motor,al momento del giro dcl mo -
tor, ¥. amroximaddmunte, al rena1m1ento prooor01onado por el
rwoter,s cuya tensidn aentgnada por U se sumé una tensién-

ns
adicional A U1 que depende de la vensidn de la red aplicada

cafda de tensidn constante, en un rectificador Gl y un -~
transformador de la red Trl, por lo ‘gque en una tensidn nomi
nal rectificadora U Gl reducida por eaemplo en un 9055, se -
tiene,que A U =0, I’.ll'“lll: as que AU, para tensién nominal-
es 104 U y pora un 10% de sobretensién os 20% U que =
Gll : Gll
pernmite consepguir que para tensidn nomlnal en :la red, se -,
2 . ‘I’-_‘ 03
presente el necesario tiempo de desplazamlento bésico Tpedn
dependiente de la carga del ascensor, y que ésta,se reduzca
2l caer la tensidn o aumente al incrementarse la tensidn,rg
sultando gue si AU, varia con la tensién .de la red,la ten-
sibn suma U o + AUy, varia, por tanto, en funciénrde la ca%
ga v o: la tensién Ges La med, hobidndone p“"v*.to p; o adap
var Uy sAUy, un QlV{NJI e bensidn ?f’ | |
Lo tensiln suza U._ +A U ce muectra -con Su-
ons Sy T

lado posibivo enla base del transistor de mando 18; c¢l lade-
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negativo, través de la rosistencia del emisor Bpy en el -
emisor del transistor. ¥n paralelo, con el btransistor TS =
¥ con la rcsistencia del cilsoxn EE se encuentra lo capacl ~
dad Cl con el diodo D y con la resisﬁencia de descarpga de-
elevadoiphmiaje RCE’ evitando el diodo D una carga del cou-
densador C1 por la tensidén suma U.o -+Z§I], siendo Ki un -
contacto que s clerra al sobrepasar el punto de dcscownuon
& en la caaa del sscensor en dircccidn al punto de para -
da. Desde el instante en que se cierra el contacto Bhy =
se carg a la capacidad C a uravcs ée la resistencia de car—
ga. RCLli’ y del diodo D, de acuerdo coa la bensién Uy, & =
plicada a la resistenoia.RU'2 siendo U, ¢ la tensiéﬁ gel =~
condensador Cl que varia en funcidn del tiempo. Tan pronto-
COmo ucl sea mayor a la ten31on suna U s * ZKU‘ el emizor
del btransistor TS se hace més positive que la base, con lo-

que se hace conductor. Se proauce esi una corriente, alli --

~mentada por la fuente de tens 16n G1~ /’J?r5 , & través de lo~-

resistencia del ‘emisor Rp, del transigtor T3 y de la resis-
tencia de carga RGLE y que carga la capacidad 92.. Ve acuer

do con 13 temsién u, variable en funcidn el tiempo, en =

| el condensador 02 se produce asimismo un flujo de cormien-

te debido.al relé polarizado Bp que provoca la iniciancidn

-

’del frenado Gel ascensor. Este relé se exciba gara uy paso-

perfectamente determinado e inicia de esta forma el procesv

de frenado del asceansor.

La tensién Ué debido a la conexién en-serie del

s

odo Zoner 4D, ¥y resi 163 .B" an gl e tifi aaor Gl. =

y‘transformador Trg , al igual que ASU1>, depende ce 1z --
- 1 .

tensién de la red. La adapsecidn de U2 al, . = [kql s, 8¢

realiza por la sdecuada eleccidn de ]d relacidn de trung - !

K3
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ta la apertura del transistor T3 varia proporcionalmente ~

temporizador, formado por el condensador 62 y de la resis-

45;’8 023 lh : N

formacidn del transformador Ir, del diodo Zener 4Dy y de -

la resistencia R, .
Up
Al cargarse el condensador Cl’ hasta la aper -~
tura del transistor 8, en todo caso, se sigue sélamente -
la parte lineal de la curva caracteristica de carga. Con -

éllo, la pendiente de la curva caracterisztica de carga hag

con la bvensidn de la red de scuerdo con las condiciones ci

-

niicas: del ascensor, incluyendo finalmente un elemento -

tenclia de carga RCLa,.para ajuatar_én la resistencia de =
carga RCLg’ un tiémpo»de desplazamienio, independiente deo-
la carga v de las oscilaclones de la tensidn, de t&l nodo-
que ¢l abcensor alcance, su paradsa, independientenente de l;
carge y de la tensidn de la red, y sin tener que quedar ex
puesto a desagfadables recorridos lentos.

54w Se reivindica por Gltimo, como objeto sobre
el que ha do recaer la Patente de Introduccidén que se soli-
cibva, " SIBILA Palh COUPENSAR DAS OSCILACLONES il LA Dail -
SION DE LA LED, BN FuaCICK LR LA CARGA, PERA EL RETARDALO -
DEY, HULATN0 VE IHDERLWUPCION DE LOTORES BN INSTALACIUNES DL
ASCELBORES", "

Todo conforme queda descrito y reivindicado en-
la presente memoria que consta de diecinueve piginas meca-
nografiadas por una sola cara y dibujos que se aconpafian.

ladrid, 30 de mayo de 1.970

[, B io0 UIGnTA
P e ' -
SR, Y
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