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La presente invenci¢n concierne a un alimentador de hilo
para méquihas textiles, especialmente miquinas tejedoras y trico -
tosagy que forma sobre un ouérpo de arrollemiento un arrollamiento
de veserva entre el cuerpo de reserva del hilo y el punto de trebg
jo de la miquinae, constitufdo por cuando menos una entera vuelta
del cuerpo de arrollamiento y que es desplazado axilmente y de ma~
nera progresivé. por medios de avance, después dé¢ lo cua.l el hilo
puede ser samcado por arribae

El alimentador de hilo estéd dispuesto entre cada cuerpo

. de reserva de hilo y un punto de trabajo de la méquina, saca el

hilo del cuerpo de reserva del hilo (por ejemplo de la bobina) y
forma sobre el cuerpo de maners progi'esiva un arrollamien'coA,d; mas
de wna vuelta completa, eliminando la tensién del hilo y respectie
vamente las oscilaciones de tensién que se manifiesten por le die-
ferencia de tamafio o por la distinta forma de las bobinas, o0 cau-
sadas por alteraciones de la extraccién de la bobina. Por tanto,
los elementos de 'tfaba;jé de la méquina pueden sacar el hile prati-
eamerﬂ;e gin tensidén y exactamente en la medida requerida por el
cuerpo de arrollamiento. EL arrollamiento de reser\ra‘ sirve -.simul-
téneamente como reserva de seguridad, que la méquina pue-de" usar
sin perturbacién hasta su parads cuando la ulterior alimen;bacién
desde el cuerpo de reserva del hilo ha sido interumpida, por ejele
plo, por vaciarse la bobinae o romperse el hilos

El nivel de la técnica conoce ya dispositivos de esta
clase con cuerpo rotatorio de arrollamiento, as{ como dispositi-
vos c;m una cuerpo de arrollamiento que medios adecuados no dejan
glrer. Todos estos dispositivos conocidos tienen en comfn un aceig
namiento de rotacidn, asf como medios que provocan el avanoce del
arrollaemiento sobre el ouerpo correspondiente; También es conocie

do sacar el hilo arrollado por la parte superior del cuerpo de
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arrollamiento.’Esto permite sacar el hilo de maners exactamente

correspondiente a la necesidad, aun cuando éstz variara grande—

mente o ge interrumpiera.

Los dispositivos de alimentacién conocidos con un arro-

llemiento de reserva sobre un cuerpo rotatorlio tienen inconvenien

tes que limitan grandemente su posibilidad de empleo, y precisa-~

nente :

a)

b)

Bajo la influencias de la rotacibén del cuerpo de arrollamiento,
cambia la torsién porpia del hilo entre el dispositivo de ali-
mentacién y el punto de trabajo de la miquina cuando el punto
de trabajo usa de mesnera no uniforme o con interrupciones sl
hilo y, lo que es la regla, el arrollemiento se verifica con
interrupciones. Esto'vale especialmente para los dispositivos
de alimentacién de hilo de las méquinas tejedoras de lanzedera
ra de mordaza y de distintas miquinas tricotosas y tejedoras.
Otro inconveniente de los dispositivos alimentadores con cuerpo
de arrollamiento rotatorio estd constitufdo por las masas rotan
tes de log cuerpos de arrollsmiento, ya que una répide parada y

puesta en marcha de.dichos cuerpos rotatorios de arroliamiento’

" requieren correspondientes y complicados medios téenicos adicig

c)

d)

‘nalese

Todos los dispositivos alimentadores del tlpo mencionado ini-
clslmente poseen necesariamente unoe Srganos:de acoplemiento

que tienen que ser accionados en dependencia de la megnitud del

"arrollamiento de reserva. Los cuerpos de arrollsmiento rotantes

no permiten la sencilla y airecta transmisién e un §rgano fijo
de acoplamiento de las brdenes de acoplamiento por un palpador
que explora desde el interior el arrollsmiento de reserva. '

Los cuerpos rotatorios de arrollemiento necesitan forzosamente

‘ de un dispositivo adicional de frenado del hilo sacado, dispo-

gitivo que tiene que impedir que el hilo sea lanzado de maners
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y en cantidad incontrolables desde el cuerpo rotatorio de arro-
1lamientoo
Por consiguiente, se han propuesto ya Adispositivos ali-
mentadores de hilo que, para eliminar dichos inconvenientes, po -
seen un cuerpo de arrollamiento que no gires Sin embargo, al re -
solver este problems se ha partido evidentemente de la %dea de que
el arrollemiento de reserva tenga que ser hecho avanzer axilmente
en la misma direccidén en la que se aliments y tambien se saca el
hilos Ello requiere medios con los cuales el cuerpo de arrollamien
t0, centrado libremente sobre el 4rbol giratorio del rétor, es im-
pedido de girar también; En una solucidén ya conocida de esta clase
el cuerpo.de arrollemiento es,impedido de girar mediante dn@_cons;
derable e intencional masé centr{fugura, o por efecto magnético,
es décir también de manera méramente mecénica; Aun cusndo, de este
modo, se eliminan los inconvénienteslgﬂ b ¥y & de los cuerpos. de.
arrollamiento rotatorios, se combina con ello un mayor empleo de
medios constructivoé, necesario para impedir la simultédnea rotacién
del cuerpo de arrollemiento. Por 1o demds, tampoco esta solucidn
permite explorar desde el interior el arrollamiento mediante un
gsencillo palpador, y transmitir directemente con sencillos medios
mecénicos, g2 un brgano fijo de acoplamiento las §rdenes de acopla-
miento de' dicho ﬁalpador, porque entonces habrfa que atravesar con
los §rganocs de transmisién la superficie envdlvedora del hilo ali-
mentado, que.gira alrededor dsl curpo de arrollemientos Por consi-
guiente, se ha previsto pars esta solucién una exploracién foto-
eléctrica desde el exterior del arrollemiento de reserva, tal como
la poseen loe dispositivos alimentadores anteriormente mencionados
con cuerpo giratorio de arrollemiento. Los medios téonicos de este
dispositivo fotoeldctrico son considepables, en comparacién con los

$rganos de acoplamiento meramente mecdnicos y respectivamente eléc-



tricos.s A ello se afiladey como ulterior inconveniente, el mayor
culdado con el cugl estos dispositivos necesitan ser atendidos duren
te el funcionamiento. Se ha comprobado gque la seguridad de funcio-
95 namiento de la exploracién fotoeléctrica depende mucho del color
del meterisl de hilo elaborado y del espesor con el cual rodee el
cuerpo de arrollsmiento. Es particularmente dificil explorar con
los dispositivos fotoeléctricos anteriormente mencionados una capa
_ de arrollemiento dispuesta en espiral sobre el cuerpo de arrolla-
100 miento, es decir con una distancia prevista entre vuelta y vueltae
Como medio para el avance axil del arrollamiento, es co-
nocido un borde c6nico; Ia préctica muestra que dicho borde cénico
es de seguro funcionsmiento, como medio de avance pare arvollamien
tos textiles de hilo, sblo en condicilones muy estrechemente deli-
105 mitades (hilos no eldsticos). Para él procedimiento de arrollamien
to, son de gran importaencie las condiciones de friccidén entre el
hilo y el cuerpo de arrollsmiento, la rigidez y la tensién inicial
del hilo, asf{ como su eventual adherencia al cuerpo de arrollemien
to. Las variantes de estas magnitudes de influencia tieneiu que ser
110 elegidas de modo que se produwa una suficiente friccién de eavol-
vimiento del arrollemiento sobre el cuerpo de arrollamiento, para
que queden eliminades las diferencias de tensién, mencionadas ini-
cialmente, del hilo sacado de la bobina, Al prdpio tiempo, sin em-
bargoy la friccidén entre el arrollamiento y el cuwrpo de arrollamien
) 115 * 0 no debe de llegar a ser tan grande que se ponga en peligro el. -
avance axil de las vueltas estrechamente contiguss. Ia préctica -en-
sefiay aqul tembién, que los cuerpos de arrollamiento con borde cé=
nico como medio de avance requiren en su manejo muchisimo cuidado
y son propensos, con frecuencias, a perturbaciones. Por consiguien-
120 te, se hen provisto ya ios cuerpos giratorios de arrollamiento de

partes de soporte de la capa de arrollamiento y se han provisto di-
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chas partes de soporte de un accionamiento que tiene que provocar

" el progresivo avance del arrollamiento sobre el cuerpo rotatorio

de arrollemientoe En estas condiciones previas, el g.rrollamiento
puede ejercer sobre los elementos portadores del cuerpo de arro-
llamiento una presidén redizl dentro de amplios limites, sin que se
exponge & peligro el libre avance axil del arrollamientq; Hace ya
mucho que se he propussto disponer en varias renuras radiales de
un cuerpo rqtatorio de arrollamiento unas pequefias ruedas denta-
das que son puestas progresivamente en rotacién, por un tornillo .
sin fin central, comfin a todas las ruedas dentadas, al girar el
cuerpo de arrollamiento, de modo gque en la zona de penetracién de
la superficie de envoltura del cuerpo de arrollamiento tra:.ﬁegportan
axilmente la capa de.arrollamiento en sus espacios entre los dien-
tes, También se han dado ya a conocer varias cintas transporiado-
ras sin £in, dispuestes paralelamente al eje en la circunferenoiéf
de wn arrollamiento; Tembién se ha propuesto un dispositivo elimen
tador de. hilo cuyos‘ cuerpos rotatorios de mrrollamiento poseen cada
uno, en su interior, otro cuerpo que atraviese ligeraments en wn
sector la superficie envolvente del cuerpo de arrollamientv, le-. -
vanta alll le capa de arrollemiento con respecto al cuerpo de arro-
llamiento y la desplaza axilmente en une determinada medida, bajo.
la influencia de su propia superficie envolvente, s cada rotacién.
del cuerpo de arrollamiento.

El cometido de la presente invencién consiste, pues, en
crear un alimentador de hilo de la clase mencionada inicialmente, .
de construccién sencllla, que trabaje con segurided y que evite
perfec’bamen'te los inconvenientes ya menclonadose.

BEste cometido es resuelto, segin la invencién, hacienda.

que el arroliemiento de reserva sea producido mediente laz alimentg

cifn del hilo con un ojal de arrollamiento rotatorio sobre un cuerpo
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de arrollasmiento fijo como conjunto, moviéndose el hilo que atra-
viesa el cusrpo de arrollamiento en sentido longitudinel, hacia
la direccidén de avance axil del arrollamiento.

El progreso técnico del alimentador de hilo segfin la in-
vencién consiste en que elimina todos los inconvenientes menciong-
dos bajo a), b), ¢) y 4) y consigue este resultado con los medios
téenicos nmés gencillos, y precisemente mediante el empleo de un
cuerpo fijo de arrollamiento. Condicién previa decisiva para el
empleo de un cuerpo fijo de asrrollamiento o de un cuerpo de arro-
1lemiento unido-a uns caja fija, para un alimentador de hilo con
extraceidén por la parte superior, es la correcta direceiérn. de avan
ce del arrollamiento de reserva con respecto a la direccidén de en-
trade del hilo. Ia direccién de avance del arrollamiento es con-
traria a la direccién de movimiento del hilo. Por el contrario, la
direccidn de entrada y de salida del hilo puede ser de igual sen-
tido. La torsién propia del hilo no experimenta cambio algunv, y
ello independientemente del ritmo del arrollemiento y de le ex—
traccién del hilo, la extraccién del hilo por la parte superior
es comparable con la extrqcci6n del hilo de cuerpos clésicos de -
bobina. El hilo que sale forma un baldén de hilo.

Se describe més detalladamente la invencién a continua-
cibén, con referencia a ejemplos de ejecucién representados en el
dibujos donde representan :

Ia figura 1, una viste lateral del elimentador segin
la invencién, en seccién. ‘

I figura 2, otra posibilidad de ejecucién del alimente-
dor de hilo segin la invencién.

I figura 3, una seccidén por un slimentador de hilo con
dispositivo de avahce, en representacién esquemftica.

Ia figura 4, una seccifn por la linea IV;;Y de la figu=

Ira 30
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Ia figura 5, una vista delantera del alimentador de hilo
de la figura 3o

I _figura 6, es una forma de ejecucidén del dispositivo de
avance del alimentador de hilos |

La figura ;, es una seccién por la lfnea VII-VII de.la
figure 6. |

Ig figurs 8, es una vista en planta del dispos;itivo de
la figura 6.. . '

Ia figura 9, es otra forms de ejecucién del dispositivo
de avance del slimentador de hilos

Lg figurs 10, es uns sgceidn por la linea X~X de la fi-

gura 9o

Is figura 11, es una seceibn por la Linea XI-XI de la
figura 9o | -

Le figure 12, es otra forma de ejecucién del elimentador
de hilo. s

Ta figura 1 ; s una seccién por la 1fnea ICIIII-XJiII de
le figura 126 | |

Iag figuras 14 y 15, son otras posibilidades. de ejecucién
del glimentador de hilo segfn la invencién.

Ip figura 16, es una seccién por la linea XVI-XVI’ de la
figura 15;'

En las figuras 1 y 2, se representa lo esencial del oObw
jeto de la invencidn; Ambas figuras son secciones medianas de ali-
mentadores de hilo provigtos de cuerpo fijo de arrollamiento. Ambas
estructuras se distinguen sflo en que el alimentador de hilo de la
figural estd provisto de una glimen‘taoién fle hilo por el centro del
cuerpo de arrollamiento, mientras que el alimentador de la figura
2 muestra la salida del hilo por el centro del cuerpo de al-:'rolla—

miento.
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En la figura 1, se indica con (1) una caja fija que se
monta en general sobre la méquina textil, EL cuerpo de arrolla -
miento (2) estd fijemente unido & dicha cajas EL interior del cuer-
po de arrollamiento esatravesedo por un 4rbol hueco (3) que, del
lado del accionamiento, estd fijamen&e unido a ué'discd de accio~
namiento (4) y, del lado de la cabeza, estd fijamente unido a un
rétor (5); En un pleno radiagl del rétor (5), puede estar montada
1ibremente giratoria una polea (50) de désviacién; el rétor mismo
1leve todo alrvededor, en su circunferencia, un borde (51). F1jemen
%o unldo a este borde, hey el ojel de arrollamiento (52). Una tapa
o cubierta (53) estd unida de manera desmontable al borde (51)

EL cuerpo de arrollamiento (2) posee una hendidu?a (22)
gproximademente radials En dicha hendidura entre un palpador (;1)
montado libremente glratorio slrededor de un eje (8). Dicho ele-
mento palpador estd previsto a modo de palanca de.dos‘brazds, uno
de cuyos extremos toca por dentro el arrollamiento de hilo (102).
El otro brazo (72) ve provisto de un imén permanente (73), Con (6)
se indica un -interrup'tor magnético que conecta al a.proximarse el
imén permenente.

El hilo (101), procedente del cuerpo de asprovisionamiento
de hilo (100), atraviesa un freno de hilo indicado con (9) y el
drbol hueco (3) que gire durante el arrollamiento. EL hilo puede

ser conducido alrededor de la polea o rodillo de desviacién (50),

' ¥y pasa luego por el ojal de arrollamiento (52). E1 borde cénico

(21) del cuerpo fijo (2) de arrollamiento sirve como medio de’ avan-
ée de la bobing de hiio (102) que, en los ejemplos representados
en las figuras 1 y 2, se.compone de vueltas muy préximas entre si;
al avenzar la rotacién del rétor (5), dicha bobina (102) es desplg
zads en sentido axil W: K eonsecuéneia de ello, el ﬁalpador (;1)

es fesviado hacia dentro y el imén permanente (73) adopta 1a‘poéi_
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cién de desconexién (731-) una vez que la bobina ha alcanzado en
la zona (102a2) su 1origitud iﬁéﬂﬁa sdmisible. En general, los inte-
rrup‘boreé magﬁéticbs requieren un paso de flujo de arranque (co-
nexién), consi'derablemen'be superior al péso de flujo de caidé. '
(desconexién). En el caso del alimentedor de hilo segin la inven-
éi_én, ello pi-oduce sin mds medidas la distancia deseada"entre la
pbsicidn de conexién (102e) y la posicién de desconexién (102a)

de 1s bobina de hilo ( 102). Despuds de 1a desconexién del accio-
nemiento de arrollemiento - :;-epresentado de forma simplificéda por
1a polea de accionsmiento (4) y une corres de accionamiento (41( -
el punto de 'brabajo‘ consumé primero la provisién de hilo q_ue'kse'ha
formedo entre las posiciones (1022 y 102e). EL imdn (73) cae enton

ces bejo la influencia de su fuerza de ati-accién sobre el interrup

" for meghético (6) en la posicién de conmutacién (730) ¥ vaelve a

poner en funciénéiniento el dispositivo de arrollémientm Parw la
invencidn,.es indifgrente el que las érdenes de conmutecidn 'Que- se
verifican & trevés del interruptor magné‘bico (6), por sus conduc-
tores (61 y 62), conecten y desconecten un diépositivo de scciona-
miento eléctrico, y respectivamente su velocidad, o bien que -las
brdenes de conexién del interruptor magnético (6) accionen,. por
e,jemplo, un acopiamién‘ho entre un elemento de é,céionamien;to conti-
nuo y el &rbol hueco (3). los alimentadores de hilo segin la inven
cién pueden ademds, segln sea necesario, ir precedidos o seguidos
de dispositivos de control y de frenado del hiloe '
Pambidn el alimentador de hilo representado en seccién
medisns en la figurs 2 posee un cuerpo de errollsmiento unido 2 la
caja fija (1)s Ia aliﬁentacién del hilo se verifica, en esta solu-
c’i¢n alterﬁafiva,' poi‘ los ojales (111 y 112) del aplicador rot_a:rfl:e
(45), sobre el borde ebnico (21) del cuerpo de la bobina. Ia bobi

na (102) em esta forma de reélizacién, avanze sobre el cuerpo (2)
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en sentido axil W hacia el borde gbultado (23) del cuerpo de la
bobina. E1 hilo (101a) es desviado sobre dicha parte abulteda (23)

y alejado en la direcoién de la flecha por el ceniro del cuerpé de
1g bobing. Pare la conexién y la desconexién del dispositivo de
accionamiento del aplicador de hilo (11), se represents en la fi-
gure.2 un pelpador (74) que tembidn toca por demtro la bobina (102)
¥y que, con su otro Brazo, acciona un interruptor eléctrico (83). |
Con (84 y 85) se indicen las derivacliones de dicho interrup%or; En
ambas figuras 1 y 2, existen ojales fijos (12). la conexidén y des-
conexién del dispositivo de arrollemiento de la figura 2 se verl-
fica naturslmente como en el dispositivo de la figura 1.

En las figuras 3, 4 y 5 estd representado, de meners pu-
ramente esquemdtica, el avence axil de una boblne sobre un cuerpo
fijo de arrollamiento. La figura 3,'es une, sedeién mediana esque-
métice y parcial de un alimentador de hilo, la figura 4 es una re-
presen?acién en el sentido de la flecha, y respectivamente por la
seccién IV-IV, la figura 5, wna vista en la direccién de la flecha
V. Log esencisl es un cuerpo (13) en forme de rodillo, que se en- -
cuentra en el interior del cuerpd'fijo de arrollemiento 2y que
réaliza un movimiento planetario de desarrollamiento en la circun-
ferencia del cuerpo de arrollamiento. Su eje (31) estd fijamente
unido al perno de centrado (15 y 42) y gira como conjunto £ijo en
la direceidn de la flecha con la poles de accionamiento. EL cuerpo
ceilfndrico de avance 13 se desarrolla sobre le circunferencla del
cuerpo (2); Entre dicho cuerpo y el rodillo de avance no se veri-
fica précticamente movimiento tangencial algunoQ El cuerpo de svan-
ce (13) atraviesa, sin embargo, la superficie del cuerpo (2) en su
punfo extremo (20), donde levanta del cuerpo mismo le capé de arrg
llamiento (1025$ A consecuencia de la posicidén oblicua X del cuerpo

de avence (13) con respecto al cuerpo de arrollemiento, se verifica
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en el campo de- atravesamiento (20) un desplazemiento axil de la
bobina (102)., Do este modo, es'poéible crear sobre un cuerpo de
arrollaﬁiento no rotante capas de arrollamiento de una distancisg
exactamente determinada entre vuelta y vuelta. En las representa-
ciones esquemiticas de las figuras 3, 4 y 5, puede verse también
que el perno rotatorio (15) est4 unido un rétor (5), con borde

(51)y que se extiende $odo alrededor, y con un ojal de arrolla=-

miento (52) E1 hilo (101) que llega pasa por un ojal fijo (12),

atravieéa el eje hmeco del cuerpo de la bobina, pasa luego éor el
ojal de arrollamiento (52) en sentido inverso y forma, vuelia por
vuelta, la bobina ( 102) désplazada exilmente por el ouerpo de
avance (13). Ia salida (101a) del hilo hacia el punto de '!,fx_'é,ba;jo )
de la mﬁquiné. corresponé.e a la sglida superior de un hilo desde
une bobina fijao . .

En las figuras 6, —'; ¥y 8, se muestra un alimentador de
hilo de la figura 1, provisto ademfs de un cuerpo de avance (13),
segin el funcionami‘en'bo representado en las figuras 3 = 5. Ia fi-
gure 6, es una seccifn mediane del elimentedor de hilo segin la
invencién, la figura 8, una vista en la direccién de la f_lecl;a
ViII -y la _figura-'}, una seccién transversal por VII-VII, El éuerpo
fijé (2) de vobine consiste en varias barras (24) paraielas al eje
¥y fijémén‘he unidas a la caja, que formen en su conjunto el cuerpo
fijo de arrollemiento, En su extremo de cabeza libre, las distin-
tas-barras puedem estar provistas de partes oblicuas de entrada -
(210) que, a su vez, pueden desempefiar en su conjunto la funcién
de un borde cdnico; aquf, el dispositivo de avance de la capa de
arrollamiento conslste en un cuerpo de avance (13) de igusl didme~
tro, provisto de nervios longitudinales (130) éudatraviesan los
huecos entre las barras fijas. Como el cﬁe:rpo de avance (13) esté

ligeramente desplazado en sentido exeéntrico (e) con respecto al
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cuerpo fijo de arrollamiento, atraviesa éste siempre y sélo, aungue

dé maners progresiva, en un sector de sproximadsmente 1802, Este
cuerpo de avance (13) no gira sobre su propio eje, por ser ten
grande como el cuérpo de arrollemiento. Sin embargo, recibe su mo-
vimiento excéntrico del érbol hueco (3) del alimentador de hilo,
montado axilmente en-el centro del cﬁerpo fijo de arrollamiento,
mediante el perno excénitrico de dicho érbol huecoy sobre el cusl
estd montado libremente. EL rétor (5) estd, aqui también, fijamente
unido al Arbol hueco con su ojal périférieo (52) de arrollamiento,
rodeado de un borde (51) que se extiende todé airededor. El cuerpo
de avance (13), en esta variante de la invencidn, estd inclinado
de wn dngulo sgudo o con respecto al eje principal del alimentador
de hilo, Ello hace que la bobina (102) sea desplazade cada Vez en
gentido axil en el campo de atravesemiento del cuerpo fijo de arro
1lemiento, a cada revolucién del 4rbol hueco, en uns determinada
medida 4 W La hendidurs radial (131) del cuerpo de avance (13)
ofrece sitio ?ara el palpador (;1), qﬁe explora desde dentro la
bobina (102) y que accions el dispositivo; En esta forma defejeou-
cibn de.la invencién, las partes oblicuass (210) de entrads de las
berras fijas (24) no tienen ya que-desempeﬁar la funcién:pfimitiva
de avence de un borde cénico, sino que més bien hacen que la vuel-
ta formada inmedlatamente antes se verifique con una mayor distan-

cla lateral con respecto a la vuelta anterior. Se impide, de este

‘modo, que la vuelta cada vez siguiente vengas & aplicarse con pre-

sién sobre las fibras, desplazadas eventualmente hacia un lado, de
la vuelta anterior, sino que las fibras del hilo desplazgdas late~
relmente sean acercadas a éste. Por lo tanto, el selir el hilo, no-
se produce entorpecimiento alguno debido a le vuelta sliguiente to-
davia firmemente aplicadas El 0jal de arrollamiento (52) del rétof

(5) puede también llevar un elemento rotatorio. (chapa de desviacién
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(9;) , alambre desviadar o cepillo desviador) que le corresponde y
que desvia axilmente en la direccién del dispositivo de avance de
le bobina los extremos libres de hilo de nudos que hayan entrado,
para que dichos extremos libres del hilo no sean oprimidos sobre -
el cuerpo de la bobina por la vuelta siguiente. Al salir el nudo
del cuerpo de la bobina, no se forman entonces deshilachaduras.

Segin la figura 7, las barras fijas (24) son empleadas
tembién como elementos de engrane (rueda dentada de espigas). Los
dientes correspondientes del rodillo de avance (13) estén consti-
tufdos por los lados circulares (133) dentados en su pared central
(132) . Existe, por tanto, un constante engrane de los cuerpos mévi
les de avance (13) con el cuerpo fijo {2) de la bobina.

. EL elimentador de hilo segtn la invencién realize: en
primer lugar el suministro de hilo para las necesidades variebles,
o que se interrumpen, del punto de trabajo siguiente de la méqu:.na,
Sin embargo, 'median:be un pequefio complemento, puede ser empleado
también para un suministro llamado positivo del hiloy porque sumi-
nistra de maners continus cuando en luger de la extraccidén svperior
de'termin?.da s§lo por el consumo del hilo, la extraccibn del‘hilo es
realizads por'un segundo ojal (54)., que gira con el r§tor, es de-
cir que se desarrolla sincréniéamente con el arrollamiento.

Entonces suministra siempre un méximum que, en el .caso
de hilos no elésticos, depende siempre del nimero de revoluciones
y de la circmnferencia del cuerpo de la bobina,

En el caso de las miquinas textiles con varios puntos de
trabajo de necesidades de hilo iguales entre si; se satisface de .
la manere més sencilla esta condicidén haciendo que varios alimenta-
dores de hilo segin la invencién y de iguel temafio seen accionados
por un elemento motor comén (por ejemplo, una rueda dentada, -correa

de accionamiento, corres dentada o simmlares) . Entonces, el accio=
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namiento puede verificarse también sin escalones.

" Pambién cuando los distintos puntos de trabajo tienen ne-
cesidades distintas de hilo, los alimentadores de hilo pueden ser
accionados ventajosamente por un érgeno de accionamiento comin. En-—
tre el disco de accilonamiento y el accionamiento de rétor, se dis-
pondrd entonces un dispositivo de acoplamiento susceptible de ser
mandedo por el palpador (;1) y el interruptor (6).

Las figuras 9,.10'y 11 constituyen ofra posiblilidad de
ejecuciln de un alimentador de hilo con cuerpo de bobina estacio-
nario.

Con la caja estaclionaria (1) estdn fijamente unidas va-
rias barras portadoras (24), dispueétas en cfrculo. Estas estén
unidas en su otro extremo ?or una placa (11) y formen, en su con-
junto, el cuerpo de bobina estacionério,.abierto, por tanto, entre
las distintas barres portadoras. Unas léminas oscilantes estén uni
das con dos discos frontales (131 ¥y 132), formasndo el cuerpo. de
avance (13). Dicho cuerpo redondo de avance (13), segin la inven-
¢cibn, tiene qﬁe ser desplazable en sentido léngitudinal,'para que
lag léminas puedan oscilar en sentido longitudinal; Otra ejecucibn
particularmente sencilla de este cuerpo de avance deformasble lon-
gitudinalmente resulte de un empotramiento eldstico de las léminas
en los discos frontales (131 y 132), o de la ejecucién de dichos
discos en materiel de elasticidad estable. EL cuerpo de avance (13)
no gira. Sin embargo, los centros de los discos frontales poseeﬁ
una determinede excentricidad (e) con respecto al eje del cuerpo
de la bobina. A consecusncia de este montaje axcéntrico, necesario
para le oscilacién radisl de las léminas, el mismo ejecuta sin em—
bargo un desplazamiento redial (e) a cada rotacién del 4&rbol huecoy
(3); Esta excentricidad (e) es debida & uns correspondiente cons-

frﬁccién del 4rbol hueco (é) en los asientos de montaje 31y 136);
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El drbol hueco, en el ejemplo representado del disco de acciona-
miento (4), gire en el sentido de la flecha, accionado por la co-
rrea (4i); TUnos dientes, constitufdos por una parte por las barras

portaéorés (24) y por los lados (135) de los dientes en los discos

frontales (i31'y 132), por otra,‘aseguran el exacto movimiento ra-

dial del cuerpo de avance. En la placa (11), el &rbol hueco estd
montado una segunda vez céntricamente con respecto al cuerpo de la
bobine y, cerca de dicho punto de montaje, lleva el x§tor (5), f£i-
jamente unido con el 4rbol huecoe EL rétor, rodeado por elbbérde
(51), posee cerca de su cirounferencia el ojal de arrollamiento
(52), que gira con &1, E1 hilo (101), que llega, atraviesa ls per-
forécién (32) del 4rbol hmeco (3), pasa de fuera adentro por,el
ojal rota%orio de arrollamienté (52) ¥ forma»al avangar la rota=-
¢ibn, sobre el cuexpo estacionario de la bobina, una bobina de re-
serve que avenza ulterlor y axilmente en el sentido de la flecha Wo
Este desplazamiento axil es provocado por las léminas del .cusrpo
de avance (13)¢ Al éropio tiempo, se verifica la osciiacién para=-
lela al eje de las léminas gracias al asiento oblicuo (31), que
puede verse en la figura (S9) del cojinete (133), cuyo éro;exterior
que no gire, estd fijemente unido a un elemento oscilante (138) que
abarca a sw vez el disco frontal (131). -

El alimentedor de hilo de law figuras 12 y 13 es un per-
feccionamiento de la forms bésice de la figuras 2, completada por
un dispositivo por el avance axil forzoso de la capa de arrollamien
t0, andlogo al de las figuras 9, 10y 11a

La columna (90) del soporte (1) une las barras (24) con
les placas de cabeza (11 y 91), formendo un cuerpo de bobina esta-
cionario, Libremente giratorio sobre la columna hay el disco de

gcclonamiento (4), con el cual giran el manguito excéntrico (92) -
y el aplicador:dé hilo (45). Debido gl asiento oblicuo y exeéntrico
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del cojinete de rodillos (33), el elemento oscilante (138), y con

é1 las léminas (13), reciben el movimiento anteriormente descrito,
segin la invenoién, a través del manguito excéntrico (92), que gi-
ra. El disco frontal superior (132) estd montado de otra manera
que en la variente de las figufas 9, 10y 11. Su centro, en la for
ma de reslizacidn de la figura 12, se encuentra en el eje del cuer
po de le bobina y permite un movimiento osclilantie libre de rotacién
en ol cojinete esférico (94), Gracias a este disposicién, los pasos
de arrollamiento se haceﬁ'cada vez mis estrechos de abajo arriba,
y sobre el cuerpo de la bobina se arrolla unas mayor cantidad de
hilo. El hilo que sele resbala sobre.un borde (93) hacia el centro
y atraviesa el cuerpo de la bobina en su entera ldngitud;,E1~inte—
rruptor eléetrico (;4/%5) sirve para la conexién y la desconexién
del accionamiento de la bobina en combinscidén con el palpador
(71/72) .

‘ Con (96), se indica un cerrojo desplazeble radialmente;_
Al empezar el arrollamiento sobre el cuerpo vacfo de la bobina,
este cerrojo es llevgdo a mano sutomdticemente a su posicién exte-
rior (960) y hace que el hilo quede cogido detrds de 1 durante
las pfimeras vueltas. A continuacibn, el cerrojo (96) es llevado a
su posicién interior 'y no toca entonces ya la bobina; Con el apli-
cador de hilo (45) estd fijemente unido un elemento (97) de desvig

cibén en forma de cufia, dispuesto inmediatamente enciﬁa del ojal de

* arrollamiento (112) y que realize la desviacién de los extremos 1i

bres de hilo de mudos que hayen llegado eventualmente en la direc-
cién del avance de arrollemiento (W), de modo que los misios no
aén ya metidos debajo del arrollamiento siguiente de hilos

Ia figura 14 es una seccidén por un alimentador de hilo
cuyo cuerpo de arrollamiento se va estrechando hacia dentros EL

funcionamiento de este alimentador de hilo corresponde tamblén al
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de 1a figura 9. El cuerpo de bobina cénico sirve pars la alimen-
tacién de hilos altemente elésticos. Tales hilos son estirados, an
485 tes :de> su'en'brada', en el al:imentador de hilo, mediante un freno (9)
El hilo, al avanzar mds adelante sobre el cuerpo de bobina céniéo,
tiene tiempo suficiente para destensarse y volver sproximadamente
g su longitud iﬁicial; Esto es necesario porque particularmente
los hilos muy eldsticos de material sintético, incluso despuds de
-490 un completo destenéado, necesitan todavia un tiempo de algunos se-
gundos antes de reducirse a su longitud inicial. Ia distancia en-
tre el alimentador de hilo y el punto de trabajo de la méquina,
sin embargo, es en general tan corto que es recorrida por el hilo
en ung fracoeldn de segv.mdo; En la figura 14, se represents también
495 u acoplamien'bo ya mencionedos En este caso, el disco de acciona~-
miento (4) estd montedo libremente giretorio y poses en su super—
ficie frontel exterior un revestimiento de friceién (44)s Scbre un
elemento de centraje (16) de la caja '(1), estd fij'aménte montado
un imén anular (;';)-, cuyo arrollamiento (78) es accionado sléetri-
500 camente mediante el interruptor (61/62); De este modo, el disco de
acoplamiento (34), de hierro, es.atraié.lo hacia el revestimiento de
friceibn (44) 'y_'érrastrado por el disco rotatorio de accionemiento
(4). EL disco de acoplamiento (34) es desplazable en sentido longi
'i:udinal, pero esté montado fi36 en rotacién sobre el &rbol hueco
'505 (3) del alimentador de hilo, Cuando el interruptor (61/62), manda—
do por el palpador (';1), se abre, el disco de acoplamiento se sepa
ra bajo la influencia de su muelle (35) ¥ la operacién de arrolla-
m:.en'bo resulta asi interrumpida.
Tembién la figura 15 es una seccién de un alimentador de
510 hilo del tipo de la fisura 9. En esta forma de ejecucién del obje-
to de la invencién, el espacio en el cual gira el ojal de arrolla-

miento (52) estd rodeado hacia fuera por un sombrerete inmévil (55)e
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Este ejecucién estd ideads especialmente para la alimentacién de
hilos finfsimos, ya que los hilos particularmente finos no dejan
que se forme, debido & su masa mfnima, ningin balén de hilo (101k)
suficiente cuendo se sacan del cuerpo de la bobina. Por consiguieg
te, los hilbs Yan fines son arrastrados y enredados, de manera in-
desegble, por el borde (51) del rtor (5) ~figura 9-, Ia ejecucién
de la invencidn segfn lé figura 15 evifa~este_inconveniente porque
el sombrerete (55) est{ siempre perado. El sombrerete (55) esté
montado libremente con su buo (56) sobre el perno (3;)'coéxil del
drbol hueco (3). Entre el pern6 (37) ¥y el cubo (56) se produce un
ligero rozamiento que pudiera prévocar un arrasfre“del sombrerete
(55); Esto, sin embargo, es impedido por una masa centrifuga‘(57)
ﬁrevista en el sombrerete (55); El efecto de la masa centr{fuéa
puede ser favorecido por imanes permanente (17), montados en la
placa de soporte (11). Otra solucién parae evitar el arrasfre prevé
una cinta eldstica de frenado (59) —figura 6-. Esta cinta de fre-
nado est4 unida en varios puntos (580) con un tubo (58) que, ‘2 su
Vez, forms un conjunto con el sombrerete (55)o Ia cinta de frenado
(59) forma, entre los puntos de fijacién (580), cuerdas (590) que
fodean el cuerpo de la bobina en forms de'poligono ¥y que'se apli-
can con tensién modersda sobre el arrollamiento de hilo (102), Ia
resistencia de rozemiento entre las cuerdas (590) y la bébina de

hilo (102) impide con seguridad el arrestre del sombrerete (55). ..

* EL avénce'axil del arrollamiento de hilo no es perturbado pdr las

cuerdas de la cinta de frenado, que se apoyan suavemente; Esta forma
de ejecuciln es recomendsble particularmente para la colocacién
vertical del alimentador de hilo.

El palpador (71) explore por dentro el. arrollamiento de
hilo y manda asi el acéionamiento del alimentedor de hilo en depen

dencia del grado de llenado del cuerpo de arrollemientos En la fi-
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gura 16, dicho accionsmiento esté fepresentado en forma de notor

eléetrico (411); que hace girar a través de un par de ruedas den-
545 tades (410/40) el 4rbol huecd (3) del alimentsdor de hilo, cerren
do ¥y abriendo el imterruptor eléctrico (61/62) el circufto del
motor; ' -
Tndependientements del palpador (;1) y de su funcién,
se representa en la figura 15 otro palpadof (64) que, con su borde
550 palpador (65), explora'por dentro el arrollamiento de hilo, esunque
86lo en la parte de entrada (102e) del arrollsmiento de hilo. Con
este palpador (64) se puede ﬁarar‘el accionamiento de la méquina
textil cuando ée éroduoe una rotura de hilo entre el cuerpo de
reserva de hilo y el alimentador de nilo. En este caso, el pélpaQ
550 dor (64) oscila bajo la presidn de un muelle alrededor de éu punto
de rétaéién (63), desplazéndose algo hacia fueras con su borde pale
~ pador (65)e Su brazo contrario (66) cierra entonces un interruptor
eléctrico"(G;/BS), que interrumpe el accionamiento de la méquina’
textil dé-ﬁanera-corriente, mediante un relevador de mando. Este
555 palpador (64) corresponde en su funcionemiento a los interruptores
eléotricoé~odrriéntes para caso de rotura del hilo. .
 Sin embargo, su ventaja consiste en que hace super:t‘lﬁa.
la introduceién independiente del hilo en un interruptor separado
para caso de rotura entrs el cuerpo de reserva de hilo y este ali-
560 mentador de hilo.
La forma, dimensiones y materiales podrén ser variables
y en generél cuanto sea accesorio o secundario, siempre que no ale
tere, cambie o modifique la esencialidad del objeto que se describe.
Los términos en que queda redactada esta Memoria, son cier
565 tos y fiel>reflejo del objeto descrito, debiéndose ftomar con cardc-
ter emplio: y nunce en forma limitativa.

El inventor se reserva el derecho de bbtencién de los
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oportunos Certificados de Adicidn complementarios, por aqguellas
nejoras o perfeccionamientos que en lo sucesivo pudiera sconse-
jar la prdctica.

0 2 Ao =

Degcrita suficientemente la naturaleza y alcance de
la presente invencidn, asi como la forma en que 12 misma puede
ser llevada a la vrdctica, se reivindican a titulo privativo las
gsignientes particularidades caracteristicas sobre las cuales ha
de recaer la concesién del privilegio de PATENTE DE INVENCION
gue se solicita.

1).~ Dispositivo alimentador de hiloc para miquinas tex-
tiles, especialmente mdquinas tejedoras y tricotosas, que for-
ma de manera continua sobre un cuerpo de arrollamiento una bobi-
na de reserva entre el cuerpo de provisidn del hilo y el lugar
de trabajo de la mdguina, constituido por cuendo menos un ente-
ro arrollamiento del cuerpo de arrollamiento y que es desplaza-
do de manera continua en sentido axil por medios de avance, des-
pués del cual el hilo puede ser sacado por arriba, ¢ a r a C-

t er iz ado por ¢l hecho de que la bhobina de reserva es
formada sobre un cuerpo de arrollamiento (2) fijo como conjunto
por alimentacidén del hilo (101) mediante un ojal. de arrollamien~
to (52) rotatorio, moviéndose el hilo que atraviesa el cuerpo

de arrollamiento en direccidn longitudinal contra la direccidn
de avance axil de la bobina,

2).- Dispositivo alimentador de hilo para miquinas tex
tiles, segin la reivindicacidn 1), caracterizado por el hecho de
que la dirececidn axil de avance (W) de la bobina (102) estd di-
rigida comtra la direccidn de alimentacién (F) del hilo (101)

- figurags 1 y 2 =,

3).— Dispositivo alimentador de hilo para miguinas tex
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tiles, seglin las reivindicaciones 1) § 2), caracterizado por el
hecho de que el hilo alimentado:: (101) atraviesa el cuerpo de

arrollamiento (2) en su inﬁerior,.antes de ser conducido al ojal

-rotatorio (59)'de arrollamiento - figuras 1, 4, 6, 14 ¥y 15 -,

4) .- Dispositivo slimentador de hilo para miquinas tex
tiles, segin las reivindicaciones 1) & 2), caracterizado por el
hecho de qué el hilo (10la) que sale es sacado por el interior
del ouerpo de arrollamiento (2) - figuras 2 y 12 -.

5) .- Dispositivo alimentador de hilo para miquinas tex
tiles, segdﬁ las reivindicaciones 1) a 4), caracterizado por el he:
cho de que la bobina de reserva es éxplorada desde el interior
éel cuerpo de arrollamiento mediante cuando menos un palpador (%1)_
que conecta y desconecta su accionamiento de rotacidn - figuraé .
1, 2, 6, 9, 12, 14 y 15 -,

' 6).— Dispositivo slimentador de hilo para miquinas tex
tiles, seglin la r?ivindieacién 5), caracterizado por el hecho de
que el palpador acclona un interruptor magnético (6) del acciona
miento de rotacidn — figuras 1, 6, 9, 14 7 15 =, .

.- Dispositivo alimentador de hilo para mfguinas tex
tiles, segln la reivindicacidn 1), caracterizado por medios (21,
13) para el avance axil forzoso de 1a bobina - figuras 3= 6 -

 8).~- Dispositivo alimentador de hilo para migquinas tex
tiles, segin las reivindicaciones 1) a ;), daracterizado por el
hecho de verificarse el avance axil forzoso de la bobina de re-
serva por un cuerpo cilindrico de avance (13) que se mueve den-
tro del ouerpo fijo de arrollamiento (2) formado dentro de ba-
rras (24) dispuestas circularmente, desarrolléndose en la super-
ficie de la envoltura del ouerpo de arrollamiento (2) y atra-
vesdndolo en medide minime hacia fuera en una parte de su oir-

cunferencia (1802 & lo sumo) - figuras 3 - 8 -,



630

635

640

645

650

9).— Dispositivo alimentador de hilo para miguinas tex
tiles, segin la reivindicacién 8), caracterizado por tener el
cuerpo cilindrico y mévil de avance (13) un didmetro aproximada~
mente igual al del cuerpo fijo de arrollamiento (2), impidiéndo-
le torcerse medios de unidn positiva - figuras 68 =

10).- Dispositivo alimentedor de hilo para méquinas tex
tiles, segin lag reivindicaciones 8) y 9), caracterizado por el
hecho de que el cuerpo cilindrico de avance (13) posee en su
circunferencia nervios longitudinales (130) Quevpasan entre las
barras (24) del cuerpo fijo de arrollamiento, levantan progresi-
vamenteron su borde exterior la capa de arrollamiento (102) del
cuerpo fijo de arrollamiento y a consecuencia de la vosicibn obli-
cua del cuerpo de avance (13) con respecto al cuerpo fijo de arrg
llamiento desplazan axilmente a cada revolucién del rotor en un
determinado valor (A w) - figuras 4, 6 = 8 =,

11).- Diepositivo alimentador de hilo para miquinas tex
tiles, segin las reivindicaciones 1) a 3) y 5) a 10), caracteri-
zado por el hecho de que el ojal de errollamiento (52) se encuen~
tra en ia periferia de un rotr (5) delimitado hacia fuera por un
vorde (51) guiado todo elrededor pera la guis sin sujecidn del
hilo (iOla) que ge nueve libremente por arriba - figuras é, 9, 10,
14 y 15 =,

12) .~ Dispositivo alimentador de hilo para mégquinas tex
tiles, seghin la reivindicacidn 11), caracterizado por el hecho
de que sobre €l rotor (5) unido al ojal de arrollamiento rotato-
rio (52) se encuentra aiSPuesto otro ojal de hilo (54), que gira
con 41, mediante el cual el hilo que sale (10lp) es conducido re—
gulable en su velocidad de suministro con el fin de un suministro
posgitivo del hilo - figuras By 9 =

13).~ Dispositivo alimentador de hilo para méquinas tex
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tiles, segin -las reivindicaciones 1) y 1l), caracterizado por
el hecho de gque varios elimentadores de hilo pueden formar un

grupo coh Srgano comdn (41) de accionemiento ¥y de gue el accio-

- namiento de rotacidn de los distintos alimentadores de hilo, man

dado a mano o por los pelpadores (;1/52, 74/75) con respecto &l
Svgano comfn (41) de accionemiento, puede sor desacoplado.

14) .- Dispositivo elimentador de hilo para méquinas tex
tiles, segin las reivindicaciones 1) a ;) y 11) y 12), caracte~
rizado por €l hecho de que el medio de aﬁance estd constitufdo
por varias liminas (13), distribuidas eproximadamente de manera
uniforme en la circunferencia del cuerpo de arrollamiento (2),
las cueles llevan alternativemente en sus bordes activos (130)
paralelos al cuerpo de arrollamiento, le bobina de hilo (102) ¥
ejeoutaﬁ con repeticidn periddica un movimiento axil de oscila~-
cidn y un movimiento radisl de oscilacidn, superponiéndose am-
bas oscilaciones de modo que la bobina de hilo participa esen-
cizlmente sdlo en direccidn de avance (w) en 1la oscilacidn lon-
gitudinal de las léminas y se apoya,cada vez sobre las barras
(24) del cuerpo de arrollamiento en el sector en el cual ;as 14-
minas del cuerpo de avance se mueven hacia atrds en contra de la
direceidn de avamce (w) - figuras 9 - 16 -,

15) .- Dispésitivo glimentador de hilo para miguinas tex
tiles, segin la reivindicacidn ;4), caracterizado por el hecho
de gue el accionamiento para la oscilacidn de las léminas es de-
rivada de la rotacidn relativa entre el cuerpo de arrollamiento

y el rotorl(B), y respectivamente el colocador de hilos de hilo

-(45), siendo §roducido por elementos en si conocidos (excéntrica,

éuerpo de curvas, superficie de oscilacibn) - figuras 9, 12, 14.15,
16).—- Dispositivo alimentador de hilo para méquinas bex

tiles,~segﬁn.1a reivindicacidn 14), caracterizado por el hecho
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de que las léminas estdn unidas entre si por un par de discos
frontales (131/132), y forman un cuerpo de avance limitadamente
deformable'cuaﬁdo menos en sentido longitudinal -~ figuras 9 - 16-,

l%).— Dispositivo alimentador de hilo para miquinas tox
tiles, segin la reivindicacidn 16), caracterizado por el hecho
de que las uniones entre los discos frontales (131/132) y las
14minas (13), o los discos mismos, son de material permanente—
mente eldstico - figuras 9, 10, 12 - 15 -,

18) .~ Dispositivo alimentador de hilo para mégquinas tex
tiles, segin la reivindicacidn 16), caracterizado por el hecho
de que cuando menos uno de los discos frontales del cuerpo de
avance longitudinalmente deformable recibe su movimiento oscilan
te con respecto al cuerpo de arrollamiento de un asiento de co-
jinete (31, 135, 92), inclinado formando un 4ngulo agudo con res
pecto a su eje, del elemento oscilante (138).

19),.~ Dispositivo alimentador de hilo para miquinas tex
tiles, segin las reivindicaciones 14) a 18), caracterizado por el
hecho de que cumndo menos un elemento oscilante (138, 148, 158)
estd fijamente unido con un are. de cojinete de rodamiento (33)
o estd constituido por un cojinete de rodamiento. |

20) .~ Dispositivo alimentador de hilo para miguinas tex
tiles, segin la reivindicacidn 13), caracterizado por el hecho de
que el drgano de accionamiento (41) es accionado por un elemento
de accionamiento de la méguina fextil, cuya velocidad de accio-
namiento es proporcional al consumo de hilo de la méquina,

21).~ Dispositivo alimentador de hilo para miquinas tqg
tiles, segin las reivindicaciones 14) a 20), caracterizado por
recibir un disco frontal (131) su movimianfo oscilante de un ele
mento oscilante (138)'que.esté montado desplazado excéntricamen-
te e inelinado cén respecto al eje del cuerpo de arrollamiento,

para producir el movimiento de osecilacidn de las léminas (13), ¥
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de que el disco frontal (132) estd montado céntrica y esféri-
camente sobre el eje del'OAefpo de arrollamiento - figura 12 -,

22) .~ Dispositivo alimentador de hilo para mdquinas tex
tiles, segin las reivindicaciones 1) a 7) v 17), caracterizado
por el hecho de que el cuerpo de arrollamisnto se estrecha y el
cuerpo de avance estd constituido por varias léminas {(13) dis-
tribuidas de menera aproximadamente uniforme en su circunferen-
cia, que tienen aproximademente la direccidn de la generadora
del cuerpo de arrollamiento - figura 14 -,

23) o~ Dispositivo alimentador de hilo para miquinas tex
tiles, segin las reivindicaciones 1) - 3) ¥ ;) -~ 20) ¥y 22), oca~
racterizado ﬁbr ol hecho de que la chmara en la que gira el ojal
de arrollamiento (52) estd rodeada de una tapa redonda (55) que
es completa o prevalentemente impedida de girer con el drbol
meco (3) - figura 15 =,

' 24) .= D;spositivo alimentador de hilo para méguinas tex
tiles, segin la reivindicecién 23), caracterizado por el hecho
de impedir dicha rotacidn una mase centrifuga (5%) de la tapa
(55). '
' 25).~ Dispositivo alimentador de hilo para miquinas tex
tiles, seglin -la reivindicacidn 23), caracterizado por el hecho de
que la rotaclon es impedida por cuando menos un imén permanente
(17) fijo, o por un 1mén permanente fijamente unido a la tapa
(55) - figura 15 -,

26) .~ Dispositivo alimentador de hilo para wquinas tex

iles, segin la reivindicacidn 23), caracterizado por el hecho
de que la tapa posee una cinta de -frenado (59) cuyas cuerdas

tocan con friceién el arrollamiento de hilo desde fuera - figg

rasg 15, 16 el

27).~ Dispositivo alimentador de hilo pera méquinas fex
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tiles, segin las reivindicaciones 1) - 26), caracterizado por
poseer un palpador adicional (64) que provoca la parada de la mé-
quina textil en caso de rotaré del hilo entre el cuerpo de reser-
va del hilo y el alimentador de hilo,

28) .~ Dispositivo alimentador de hilo para miquinas tex
tiles, segin las reivindicaciones 1) - 2;), caracterizado por un
cerrojo (96) desplazable radialmente - figura 12 -,

29) .~ Dispositivo alimentador de hilo para mdquinas tex
tiles, segin las reivindicaciones 1) - 28), caracterizado por un
elemento desviador (9%) que girg con el ojal de arrollamiento
(52, 112) y que desVia hacia arriba los extremos libres de nudos
Que entran - figura 12 ~,

30),~ "DISPOSITIVO ALIMENTADOR DE HILO PARA MAQUINAS
TEXTILES", N |

Todo ello segin gqueda expuesto en la presente llewmoria,
que consta de veintisiete hojas foliadas y mecanografiadas por

una sola cara, y seis hojas de dibujos que con la misma se acom-
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