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EXPEDIENTE: PATENTE DE INVENCION
Titular: D, FRANCISCO CALVIL;O PINEDA
Nacionalidad: Espafiola

Domicilio: VALENCIA - Poeta.Monﬁeneu, 16

Objeto: U"PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LOS CON-

] TADORES SINCRONIZADOS PARA INSTALACIONES MA-

p dad NIPULADORAS DE FRUTOS"
rioridad;

"MEMORIA DESCRIPTIVA

In la preéente Memoria Descriptiva‘se deta-
1lan las caracterfsticas esenciales de unos perfecciong
mientos introducidos en los contaaores sincronizadosg
para instaiaciones menipuladoras de frutos, cuya éfica—
cia funcional justifica la solicitud, a favor de su ti-
tular, del privilegio de exclusividad otorgado por'la
vigente Ley de'la Propiedad Indusfrial, para su explota
cidn en Espafia. ‘

Dichos perfeccionamientos comprenden la incor
poracidn de un ingenioso medio de transporfe de frutos,

constituido por un tornillo sinfin convencional, que se
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tornillo sinfin; cabe alguna'variante que 10 adapte me-

nacidn, es decir, en punta de flecha, conseguida me-

aristas lesivas para la intezridad de los frutos, o el

" de disponer de un amplio paso para permitir el asenta-

adjunto, en el que, a titulo informativo, se contienen

~de frutos. La figura 22 nos ofrece wna vista en planta

con su correspondiente alzado seccionado, del montaje

de un sinfin doble. ¥ en la figura 38, también en plen

-2 -

plazemiento de los énvases dispuestos colateralmente a
aquellas y en sentido perpendicular a las mismas.

Dentro del originael medio determinado por el

jor a las necesidades de la instalacidn, como puede ser|

el dotar a dicho mecanismo de uha hélice de'doble inelif

diante el montaje contiguo de dos ftornillos con hélices
inclinadas en sentidos opuestos.

Naturalnente, las mencionadas presentan algu-

nas particularidades que les adapten a su trabajo, comd.

son el de disponer de filetes redondeados, que eliminen

miento de losg frubos entre filebes conbtiguos,
. Como medio de ayuds para nuestra descripoién,

hemos considerado interesante la aportacién del plano

lasg fepresen%aciones caracter{sticas de los perfecciong
mientos. Ahora bien, en virtﬁd del cardcter informati-
vo de las representaciones del plano, su contenido de-
be ser tomado bajo el mds amplio punto de vista ¥y en
ningin caso como limite del alcance del expediente.

La figura 12 de dicho plano, wna vista esque
ndtica del conjunto de los perfeccionamientos gporte~

dos y su incorporacifn a una instelscidn manipuladora

r——

- infercala entre la cldsica banda de tramsporte y el em~-
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ta y alzado, se recoge la disposicidn de un sinfin sen-]

c¢illo, con la plataforma de deslizamiento que necesita
para el adecuado transporte de los frutos.

Haciendo referencis a lo largo de nuestra deg
cripeidn al contenido de lag precitadas figuras, apare-
ce gefialado con —1- el motor que acciona el mecénismo
a través de la transmisién -2-, que se relaciona direc-
temente con el extremo del tornillo sinfin ~3-. En el
caso de que este tornillo sea sencillo -figura 32 del :
plano-, a lo largo del mismo ge gitla la plataforma
~4-, de meanera que, al colocarse los frutos -5- en los
vanos -b6- previstos entre log filetles -7-, v quedar
desplazados hacia uno de los laterales del tornillo, -
puesto que nunca podrdn ester cenfradds en el mismo, se
apoyen en dicha plataforma, evitando suAcaida y desa-
rrolldndose su transporte con absoluta seguridad. |

En el caso de que el tornillo -3~ sea doble
~figura 28 del pland—, cada una de sus hélices tendrd
inclinacidn en sentido opuesto, como agimismo serd -~
opuesto el giro de ambos, de forma que los frutos =5=
queden alojados en los vanog =8-, determlnados por la
001n01den01a de lag respectivas héllces ¥ sigan un movi
miento de avance originado por la confluenqlarde log
dos tornillos. En esta variante no es necesaria la in-
corporacién de plataforme —4-, puesto gue los frutos
-gslenmpre aparecen a caballo de ambos tornillos,;sin peli]
grb de caer,

Log frutos llegan al mecanismo de transporte

descrito, procedentes de las bendas -0-, comunes & lag

ingtalaciones de este tipo y despuds de haber pasade
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alineadamente por los éénales inelingdos -10-, de donde
~se precipitan sobre'los.tornillos -3-, siguiendo wna di
. reccildn perpendicular a la que mantenfan sobre ias ban-
das -9-.

Al flnal del desarrollo de los tornlllos, los
frutos caen sobre las rampas -11=, colocados a oontl-
nuaciln de aguellos, para dirigirse & los envases —12-.
Pero durante su paso por las rampas -11- cada fruto ac-
01ona al 1nterruptor -13-, encargado de emitir un 1m—
pulso eléctrlco, por la conexién -14- al contador -15-

_ donde se registra numérlcamente el paso de los frutos.

Dicho contador permanece conexionédo, a su vé

..bon el motor —-1-, disponieﬁdo de un reld regﬁlable que,
alcanzado el nimero de frutos para el que se encuentra
oapa01tado el envase -12-, produce la parade autométlca
del mecanismo hasta que, sustituido el envase por otro,
se proceda a la reanudacién de su marcha, en forms, autd
méticé o manual. Si bien en el ejemplo grdfico ha sido
representado un cajdén, el envase puede ser de cualguier
claée,'tal como bolsa, malla, etc. etce. 7 ‘

.Suficientemente descrita la naturaleza y fun-—
Cioﬁamiento del objeto de nuestra Patenté, sélo nos res
ta ménifestar que sefén variables las circunstancias
de materiales, tamafios y formaes de sus @iferenﬁes par-
tes, siém@ré y cuando no Se altere su esenciglidad, con

enida en la siguiente -
7’ ' N O T &

"Los puntos que se reivindican en la presente

Patente de Invencién, son:
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1¢ .~ Perfeccionamientos introducidos en log
contadores sincronizados para instalaciones manipulado
ras de frutos,rconsistentes en la disposicidn de un
sistema ‘de transporte perpendicular a las cldsicas ban
105 das que porten los frutos, de donde son recogidos por
. _ canales inclinados que los precipitan sobre dicho sis-
- tema, constituidb, bien por un tornillo sinfin de file-
te redondeado y amplio paso, entre cuyos vanos se alo-
jan los frutos apoyéndoée en una plataforma paralels
110 que evita su caida, o bien por wn tornillo sinfin doble
con hélices y giro en'sentidayqpuestos,'alojéﬁdOSe los
g frutos en log vanos determinados por ambos tornillos,
sin necesidad de incorpordr plataforma de apoyo, hasta
que, al final de un sistema u otro los frutos caen en
115 una rempa inclinade que los lleva a su envase, accionan
do cada fruto, a2 su paso por la rampa,-un'interruptor |
conectado con un contador donde se registre nimericamen
te el paso de los frutos, cuyo contador permanece co-
nexionado con el motor que acciona el conﬁunto, provo-
120 cando su perada automftica al slcanzarse el ndmero de
frutos edmitido por el envase y reanuddndose la marcha,
automdtica o ﬁanualmente; una vesz susfituido'el envase.
Y A
29, "PERPECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS TN TOS
CONTADORES SINCRONIZADOS PARA 'INSTATACIONES MANIPULADQ
RAS DE FRUTOS", de conformidad en un todo en lo esen-
cial y fines industriales a lo descrito en la preceden—
te Memoria Descriptiva y gréficamente representado en

lag figuras del plano adjunto, pafa Su mejor compren-

gién. ' ' ‘




Esta Me;moria' conxta de SEIS hojas, escritas
0 meeénografiaﬁas por una sola cgra y a doble e-spacio,
en 130 1fneas.
Valencia, a 25 dk Mayo de 19770
Por é.u‘borizaci del in'beress}dc;.
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