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La presente invencién se refiere a wn aparato para
conferir una alineacién o correceién transversal a un elemento
de banda en movimiento. ,
La industria de proceso de datos ha progresado hasta

el nunbo de que el equivo de mroceso de datos realizg instruc—

ciones programadas con tal rapidez que la mayor 11m1ta016n a la

" velocidad del sistema est4 en la impresién o recuperacidn de los

datos desde ol sistenma de proceso, Las téonicas actuales de ime .-

© - pregidn de informacidn produclda comprenden muchas de las unidades

de escritura mecanogréfica mor impacto o anaratos de exploracidén
por aguja, para la conservacién permanente de la 1nformaclén.
Otros sistemas oomnrenden la impresién por tubo de rayos catédzcos,
en la que la imagen Bobre la cara del tubo ds rayos catédicos
es wna lectura directa de la computadora en la modalidad "sobra
1linea" o de bandas o discos magnéticos, etc., en una modalidad
"fuera de linea', . _

Huchas copiadoras automiticas actuales de impresidn
de datos ¥y comer01ales, ¥y méguinas reproductoras de esta clase,
utilizan dispositivos foto~recentores xerogrificos vara producir
un elevédo nivel de copias »or minuto.-El digpositivo foté—receptor

suele nresentar la forma de un tambor que gira 31ncron1dezmente

' y al unisono con una pluralidad de esta01ones de proceso, La ca-

raoteristica limitativa en estas ndquinas actuales es el uso del
tambor xerogrdfico, que limita seriamente le solocacién en posi-
cidn y la accidn de cada wno de los dispositivos de proceso y,

en particular, la necesidad de vresentar una imagen fldida gobre
el tambox xerog:éflco al ser explorado o producido un dopumento.

Como quiera que ha aumentado la demands de copia, du=-

. blicacién o impresién, se han modificado en general las méquinasg

corrientes en lo que respecta a los respectivos sistemas motores
; d

- - T T . S W g



10

15

20

.25

30

380136
¥y circuitos gléctricos, para realizar wna wtilizacién mds efec-
tiva do los mecanismos ya existentes en la méquina, Como solu~
oién para resolver la multitud de inconvenientes que impiden
wa elevada velocidad en la copia o en la impresién de dabos,
la idea de la presente méquina se basa en la expogicidén de
un material foto-conductor en movimiento, en forma de banda
mantenida en estado plano en ei instante de la exposicién, Sin
embargo, ol uso de bandas fotoconductoras requiers un-extraor~
dinariorcuidado, ya Qgé tales bandas son muy delicadas, se da-
flan con facilidad y su movimiento a través de las estaciones
de procesc en una méquina de rebroducciég de datos ha de rea-
lizarse con gran precisién y con el minimo movimiento irregular
rosible,

Por cons1gu1ente, un obaeto de la presente 1nven—

ci6n os el de mejorar las mdguinas de 1mpresién de datos o de

reproduccién provistas de un foto-receptor en forma de banda,
mediante el mantenimiento del recorrido de la banda en exacta
alineacién con un recorrido predeterminado.

Ofro objeﬁo de la presente invencidn es el-de mejo-
rar la capacidad del aparato manipulador de la banda para re-
gular el exacto movimiento de la banda durante su movimiento
continﬁo.

Otro objeto de la presente invencidn es el_de Per—
feccionar los mecanismos de deslizamiento de banda para una
banda sin fin, mediante produccién de una compensacién de des—
lizamiento correctivé que prodveird una carga o resistenciz
minima sobre la banda, '

Conforme a la vresente invencién, se aporta en ella

un aparato destinado a impartir una alineacidn transversal a

un elemento de benda en movimiento, que comprende un elemento o=
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dillo paras susbentar dicho elemento banda por lo menos en
parte a lo largo de un recorrido, un primer elemento de so=-
vorte que lleva montado en &1 rotativemente wn extremo de

dicho rodillo, un segundo elemento de sovorbe que lleva mon—

‘tado sobre si el extremo ovuesto de dicho rodillo, rotativa-

mente, wn medio de sovorte que sustenta en disposicidn gira-
toria %1 citado segundo elemento de soporte con respecto g

dicho primer elemento de soporte, .y un medio de nivotacién 7
que responde a la colocacidn en vosicidén transversal de dicha

banda para hacer girar a dicho segundo elemento de sovorte

con relacidén a dicho primer elemento de soporte,

De preferencia, se dispone wna pluralidad de ecle-

'mentos rodillo, iheluyendo los indicados medlog de pivotacidn

érganos adyacentes 2 dicho recorrido para detectar la vosicidén

‘transversal de dicho elemento de banda sobre los citados ro-
-@illos, y un medio de enlace acoplado a diches medios detectores

O sensores para camblar la correspondiente relacidn de pPivota-

cidén entre dichos primero y segundo rodillos sustentados entre-
medias e impartir un movimiento correctivo a dicha banda sobre
los indicados rodillos, Los medios sensores pueden comprender
por lo menoa un elemento montado rotstivamente sobre.un brazo
acclonador que formard parte del elemento de enlace, siendo'
acclonado en rotacidn dicho elemento rotativo mediante contacto
con el borde de la banda, para reducir la friceidn entre la

banda y el elemento.

En una forma de realizacién del invento, el medio
de soporbe comprende wna estructura de dlanchas, con una pri-
mera y una segunda blanchas de extremo en ella, nara nontar
en disposicidén pivotante dichos primero h's se&unao elementos de

soporte respvectivanents en ellas a lo largo de un oje sustanclal-
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mente paralelo al eje de rotacién de dicho primer rodillo, -
definiendo el eje de dicho primer rodillo y el citado eje de
pivotacién un plano dispuesto de modo q&e.corte en biseccidén
al 4dngulo existento enitre los planoa del recorrido de la banda
a cada lado de dicho primer rodillo, estando dispuestos los
medios de pivotacién para accionar en disposicién pivotante
& dichos elementos de soporie en direcciongs opuestas sobre un
ejo de pivotacidén en dicho vlane bisector y normal al eje del
primer redille citado, en respuesta & la desviacidén de la banda
desde dicho recorrido. Se ha previsto un medio para acoplar
operativamente dichas yrimera y segunda planchgs de ex#remo 80~
bre la citada estructura de planchas a un bastidor de referencia,

un gegundo medic de enlace operativamente acoplado a dicha eg-

. tructura de planchas para efectuar una fuerza de tensién sobre

_dicha banda a través de dicho primer rodilio, y un medio de re-

sorte o muelle para producir dicha fuerza de fensiénj y =ze ha

dispuesto un Sérgano de manivela para accionar manualmente el

citado elemento de enlace para aplicar selectivamente dicha
fuerza de tensién a dicha banda, '

Para una mejor comprengibén del invento, y a fin
de mostrar cémo puede el mismo llevarse a efecto, haremos re~
ferencia a continuacidn, a modo de ejemplo, & los planos adjunios,
en los cuales:

la figura 1 es una vista frontal esquemdtica de
una disposicién de dos rodillos;

~ la figura 2 es un esquema lineal que ilustra el

deslizamiento; '

la figura 33 es wn alzado4ésquemético de extremo de
una forma de ejecucidén del invento;-

la figura 3b es una vista en planta que corresvonde
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a la figura 3a; _
' la figura 3¢ es un alzado froﬁtal corresvondiente
a la figura 3aj
la figu£é 4 es una vista en perspective de un. de-
talle de la forma estructural de la figura 3a;

la figura 5 es una vista en perspectiva'de un dew

talle de la figura 43
_ la figura 6 es wa vista en perspectiva de obro

detalle de la figura 45 y '

la figura T es una vista en perspectiva de otro
detalle para uso con el aparato representado en las figuras 4
¥ 5.

En todos los sistemas electrostébicos, tales como
wa méguina xerografica del +ivo en la cual puede incorvorarce

un sistenma de deslizamiento de banda, se proyceta una imagen

‘luminosa de la informacidén que se trata de reproducir, sobre

la suverficie sensibilizada de una plazca Xerogréfica para formar

- en-ella vna imagen slectrostdtica latente, A continuacién, ss

revela la imagen latente con wn material revelador cafgado
con signo ovuesto para formar una imagen de polvo xerogrifico,
que“corresponde a la imagen latente existente sobre la suverfici
de la placa, Le imagen conatituida en polv6 se transfiere des-
pués electrostdticamente a una superficiec de sovorte a la que
puede fundirse mediante un dispositivo fusor, con lo que se
hace adherir la imagen en volve permanentemente a la superficie
de sovorte. .

En los aparatos xerogréficos de alta velocidad, la
sustitucidn del tambor xerosrdfico de la industria actual se
efectiia vor medio de una banda xerogrdfica sin fin que vpuede

revestirse con un fotoconductor tal como selenio, Durante el
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movimiento de la banda, la imagen lunminosa es proyectada
sobre la superficie xerogrdfica de la banda, a tal velocidad
que el movimiento relabtivo de los rayos luminosom comorensivo
de lo imagen luminosa y la superficie de la banda, es minimo,
La superficie de la bandi que intercevta los rayos luminogon
comprende la capa de material fotocoﬁductor, tal como selenio

scbre una base de sovorte conductora que se scnsibiliza antes

a la exposicidén vor medio de un generador de carga en corona,

La razén principal para ubilizar tal banda flexi-—
ble en este tipo de aplicacidn es la de que la exposicidn tiene
lugar sobre una superficie plana que da las propiedades Spticas
de wna placa vlana, Las ca}idades 6ptices asociadas a la ex~—
pogicidén a bastidor total sobre wna superficie plana son gu—
veriores a las de una ekpiorgcién sobre un tambor mévil, Ls

banda flexible puede ser insertada en torno a rodillos y a

través de diversas estaciones de proceso, combindndoge asi

la eficacia del proceso continuo con la calidad éptica de 1#
exposicién a bastidor total, Ho obstante, con este tipo de
avarato, se produce la necesidad de mantener la exacta alinea~
cidén entre la imagen electrostébica producida en 1o exposicidn
¥ los tambores o rodillos motores impartidores de movimiento

a la banda. La desviacidén o movimienio lateral de la banda

en su recorrido en torno a los rodillos motores daria como re~
sultado una imvrovia posicién de covia, con el consiguiente
dafio para la propia banda,

' Las figuras 1, 2 y 3 de los planos se dan para de;
finir lasg complejidades del deslizamiento de banda, los efectos
de la geoﬁétfia del sistema, y cdmo se realiza el gobierno dél
migmo, para una mejor intervretacién de las formas de ejecucién

que aparecen on las Ultimas figurag, La figura 1 muestra wn
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sintema de deslizamiento de doble rodillo, con un tambor
-inferior acclonado, de eje fijo, 10, y un tambor de segui-
niento, ddctil, de eje variable 12, ﬁl tambor de seguimiento

12 es cavaz de alcaﬁzar un eje geométrico oblicuo sobre wna
posicién central préxima normal a un bisector en proycccldn a
'través de los centros de ambos tambores. Puede apreciarse

con més detalle el bisector en la figura 3a, Para mayor cla-
'ridad, se han representado en las Piguras 1 y 2 los tambores
con didnmetro idéntico. Las condiciones iniciales suvonen una
banda verfectamente formada con tambores perfectamente alinea—
dos'yrconcéntricos 10 y 12, Si se utilizan més de dos rodillos,
el oje bisector serfa el eje normal al eje del rodlllo, que-
dando en mn plano que cortaria en blsecc16n al dngulo del
recorrido de la bandz 2 uno u otro lado del tambor seguidor,
Log figurags 1 a 3 presuponen~que todas los condi-

.ciones son ideales, esto es, una bands perfecta varsituada
centrafmente sobre rodillos concéntricos, en alineacién abso-
lute, Por otra parte, ha de Suponerse, asimismo, que las fusr-~
zas friccionéleé entre la banda y los tambores sén de suficien-
te magnitud pafa_que la desviacién del rodillo seguidor 12

no dé como resuliado un deslizamiénto lateral entre la banda

¥ los tambores. Si pueden cumplirse todas estas condiciones,

la inspeccidn mvelard que la banda vodrd recorrer y volver a
recorrer la misme trayectoria sin desviacién, La fuerza de
restauraclén para devolver el 4ngulo’ "X" a cero en la figura
3b serig una funeién combinada de las fuerzas de tensidn que
separan los dos tambores y la tendencia natural de las delgadas
hojas combadas, 3 liberar su energia almacenada y volver a su
normalidad, Por desgracia, ninguna de las condiciones supuestas

puede considerarse como real, ya que bajo tales condicionos no
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serfan necesarias regulaciones v ajustes de trayectoria,

Para comprender mejor los fenbémenos del desliza~
miento de banda influfda por la oblicuidad del rodillo bisec—
tor, haremos observar las figuras 1 y 2, Bajo una condicién
de oblicuidad, como cuando el rodillo seguidor se desplaza
en un Yequeilo dngulo, las fuerzas de 13 banda sobre sl tam—
bor bueden vermitir wn &eslizamiénto relativo entre el tambor
¥y la banda. Bajo condiciones ideales, la banda definird un
recorrldo en torno al tambor seguidor 12 y al tambor motor 10
a lo largo de la linea indicada como el trayecto o recorrido
nominal, que aparece en la figura 1, En la préctica real,
en razén de lag tensiones veriables de la banda sobre el tam—
bor o de una liggra desviacién desde la perfocta posicidn de
la banda debida al desgaste del tambor o de los cojinetes,
tensi6én desigual de la banda, etc., la banda presentard ten-

dencia a deslizarse lateralmente sobre el tambor, segtin se ve

" en la figura 1. 51 las condiciones que permiten el deslizamien—

to, segin la figura 1 se dejan continuar, el borde de la banda
definird un trayecto ségﬁn indicado en la figura 2, ¥s decir,
que, bajo la constante fuerza lateral que se supone en cute
ejemplo, se moverd la banda en un gradoe fijo Dor revolucidn

de la misma. Si se permibe continuar, naturalmente la banda
llegaré a deslizarse lateralmente saliéndose completamente

de los tambores motor y seguidbr.

Las figuras 3a, 3b, ¥y 3o muestran esquemitica~
mente el método de realizar el sistéma de deslizamionto de la
banda y la correccién en una forma de ejecucién del presente
invento, La figura 3a representa el ‘tambor seguidor 12 y el
tambor motor 10 tal como pueden aparecer en un sistema opera—

tivo. Se ha representado el tambor motor 10 de mayor didmetro
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que el tambor seguidor 12, vero buode emplearse vn tambor

=10 -

‘motor de cualquier didmetro particular, asi como pueden

utilizarse miltiples rodillos motores en lugar del tnico

tambor 10 que aparece en la figura 3a. La figura 3a es un

alzado de extremo, la figura 3b es una vista en vlanta, en

tanto que la figura }g és wn alzado frontal de lor tambores

seguidor y motor con una banda no extensible l4. Para reali~

zar el deslizamiento con una banda no extensible, se pre- -

" fierse que el tambor seguidor gire gobre wn eje verpendicu-

lar al eje de rotacién del mismo, cortando dicho eje en bi-

seceién el eje del tambor seguidor 12. Es decir, que los

ejes de rotacidén del bambor seguidor 12 y del tambor motor 10

quedan en sus planos varalelos geparados, en tanto que el
tambor seguidor gira sobre dichonpje.biseotor perpendicular

Dor su eje de rotacién.Bsto puede verse con mayor detalle

- en la figura 3b, que es su vista superior, Para realizar

'el deSliqamiento en wna direccién opuesta a la oblicuidad

que se ha representado en la figura 1. ypuede hacerse girar
el %ambor seguldor 12 sobre el oje bisector 18, El 4ngulo
que ge ve en Ja figura 3b es el éngulo "X", correspondiente
a la necesaria correccién del deslizamiento. La figura 32
muestra lés tambores 10 y 12 con la banda 14 sesgada sobfe
la linea bisectora y su 4ngulo "Y', La flecha de la figura
3a nuestra 1a direccién de rotacién del tembor motor 10.
-ba rotacién del tambor-seguldor 12 sobre la linea
bisectora puede hacer que un extremo del rodillo se mueva
hacia abajo para preservar el trayecto circunferencial en
ﬁornb a los rodillos superior e inferior, Es imvortante en
la estructura que se describe gque la bénda ho esté sometida

a une excesiva tensién, que podria ocasionar su dilatacién -

S e emy 3T R ey An e e < o <
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o desgarramiento. Se ha sefialado en muchos sistemas ante~

MAY. 1970

riores de deslizamiento el procedimiento de mover los bordes

~del tambor de seguimiento élejéndolos del tambor motor para

tensar uno de los bordes de la banda, afiadiendo asi wna pre~
determinada tensidn para corregir el error de deslizémiento
de la banda. En la presente forma de ejecucidén, sin embargo,
no puede folerarse ninguna tensidén de benda ¥y vor tanto,

se efectda la correccidn de deslizamiento y meguimiento vor
un eje de rotacidn é #ravés del tambor de seguimiento y en
biseccidn respecto a las trayectorias de la banda sobrerel

tambor seguidor, en lugar de hacerse mediante un eje que

permitiria la tensidén de un extremo y &l consiguiente efecto

de distorsién del mismo,

Segin aparecce en la figura 3, el 4ngulo entre la
banda 14 y 1z superficie del rodillo 12 puede variarse mo~
viéndose el eje del rodillo en cualquier direccién en torno
al eje bisector, produciéndose asf el movimiento en la di-
receibn de la flecha, en la figura 3¢. Puede verse en la fi-
gura 3b que un cambié en el dngulo del eje del rodillo con
respecto a la banda produce un movimiento correspondiente o
desviacidn consiguiente de la banda & lo largo de la super—
ficie del rodillo. Ajustando la posicidn d=1l eje, puede ha-
cerse deslizar la banda a lo largo del rodillo, con lo que
se mantenqré en. wn minimo la desviacién o movimiento late—
rale.

La figura 4 y siguientes representan un aparato
de deslizamiento de banda conforme a una modalidad de eje-
cucidn de la presente invencién. Para facilidad de la deg~ .
cripcibén y para mostrar el aparato con detalle,claro, 8e han

representado el tambor seguidor 12 ¥ la banda 14 en lineas de
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trazos., La vista de la figure 4 me denominard vigta "Lrontal®
'sélp vara facilidad de la descrivcién, puesto que es obvié
que el otro lado podria igualmente denominarse "frenta", En
la flgura 4 se ha réprosentado w soporie de exbremo izquierdo
50 para plencha flotante y wn soporie de extremo derecho 52
porg planche flobtante. Los soportes de exbireme izquierdo y
derecho.SO ¥ D2 para planche flotante se han representado

en dispomicidn de ser nontados rigidamente a una vlancha flo-

tente 54. Hedianbe wnos pivotes cantiléver de flexién, 56 y

58, van montados en disposicién mévil wn brazo frontal de

direccibn 60 y un brazo pozterior de direoccibn 62, on los s0 -
vortes de extremo de plancha flotants 50 ¥y 52, respeciiva-
mente, El tembor seguidor 12 va montado rotativanente sobre 7
los brazos de dircccién fromtal y posterior 60 y 62, Tor mem

dio de un eje de tambor seguidor 64, El eje de tambor se-

. goidor 64 va montado en el brazo frontal de direccidn £0 vor

medio ae un cojinete de extremo 66 y en el brazo de direccidn
posterior mediante vn cojinete de extremo 68.

' Hontado en posicidén fija sobre la planchs flo-
tante 54, hay wa plancha de ajuste por traccidn 70.'Esta
plancha de ajuste por traccién 70 se wbiliza para rétener hist
extremo de un muelle %ensor 12, el olro extremo del cusl va
acovlado a una pieza que forma parte de un brazo vivotante en
un punto central, T4, El brazo T4 pivotante en wn puntc cene
tral va montado en disvosicién rotativa sobre la vlancha flo-
tante 54, en el punto central del brazo, punto 76, El braze
oscllante en nanto central, 74, se proyecta en ﬁnos orificios
formados en los btrazos de direccidn froptal ¥ nosterior 60 y
62 y que unido a ellos en unos vivotes ajustables 78 y 80,

respectivanonte. Los pivotes 78 ¥ 80 smon ajustables mediznte
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unos tornillos ajustables 82 y 84, para vermitir la exacta

colocacién del brazo de punto central dentro de los orificios
en los brazos frontal y posterior de direccién. Loz pivobes
ajustables 78 y 80 son vivotes esféricos de sovorte, bien
conocidos en la industria del ramo, que permiten el movimiento
del brazo de punto central 76, en tanto giran los brazos
frontal y posterior 60 y 62 sobre sus respectivos pivoﬁes can-
tiléver de flexidn 56 ¥ 58, respectivamente,

- . B brazo‘dg transmisién proporcionada 86 aparece
nontado eh'disposicién rotativa gobre la plancha flotante 54
sobre el pivote del brazo de transmisién proporcionéda, 88,
La seccién de la derecha del brazo de fransmisién proporcio-
nada 86 estd curvada hacia abajo, formsndo un 4ngulo para
extenderse por debajo de la plancha flotante 54, segtin se ha
representado, El aparato, que se apreciard mas claramento

on conjuncién con la figura 5, se utilisza para ponerse en contas

tocon el extremo del brazo de transmisién provorcionada en

. el punto de contacto 90, en la direccién que muestra la flecha

designada F, Al moverse el munto 90 en la direccién I, gira

el brazo de transmigidén proporcionada en torno al punio de

' vivotacién 88, Al movimiento del punto 90 corresponde un mo~

viniento igualmente en el punto 92, el talén del brazo de
transmisidn proporciopada. Acoplada al talén del brazo de
transmisiép proyvorcionada, se halla la barra de impulsién 94
que va acoplada al otro lado del brazo de punto central, desde
el punto de contacto del muelle de traccidn 72,

La figura 4 nuestra un funcionamiento en conjun=—
cilén con el aparato representado en la figura 5. El movimiento
de correccidén de deslizamiento se transmitiria a través del

enlace, en la figura 5, hasta el punto de coﬁtacto 90 del
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brazo de transmisién proporcionada 66. Se ejerceria la fuerza

- mediante el brazo de transmisidén proporeionada, al. munto de

talén 92 de dicho brazo: Este movimiento se transﬁite al braszo
de punto central T4 vor medio de la barra de empuje 94. El

brazo de punto central T4 se hace girarlen torno a2l punto

de vivotacién 76 y alrededor del eje binector 96 que pasa a

su través, Al girar el brazo de punto central T4 sobre el eje

96, se transmite, por ende, el movimiento a2l bLrazo frontal dé
direceidn 60 que girerd sobre el punto 56 en la direccién al
napel. El otfo extremo del brazo de punto central T4 se moverd
gfuera del papel y contra la Fuerza del muslle de iracecién T2,
Bgta acecién rotétiva sobre el eje_96 hard que la banda 14
vuelva a centrarse sobre su trayecto de recorrido évtimo,

- La figura 5 muesira el avarato sensor de banda

vropiamente dicho, vara ser utilizado con la figura 4. También

. se han vepresentado en lineas de trazos el ‘tambor seguider 12

¥ la banda 14, a fines ilustrativos, en esta figura, Se ha
revresentado nuevamente agui la direceidén frontal del aparato
vara ilustrar las vosiciones relativas de las diversas figuras.

Los rodillos sensores 100 y 102 entien en contacto con.el. borde &

~ la banda 14 por medio de unos endentados en los propios rodi-

1los gensores., Los rodillos sensores 100 y 102 van acoplados a
un punto pivotante flexible 106 por medio del brazo acodado
104, El brazo acodado puede girar en torno al eje mediante

el vivote 106 para determinar exactamente el deslizamiento de

~ la banda 14, El brazo acodado va montado giratoriamente sobre

" una plancha de transmisidn proporcionada mecdnica 108, Bata

prlancha de transmisién provorcionada mecénica 108 tiene wm eje

~ de pivotacién mediante los muntos 110 y 112, Asi, cuando-los

rodillos sensores deberminan el movimiento de la banda en cuale
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quier direécién a lo largo del eje 64 del tambof seguidor,
la plancha de transmisién vroporcionada mecédnica 108 girard
sobre el eje por los puntos 110 y 112, Acoplada a la plan-
cha do transmisidn proporcionada mecédnica por medio del ajus-—
te de transmisidén provorcionada 114, existe una barra de em-

puje 116 que vasa por el orificio existente en el brazo pos-

terior de direccidn 62 para entrar en contacto con un brazo

120 de un manubrio de transmisién proporcionada 122. El manu-

brio de transmisién proporcionada 122 gira sobre el eje re-
presentado en respuesta al movimiento de la barra de enpuje

116 acoplada a la plancha de transmisién proporcionada me-

~ cénica 108, El manubrio de transmisién proporcionada gira

- sobre el eje, y su obro brazo o proyeccidén 124 va acoplado

a otra barra de empuje 126, que va acoplada al punto de con=

tacto 90 sobre el brazo de transmisién vrovorcionada 86. De-

- bido al pequeiio didmetro de los rodilloes éensores, ol des-

gaste puede ser excesivo. Pueden sustituirse por un rodillo

o varios rodillos mds grandes, y se sezuiréd obteniendo un

“efecto de des}izamiento exacto de la banda.

Por consiguiente, el funcionamiento completo del
mecanismo de deslizamiento de la banda es'el éiguiente. El
movimiento de la banda es detectado por los rodillos sensores
100 y 102, El movimiento de la bande & lo largo de la direc-~
cién del eje del 4rbol 64 del tambor seguidor se transmite
por medio del Dbrazo acodado 104 a la plancha de transmisién
proporcionada mecénica 108, La plancha de tranemisién pro-
porcionada 108 gira sobre los puntos de rivotacidn 110 y 112,
transmitiendo, por tanto, este moviziento transversal de la

banda a la barra de empuje 116, La barra de empuje 116 aco-

plada al braze 120 del manubrio 122 de transniszién proporcio-
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nada hace que el manubrioc de transmisidn vroporcionada 122

gire sobre el eje representado. Bl otro brazo 124 del manu-
brio de transmisién proporcionada 1é2 transmite el moviniento
en 9b9 ¥ por medio de la barra de empujs 126 éjerce la fuersa
contra el punto 9C del brazo de tranémisién propbroionada 86.
En la figurs 4, el movimienlio del brazo de transmizién pro~
vorcionada 86 es transmitido sobre el punto 83 y, yor medio

" de la barra de empuje 94, al brazo de punto central 74. Hedian-

. - te los ﬁivotes ajustables 78 y 80, los brazos de direccidén

frontel y posterior, y, vor ende, el tambor superior de se-
guiniento 12, giren, como se ve, sobre los puntos 56 y 58,
corrigiéndose asi el error de deslizamiento detectado ante-

riormente por los rodillos sensores 100 y 102, .

5 Como guiera que los_brazogrde direceidn 50 y052
son igualmente girdﬁorios en cﬁalquiera'de 1as-diracciones;

. el tambor seguidor 12, durante la operacién de deslizamiento,
oscilard sobre un eje situado sobre el vlano biseétor y co-
1ooado'entremedias de los extremos del rodillo. Esta accién

~de oblicuidad del rodillo serd causa de una relacidn anguler
del rodillo résgectd a la direccidn de movimiento de la

banda, haciendo gue la misma goblerne o siga la superficié

del rodillo y se desplace lateralmente nara devolver a la ban-
da a una posicién centrada, en lugar de ejercer presién so-
bre la banda junto a una parte del bords de la misma, Se
aplica asl presién por igual a todas las partes de la banda

en cuestién durante la accidn del deslizamiento sobre rodi-

llos, reduciendo con ello & uwn ninimo la tendencia de la

instalacién de deslizamiento de afectar adversamente a lo

estrnetura de la banda mediante indebidas pregsiones de la

estructura de banda junto a wl borde 0 la seceidn que se enw
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cuenira entre la linea media de le banda y wno de sus bordes.

Sifuado el eje de pivotacitn del rodillo sobre el plano bisec—

_ tor respecto a los planos de los sectores de recorrido de la

banda de selenio, se producen las desviacionesz de log exbre-~
mos del rodillo en direcciones opuestas para brogoreionar la
méxima correccién sobre la bandzs; con una minima oblicuidad
del rodillo. De preferencia, se recubre el rodillo con una
capa de caucho, lo que impedird el deslizamiento de laAbanda
en su actuacidn sobre el rodillo durante 8u carrera._En él
curso de la oscilacidn del 4rbol o eje 64, son igualmente
afectados ambos bordes de la banda, y, al aumentar la oblicui-
dad durante la carrera; toda tendencia de la banda a dig-
ninuir la circunferenéia ocasionard el movimiento del rodillo
12 hacia dentro contra la tensidn- del muelle 160 de la figura

Ts que sirve como absorbedor de choque en la aceidn do co-

_ rreccidén de carrera.

Puedqn hacerse y se ven en las diversas figuraé
muchos puntos de ajuste vara los diversos puntos de contacto
en la determinacién exacta de la transmisién vrovorcionada
correspondiente al movimiento de la banda,para la correceidn
dei deslizamiento. En la figura 5, el ajuste de transmisidn
proporcionada 114 permite el movimient§ ascendente y descen-
dente en la ranura 115 del ajuste para la barra de empuje 116,

Ajustando la barra de empuje hacia arriba o hacia abajo en la

- ranura 115, puede determinarse exactamente la cantidad de no~-

miento transmitida a la barra de empuje. El propio manubrio

de transmisién proporcionada podria llevar ajustes en é1
para transmitir el movimiento en los 90¢ gl brazo de trans~
misién proporcionada 86, En-la figura 4, la plancha de ajuste

por traccién 7O puede ajustarse parz btensidn ¥ compresidn de
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: muelle ¥ asimismo para un movmmlento latﬁral, vara ajusiarse

mejor a la correccidén del deslizamiento. Los exvertos en el
ramo podrén efectuar otras corréccibnes mediante variacién
del munto de contacto, lonzitud de recorrido, etc., de log

_ diversos componentes, vara determinar exactamenge la correc—
016n del deslizamiento, .

- Para vermitir la insercién y el desmontaae de la
banda 14 resnecto al rodillo seguidor 12 y 8l rodillo o rodi-
1los motores inferio&gs, ge han previsto disposiciones en
las figuras 6 y 7 para el descenso de la plahcha flotante
54 y ypor ende del roaillorseguidor 12, para reducir la ten~-
sién sobre la banda 14, lo que permite sacar la banda. La Ti-
gura 6 muestra el brazo frontal de direceidn 60'y el brazo *

ponterlor de dlrecclén 62 s;tuados en los soportes 1zau1erdo

y derscho 50 ¥y 52, de la planGJa flotante, poxr medlo de unos
~ puntbos de vivotacidn flexzble 56 y 58, resvectivamente. En

el exifemd inferior de los soporfes de extremo izquierdo y

' derecho de la piancha flotante, hzy wos vivotes de flexién
130 y 132, Dstos vivotes de flexién van aconlados 2 unas
bielas 134 ¥ 136, cuyos otros exbremos van acoplados mediante
otros pivotes de flexidn 138 ¥y 140, al axmazén del aparato,
Ctras blelas o articulaciones 142 y 144 acoplan el armazén

& los soportes izquierdo y derecho, de extiemo, de la plancha
flotante, 50 y 52, »nor medio de los ﬁivotes'146 ¥y 148, res-
vectivamente, Asi, una fuerza vertical Py, sezin se muestra,
obliga a la plancha flotante a wn movimiento ascendonte,oi-
votando sobre los ejes de varios pivotes de flexién en las
bielas 134, 136, 142 y 144. Esta fuerza se transmite por los
- sovortes de exbtreno izquierde y derecho; de la plancﬁa flo=-

tante, 50 y 52, a través de los brazos de direcceién frontal ¥
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vosterior EO.y 62, al ﬁaﬁbor seguidor 12, manteniéndose
oon ello la tensién predeterminada sobre la bands 14.

" La figura 7rmuestra la aplicacién de la fuerza
Fs vara aplicar ajustablemente la fuerza de tensién a la
banda 14 para operar la necesaria tensidn funcional ¥, asi=
nismo, para la insercién y extraccién de la banda del apara~
to. Como se ve en la figura Ty el muelle de tensidn 160 apli~
¢a una fuerza predeterminada al vivote de tensién 162, que
va montado en el brazo 164, mediante alineacién de los ori-

ficios en el pivote 162 ¥y en el brazo 164 por medio de un

perno o por otros medios. El otro extremo del brazo 164

‘enlaza con wn &rbol 166 portador de una estructura de manubrio

168, El otro extremo del &rbol 166 va acoplado al brazo 170
que transmite el movimiento rotativo al'punto 172 scbre el
brazo 170, EL &rbol 172 va acoplado a la pieza de enlace de
transmisién 174, en el yunto 176. El otro extremo 178 del -

" enlace de transmisién 174 acopla la unidad 180 que va montada

'fijamente sobre ua bse de tensidn 182, Montados fijos mobre

unsa base de #ensién 182 van unos 4rboles de soporte 184 5
186, gque quedan unidos a la parte inferior de la plancha de
fiotacién 54, regulando con ello el movimiento ascendente y
descendente de la plancﬁa flotante, | .
Mediante lag flechas represenfadas, la fuerza del
muelle de tensién 160 puede establecerse en el sentido de
aplicar la tensién necesaria a2 la dlancha flotante 54. La
fuerza del muelle de tensién 160 aplica una fuerza en direo—

¢idn horaria al brazo 164 por medio del pivote de tensién 162.

El 4rbol 166 acopla el movimiento de rotacidn on sentido ho=

rario, al brezo 170 wnido al otro extremo del &rbol 166.

El 4rbol 170 se mueve asimismo en una direccidn horaria,pero
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desplazada ahora on 902 & lo largo del 4rhol 1661 Por medio
de la conexidn 172, el enlace de transferoncia 176 trans—
fiero la fuerza dol muelle de bonsidn 160 a 1la conexién 180
fijahente unida a la base de tenzidn 182; ¥y de agul a la
vlancha flotante 54 vor modio de los 4rboles de.sovorte 186,
5l ajunste de tensién.péra la puesta en funcio—
namiento y la insercién y desmontaje de la banda se hace por

+medio de la manivela de servicio 188 y componentes asociados,

" La manivela de secvicio 188 va montada on el &rbol 190 por

medio de wa buje de jack 191. £l Arbol 190 va ajustaddmente

acorlado al drbol de jack 192 mediante una rosca u otro mé-

todo de conexién, EL otro extremo del &rbol de jack 192 va

- acoplado a wna conexidén piloto 194 mediante la conexidn de

piloto de Jack 196, El buje de jack 191 y ¢l piloto de jack

196 van concctados al bastidor del sistems como punto de refe~
rencia,

Sobre el &rbol de jack 192 hay un anillo en es-—

~ tribo 198 que va fijamepte nontado en ol drbol 192, Ia es~

tructura de manubrio 168 monta sobre el &rbol 192 y los 15-
bulos del manﬁbrio, 200, quedan impelidos contra el esbribo
198 gor medio de la fuersa del muelle de tensidn 160, Sogin

se hace girar la manivela de servicio 188 en direccidn horaria
o antihoraria, se enrosca o desenrosca el 4rbol de jack 192

en una conexidn roscada 202 sobre la conexién viloto 194. La
accién de la manivelas de servicio 188 sobre el terminal ros-
cado 202 hace que el 4rbol de jack 132, ¥y vor ende, el estribe

198, se muevan azialmente, en la direccidn del 4rbol 192,

Tal moviniento nermite que la estructura de menubrio 186
(al recibir la fuersa del muelle de tensidn 160) se mueva

en conscaancia con el estribo, a lo largo del eje del &rhol
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192. Este mévimiento por medio de los lébulos 200 del manu-
brio, transfiere, en conmsecuencia, el movimiento de la mani-
vela do servicio a la piesa de enlace de tr&nsferencia 174
medisnte 12 base de tensién 182 y los drbolez de sovorte 1086,
a la vlancha flotante., Asl; si se bace girar la manivela de
servicio en direccién horaria, se hardn subir los 4drboles de
soporte 186, con lo que ejercerdn tensidn sobre la banda 14
a través del tambor seguidor 12, Cuando se¢ mueve la manivela
de servicio en direcoién antihoraria, se retira la estructura
de manubrio a lo largo del eje del 4rbol 192, con lo que se ba~-
jan los &rboles de soporte 186 y se reduce la tensidn sobre la
banda 14, La rotacién continuada de lz manivela de gervicio
188 permitird la retirada del tambor seguidor 12, de la banda
14, permitiendo, vor ende;, la insercidn o la extraccidn de la

banda del sistema, -

En cuanto antecede, se ha descrito un aparato

C e v
TR,

vara la colocacidén efectiva en posicidén de una banda continua
sobre rodillos motores, ubtilizando un tambor seguidor y un
ararato asociado., Se ha expuesto el sgistema en conjuncién con
un tambor motor y un tambor seguidor, poro es evidente que
podria utilizarse wna pluralidad de tambores notores, Se han
expuesto formas de ejecucidn especificas ¥y se han descritﬁ lan
mismas, asi como la dimensidn fisica de las articulaciones me-
cénicas, pero podrian utilizarse otras configuraciones para
efectuar diferentes iransmisiones proporcionadas y vosiciones,
de acuerdo con tambores de diferente tamailo y difercntes lon-
gitudes de banda. Asimismo, se ha descrito un tambor motoxr,

Y o8 obvio gue gerén necesarlios medios de sgoporte y medios do
accionamiento correspondientves, en conjuncidn con el tambor

notor, asi como con ¢l tambor seguidor, en el sistema., Para
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facilidad de ilustracién, sin embargo, no me ha representado

1970

PR

47
i hig ARy

by
e

‘tal aparato de sovorite, vara concentrarnos sobre el aparato

‘de deslizamiento de 1o banda. Por otra parte, se ha deserito

la vresente forma de realizacién en conjuncidén con una banda
xerogréfica de selenio. EL avarato puede incorporsr, sin em-
bargo, cualquier clase de banda, y ser incorporado en cualquier

aparato en el que sea necesario wn sistema de deslizaniento de

'banda.

Ael vues, aun cusndo se ha deserito la invencién
con referencia a formas de realizacidén especificas, debe en~
tenderse vor varte de los téenicos en este ramo industrial,

que pueden hacerse diversos cambios y que pueden sustituirse

elementos del mismo por equivalentes, sin por ello salir del

~marco del invento, tal como se define en las reivindicaciones,

Adends, pueden hacerse muchas modificaciones para adaptarse

. a ung situacién particular,

H

En resumen, la Patente de Invencién que se so-

licita deberé recaer sobre las siguientes
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REIVINDICACTONES

1. Avarato para conferir wma alinsacidén transvér—
sal a un clemento ﬁanda en moviniento, que comprende un elemonic
rodillo para sustentor dichs banda al nenos parcisluente a lo
largo de un recorrido, un vriner elemento ﬁe soporte en el que
va montado rotativamente un extremo de dicho rodillo, wn seo-
gundo elemento de soporte en que va nontado rotabivamente el
extremo opuesto de dicho rodillo, un medio de soporte que sus-
tenta en disposmicidn pivptante dicho segundo elemento de soporte
con respecto a dicho primer elemento de soporie, y wn medio
pivotante que responde a la colocacidédn en posicidn transversal
de dicha banda para hacer girar a dicho segundo elemento de so=-

vorte en relacién al indicado vrimer elemento de sovorte, im—

partiendo con ello un movimiento transversal a dicha banda con

2, Aparato segin la reivindicacién 1, cn el que

existe wna pluralidad do rodillos, estando un extremo ds uno

de tales rodillos sustentado por dicho primer elemento de sovorie

¥y ol otro extremo por dicho sesundo elemento de soporte, inclu~
yendo el referido medio de pivotacién un érganoc adyacente al
mencionado recorrido para detectar la posicidn transversal de
la citada banda sobre dichos rodillos, y un elemento de enlace
acoplado al citado érgano detector o sensor para cambiar la
relacibn de pivotacidén enfre dicho primero y dicho segundo elé-
ﬁentos de soporte, a fin de alterar la alineacién de dicho pri-
mer rodillo sustentvado entremedias,

-3« Avarafo segin la reivindicacién 2, en el que el
érganc sensor incluye vor lo menos un élemento montado rotative-
mente sobre wn brazo accionador que forma-parte del elemento

de enlace, girando dicho eleumento por contactc con el borde de



la banda para reducir la friceién entre la banda y el ele—
mentd;
, o E o 4. Avorato segdn les reivindicaciones 2 & 3, en
el que dicho medio de sovorte comprende una vlancha que lleva
5 ' nontadag una primera y una scgunda plahchas de extreno, pars
. montar en ella, en disposicién pivotante dicho primero y di-
cho segundo elementos de soporte, respsctivamente, a lo largo
) de un eje sensiblemépte raralelo sl eje do rotacién de dichb
. primer rodille, definiendo dicho eje del primer rodillo y‘dicho
10 - eje de'pivotacién un plano dispueéto para cortar en Dbiseceidn
' 7 ol dngulo existenie entre los planos de los recorridos de la
‘banda a cada lado de dicho primer rodillo, estando dispuesto
el medio de pivotacién paras accionar en vivotacidn dichos
olementos de momworte en direcciones opuestas sobre un eje de
15 © . pivotacién en dicho vlano bisector y normal al eje del ci~
tado vrimer rodillo.en respuésta a la desviécién de la banda

i

desde dicho frayecto de recorride,
5. " Avarato segfin la reivindicacién 4, en el que
existe un medio para acoplar dperativameﬁtg dichas vrimera y
20:"- gsegunda planchas de extremo,sobre la citada plancha, a wn
7 bastidor de referencia, ex;stiéndo um segundo elemento de en~
lace aconlado operativamente a dicha plancha nara efectuar
wng fuerza de tensidn sobre la indicada banda a través de 7
dicho vrimer rodillo, y un medio de resorie acoplado a dicho
25 . bastidor de referéncia ¥y a dicho segundo eieménto de enlaée
parg producir dicha fuerza de tensién,
6. Aparato segin la reivindicacién 5, en el que
se diasvone un elemento de manivela para accionar manualmente
dicho segundo elemento de enlace para aplicar selectivamente

dicha fuerza de tensidn o la mencionads banda,
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T. Aparato gemin cualguicra de las reivindica~
clones 2 g 6, en el que cxisﬁa un drgano que impele normale
mente vor lo mencs wno de dichos prinsro y segundo elementos
de govorie y el exiremo de dicho nrimor rodillo montado en
ellos on una direccidn con resvecto & dicho o dichos clementos

de smoporte para producir un movimiento transversal en una di-

reccidn prodeterminada delacitada banda en relacién a los

referidos rodillos. ) S

8. Aparato segin la reivindicazcién T, en el que
el clemento innulsor estd dispuesto'para impeler a dicho ele-
mento pivotante en wna direccién sobre el citado eje de pi-
votacién destinada a producir un punto de’ centro sobre el cual
éueda alineada transversalmente la citada banda,

9. Aparato segin cualquiera de las reivindicacioe-
nes 2 a 8, en el que el elemento de enlaéé comprende una
plancha de transmisién proporcicnada acovlada a dicho elemento
senscr, para transferir el movimiento lateral detectado-por'
dicho elemenio sensor a un punto separado del citado elemento
sensor, un elemento de manivela, de transmisién proporcionada
acopvlado operavivamente a dicha plancha de transmisidn propor-
cionada, para btransferir el citado movimiento lateral en wn
éngulo predeterminado, y un brazo de transmisidn proporcionada
acovlado overativamente a dicho elemento de manivela de trans—
mision proporcionada para transferir a continuacién dicho mo-
vimiento lateral al mencionado medio regulador para cfectuar
dicha alineacién transversal de la indicada banda.

10. Aparato para éonferir una alineacidn btransver—

sal a una banda en movimiento, siendo dicho aparato esencial-

mente segin descrito mdg arriba con referencia a las figs, 3a,

3b, 3¢, 4, 5, 6 y 7 de los planos adjuntos y segiin ilustrado



10.. -

5

20.

- en las mismas,
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11, Se reivindioca por dltimo como objeto

* mobre el que ha de recaer la Patents de Invencién que

86 solicité.; "APARATO PARA CONFERIR UNA ALIWEACION =~

’

TRANSVERSAT, A UN ELEMENTO BANDA EN HOVIMIENTOM,..

Todo oénfdrmé queda deserito y reivindiocado

enla rresents Memoria descriptiva, que consta de vein~

I

. tiséis péginas macanoérafiada_é ¥ di'bujbs que se acom

' Paﬁann .

Madrid, 27 de mayo de 1970
 EERNARDO UNGRTA

DeDs

. R m M L cer st eempmrs as o e e rwenge i e - gre -



i

HISONN OQUYRNEY
04 erag oA ga iz ' aiavin

F1gVYINVA v1VvDSH

|
o+ _

2/ \ | \_

p]

<&

8T/SYLOH OONID @ M h Q mn w

F c a m ...”...”%ou.aﬂ.mom.moo p(o):ico ¢ I



XEROX CORPORATION -~ ¢ 3

-
: !
Y
.

8

0

1

6

,/
' r Ase
i | |
. + =+
‘ |
\ \
\
]
r—-—-
|
‘\ +10
l\ +
|




Ul

CINCO HOJAS/12

-,

ESCALA VARIABLE

MADRID, 27 DE...__maya _.DE19 70
BERNARDO UNGRIR
P. P,

v

e



XEROX CORPGRATION 38 0 ‘E 3 6 CINCO HOJAS/28

k" \ /6
|
X i1

l e e

/2 '
FlG. 3b

/'\

{
I\ M

16/ SN S N NV
- \
= \

S Ve

S \

S - S R +

f |

i 1)

H | |

|‘|

+- + |\‘:

\

N2 !

FlG3a FlG. 3¢

ESCALA VARIABLE
MADRID,.27 DE......haye....DE19 70

BERNA UNGRIR
2,




XEROX CORPORATTON

-----
.

3?’3 @3 '§ 5 6 CINGO HOJA$/3a

FlG.5 ¢

- ESCALA VARIABLE
MADRID,..27DE.......mayo...DE1870.

BERNUARDQ UNGRIA
P- P. %

4




XEROX CORPORATION

N
o
(-

1 3 6 CINCO HOJAS/ua

FlG. 6

ESCALA VARIABLE
MADRID,.27.DE......nayo-...DE19 70

BERNARDQ UNGRIR
P. P

/4



XEROX CORPORATION & b7 & 2 3 0 1 3 6
8 GINGO HOJAS/52

ESCALA VARIABLE
MADRID, 27 DE... mayo DEl9 70

?Ef"?;%“"‘“*
/4




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



