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Este invento se refiere a perfeccionamientos en maqui-

nas copiadoras automgticas y, en particular, a perfeccionamientos
introducidos en sistemas fusores para fundir imdgenes reveladas
que se mueven a fravés de méquinas copiadoras automidticas y por en—
dé producir copias supliadas de estfucturas de microfilm montadas-.

en tarjetas perforadas,

Como es bien sabido, en 1os.ﬁltimo§ afios ol aumenio de
volumen constante de diversas industrias ¥ la informacién cientifi~
ce puesta a dispésioién del gobierno ha exigido un enorme incremern-
o en cuanto a nimero y variedad de registros técnicon comerciales
¥ planos de ingenieria que deben realizarse, mantenerse, y tener
disponibles para uso. Con anterioridad a la puesta en préctica de
la tarjets perforada, se'empleaban sistemas de proceso de datog en
los qué sé utilizaban métodos m&s laboriosos y costosos para el man-
tenimiento de regisiros. No obstante, la creciente enormidad de ope-
raciones de registro e impresién hacian esta fase de proceso de da-
tos en extremo costosa y pesada,rhasta el punio de que se hizo eco-
hémicamente impracticeble el contimuar con uécnicas convencionales.

En geﬁeral, en el simbema de proceso de datos se man-
tienen los registros en condiciones de seguridad relativa en cuasnto
a destruccién y, gl propio iiempo, disponibles para uso diario, Es-

te sistema se conoce generalmente como sistema de microfilm "unifi-

cado" y comprende las fases basicas de (1) copiar en microfilm pla-

nos originales, sefiales, apuntes, informes u otros registros suscep
tibles de precisar reproduccién en fecha posterior, etc.; (2) mon~
tar-las estructuras de microfilm individuales en el interior de las
aberturag de tgrjetas de proceso de datos en microfilm, las cuales
pueden ser designadas mediante perforaciones codificadas para uso

en méquinag controladas por tarjetas convencionales; y (3) utilizer

tales tarjetas de microfilm para la reproduccién sobre las mismas
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de la informacién pelicular;

' Cuando se monta de esta forma en una tarjeta perfora-
da un nicrofilm de dafos susceptibles de ser reproducidos, puede
también teladrarse en clave la tarjeta con informacidén que defina,

identifique, o se relacione con la estructura de microfilm, Poste~

. riormente pueden clasificarse a mano o a miquina estas tarjetas h'g

tratorlas de otro modo de acuerdo con usos convencionales respec—
tivos. En la patente U.S.A. 3,206,193, a nombre de Alleny otrosse
deseribe un sistema de reproduccién caracteristico para reproducir
estas tarjetas.

Si bien ha tenido una gran aceptacién el uso de estruc—
turas de microfilm portadoras de imagen montadas a modo de inser—
ciones en perforacioﬁﬁs de tarjetas como medio para acumular y gra—
bar informacidén, el sistema no resulta enteramente satiéfactorio.
Un importante defecto consiste eh que los sistemas de reproduccidn
de microfilm para cartas perforadas se limitan a $écnicas de I8rro—

duccion laboriosas y que requieren gran empleo de tiempo disminu-

. yendo por ende sustancialmente la total eficacia del sistema.

Con el presente invento es posible reproducir informa-
cién a partir de tarjetas perforadas en forma conveniente y econé~
mica y en proporciones diferentes que contribuyen esencialmente a
la utilidad y efectividad del sistema.

De acuerdo con el invento, se aporta un aparatorfusor
para fundir imdgenes reveladas sobré coplas que'se nueeven a través
de una m&quina copiadora auvtomédtice a veloocidades variables que com~
prendc medios para transporiar hojas de ocopia que poseen imdgenes
reveladas fundibles incorporadas a las migmas a velocidades variz—
bles por delante de una pluralidad de elementos de caldeo, un pri-
mer circuito para generar sciiales en rampa de una duracién prede-

terminada, un segundo circuito que incluye un termistor sensible
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a los cdmbios de temperatura y al menos dos redes divigoras de
voltaje correspondientes cada una a un grado de fusién diferente
que emiten sefisles de referencia indicativaa de una temperatura

de fusién apropiada, un 6rgano generador y comparador de pulsa-

ciones transversales cero respondients a sefiales de entrada pro- -

. cedentes de dichos primero ¥y segundo civcuitos que emite sefiales

cuando las correspondientes de salida de dicho primer circuito
exceden de las de dicho segundo circuito, y un tercer circuito

ue incluye al menos un "triac" acoplado al menos s una porcién
i P

de dichos elementos de caldeo para recibir seflales a partir de

"~ dicho 6rgano genorador y comparador de pulsaciones transversales

cero y aplicar energia a dichos elementos de,caléeo de acuerdo
con un ritmo de désplézamiento de copias preseleccionado.
. ’Como ejemnplo del invenfo, ge hace referencia a la gi-
guiente descripcién detallada del mismo susceptible de ser consi-
derada Jjuntamente con los planos que se acompafian, en los cuales:
. "la fig. 1 es una vista en perspectiva frontal y derc-

che del aparato de grabacién;

la fig. 2 es una vista en-pefspectiva frontal e izquier-
da del apara%o de grabacibng

la fig. 3 es una vista frontal del cuadro de mandos
princigal del aparato de grabacién;

la fige 4 es una vigta frontal del cuadro de mandios se-
cundario del aparato de grabacién;

la fig. 5 es una vista superior del cuadro de mandos
para alimentacién de hojas;

la fig. 6-es una vista en seccién esquemética del apa-—
rato de grabacién que ilusira las diverszas esiaciones de proceso;

la fige T es una vista lateral del aparato de grabacion

tomada a lo largo de la linea 7-7 de la Tig. 63



10

15

20

25

30

la fig. 8 es una vista en planta del aparato automiti-
co de manipulacién y exploracién de fichas utilizado con el apara-
to de grabacidng ' -

la fig. O es una vista en seccién del aparato de mani-

pulacibn y exploracién de fichas tomada a lo largo de la linea 9-9

- de la fig. 8;

la fig. 10 es una vista superior del aparato de manipu-

- lacién y exploracién de fichas iomada a lo large de la linea 10-10

de la fig..8;

la fig. 11 es uné vista en seccién del aparato de mani-
pulacién y exploracién de fichas tomada a lo largo de la lineall-ll
de la fig. 8;

la fig. 12 es una vieta en seccién del aparato de mani-
pulacién y exploracién de fichas fomada & lo largo de la lineall-ll
de la fig. 9 H

la fig. 13 es una vista lateral derecha del proyector

parcialmente en seccién con piezas separadas para mostrar los de-

" talles respectivos;

la fig, 14 es una vista frontal del proyector parcial-
mente en seccién con piezas separadas para mogstrar los detalles
respecti?os; X

la fié. 15 es una vista en seccifn del proyector toma-
da a lo largo de la linea 15-15 de la fig. 13;

la fig. 16 os una vista lateral del aparato de exposi-
oiép del aparato de grabacién con piezas y secciones que ilustran
diversos detalles respectivos;

la fig, 17 es una vista de exiremo del aparato de ex—
posicidn que ilustra en posicién éptica una poreién definidora de
hendeduras usada para producir imigenes en lineas

la fig. 18 es una vista de extremo como la representéda
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en la fig. 17 que ilustra eﬁ posicién Sptica otré porciém defini-
dora de hendeduras de} apa?ato de exposicién usada para producir
indgenes tonales;

la fig. 19 es otra vigta de oxtremo similar a la de

la fig. 17 que muestra la porcién definidora de hendeduras en una

. posicién variable de ancho Tespectivo;

la fig. 20 es'una vista en seceién lateral del apara-

%o alimentador de hojas del aparato de grabacién con partes corta~

dds para mostrar los detalles respectivos;

la fig. 20 (2) es una vista en perspectiva del apara-
to alimentador de hojas que ilustra la alimentacién manualj

la fig. 21 es una vista superior de una de las bande-
jas de alimentacién de hojas del aparato é%imentador correspondien~
te con partes cortedas pare ilustrar los detalles respéctivos;

la fig. 22 os una vista en perspectiva derecha de una
de las bandejas de alimentacién de hojas;
' ' -la fig{,23 es una vista deiextremo de una bandeja de
alimentacién de hojas;

' la fig. 24 es una vista en seccidén lateral del aparato
alimentador de hojas que ilustra un mecanismo de embrague para con—
trolar el funcionamiento del'aparato alimentador de hojas;

) las figs. 25, 26 y 27 son vistas parciales del meca-
nismo de embrague para controlar el funcionamiento del aparato ali-
mentador de hojas;

la fig. 28 es una'vista en seccién lateral del aparato

para el transporte de hojas del aparato de grabacioén;
las figs. 29 y 30 son vistas superior y frontal del
mecanismo de prensién del aparato fransportador de hojes;

la fig, 31 es una vista en seccidén a mayor escala del

mecanismo de prensién tomada a lo largo de la linea 31~31 fig. 29;
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la fig. 32 es una vistg.en'seccidn lateral de la esta—

‘cién de alimentacién de hojas del aparato de transporte respectivos;

“la fig. 33 es una vista lateral del mecanismo elevador

" de hojas del sparato de transporte respectivo en una posicién en

la cual el borde anterior de la hoja se halla préximo a la esta-

. ¢ién de transferencia de imagen;

las figs. 34 y 35 son vistas laterales derecha e izquier
da.del mecanismo elevador de hojas en una posicién en la cual la
hoja es flexionada para recibir una imagen en la estacién de trans-—
ferencia respectiva; '

la fig. 36 es una vista superior del mecanismo elevador
de hojas; _

la fig, 37 es una vista en seccibén lateral de una por-
cién del aparato de transporte de hojas que ilustra el borde ante-
rior de la hoja aproximindose al mecanismo de transmisién de ali~
mentacién de salida de hoja posterior;

la fig. 38 es una vista en seccién lateral de una por-

" ¢ibn del aparato de transporte de hojas que ilustra la hoja sujeta

por el mecanismo de transmisién de alimentaclién de salida posterior;
la fig. 39 es una vista de extremo que ilusira detalles

del mecanismo de\transmisién de alimentacién de salida posterior;
la fig. 40 es una vista en seccién lateral de una por-

¢ién del aparato de transporte de hojas que ilumtra en particular

“detalles del mecanismo de leva para lés hojas usado para guiar el

borde anterior respective al ser liberada la hoja del mecanismo de
alimentacién de salida pbsterior;

le fig. 41 es una vista en secci6n lateral de un meca~—
nismo de transporte vertical y bandeja de salida de copias asociada;

la fig. 42 es una ilustracién esquemdtica del sistema

de transmisién del aparato de grabacién;
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" la fig. 43 es una vista en seccién de la $ransmision

-para el aparato de transporte de hojas que ilustra en particular

.detalles de un mecanismo de embrague magnético;

la fig. 44 es un diagrama esquemético de hilos eléctri-
cos del circuito de control para el sistems fusor;

la fig. 45 (a) - (k) represente diversas formas de
ondas géneradasrpor el circui%o de la fig. 44;

la fig. 46 mueétra una vista lateral del banco de con-

mutadores de carril situado a lo largo de la trayectoria del apara-

" to de iransporte de hojas para controlar el aparato de grabacién;

la fig. 47 es una vista de extremo de uno de los conmu~
tadores de carril y accionador de levasj

las fige. 48-54 son-diagramas'ésqneméticos de hilog
eléctricos del aparatb de grabacién y al ser cdmbinadas ilustran
un sistema de instalacién de alambres eléctricos.

DESCRIPGION GENERAL (Figs, 1-7).

A lo largo de esta descripeién se considera la parte
frontal de la miquina de grabacién como la porcién a la cual hace

frente'el,operador mientras coloca fichas perforadas en la m&gquina

" para reproduccién y mientras hace funcionar los diversos controles.

Los extremos derecho e izquierdo de la méquina se consideran situa-
dos a la derecha e izquierda del oberagor cuando éste estéd situado

frente'a la méquiha. En la disposgicibén particular represehtada en

“los planos, se incorpora el invento en una copiadora/multicopista

continua totalmente automidtica para reproduocir estructuras de mi-
crofilm montadas en fichas perforadas. Parg fines de ilustracién
la méqgina reproduce copias en hojas de papel cortadas en tamafios
standard de 8 1/2 x 11, 9 x 12, 11 x 17, 12 x 18, 17 x 22 0 18 x
24 que corresponden a léminas de dibujo de ingenieria tamafios 4,

B y C. Debe entenderse, no obstante, que también pueden utilizarse
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con la miquina de grabacién oiros tamafios de hoja.

Refiriéndenog ahora a lds figs. 1-T, el sistema gene-
ralmenté comprende una seccién base 10 para albergai un tembor
xerogrifico y estaoibnes de proceso, una geccién de alimentacién
de hojag 12 yara cargar copias tales como papel, una seccién de
control de alimentacién de hojés 14 (fig. 5) para seleccionar for-
ma de alimentacién y tamafio de hoja; una seccién de manipulacién
¥ ‘exploracién de fichas 16 para supinisirar, alimentar y recibir
fichas perforadas susceptibles de ser reproducidas, una seccitén
de transporte vertical 18 para hacer pasar las copias terminadas

a una bandeja de entrega 20, una seccién de control prineipal 25

" para programar la operaci6én y una seccién de control secundaria

27 para programar calidad y velocidad de salida de las copias, en
la cual un operador puede seleccionar un tipo deseado de funciona-

miento del sistema.

Debe entenderse que la miquina se halla digpuesta pa-
ra formar un cierre hermético a la luz en las zonas del sistema
de proyeccién 6ptica y estaciones de proceso xerogrédfico, Ademis,
la seccién de alimentacién de hojag ¥ la seccién de transportev
vertical son modulares y pueden extraerse o introducirse respecto
de la seccién base 10 con 1o cual se permite el acceso a cada una
de estas secclones y a las diversas estaciones de Proceso xerogri-
fico contenidag en dicha seccién base,

La secci6én de control 25 incluye un pransl de ingtru-
mentos para sustentar los diversos controles de funcionamiento al
alcance conveniente del operador. Estos controles comprenden un
conmutador "ON-OI'P™ S1, conmutadores selectores de cantidad de im-
presién S10, 811 para fijar la cantidad de impresiones deseadas,
indicadores de cantidad de impresién D35, DS6, para mostrar visual-

mente la cantidad de impresiones marcadas por los conmutadores se—
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lectores 510, S11, respectivaménie; e indicadores de cantidad de
impresiones efectuadas DS8, DS9 para mostrar visualmente la caﬁ—
tidad de impresiones que se esténrreélizando. Existen ademds lam~
paras indicadoras de estado D54, DST y DS3 que indican "READY",
WPRINT" o YAUTO STOP", respectivamente, éegﬁn el estado del sis-

© {ema. Se disponen conmutadores de banco tamafio impresién S17 pa-

ra obtener un correspondiente tamaiio de impresién A, B, o C, Se
dispone un conmutador 6ptico en el banco respectivo, como por
ojemplo péra impresiones tamafio A u hojas tamafio B, etc. Asimismo
existen en el cuadro conmutadores "AUTOM ¥y "HAN" 520 para selec-
cionar una forma de operacién de alimentacién de fichas perfora-
das, y un conmutador "START PRINT" ST y un conmutador "STOP PRINT!
s2l. o

La secocién de control secundaria 27 incluye un panel

de instrumentos para nuevos controles de funcionamiento asimismo

. al alcance conveniente del operador, Estos controles comprenden

un conmutador de control de velocidad del sistoma Sls; un conmuta—~
dor de control de iluminacién R3 y un conmutador de control de
polvo impresor R7. Se disponen asimismo diversos conmutadﬁres de
control selectivo de produccién que incluyen un conmutador margi-
nal conductor S16 y conmutadores de control de fusién para regu-
lar ésta de maneré_conveniente a las qistintas velocidades de la

méquina. Un panel abatible 55 proporciona proteccidén de cubierta

para algunos controles que no se utilizan con frecusncia.

La fige 5 muestra el panel de control de alimentacién

de hojas que comprende un conmutador selector de bandeja 531, una

luz dispbnible D510, y un conmutador selector 525 para determinar
si la alimentacién de hojas ha de ser automdtica o manual.

Para una comprensién general de las estaclones y sis-

tema de proceso Xerogridfico, se hace ahora referencia a las figs,
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6 y 7 en las cuales se hallah ésqueméticamente iiustrados los di-~
versos componentes del sistema. Como en todos'los sistemas xero-
graficos,. se proyectaluna imagen luminosa sobre la superficie sen-
sibilizada de una placa xerogféfica para formar sobre la misma

una imagen latente electrostdtica. A continuacién se revela la

. imagen latente con un naterial ievelador de carga opuesta hasta

formar una imagen perfilada en polvo que corresponde a la imagen
latente que figura sobre la superficie de la placa. la imagen pei—
filada en polvo es transferida después elecirostédticamente a una
superficle de sopo&te, $al como papel, a la cual es permancntemen-

te fijada.

En el sigtema del invento se colocan las fichas perfo-
radas en la seccidn de manipulacién y exploracién respectiva 16 a
partir de la cual cada ficha es alimentada en serie en una direc—
cién de desplazamiento transversal con respecto é la trayecioria
6ptica éon lo cual la estructura pelicular es explorada en rela-
cién sinerénica con respecto al movimiente de una placa xerografi-
ca que presenta la forma de un tambor 70, EL tambor xerogréfico 70
comprende una capa-de material fotoconductor sobre una base deapo-
yo conductora montada en cojinetes apropiados en la armadura de
la méquina., ELl tapbor es accionado por un sistema de transmisién
de velocidades miltiples por delante de una pluralidad de estecio—
nes de proceso para permitir diferentes ritmos de produccidén de
copias seglin se explicari con mayor detalle mds adelante.

El tambor 7O pasa en primer lugar por una estacién do
carge A en la cual se deposita una carga electrostitica uniforme
sobre la superficie del tambor mediante un dispositivo generador
de corona Tl.

4 continuacién se expone la superficie del tambor en

una esfacién de exposicién B a una imagen lumingsa fldida de una



10

15

20

25

30

: .'_;2_'_ " o .
3 79 651 1

estructura pelicular de ficha perforada para descargar la capa

fotoconductora en las zonas incididas por la luz con lo cual que-
da sobre la superficie del tambor una imagen electrogtitica laten-
te que corresponde a la estructura pelicular.de la ficha perforada.
_ . A’ medida que el tambor continda su movimiento, la ima-
gen latente electrostética pasé a través de una estacién de reve- .
lado C en la cual se vierte.en cascada a través de la superficie
del tambor un material de revelado que'incluye un material poria-
dor gramular y particulas de polvo iﬁprgsor de menor tamalio que
poseen una carga electrostitica de signo opuesto al de la imagen
latente eleptrostética, con lo cﬁél las particulas de polvo impre~
sor se adhieren a la imagen latente formando una imagen perfilada
en polvo, A medida que se forman lag imégehes porfiladas en polvo
se suministran nuevas particulasrde polvo impresor al materizl re-
velador en proporcidén a la cantidad de pﬁlvo impresor depositado

sobre el tambor., Para tal fin se usa un digtribuidor de polvo im-

© presor apropiado a fin de medir con precisidén la cantidad respec—

tiva suministrads al material de revelado.

En posiecién contigua a la estacién de revelado C se

encuentra una estacién de transferencia de imagen D en la cual es—

tas imégenes perfiladas en polvo son electrostiticamente transfe-

ridas de la superfiocie dol tambor a material de transferencia en
forma de hojas suminisirado a partir de la seccidén de alimentacidén
respectiva 12, Un aparato de transporfe de hojas generalmente de-
signado 75 sirve para transportar el material laminar recibidode
la seccién de alimentacién correspondiente 12 hacis una estacién
de transferencia D donde se halla emplazado un dispositivo de trans
ferencia en corona 76 similar al dispositivo de carga en corona Tl
¥ de polaridad opuésta & las particulas de polvo impresor para efec

tuar la transferencia electrostética de la imagen revelada al ma-
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terial laminaf. Después de la $ransferencié, la imagen perfilada
en polvo es permanentemente fijada al material laminar nediante
un aparato de fundicién 78 siendo llevadas las hojas a la seceién
de transporte vertical 18 para enirega a la bandeja 20,

Una estacibén de limpieza del tambor E comprende un
dispositivo de prelimpieza de descarga en corona 81 de una pola-
ridad opuesta a las papticulas devpolvo impresor y un cepillo 83
para eliminar las partlculas de poivo impresor residuales que que-
dan en le superficie del tambor después de transferir la imagen.
Una fuente de luz DS1 completa la descarga de cualquier cargaelec
trostatica residual que permanezca sobre dicha superficie con lo
cual el tambor se halla dispuesto pafa otro ciclo a través de las
estaciones de proceso que acaban de citarse. Para una explicacién
mis detallada de las estaciones del proceso se hace referencia a

la patente U.S.A. 3,062,109 a nombre de Mayo y ‘otros.
APARATO TE IANTPULACION Y EXPLORACION DR FICHAS (figs. 8~15)

El aparato de manipulacifn y exploracién de fichas es
capaz de alimeatar una ficha perforada, a continuacién explorarla
¥y después llevarla a otro lugar,vtodo ello autométicamenée y du-
rante el funcionamiento continuo de la magquina,

Bl ap?rato de manipulacién y exploracién de fichas com-
prende un proyector 112 que dispone de un carro movible 113 para
transporfar una ficha o tarjeta perforada 114 en relacién de pro-—
yeccién de luz con respecto a la superficie mévil del tambor de
grabacién 70. Se dispone una iluminacién uniforme de wna estruciure
pelicular sobre unas tarjeta perforada 114 transportada en el carro
nediante una lampara de proyeccién DS2, Paia que el proyector 112
pueda ser montado en posicién frontal y central para conveniencia
del operador, se dispone un sistema 6ptico que incluye un espejo

de imagen 116, montado en una estructura protectora de 1uz.Mediénte
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esta ostructura se dispone una ficha o tarjeta perforada para mo-
vimionto on un sentido transversal con respecto a la trayectoria
6ptica en direcoidén inversa con lo cual la estructura pelicular

es ‘explorade en relacién sincrénica respecto al movimiento de la

‘superficie de grabacién proyscténdose una imagen luminosa que co-.

" rresponde a la estructura de peiicula sobre la superficie del tam~

bor, Después de proyectar las imégenes luminosas, una o mis veces,
la tarjeta es lanzada del carro y depositada en una bandeja recep-

tora seglin se comprenderi con nayor detalle mis adelante,

Las.tarjetas perforadas susceptibles de ser alinenta-
das se almacenan é; una camara 118 que comprende elementos de guia
vertlcales 120 para mantener una pila de targetas alineadas. La
cémara 118 se halls dispuestaz para permitir 1a alimentacion de fi-
chas o tarjetas desde la parte frontal de la pila respectiva. Una
plancha de aéoyo 122 impulsada por un par de muelles negatores 124
impele las tarjetas'contra un bloquerde alimentacién movible 126.

Para nover cada tarjeta fuera de la cémara 118, elblo~
que de alimentacién moﬁible 126 se halla provis%o'déruna cuchilla
recogedora ajustable 128 que se halla dispuesta Para ajustar con
el borde anterior de la primera tarjeta de la pila. Bl blogus de
alimentacién 126 se halla montado para movimiento deslizante en
direccién a2 y lejos de la ranmura de salida de la'cémara, ¥ es ac-
cionado por un brazo 130 de un solenocide giratorio en relacién sine
crénica cén respecto al funcionamiento del resto del aparato demag-
nipulacién de tarjetas. El bloque de alimentaciédn 130 es regresado
por un nuelle 132 montado en la base respectiva.

A medida que cada tarjeta abandona la cémara 118, es
prendida por un juego de rodillos de alimentacién 140 y 142 j 1le~-
vada hacia gbajo al carro 113, Para tal fin, los rodilles de ali-

mentacion 140 y 142 van fijados para rotacién en planchas laterales
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144 y 146. Los rodillos 140 se mueven en sentido horario y son

impelidos a que ajusten con los rodillos l42. Para accionar los
rodillos de alimentacién 140, un ejo 148 se extiende a través de
un soporte 144 ¥y va acoplado a engranajeé.de transmision apropia-
dos 150 que giran continuamente mientras el aparato se halla en
funcionaniento. Los engranajes 150 y por ende los rodillos 140

son accionados por'un motor cuando éste es activado, Se hace avan~
zar una tarjeta al carro 113 que en este punto de operacidén seen-
cuentra directamente en linea con los rodillos de alimentaciénpa-
ra recibir -la tarjeta. A medida que ésta es itransportada desde

los rodillos de alimentecién 140 y 142, es registrada contra un

elenento de tope 153.

Inmediatamente después, el carro 113 es desplazado a

la derecha en una trayectoria de movimiento normasl con respecto al

~ movimiento de alimentacién de las tarjetas para efectuar la ope~

racién de cxploracién de imagen. Despuds de que la estructura pe-
licular de la tarjeta es explorada, el carro 113 es regresado a

su posicitn original donde la tarjeta es arrojada del mismo por
los rodillos de eyeccién ;56 gue se hallan montados en posicién
giratoria sobre el eje 157 en un brazo pivote 158, fijado para ro-
tacibn en una plancha 160 mediante un eje 161 e impelido eldstica—
nente fuera de cohtacto con la tarjeta por un muelle 162, El eje
157 o8 accionado en rotacién contimua por un 4rbol de transmisién
flexible 159 a través de engranajes 163 y 165 movidos por un motor
B13. Un solenoide Lll, cuando es activado, acciona un brazo 164
que va rigidamente ascgurado al eje 161 y por ende acciona los To—
dillos de eyeccién 156, La accién de moviniento continuado de los
rodillos de eyeccibén 156 es efectiva para arrojar la tarjete que
viene a reposar en una bandeja receptora 168,

Cuando se halla agotado el suministre de tarjetas en.
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la cémara 118; un conmutador de limite "dltima tarjeta" LSL9 mon-
tado sobre una plancha lateral 170 sirve para detener laz miquina.
Bato conmﬁtador funciona para'mantenér activog los circuitos de
funcionamiento en tanto es activado el conmutador o durante el pe-

riodo en el cual permanscen las tarjetas dispuestas para ser ali-

" mentadas al carro 1l3. Para este fin un elemento activador 172 se

extiende a través de una abertura formada en la plancha 170, E1
ajuste de cada tarjeta con el elemento activador 172 sirve para
mentener loé circuitos activados., Cuando se alimenta la dltima far-
jeta, se desconecta el commutador LS19 y se abren los circuitos
permitiendo que la méquina 1leguera un estado dq espera y tras un

periodo de tiempo determinado se detenga.

En la ope?acién normal del aparato de manipulacitén y
exploracién de tarjetas, el carro 113 se coloca en posicién en el
punto de partida de su carrera de movimiento exploratorio, en el
cual coincide con la cémara de tarjetas 118, Cuando se inicia la
operacifn, el carro 1ll3 se encuenira en una posicién coincidente

con los rodillos de alimentacién 140 y 142 de la cénara de almace—

‘namiento para recibir la siguiente tarjeta para reproduccién, EL

carro es mantenido en esta posicién para permitir la eyeccién de
ung tarjeta después de producir el nfmerc ae copias deseado y pa~
ra recibir una nueva tarjeta y efectuar los diversos movimientos
mecénicos y conexiones de circuito de la operacitn de manipulacidn
de tarjefas segln se explicard més adelante., Bl carro de tarjetas
113 incluye una pieza fundida querpresenta ung platina plana 174
para sustentar tarjetas y un paso verticalmente dispuesto 176, El
carro se halla adaptado para movimiento lateral sobre un eje 184
que se extiende al interior de bujes 185. Una porcién inferior 150
del carro 113 es guiada por un par de cojinetes estabiliszados 192

¥y 194 asegurados a la base. Mediante esta eétructura, el carroll3
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es sustentado para movimiénto sobre el eje 184 en tanto se mantie~
ne su superficie de soporte de tabjétas en una posicidén verticél a
1o largo de toda su trayectoris de movimiento.

‘Para guiar las tarjetas de microfilm a la platina 174 .
un brazo de registro en forma de U 186 se halla montado en posi-
cién giratoria sobre un perno 188. El brazo de registro 186 se en-
cuentra provisto de una palanca acodada 187 que se halla montada
en posgicion giratoria sobre el eje 161 asegurado en la plancha 160.
Cuando ge activa el sclenoide L1l para accionar los rodillos eyec-
tores 156, se acciona también el brazo de registro 186 y se des-
plaza de la trayectoria de movimiento de la. tarjeta arrojzda. Des-
pués de lanzarse la tarjeta, se desactiva el solenoide L1l y el
brazo pivote 158 es desplazado de la posicidn activada por medio

del muelle 196,

Para proyectar una imagen luminosa desde una estructu—
ra de pelicula sobre una térjeta sustentada sobre el carrc, una
abertura rectangular 194 se halla formada a través de la platina
174. La abertura 194 es de una dimensién ligeramente supgrior a
la de la zona de la estructura pelicular de una tarjeta perforada,
¥ se coloca en posicién contigua al'area de dicha estructura cuan~
do se sitla la ta;jeta en el carro, Para fijar la tarjeta on posi-
ci6n de exploracibn, se dispone una compuerta o almohadilla de pre~
sién accionada por solenoide 202 de suerte gue cuando es colocada
en posicién sobre una farjeta mantenida en el carro, presions fi-
Jamente ésta contra la platina 174 de modo que la estructura peli-
cular es mantenida en un plano vertical du?ante la operacién de
exploracién, Para permitir la introduccién y retireda de las tar-
jetas, la compuerte se halla montada en disposicién giratoria me-
diante un perno 197 en la platina 174. Con anterioridad a la acti-

vacién de un solenoide L13 que acciona la cuchilla recogedora 128, -



10

15

20

25

30

370651 b

se achiva un solencide L10 que abre la compuerta 202. El solenoide

L10 acciona un brazo 193 asegurado en posicién giratoria al basti~

‘dor o armedura que establece contacto con una leva 199 fijada a la

compuerts 202. Cuando se aotiva el solenoide L1O, la compuerta es

girada y abierta en torne al perno 197 por la 1eva-199._

Cuando se abre la compuerta 202 por la accién del so-
lenoide L1O 1a tarjeta entrante tiene paso libre al carro., Al mis-
mo ‘tiempo se active el solenoide L1l que mueve el brazo de regin-

tro 186 fuera de la trayectoria de la tarjeta saliente y pone en

- contacto los rodillos eyectores 156 con la tarjeta arrojando é&sta

por ende. A continuacién se desconecta el solenocide L1l deszctivari-

do los rodillos eyectores 156 y reenplazando el brazo de registro

186 en la frayectoria de la tarjeta. Después se activa el solenoi-

de L13_que alimenta la siguiente tarjeta. Bsta es alimenteda al in-
terior de los rodillos alimentadores 140 y 142 y al interior del
carrc 113 contra el elemento de fope 153. Un solenoide L12 accions
a continuacién el brazo 104 montado en posicién giratoria sobre el
bastidor a través de una abertura 106 incorporada en el mismo que
imprime a la'tarjeta unrmovimiento a la derechz haciéndola coinci-
dir contra el brazo.de registro 186, La compuerfa es restaurzda a
la posicidén cerrada cuando se desactiva el solenoide L1O, y un par
de muelles de hojas 201 fijan la tarjeda contra la platina.

Para desplazar el carro 113 durante la operacién de ex—-
ploracién, se dispone vn 6rganc de transmisidén que mueve la plati-
na 174 y la compuerta 202 a una-velocidad relativamente lenta pre-
determinada durante la "carrera exploratoria¥, y & una velocidad
relativamente méyor durante la carrera de retorno del carre. Para

tal fin, se dispone una correa 210 accionada por el Srgano de trans

misién principal que lleva a cabo una velocidad de transmisiénpre-

determinada segin se explicard con meyor detalls nds adelante.
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La correa 210 hace glrar continuamente una polea 214

fijada a un eje 212 el cual se halla montado en posicidén giratoria
en el bastidor o caja del proyector. El eje 212 posee una segunda
polea 215 fijada al mismo y es efectivo para mover el carro 113

solo durante la carrera de exploracién. Una correa 216 va montada

- para movimiento entre la polea 215 y una segunda polea 218 acopla-

da en posicién giratoria sobre el eje 220 a su vez asegurada en
posicién giratoria a la caja del proyector. De este modo la trans—
misién por correa 216 se halla continuamente en movimiento, Para
efectuar ¢l ajuste de la correa de transmisién 216 se dispone un
golenocide L5 que va montado en el bastidor de la miquina y posee
su armadura 222 conectada a un extremo de una palanca 224 montada
én posicion giratoria cerca de su otro extremo sobre un perno 228
fijo en el basfidor. En el extfemo 230 de la palanéa 224 junto 2l
perno pivote 228 se dispone un elemento de tépe acclonador 232 ri-~
gidamente asegurado al carro 113, Cuando el carro ha de ser puesto

en novimiento, se activa el solenoide L5 haciendo girar la palanca

" 224 y el extremo del 6rgano de transmisién 230 en sentido horario

para hacer que la palanca 224 atenace la correa entre el extremo

230 respectivo y un elemento de tope 232 asegurado al carro 113,

Esta accién de la palanca 224 haco que cl carro 113 junto con'el
golenoide 15 y toéo su mecanismo correspondiente sea desplazado
con la correa 216. El carro es llevado mis alli del eje del sis-
tema 6plico a una velocidad directamente proporcional a la veloci—
dad rotatoria del tambor a fin de lograr un exacto sincronismo en-
tre la tarjete mévil y la sﬁperficie sensibilizada del tambor. Un
bloque impulsor 240 va fijamente montado sobre el carro 113 entre
un tope comienzo de exploraciéﬁ 242 y un conmutador final de ex~
Ploracién LS26 montado sobre un elemento de tope 244, Cuando se

mueve todo el carro 113 durante la carrera de exploracién se des;
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plaza con &1 el blogue 240 desde'gl elemento de tope de comienzo

de exploraqién 242 hasta el éonmutador-de final de exploracién

1826, Cuando el blogue 240 acciona el conmutador 1S26, un cireui-

- to susceptible de ser descfitb desactiva el solenocide L5 que suel-

ta la palanca 224 haciendo regresar por ende el carro medianteun

' muelle 248 fijado al bastidor por un extremo y al carro por el
- otro extremo. El carro 113 es retornado hasta que el bloque impul-

sor 240 establece contacto con el elemento de tope 242, Para amor-

figuar el retorno del carro, se dispone un cilindro de aire 249.

Para poder explorar estructuras de velicula de diver~

sos tamafios en tarjetas perforadas, es decir, esiructuras de pe-

~ licula que correspoadan a planos de ingenierla temafos 4, B o C

¥y por ende obtener cépias reproducidas qué coincidan con el des—~
plazapiento Qe hojas de diferente largo sobre las cuales ha de
trapsferirse la imagen perfilada en polvo del original, pueden
variarse la posicién de comienszo de ecxploracién y la posicitn de
final de exploracién del carro a fin de acomodar diferentes longi-

tudes de exploracién para las imdgenes de Civersos tamafios sobre

;_ las tarjetas perforadas. A este respecto se fija un voltaje en el

cifcuito de control oprimiendo uno de los commutadores del banco

correspondiente S17 dispuesto en el cuadro de mandos principal se~
gin el tamafio de ﬁoja deseado y tarjeta perforada que se esté re-
produciendo., A partir de este ajuste S; suministra una sefial a un
microfijador de posicién K30 que es un detector de error direccio-

nal muysensible , Bl microfijador de posicién K30 envia & su vexz

una sehal al motor Bl2 gque acciona un eje 250 por medio de un iren

de engranzjes 252. Bl eje 250 esti formado con roscas derecha e
izquierdsa é fin de mover el elemento de tope de comienzo de explo-
racién 242 y el elemento de tope de final de exploracién 244 que

son recibidos a rosca en el eje 250 y movidos reciprocamente con
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lo cual se aumenta o disminuye la distancia de exploracién, Al

mismo ticmpo un engranaje 258 acciona un potencidmetro lineal '
R21 en un circuito susceptible de ser descrito. Cuando el poten-
ciémetro lineal se encuentra en el punto de equilibrio, los blo~
ques 242 y 244 se hallan en la posicién adecuada y el microfija-
dor de posicién desactiva el motor. Esta posicién de 9xploracién
es mantenida hasta que se efectia otra seleccién.

APARATO TE EXPOSICICN

El aparato de exposicién permite introducir dos cla-
ses de exposiciones de imagen al tambor de grabacién, una de las
cuales es para produclr copias en linea y otra para grafismos de
toho. Tal aparato de exposicién 340 comprende un par de brazosde
control de corte o hendidura 341, 343 que se extienden a lo ancho
del tambor y van asegurados cada uno en los exiremos respectivos
mediante un perno de sustentacidn 345 el cual es recibido en un
puntal de soporte 147 montado sobre el bastidor. Se apreciars que
la separacién entre los brazos de control de hendidura 341 y 343
define una ramra de exposicién dentro de la estructura protecto~
ra de luz cuya ranura es verticalmento ajustable con relacién a
la estructura por medio de tornillos de ajuste 349 que son recibi-~
dos en puntales de soporte 347 a través de ranurag alargadas. El
brazo de control ﬁe hendidura 343 estd formado conruna extensién
351 en la poreidén inferior respectiva que sirve para sostener una
plancha 353 hecha de vidrio o similar provista de lineas opacas
pgralelas, con preferencia aproximadamente 50 a 300 lineas por
pulgada que forman por ende una reticula. Las lineas opacas y las
separaciones entre las mismas son con preférencia de igual ancho
yroporecionando un cociente 50-50 de zonas claras ¥y opacas, Las li-
neas opacas pueden formarse mediante regla o fotograficamente, La

reticula o trama 353 ve ascgurada firmemente a la extensién 351
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por medio de gulas 3555 357 cuya separacién entre si forma otra
abertura més a modo de ranure o hendidura ademés de la correspon-
diente definida entre los brazos de control 341 y 343.

Para permitiz uﬂa alineacién éptica precisa de lag -
hehdidugas definidas por los brazos dé control 341, 343 con la
linea central de la trayectoria 6ptica, un pasador de control de
espacio y céntrado 361 montado sobre un soporte 363 del bastidor
se halla colocado en posicién entre los brazos de control que se
hallan aprisionados contra- el pasador 361 por medio de un muelle
365 acoplado a los mismos. Para permitir los ajustes de los pasa~-
dores de control de espacio y centrado 361 con relacién a la tra-
yectoria 6ptica, el soporte 363 va asegurado al bastidor por me-
dio de tornillos de ajuste 367 a través dé ranuras alargadas 369
formadas en el soporie. De esta manera, se mantiene una alineacién
precisa de la linea central Sptica en todo momento para la hendi-

dura formada por los brazos de control 341, 343.

Cuando los brazos de control de hendidura 341, 343 se
encuentran en la posicién épticé, se formard una imagen en linez
¥y ﬁn material revelador o polvo impresor revelard las liﬁeas es—
trechas ¥y los caracteres impresos o mecanografiados, ya que enton—
ces es cuando los campos eléctrlcos son més elevados y las lineas
de fuerza mis concentradas. Por otra parte, no se producirin gran-
des zonas s6lidas como areas s6lidas de polvo impresor sino mas
bien éste se depositars densamente a lo largo de los bordes de di-
chas zonas y muy poco o ninguno lo hari en los centros, lo cual
seria deseable en las imégenes de area s6lida o imégenes de tono
contlnuo. Para superar este problems, se desplaza & la trayectoria
6ptica una segunda hendidura que contiens la trama 353 y se retira
de la misma la ranura o hendidura formada por los brazos 341, 343.
Esto da como resultado imigenes electrostaticas tras svbd1v1d1rla—

?
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exposicién en un grafismo en linea de medio tono que puede azhora
revelarse adecuadamente mediante el material révelador formando
im4genes de zona sb6lida y tono continuo, toda vez que la trama
descompone lasg zonag expuestas en lineas’alternas de carga y no
carga. . '

Para lograr esta forma alterna de operacidén, una leva
371 que va montada en disposicién giratoria sobre un &rbol de le-
vag 372 por medio de un tornillo de ajuste 374 gira en contacto
a tope con el soporte de montaje 363 impulsando por ende éste y
el pasador de control de espacio y centrado 361 fuera de la tra-
yectoria 6ptica contra la accién de un muelle 376 que tiende a
mantener el soporte en una posicién 6ptica fija. Mediante esta
disposicién se hacen girar los brazos de control de hendidura 341,
343 en torno a smus perncs de soporte 345 y se mueve una trama con-
tentiva de hendidura 353 a la posicién 6ptica. Se hace girar el
4rbol de levas 372 un arco predeterminadc por medio de un solenoi-
de accionador L15 qué recibe una sefial de activacién a partir de
un circuito susceptible de ser descrito m4s adelante. De esta ma-
nera puede variarse la posicién de la hendidura de copia En lines
a imbgenes de medio tono y zona sélida., Cuando se desactiva el so~
lennide L15, el :imé.n. de accionamiento respectivo descenderé a
su posicién inferior sacando por ende el &rbol de levas 372 y por
tanto la leva 371 fuera de la trayectoria del soporie de montaje
363 permitiendd que los brazos de control de hendidura 341, 343
regresen a su posleidn original debido a la accidén del muelle 376,

Otra caracteristica del aparat9 de exposicién es que
el tiempo de exposicién es selectivamente controlado para las di-
ferontes velocidades de la miquina, Bsio es particularmente desea—
ble en la produccién de impresiones-de copias en linea en las cua-

les se hallan en gran demanda las méquinas grabadoras de gran vo-
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locidad. Como cbdnsecuencia de ello, es posible cambiar la abertura

de exposicién de la hendidura formada por los brazos de control 341,

343 pera obtener todavia un segundo tiempo de éxposicién para ope-

" racién a gran velocidad. Esto es logrado por los eleﬁentos de leva

385- montados sobre soportes 363 cuyos elementos se mueven hacla

" arriba y hacia abajo en contacto con pernos 387 y 389 formados en

los brazos de control de hendidura 34L, 343 respectivamente. Para

‘desplazar el elemento de leva 38579n una direccién agcendente, los

sopories de mantaje 363 van acoplados a una barra 391 que a su vez

va asegurada a un solenoide estimulador L9 que recibe distintos me-
fiales eléctricas segin se describirid mis adelante. La barra 391 se

exti?nde aflo 1argorde la aberfura a modo de hendidura y dispone

de pernos 392 los cuales son recibidos en ranuras alargadas 393 de

 los puntales de soporte 394 asegurados al bastidor. A la recepcién

de una sefial, se activa el solenoide L9 gue impele hocia arriba la
barra 391 coﬁ los pérnos 392 montados en las ranuras 393. Como ne-
sultado de ello;-los elementos de 1evé 385 impelen los pernos 387
v 389 hacia fuera contra la accién del muelle 365 ampliando por
ende la avertura de la hendidura, Cuando se desactiva el solenoide
19, la barra 391 y por tanto los pernos 392 descienden a su posi-
cién ﬁ&s inferior determinada por la porﬁién mis baja de las ranu-
ras 383 moviendo ae tal forma log elemeﬁtos de leva 385 fuera de
contacto con los pernos 387 y 389 disp;estos en le brazos de con—
trol de hendidura 341 y 343 permitiendo a 6stos por ende ser lle-
vados a su posicién de cierre normal determinade por los pasadores
de control de espacio y centrado 361 debido a la accién del muells
365

APARATO DE ALTVMENTACION DE HOJAS

El aparato de alimentacién de hojas alimenta éstas

automitica o manualmente segin se requiera para la deseada opera-—
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cién de la m&quina. Para la operacién automitica, se seleccionan

hojas de diferentes tamafios cuando se oprimen los botones corres—
pohdientes al tamafio de inpregién situados en el panel de control
principal. Como alternativa, un operador de la miquina puede se~

leccionar ol tamafio de hoja deseado eligiendo una de las tres ban-

- dejas respectivas en el control selector de bandejas de la estruc~

turs de alimentacién de hojas. En una forma de realizacién alter-
nay puede invalidarse la alimentacién automética y alimentar las-

hojas manualmente a opcibn del operador de la méquina,

El aparato de alimentacién comprende generalmente el
bastidor 401 que sustenta tres bandejas, una bandeja superior 402,
una bandeja ceﬁtral 403 y una bandeja inferior 404, cada una de las
cuales retiene una piia de hojas y es ajustable en cuanto a tamafio
de éstas seglin se evidenciari mis adelante; Deseablemente la bande-
ja superior 402 retiene hojas tamafio C Que pueden oscilar de 17
pulgadas x 22 pulgadas o 18 pulgadas x 24 pulgadas (42,5 cm x 55 cm

o 45 em x 60 cm). La bandeja central 403 deseablemente retiene ho-

" jas tamafio C o B que oscilan de 11 x 17, 12 x 18, 17 x 22 o 18 x24

(27,5 x 42,5, 30 x 45, 42,5 x 55 0 45.x 60 cm). La bandeja inferior
404 deseablemente retiene hojas tamafio A, B o C que oscilan de8ZL/2
x11, 9x12, 11 x 17, 12 x 18, 17 x 22 o 18 x 24 (21,25 x 21,5,

22 x 30, 27,5 x 4é,5, 30 x 45, 42,5 x 55 0 45 x 60 cnm). Cada bande-
ja estd similarmente construida y es intercambiable ¥y por lo tanto
solamente una de ellas necesita ser descrita, entendiéndose que to-
das las bandejas funcionan de maners similar, La bandeja de hojas
comprende un elemento de base 409 que posee un canal central en
forma de ranura 415, Una-pila de hojas se halla colocada longitudi-
nal y lateralmente sobre la bandeja por medio de gulas marginalés
416 y 417 que se hallan ajustablemente montadas scbre la bandcja

por medio de un eje 410, Las guias marginales 416, 417 son ajusta—
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bles longitudinalmente sobre’ la bandeja mediante una estructura

de éuia posterior 418 que se halla adaptada pars ser colocada se-
leétivaments en posicién a lo iargo de 15 bandeja en orificios de
emplazamiénto'4ll que corresponden a un largo de hoja particular.

La estructura de gula posterior 418 incluye una plancha de guia

© posterior 419 que posees elementos de gula 422, 424 que son recibi;

dos en la ranura 415 y wno o més pernos 425 gue se hallan adaptados
para ser reoibidos en orificios 41l. Para permitir la colocacién-en
posicién longitudinal de la. estructura de guia posterior 418, sele-
vanta hacia arriba la plancha de gﬁia posterior 419 para'retirar
los perncs 425 de los orificios 411 y después se baja para colocar
los pernos'én_los orificios particulares para €l largo correspon-
diente deseado convenientemente indicado por las lineas y nimeros
de gula grabados en la plancha 409. Para facilidad de colocacibn

de lz estructura de gula posterior se dispone'un elemento indica~

dor 428 que facilita la alineacién con las lineas de gula.

Para permitir el ajuste lateral de las gulas marginales
cada una de ellas estsd horadada para recibim un trinquete 432 en
forma de bola que es impulsado bajo la accién de un muells 433 al

interior de uno de los esconces convenientemente emplaszados 412

- formados sobre el eje 410 de suerte que la gula marginal puede ser

f4cilmente orientéda por un operador a la posicién deseada para lcs
diversos apchos de hoja. ?ara facilitar la colocacién de las gulas
marginales, lineas y ntmeros de guia se hallmgrabados en el eje
410,

la separacién de hojas se obliene por retencién fric-
cional lateral por medic de un par de almohadillas de presién 434
hechas de caucho u otro material apropiado montadas sobre las gulas
marginalés 416 y 417. Las almohadillas de presién 434 se bhallan

montadas de tal forma que pueden reemplazarse siempre que 56 desee.
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A este respecto cada almohadilla 434 va asegurada mediante cemento

a un elemento poritador 435 portado en un elemento de soporte 436

~ formado como un resorte laminar doblado que normalmente impele la

almohadilla de presién contra el margen lateral de la pila de ho-

jas. Para facilitar la colocacién o retirada de una pila de hojas

" sobre la bandeja se dispone una leva 437 formada en el brazo de

palanca 438 qué va insertado mediante articulacién floja en el la-—
do de cada guia marginal cén lo cual el extremo libre del elemento
de soporte 436 puede ser desplazado mediante la accién de una leva
del lado de la pila de hojas por rotacion del brazo de palanca 438
que posee una porcién de palanca 439 formada en un exiremo respec-

tivo.

Para asegurar la alimentacién de hojas simples a par—
tir de la pila se disponen uno o mds rodillos de arrastre 441 co-~
locados en posicién ajusiable cuando estan en posicién funcional

reposando sobre la hoja situada en la parte superior de la pila,

Los rodillos de arrastre 441 van insertados en posicién giratoria

sobre un par de brazos 443 montados en posicién giratoria_sobre el
eje 410 a ladcs opuestos de la plancha de gula posterior 419. Cada
uno de los rodilleos de arrastre 441 estd hecho con preferencia de
wa s6lida pieza y-se halla dispuesto en su posicién funcional con-
tigua al extremo posterior de la pila de hojas de tal forma que
cuando un borde anterior de la hoja situeda en la parte superior
de la pila avanza solamente una corta distancia desde debajo de
los rodillos de arrastre, seréﬁ inmediatamente efectivos para si-
tuar una resistencia al arrastre sobre la poja siguiente impidien~
do su avance a cualquier grado indeseable mediante friceién a par-
tir de la hoja gue avanza procedente de la parie superior. Cuando
ha de introducirse en la bandeja una pila de hojas, los rodillos

de arrastre 441l son retirados de la trayectoria y llevados a una
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posicibén inoperante haciendo girar simplemente los brazos 443 en

torno al eje'410.
- la bandejé es sustentada en posicién desligzable en la
estructura mediante un soporte derocho-446 y un soporte izgquierdo

44T que reciben una porcién respectiva 448 fijada al bastidor. Los

..élementos de trinquete 449 van asegurados sobre cada uno de los

gsoportes 446, 447 por los extremos para facilitar el blogueo de
la bandeja en la esiructura i bien pueden omitirse para retirar

de ésta dicha bandeja.

Parg aliméntar las hojas una cada vez a partir de la
bandeja se disponen rodillos de transmisién 451 fijamente monta-
dos sobre un eje 452 acoplado en posicidn giratoria en un brazo
454. Los rodillos de‘transmisién 451 son éccionados por un motor
B8, B9 o Bl0 por medic de un engranaje 462 que ajusta éon un en—
granaje 464 el cual va fijado a un eje 466 insertado en un braszo
454., yendo acoplado el eje 466 al eje 452 mediante una correa
469, De esta manera el motor gue funciona contimuamente imparte
movimiento giratorio a los rodillos de transmisién 451 que sirven
para alimentar la hoja superior mediante contacto friccional con
la nisma. Asimismo acopladas al brazo 454 se encuentran las guias
de hojas 476 que.sirven para desviar la hoja hacia la trayectoria
de alimentacién prevista. Para permitir el libre movimiento de la
hoja después de eniregarla a un transporte respectivo gque la des-
plaza en relacién sinerénica con respecto al movimiento del tam~
bor por delaﬁte de las estaciones de Dproceso, es conveniente que
los rodillos de alimentacién 451 sean elevados fuera de contactho
con la hoja. Para conseguir'esto se activa un sclenoide 12, L3 o
L4 a partir de un circuito de control segin se explicars més ade-
lante para hacer girar ol eje 472 elevando por ende los rodillos

de transmizién seglin se evidenciard., Un elemento de émbolo 473
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del solenoide va conectado a un brazo 474 que recibe un extremo

© del eje 472. Se utiliza un muelie de embrague 476 para transmitir

el movimiento del brazo 474 al eje 472. De esta manera se elevan
los rodillos 451 una distancia fija independiente de la aliura de
la pila, Para ajusiar la distancia fija a que se olevan los rodi-
llos 451, un elemento de soporte 477 montado en disposicién desli—
zante sobre el bastidor precarca el muelle de émbrague 476 ¥ es
asegurado en pogicién por nedio del tornillo 478. Cuzndo se @esac—
tiva el solenoide, el elemento de émbolo 473 libera el brazo 474
aflojando por ende la accién del muelle 476 sobre el eje 472 y
pernitiendo que los rodillos 451 regresen a- su pogicién original
en contacto con la hoja situada en la parte superior de la pila,
Colocadas en los estremos de descarge de las bandejas se encuen-
tran planchas de gula 479 que gulan las hojas alimentzdas a partir
de cada una de las bandejas hacia una salida comtn 480 donde la-
hoja puede ser recibida y mani@ulada de una manera que se& descri~

birsd mds adelante,

Con frecuencia es deseable ir de una alimentqcién de
hojas automdtica a una alimentacién de hojas manual con lo cual
pueden introducirse hojas de diferentes tamafios a opeién del ope-~
rador de la méquipa. A este respecito un paﬁel de puerta 484 se en~
cuentra montado en disposicién giratoria sobre la parte superior
del bastidor para facilitar acceso a la trayectoria a la salida
comtin 480, Al levantar el panel de puerta 484 se oprime el conmu-
tador selector 525 para esta operacién., De esta manera es posible
éin dejar de volver a cargar hojas en cualquiera de las bandejas
alimentar una o mis hojas a la m&quina. Cuando se cierra el panel
de puerta 484 un elemento de control 4867sirve para fijar de nuevo
automédticamente la estructura de alimentacién de hojas a la formg

automitica de operacidn,
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Para cargar répidamente lasrhojas en cada una de igs
bandejas en forma simulténea y sin incurrir en dafio al borde an-
terior de la éila correspondiente, se dispone un mecanismo de car-
ga répida 488. El mecanismo de carga r&pida 408 comprende un man-
go elevador 4897a00p1ado a una plancha deslizable 490 que ajusta
con uné extensién de los collares elevadores 491 que van fijados
a elementos de eje 472. La plancha deslizable 490 va fijada al bas-—
+idor por medio de tornillés 493 recibidos a fravés de absriuras
alargadas 494 formadas en la plancha. Cuando se levanta el mango
elevador 489, se hace gigar.a los ejes 472 elevando por ende los
rodillos 451 de las bandejas. Se dispone un elemento de bloguco
495 para mantener el mango elevador 489 eg la posicién levantadz.
Guando ei mango elevador 489 es soltado del elemento de blogueo

495, la pléncha deslizable 490 y los rodillos 451 regresan a su

posicién original. Un muelle 496 releva la carga de la wmlancha

deslizable 490 de los collares elevadores 491 y también sirve pa-

ra mentensr el mango elevador 489 en posicién baja.

APARATO DE TRANSPORTE DE HOJAS

El aparato de transporte de hojas recibe &stas del
aparato de alimentacién correspondiente y las transporta por de-
lante de las estaciones de proceso donde se produce una éoPia per—

manente sobre las mismas y por Ultimo das entrega a una bandeja re-

- ceptora de copias. El aparato de transporte de hojas 75 comprende

un t;ansportadér de cadena continua 502 que lleva uno o més meca~
nismos de prensién de hojas 503 en una trayectoria entre una guia
de alimentacién de éntrada frontal 504 y un mecanismo transmisor
de alimentacién de salida posterior 505 a un mecanismo de trans-
porte vertical 507 (fig. 41) para entrega a la bandeja de copias.
El mecanismo de prensidén 503 incluye elementos estruc—

tura}es laterales 510 que van asegurados al transporiador de cade-
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na 503, Un elemento de estructura posterior 512 une los elementos
estructurales latersles 510 y se halla montado entre los mismos.,

Unido al elemento do estructura posterior 512 y extendiéndose a

. 1o largo de la parte superior del mecanismo de prensién se encuen—

tra una tira longitudiﬁal de material eldstico 514 formada con por-
ciones recortadas 516 a lo largo de la parte frontal respectiva,
Extendiéndose 2 1avparté frontal dg los elenmentos estructurales la—
terales 510 se halls unrcuerﬁo 518 en forma de una pleza de mate-
rial rigido. Montada para rotacién en el interior del cuerpo 518

se encuenira una barra 520 que pucde moverse en un arco de aproxi

madamente QOOQ Elementos de leva 532 van unidos a uno u otro ex-
tremo de la barra 520, La barra 512 est4 formada con una abertura
524: Conviene hacer observ;r gue el cuerpo 518 estd formado con
aberturas 519 incorporadas. Las porciones regortadas del material
5l4 se hallan colocadas por encima de estas aberturas 519. Una
gula de control del borde anterior de la hoja 521 se halla monta—
da dentre de cada abertura 519 y va asegurada mediante un perno
523 que ajusta en el interior de una abertura 525 de la gula 521
¥ una abertura 527 del cuerpo 518. Un resorte laminar 529 se halla
colocado en posicién entre la porcién posterior del cuerpo 518 y
la porcién posterior del material eléstiéo 514 para mantensr la
gulis de borde anterior en contacto con la barra 520,

El mecanismo de prensién 503 es accionado cuando se
activa un commutador sensor LS24 que es excitado al efectuarse la
insercién de una hoja en una ranura 524 de la barra 520, La hoja
es introducida en la ranura 524 y tras un lapso-de tiempo apropie=—
do, una palanca 526, que se desplaza giratoriamente en torno a la
barra 520, mueve los elemenios de leva 532. BEstos se musven enuna
direcgion horaria desplazando por ende la barra 520 en la misma

direccién para prender positivamente la hoja entre la superficié.
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superior 536 de la barra y la superficie inferior de las paries

en proyeccioén 538 del'material eldastico 514. El borde anterior

. de la hoja és guiado por la gula 52l y desplazadb a una posicién

para ser prendido por el borde 537 de la gbertura 524 dispuesta

en la barra 520,

. Bl transportador de'cadena'incluye un par de cadenas
de rodillos sin fin 546 una a cada lado del bastidor que pasan a
partir de la rueda dentada 562 montada sobre el eje 564 por enci-
ma de la rueda dentada 566 'y 568 montada sobre ejes 570 y 572,
respectivamente. El eje 570 sostienc un mecanismo elevador de ho-

Jas 575 que sirzve para poner lz hoja de copia en contacto con el

~ tambor en la estacién de transferenciz de imagen que serd descri~

ta con mayor detalle mds adelante. Las ruedas dentedas 566 y 568
guian las cadenas en uma trayectoria tangencial a la superficie
del tambor por delante del fusor y a través del mecanismo trans—
misor de alinentacién de salida postérior 505 donde la hoja de co-—
pia es soltada del mecanismo de prensién y llevada al mecanismo
de transporte vertical 507 segin se evidenciard mis adelante. Iag
cadenas son llevadas después por encima de una seguﬁda rueda den-
‘tada 574 dispuesta sobre el eje 576 y en torno a la misma hacia
abajo z una rueda.dentada 578 asegurada a un eje motor 555 y de
nueve hacia atrds 2 la rueda dentada 5§2 digpuesta en el eje 564.
Cada una de las ruedas dentadas se halla colocada en
posicién sobre su eje o pﬁnto central de apoyo para separar enire
sl las cadenas una distancia mayor que el largo del tambor a fin
de utilizar todo el ancho de la hoja de copia. Las cadenas 546
llevan deseablemente dos mecanismos de prensién 503 que se hallan
igualmente separados entre 81 a lo largo de las cadenas. Loz meca-
nismos de prensién se hallan emplazados spbre las cadenas en 4ngu-

los rectos con respecto a la trayectoria de desplazamiento de las
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mlsmas para moverse con ellas entre la gula de alimentacidén de¢ en~-
trada 504 y el mecanismo transmisor de alimentacién de salida pos-
terior 505, , .

Cugndo se alimenta una hoja de copia a la guia de ali-

mentacién de entrada 504, un conmutador sensor IS24 activa un re—

© gulador M5 del circuito que deja paser un tiempo suficiente para

permitir que la hoja de copia sea convenientemente colocada en el
mecanismo de prensién. Tras un lapso de tiempo apropiado se sumi-
nistra una sefial a cada uno de un par de solenoides L6 y L7 para
activar una leva del impulsor 520 y cerrar el mecanismo de pren~
sién 503 aseguraﬁdo por ende la hoja para transporte a través de

las estaciones de proceso.

A medida que el mecanismo de prensién 503 es movido
por el transportador de cadena 546 Yy se aproxima al tambor, se ac—
tiva un mecanismo elevador de hojas 575 sustentado sobre un eje
loco 570 para controlar la aliura de lsa hoja de copia en la esta-
cién de {ransferencia de imagen. 4 este respecto el mecanismo ele.-
vador de hojas 575 comprende una palanca 612 que giré en torno a
un perno 614 y que mediante una serie de brazos de palanca 616 y
618 va acoplada a un olemento do gula de hojas 620, El elemento de
gula 620 ge halla montado en posicién giratoria sobre un par de
bloques de montaje 621, 622 fijados-al eje 570, Cuando el mecanis-
mo 503 pasa por el mecanismo elevador de hojas 575 se desplaza el
elemento de guia respectivo 620 por debajo de la trayectoria de mo-
vimiento del mecanismo de prensién mediante la accién de la palan-
ca accionadora 612 y los brazos 616, 618, Después de que el mecanis-
mo do prensién pasa por la palanca accionadora 612, el elemento de
guia 620 es regresado a su posicién neutrél mediante un par de mue-
lles de retorno 624 asegurados a los soportes 621 y 622 para ele-

var la hoja portada por el mecanismo de prensién en Intimo contacto
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con el tambor., De estarmanéfa'se_mantiene la posiclén apropiada
de la hoja de copia para eliﬁinar cualquier supresién del borde
anterior en el instante de la transferencia de imageh sobre la
hoja, ’ |

La hoja es transportada ﬁor delante del fusor al me-

. canismo transmisor de alimentacién de =@alida 505 donde se suelta

¥ se la hace seguir al mecanigmo de transporte vertical 507, A
este regpecto el mecanismo de alimentacién de salida posterior
505 compmrende un rodillo de entrega moleteado 642 accionado por
un engranaje 643 que a su vez es éccionado por otro engranaje
644 movido por la rueda dentads de cadena 645 por medio.de un eje
648, Un engranaje 643 acciona el rodillo de entrega impulsado 642
impartiéndoée una fuerza de transmisién a un rodillo loco 640 que

posee anillos 650 en. forma de O incorporados al mismo,

Para permitir el paso del mecanismo de prensién 503
se despiaza el rodillo de entrega 642 fuera de contacto con el ro-
dillo de entrega loco 640 haciéndolo girar en torno al eje 649
por medio de un enlace rotatoric 652 montade sobre el eje 653 mo-
diante la accién de un solenoide cuando éste es activado por wna
soflal segin se deoscribird méas adelante. Después de gue el mecanis—
mo de prensién—ha.pasado por los rodillos de entrega, se desactiva
el solenoide L8 permitiendo que el rodéllo de entrega impulsado
642 ajuste con la hoja y el rodillo .de transmisibn 640 alimente
continuamente la porcién-restante de la hoja desde el mecanismode
alimentacién de salida posterior al mecanismo de transporte verti-
cal parz entrega a la bandeja receptora o de salida. Cuando el me-
canismo de prensién pasa por los rodiilos 640 y 642 la hoja es li~
berada del mecanismo de prensién pof un eleménto de leva 660 gue
mueve el mecanismo 2 la posicién abierta haciendo girar los elemen—

{os de 1eva 532 y por ends liberando la hoja y disponiendo el me-
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canismo de prension para el ciclo siguiente.

iy e
1

Después que la hoja es liberada del mecanismo de pren-

sién 503, es elevada por un mecanismo de leva 665 guiando el borde

anterior respsctivo al mecanismo de fransporte vertical 507. El me-

canismo de leva 665 comprende una palanca 666 montada sobre pernos

" "667 los cuales estén sustentados por blogues de montaje 668 reteni-

dos sobre un eje 670 mediante tornillos 671. El mecanismo de pren—
sién 503 sirve para accionar ¥y colocar en posicién la palanca 666
con el fin de elevar la hoja a lo largo de su trayectoria de trans-

porte al mecanismo de transporte veritical. La palanca 666 es regre—

" gada a su posicién neutral por un muelle 672 que va asegurado sobre
el eje 670 y los pernos 667. De esta manera el mecanismo de leva 676

hace que el borde anterior sea controlado para prevenir la posibili-

dad de que la hoja se arrugue o doble cuando es recibida en el me-
canismo de transporte vertical.
Bl mecanismo de transporte vertical 507 que recibe la

hoja entregada a partir del mecanismo transmisor de salida poste-

" rior 505 comprende un cénjunio de correas impulsadas sin fin 680

sustentadas sobre poleas locas 68 y que sirven para transportar la
hoja a la bandeja receptora 20, Una o més proyecciones eldsticas
685 sirven para desviar la hoja que me mueve verticalmente a una di-
reccién generalmen%e horizontal pafa facilitar su entrada en laban~-
deja. Bl movimiento es impartido a'las correas 680 por medio de una
correa de transmisién 687 que acciona un eje 689 el cual se halla
rodeada por un grupo de poleas locas 681, siendo impulsado el otro
grupo de poleas por medio de engranajes de transmisién apropiados.
La correa de transmisién 687 es accionada por el sistema de trans-
migién de la méquina & través de una polea 691, que va fijada a un
eje 693, que posee una rueda dentada 695 incorporada y es impulsada

por un érgano de transmisién 696,
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SISTEMA DB TRANSHISION (fig. 42,743)

Bl sistema de grabacién es capaz de funcionar a veloci-
dades mﬁl£iples con lo cual la produccifn de copias o relaci6n de
desplazamientO'puedé doblarse o cuadruplicarse a opcién del operz.-
dor de la miquina. Deseablemente la_reproduccién de imégenes tona-
les se lleva a cabo a velocidad reducida de desplazamiento de cO~
pias en tanto que las imégenes en linea pueden reproducirse a ve-
locidades medias o elevadas respectives.

Para efectuar ¢l movimiento de los diferentes componen—

tes del sistema comprendidos el zparato de manipulacién y explova-

cibén de fichas o tarjetas, el tambor de regisiro o grabacién, el
aparato de transporte de hojas, y el mecanismo de transporte verti-
cal; se dispone un sistema de transmisidn'hn;tario que posee como
geherador de energia un motor de velocldades miltiples BT con el
cual se logran diferentes velocldades de desplezamiento de copilas.
Yontada sobre el ejé 705 del metor BT se encuentra una correa de
transmisién principel 707 que se deslizz sobre una polea principal
T09 laFual acciona un eje Tll que posee una polea de transmisidu
prensora 713 fijada ale misma pars éccionar el mecanismo de pren-
sién 503 del aparato de transporte de hojas'segﬁn se evidenciaréd

después con mayor detalle.

Las cadenas 546 portadoras de los mecanismos de pren-
sién 503 son accionadas mediante ruedas dentadas de fransmisién

578 aseguradas al eje de transmisién 555. El eje de transmisidn

_ 564 es accionado por una rueda dentada T19 a través de un embrague

magnético L1 que comprende planchas de embrague 721, 723. La plan~
cha de embrague 721 va as?gurada al eje de transmision 578 parae
girar con el mismo mediante una llave 725 en tanto gue la plancha
de embrague 723 va insertada mediante cojinetes apropiados sobre

el eje de transmisién 555 y porta un adaptador de embrague 727 que



10

15

20

30

sustenta la rueda dentada 719 la cual es accionada por una cadpnaA
730 que a su vez eé movida a partir de un eje 732 portador de una
polea de prensién T34 accionada por'una polea de transmisién pren-
gora 713 por medio de una correa 736. De este modo la plancha de
embrague 723 es libre de girar sobre el eje de transmisién 555,

en su punto central de apoyo, en tanto que la plancha de embrague
721 permanece estacionaria debido a la fricoidn de los elementos
unidos a la misma. El embrégue magnédtlico va acoplado al cirouito
de control segfin se describe mis adelante por medio de escobillas
738 sobre anillos colectores apropiados dispuestos en la plancha
de embrague 721, . ‘

El tambor 7O es accionado a partir del eje 732 por me-
dio de una polea de fransmisidén respectiva 741 incorporada al mis-
ﬁo la cual ﬁueve una correa 743 que rodea una polea 745 montada
coaxialmente con el tambor, El movimiento zl aparato de manipula-
cién y exploracién de tarjetas se efectis a partir de una polea de

transmisién loca 747 montada sobre el eje del tambor cuya polea

" mueve una correa loca T49 y una polea loca 751 que 2 su vez acciona

una polea 753 la cual se halle rodeada por una banda de exgloracion 210
que permite explorar las tarjetas perforadas segin se desoribé an—-
teriormente, Como ys se ha mencionado, una rueda dentada 695 impul—
sada por unae cadeﬁa 730 sirve para accionar el mecanismo de trans-

porte vertical. De esta manera se logra una transmisién unitaria de

‘velocidades miltiples para el sistema de grabacién,

SISTEMA FUSOR (fips, 28, 44, 45)

Para fijar imégenes'perfiladas en polvo de modo perma-
nente al material laminar, se dispone un sistema fusor capaz de fun~
dir imégenes de gran calidad aunque se utilicen diferentes veloci- -
dades de desplazamiento y distintos pesos de hojas de copias, El _

aparato fusor 78 comprende una pluralidad de elementos de caldeo 765
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como por ejemplo bobinas de resistencia de nicromo montadas en un

alojamiento de reflector 766 y cuando son activadas por un cireui-

- 4o de control (fig. 44) irradian suficiente calor para fundir la

imggen pero no sobrepasan una temperatura que podria quemar lige-
ramente o de otro modo aféctar la cglidad de la imagen.

7 El circuito comprende un suministro de ensrgia bien
f;ltrada vy regulada 769 formado poxr el diodo CRl, las resistencias
de énergia R2 y R3, los condensadores Cl y C3, ¥ un diodo Zener .
CR2, Se ha comprobado que un voltaje de salida de tal suminisiro
de aproximadamente 12 voltios es satisfactorio para tal fin, Una
junta sencilla Q3, resistencias R4 y R6, cémara compensadora R5, ¥
un condensador C4 sirven para formar un osclilador de diente de
sierEa Tl que genera una geﬁal én rampa pare un fin que se descri-
birs oportunamente. Un condensador C2 sobrepone una sefial 60 HZ
en base dos de la junta sencilla @3 para permitir que el oscilador

sea sincronizado con el voltaje de la linea. Bl periodo del osci-

~ lador de diente de sierra, que puede ajustarse variando RS, es un

niltiplo cualquiera de 16,666 milésimas de segundo que es el pe-
riodo de 60 HZ. Bste periodo no debe ser demasiado corfo de modo
que la variacién de energia sea demasiado abrupta o demasiado lar~
ga y por ende se vea afectada adversamente la respuesta del siste-
ma. Se ha comprobédo que un periodo de 83,333 milésimas de segundo
o 5 ciclos complefos de G.A., o 10 medio ciclos de C.A., es deseable
para velocidades de desplazamiento de hojas de 10 pies/min. a 40
pies/min, (3 mt/min, a 12mt/min,).

La potencia del oscilador de diente de sierra 771l se
acopla a una fase de emisor seguidor 773 que comprende un transis-

tor Q4 y una resistencia R7. El resistor R7 posee una elevada re-

- sistencia que permite una gran impedancia de entrada de esta fase

con lo cual la potencia correspondiente del oscilador de diente ée
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sierra puede acoplarse efectivamenie al resio del circuito sin
afectar la oscilacién, En la fase emisor seguidor 773 se incluyen
un transistor Q5 ¥y uné repistencia R8 para proporcionar exactitud
de impedancia a la potencia del circuito. Una resistencia R9 y

una cémara compensadora R1l permiten variar la amplitud del oscl-

. lador de diente de sierra‘771, entendiéndose que al aumentar la

amplitud del oscilador de ciente de sierra se disminuye la ganan-—
cia del circuito, y al disminuir la amplitud del oscilador dedien-—
te de sierra se aumenta la-ganancia. lLas resistencias R12 y R13,
que son de igwal valor, sirven para polarizar. el oscilador de
diente de sierra de suerte que flote a aproximadamente 6 voltios,

. Se-observara que la potencia de la fase enisor segui-
dor 773 se acopla directamente a un generador de pulsaciones trans—
versales cero y comparador Q8 para un fin que se deseribirsd més

adelante.

Para fijar el sistema de fusidn en cuanto a puntos fi-
jos para las diferentes felocidades de desplazamiento de las copias
se utiliza una red de puntos fijos 775 que incluye un termistor
simple Tl y tres redes diviéoras de voliaje asociadas. Una prime-
ra Ted divisora de voltaje comprende una cémara compensadors R17,
una cémara R10,. una resistencia R46, y una resistencia Rl4. Esta
red divisora de Qoltaje particular se usa para una velocidgd len—~
ta de desplazamionto de copias. Una segunda red divisora de volta—
je comprende una cémara compensadora R21l, una cémara R15, una re-
aistencia R4T, y una resistencia R18 y se use para una velocicad
media de desplazamiento de copias. De igual manera una tercera
red divisora de voltaje comprende una c4mara compensadora R25,
una camara R16, y una resistencia R22 y se utiliza para una ve-
locidad elevada de desplazamiento de copias, Conviene hacer ob-

servar que cada una de las redes divisoras de voltaje es acoplada
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al generador de pulsaciones transversales cero y comparador Q8 a

través del conmutador S15-2C. Las cémaras R10, R15 y R16 se deno-

minan "verniers de punto fijo" y se hallen dispuestas para ajuste

de punto fijo nenuel. Las cémaras R10, R15 y R16 permiten a un

operador variar menualmente el punto fijo en cada velocidad dedes-

" plazamiento de copias scbre unos limites idéneos predeterminados

para lograr una fusidn 6ptima. Como resultado de ello, el sistema

. fusor puede acomodar diferentes calidades de papel, distintas con~-

diciones aﬁbiéntales o cualquier otro factor gque precise un punto
£ijo mis o menos elevado, Se disponen ademds cémaras compensadoras
R17, R21 y R25 para una calibracién inicial en el momento de la fa-
bricgcién.

Seglin se indica anteriormente,iQS s un generador y
comparador de pulsacidnes transversales cero que compara las poten-
cias de enirada procedentes de la fase emisor-seguidor 773 y lared
de punto fijo 775 y proporciona una potencia de saiida a los inpul-
sorés Q6 y Q7. Cuando la cantidad de tensién de la red de punto fi~
jo es superior a la sefial en rampa suninistrada a partir de la fa-
se emisor-seguidor 773, se inhibe la potencia de salida de Q8
(figs. 45 (b) - (e)). ¥o obstante, cuando la sefial en rampa excede
del voltaje de salida de la red de punio fijo (figs. 45 (f) - (X)),
no se inhibe Q8. La potencia de salidafde Q8 es acoplada a los im-
pulsores Q6 y Q7 que a su vez encienden los “triacs® Q1 y Q2 cuan-
do no es inhibida la potencia de salida de Q8. De esta manera, cuan
do varia la resistencia del termistor Tl debido é las distintas
temperaturas del fusor, se produce una distinta potencia de salida
a partir de Ql y Q2 para mantener el punto fijo del fusor predeter~
minadg. ' 7

Para proporcionar potencia extra ﬁl comienzo de cada

ciclo tras una espera o arranque en frio se disponen combinaciones
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R29, C6; R29, CT; y R29, C8, Esto se consigue cuando el relé K102-
1A se cierra poniendo en cortocircuito los condensadores 6, C7 o

€8 & tierra, Cuando esto ocurre, se reduce la entrada de voltaje a
Q8rprocedente de la red de punto fijo 775 por un periodo de tiempo

exponencial y la potencia de salida es 100 por cien por la duracidn

" - de este periodo de tiempo. Se comprenderid que el condensador (9

desvia el 60 HZ recogido en las lineas.

Los elementos de caldeo 765 son bobinas de resistencia
de nicromo, parte de las cuales son controladas por un "triac" Ql
¥ la parte restante por otro "triac! QZ; Para una velocidad de deg-—
plazamiento de copias reducida solamente se utilizan los elementos
de caldeo controlados por el "triac" Q2. Para velocidédes de des-
plazémiento de coplas media y elevada se activan todos los elemen—
tog de caldeo, entendiéndose que los puntos fijos entre las veloci-
dades media y elevada son diferentes. Un commutador S15~2B acoplado
al conmutador S15 del panel de control secundario 27 sirve para fa—
cilitar la seleccién de energia de uno o ambos "triacs" Q1 y Q2.

Debe entenderse gue el termistor Tl se halle montado
por debajo del paso de la trayectoria de las hojas en direccién al
extremo de entrada de los elemenics de caldeo y suspendido en un
blogue de montajg 776 fabricado de un material aprdpiado que se
encuentra colocado en Posicidn ajustable por debajo de la trayec~
toria de las hojas mediante un tornilleo 777 y tuerca 778. De esta
monera el sistema fusor puede mejor mantener los puntos fijos apro—
piados para variar los largos y pesos de las hojas,

Se dispone un circuito de punto fijo e impresién :in-
nediats 780 para enviar éeﬁales al control de la méquina cuando so
ha alcanzado el punto fijo apropiado. A este respecto, el circuito
de impresién linmediata 780 comprende un diodo CR4 y un condensa-

dor Cl4 los cuales constituyen una fuente de suministro de C.C. Las
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resistencias R35 y R36 forman una red divisora que reduce esta

-tension de suminisiro a un valor apropiado., Una resistencia R34
" sirve como limitadora de corriente en serie con médulos V1 y V2

‘de lamparas de céiulas fotoelebtricas para un fin suscebtible de

ser descrito, Un médulo de limpara de célula fotoeléctrica tIipico
para uso en el circuito es fabricado por Clairex Corporation,

New York, N.Y. baja la marca de Photomod CLM4120, Se utiliza un
circuito de encendido formado por las resistencias R44, R45 ¥

R40, un diodo Zener CR6, y un condensador ClO para controlar SCRI.
Cuando se enciende el SCR1, la disposicién de punto fijo es indi-
cada al control de la'méquina a través de un relé K10l, Cuznde se
hace_girar la miquina o bajo condiciones Qe arranque en frio toda
la potencia aparece a través de los elemenéos de caldeo, Cuando la
temperatura del fusor se aproxima a la temperatura del punto fijo,
la potencia comienza a cortarse de nuevo, es decir los "iriacs"Ql
¥y Q2 no estdn activos por todo el periodo de 83,333 milésimas de
segundo. Puede decirse entonces que cuando los "triacs" comienzan
a acortarse, el punto fijo ha sido alcanzado. 5i la maquina es ac—
cionada a la velocidad de desplazamiento de copias elevada y se
cambia a una velocidad respectiva media o reducida, los "triacs"
se cierran por completo y no comienzan a funcionar de nuevo hasta
que ha sido alcénzado el punto fijo inferior, Asi pues, exisien
tres condiciones: (1) los "triacs" se hallan totalmente desconec—
tados, (2) ios'"triacs" se hallan totalmente conectados, y (3) los
"triacs" se hallan parcialmente conectados, Cuandos los "triacs"
estan parcialmente conectados, el fusor se encuentra a la htempera-—
turarde punte fijo aproximada. El circuito de impresién disponi-
ble 780 no permitird imprimir a la m&quina hasta haber alcanzado
el punjo fijo apropiado, bien a partir de una temperatura de arran-

que en frio o punto fijo més elevado a una témperaﬁura de ﬁanto
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fijo m4s inferior. Cuando se activan V1 & V2, se reduce la resis-
tencia en la trayectoria de carga al condensador €10, Como resul-
tado de ello, se carga ClO, se corta el diodo zener CR6, y se ac-
tiva SCRL que excita el reléd K10l, lo cual indica al control de

la méquina qué ha sido alcanzadb el'ﬁunto fijo. A la inversa,
cuando se desconecta V1 o V2, no se activa el relé K101, Se obaser-
vard que el diodo zener CR6; el condensador C10 y la resistencia
R&O proporcionan una demora aprbpiada tras haber sido alcanzado

el punto fijo y haberse activado V1 y V2.

Durante la operacién normal varia constantemente la
resistencia del ternistor Tl debido al'paso de las hojas de copia
a través del fusor. BEsto hace gue la energia dentbo del fusor va-
rie constantemente, Segin se indica anteriormente, a medida que
aumenta la resistencia de T1 aumenta la produccién de energla e
inversamente, a medida que disminuye la resistencia disminuye la
produceidn de energia, Si ol termistor "se abre", es decir, su
resistencia se hace infinitamente grande, el sistema pierde el
control y toda la energia seria descargada al interior de los ele-
mentosrde caldeo, Para eliminar este problema, se dispone un cir-
cuito detector de termistor 785. Bl circuito 785 no se conecta
hasta activar el relé de impresién disponible K101, eliminando de
este modo la posibilidad de detectar falsamente un termistor "gbier-
to" cuando una maquiﬁa fria es inicialmente puesta en funcionamien—
to. Cuando se activa una miquina fria, la resistencia del termis-
tor Tl es de un valor muy elevado de suerte que existiriz una con-
dicién falsa si fuera conectado el circuito detector de termistor
abierto 785.Suponiendo que la maquina se halla a una temperaturs
de punto fijo y que ss activa el relé K101, el voltaje a través
del térmistor Tl es aproximadamente de 1 voltio. Si se produceuna

"apertura", este voltaje aumenta al valor dol voltaje de suminis-
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tro. Cuando esto ocurre, se corta el diocdo zener CRT encendiendo
Q9 que activa un relé K103, El relé K103 envia sefiales al control
de la méquina a través de un relé K39 de que se ha producido un

termistor "ablerto", lo cual retira foda la energla del circuito

de control.

" FUNCIONAMIENTO DE LA MAQUINA (f£igm. 47-54)

Puede lograrse una mayor comprensién del funcionamien-
to del aparato descrito anteriormente y del circuito eléctrico que
controla los diversos elementvos mediante referencia a los dlagra-
mos esquendticos de instalacién de alambres eléotricos de las figs.
48~-54 y los conmuiadores accionables y luces sefializadoras del cir-
cuito eléctrico que se ilustran en los plancs de los cuadros de

nando representados en las figs.'3, 4 y 5. Dado que el presente in-

. vento no se relaciona con ciertos aparatos de proceso xerogriafico

especifico, no se considerz necesariz una detallada descripcidnde
este aparato, gino que se hace referencia al respecto a la patente

U.S.hs 3,062,109, a nombre de Hayo y .otros,

En ¢l cuadro de mandos, el conmutador "ON-OFF" S1, al
ser oprimido "ON" pone en funcionamiento la méquina para ia opera-
¢ién de impresién automética. Una vez accionada la méquina, adop-

- toréd una posicién.de "expectativa" en la cual todas las funclones
de la mlquina se hzllan interrumpidas.%xcepto en lo que respecta al
calentador del fusor y a un ventilador aspirador que continuarin
funcionando, Cuando se oprime un conmutador "START PRINT" 87 acti~
va un relé K23 el cual a su vez pone en marcha el aparato alimen—
tador de hojas y enciende la lémpara del proyector DS2 a través
del contacto Telé X31~1 haciendo fUncionar‘el regulador M13. La
hoja do copia es shora alimentada a partir de una de las bandejas
402, 493 o 404 del aparato de alimentacidén correspondiente, segin

el tamafio respectivo preseleccionado, oprimiende los conmutadores



10

15

20

2>

30

de_tamaﬁo'de impresién S17 del panel de control., Ahora se alimen~
ta una hoja de copia por delante del conmutador sensor detector
de hojas LS24A que a su vez pone en funcionamiento un regulador
M5 y desconecta el regulador M13, Si deja de aparecer una hoja,
el régulador M13 oprimiria un relé K8 quo detendria la m4quina

¥y encenderla la lémpara DS3., La hoja continta alimenténdose al

necanismo de prensién 503 hasta que funciona el regulador M5 en

"cuyo momentc cesa la alimentacién de las hojas ¥ se activan los

golenoides del mecanismo de prensién L6 y LT prendiendo por ende
la hoja de copla y arrastréndola a lo largo de la trayectoria de
transporte por delante de las estaciones de proceso, Un conmuta—
dor "STOP PRINT" S21, cuando es oprimido, acciona un relé K4 que
deséonecta el relé K23 llevando la miquina de una posicién de im-
Presién a una posicién de reserva. Cuando esto ocurre, la miqui-
na entrard en un estado de "parada" cuando funciona un regulador
¥4, lo cual toma aproximadamente 4 1/2 minutos, El conmutador "ON-
OFI™ 351, cuando se presiona "OFF", deja caer un relé K1 que sirve
después para desconectar o parar toda la méquina inmediatamente
en el caso de que una emergencia requiera esta accidn o desde la
posicién de "reserva" al final de un dia. El ntmero de -copias sus-
ceptibles de hacerse para cada tarjeta perforada 114 se seleccio-
na haciendo girar.los botones 510 y Sll.

4Antes de poder poner en funcionamiento la néquina de~
ben cerrarse todos los conmutqdores de blogqueo interiores que in-
cluyen LS41l en la cubieria del proyoctor, L3542 en el aparato de
manipulacién y exploracién‘de tarjetas, LS2 en la puerta posterior,
L33 en la puerta posterior, LS40 en el mecanismo de transporte ver—
tical, y 1839 en la puertz del mecanismo de transporte vertical.
Esta provisidén se efectla no solo desde el punio de vista de segu~—

ridad sino también para producir uns apropiada circulacién deaire
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a través de la méquina mediante ventiladores impulsados por moto-
res respectivos B3 para el soplador-del fusor; B4 y BS para los
sopladores de aspiracién, y Bl para el sopladof del proyector.
Ademés de estOSVGOnmutadores de cierre interiores que acaban de

citarse, un conmutador de clerre imberior del tambor'LS4, situado

- dotrds de éste, debe también cerrarse al instalar el tambor. Un

conmutador de cierre interior de la caja del revelador LS5 se

cierra también asegurando el alojamiento respectivo en su posicién

funcional apropiada.

Con él relé principal K1 cerradoe, se suministra ener—
gla a través de los hilos del oircuito principal W1, W13 y W205
yara alimentar al respecto al motor de “ransmisién principal BT;
la fuente'de suministro de energla de cqrétrén PSl; la lémpara de
descarga DSl; el motor de escobilla B2; el motor del distribuider
de polvo impresor Bll; el motor alimentador de tarjetas B13; el
motor eyector de farjetas Bl4; las luces indicadoras D55, DSS,
DSB8, DSY del panel de control principal; el regulador de oierrse
l4; el controlalor del fusor y todos los motores de ventiladores
previamente mencionados; Cuando se activae una lémpara de éisposi-
cién DS4 del panel de control principal, la méquine se halla dis—
puesta para funcionar, lo que se copsigue oprimieﬂdo el commutador
"START PRINTY ST, _

Cuando se oprime el conmut;dor YSTART PRINTY, comienza
el ciclo de alimentacion del aparato de manipulacién y exploracién
de tarjetas encendiendo el regulador de programa M3 que sirve pa—
ra activar en secuencia sincrénica los solenoides L10, Lll, L12 y
Ll3 asoclados con el aparato. Asimismo la hoja de copiz alimenta-
da al mecanismo de prensién 503 es transportada por el aparato de
{transporie respectivo'por delante de las estaciones de proceso,

Acoplados a las cadenas 546 del aparato de transporie se encuentra:
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elemento; de leva 801 que sirven para accionar los conmutadores
de carril 1823, LS27, LS33, LS13, LS8, LS28, LS29, LSl2, LS9 y
LS22 que se hallan célocadas en posiciones predeterminadas a lo
largo de la trayectoria de {rangporte y que controlan la secuen—

cia de operaci6n de la maqﬁina (figs, 46, 47). Los primeros con-

" mutadores de carril que toman contacto son el conmutador de carril

de margen de papel LS27 o el commubador de carril de margen prin-
cipal LS33 seglin la posicién del commutador de margen conductor
516 en el panel de control secundarioc. Debe entenderse gque el con-
mutador de margen conductor S16 selecciona si se desea un margen
corto o um margen largo, entendiéndose que péra un margen corto
se utiliza una hoja de copia y para un margen largo se utilizauna
hoja principal como produccién de la méquina. Al accionar el con~
mutador de carril de margen de papel LS27 o el conmutador de ca-
rril de margen principal LS33, se oprime un relé K10 que a su vez
activa el solenoide de expleracién L5 y el solenoide de obturador
L14 del aparato de manipulacién ¥ exploracién de tarjetas y el
motor de accionamiento del revelador B6-. Un relé K9 mirve para
desactivar el motor de transmisién B6 cuando se acciocna el conmu-
tador de fin de exploracién L8926, A medida que contintia el trans-
porte, se accionan los conmutadores de carril LS13 y LS8, E1 con-
nutador de carril LS8, cuando es activado, sirve para oprimir el
relé K3 que acciona un circuito de recuento de copias (no repre-
sentado) y el comnutador de carril LS13 sirve pard accionar un
cireuito de facturacién (no representado).

Bl elemento de leva 801 acciona a continuacién el con-
mutador de carril LS22 que oprime el relé de prealimentacién K22
el cual pone de nuevo en marcha los motores de accionamiento de
transmrision de la alimentacién de hojas B8, B9 o B1O segin la se—

leccién de tomafio de alimentacioén reaspectiva y pone asimismo en
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" funcionaniento los reguladores de prealimentacién 16, M7 o M8 para

alimentar una segunda hoja en tanto la primera.es transportadala
través de las estaciones de proceso. Cuando funcionan los regulado-
Tes M6, M7 o M8, se desconecta el relé K22 deteniendo los motores
de prealimentacién B8, B9 o Bl0. Los elementos-de leva accionan a.
éontinuacién’el conmutador de cariil 1528 que oprime el relé L24 y
ol solenoide L8 del mecanismo accionador de alimentacién de salida
posterior 505, Cuando se oprime el Telé K24, se¢ activa el contacto
K24-1 que sirve para cerrar el relé K24 ¥ el solenoide L8, Cuando
eato ocurre, se oprime el mecanismo accionador de alimentacién de
salida posterior 505 permitiendo que el mecanismo de prensién 503
se desplace por delante del mismo y permitiendo posteriormente que
la hoja de copia sea liberada del mecanismé de prensién por la ac—
cién deljeiemento de leva 660. A medida que continta el transporta-
dor de cadena 502, se acciona el commubtador de carril LS29 el.cual
abre el contacto K24-1 retirando por ende energila del relé K24 y
solenoide 18 permitiendo colocar en posicién el mecanismo accionador
de alimentacién de sallda posterior 505 en su posicién de movimien-
to de hojas desplazando por tanto la hoja de copia al mecanismo de
transborfe vertical. A continuaci6n un conmutador de carril LSlz,
cuahdo es activado, oprime el relé K38 que se cierra a través del
contacto K38-1 ¥y el commutador 15388 que sirven para poner en fun-
cionamiento un regulador M18 el cual actuaréd para detener la méqui-~
na si se produce un atascamiento de hojas. Si se produce una obs-
truceion en el mecanismo de transporte vertical en el cual se halla
colocado el conmutador LS38, se pone en funcionamiento un regulador
M19 que realiza la misma funcitn, Posteriquente se acclona el con-

mutador de carril LS23, que es el conmutador de posicién limite,

- haciendo que se agtive el relé K25. Bl relé K25'pone de nuevo en

marcha los motores de transmisién de alimentacién de hojas B8, B§ )
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o BlO. Ademés cuando se acciona el conmutador de carril de posi-

(31
lhlllhm![,

cién limite LS23, se activa también un relé K6 a través de un con-
tacto K52B. Con el relé Kb activado, se abre un contacto K61B re-
.tirando energia del ombrague magnético Ll que desajusia las cade-
nas 546 y el mecanismo de prensién 503 del sistema de transmisién
principal. De este modo se coloca en posicidén el mecanismo de pren—
8i6n 503 para recibir la siguiente hoja de copia repitiéndose el
ciclo que acaba de describirse.

Bl sistema de grabacién es capaz de fncionar con velo-
cidades miltiples para producir copla en linea y tonal y posee pa-
ra fines de ilustracién velocidades de miquina de 150, 300 y 600
para baja, media y alta, respectivamente, en el panel de control
secundario y un commutador selector 515 para obtener la velocidad
deseada, Al colocar el conmutador selector S15 a la velocidad de-
seada, se mueven el comnmutador S15-1A y el conmutador S15-1B a un
contacto apropiado que corresponde a una de las velocldades 150,
300 y 600 cuyo contacto activa después las bobinas apropliadas de
un motor sincrénico de 3 velocidades B7. El motor de transmisién
principal BT sirve para acclonar el sistema de transmisién princi-~
ral que incluye exploracién de tarjetas, tambor; aparato de trans—
porte de hojas, y‘mocanismo de transporte vertical, por medio de
un sistema de transmisién de correa y cadena, Al mismo tiempo, un
comutador S15-2A cierra un correspondiente contacto al suminisiro
de energia de corctrén PS1 que cambia el voltaje de carga del tam—
bor, entendiéndose que se utiliza un voltaje superior para una ma-
yor velocidad del tambor., Se ha comprobado gue una corriente de
carga que oscile de aproximadamente 10 a aproximadamenfe 79/u.a
funciona bien para limites de velocidad de aproximadamente 10 pies
por minute a aproximadamente 40 pies por minuto. 4 gran velocidaq

es deseable una corriente de carga previa de aproximadamente lq/u.a
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mientras que a velocidades baja y media no es esencial tal carga

previa.

Para lograr una aprOplada exposicibn para las diferen-

" tes velocldades, un conmutador S15-4A cierra un contacto apropiado
" que corresponde & los limites de velocidad el cual aumenta el vol-.
- taje de la lémpara del proyectorllevando la polarizaciéﬁ sobre el

,"trlac" Ql a medlda que aumenta la velocidad del tamhor. Simulténea—

mente un conmutador S515-3B se cierra actlvan&o el solen01de 19 del
aparato de exposicién haciendo que la hendldura 0 abertura respec-
tiva se encuenire en su limite mAs amplio .para la gran velocidad.

Al propio tiempo otro conmutador S15-3A interior se cierra con el

o solenoide L9 a través del solenoide L15 lo cual evita que la fija-—

cién de ranura o hendidura de expogicién de'medio tono sez introdu-
cida en la trayectoria Gptica para estas velocidades de la mégquina

las cuales se prevén para copias en linea. La copia tonzl se efsc-

0a a la velocidad baja respectiva moviendo el conmutador S32 dsl

panel de control secundario a la posicién de tono para activar el

“solenoide 115 que-acciona el aparato de expcsicién a la fijacién

de abertura de tono. Se ha comprobado que para operécién de velo-
cidad miltiple se obtiecnen 6ptimos resultedos en cuanto a calidad
de copia utilizando un material portador de esTérulss de acero que
asegura buenas cafacteristicas de fluidgz incluso a velocldedes de

tambor myy elevadas. Tipicamente el famefio del material portador

puede oscilar de aproximadamente 400 a aproximadamente 600 micras

¥y con preferencia de aproximadamente 450 a aproximadamente 500 mi-

| CTaf.

e

"Bl sistema de grabacién utiliza hojas de copia de di-
ferentes tamafios para reﬁroducir planos de ingenieria, como por
ejemplp A, By o O, Para 1ogra: eéto, se controla el aparato de ma-

nipulacidg ¥ exploracién de tarjetas con el fin de efectuar dife-.
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rentes léngitudes de exploracién y se conﬁrola el aparato de ali-

.

mentacidén de hojas con el fin de alimentar la hoja de tamafio abro—
piado produciendo por ende el tamafio de copia deseado determinado
por el banco de conmutadores de control S17 del cuadrc de mandos
principal, Al oprimir uno de los conmutadores del banco 517, se
activa un relé apropiado K34, K35, K35,o K37 que cierra el contac-
to K36-3, K=35-3, K34~3 o K37-3 que suministran una sefial de refe-
réncia a través de un microfijador de posicién K30. El microfija—
dor de posicién K30 activa a continuacién el relé K29 o el relé
K28 segin si la exploracién aumenta o disminuye, respectivamente.
El relé K28 o K29 cierra ol contacto K29-1 el cual, al ser cerra-
do, activa el motor Qe posicidén de exploracién Bl2 que acciona el
eje fileteado a izquierda y derecha 250 para abrir o cerrar el
bloque de iniciacién de exploracibén 242 y el conmutador de final
de exploracidén LS26, Al propio tiempo, el eje acciona el potencid-
metro R21 que sirve para dismimuir la sefial de referencia suminis-
trada al microfijador de posicién K30 hasta el instante en que el
blogue de comienzo de exploracién 242 y el conmutador de final de
exploracién 1826 alcanzan la posicién deseada, En este momento no
existe seflal de mferencia alguna y el microfijador de posicién
K30 es desactivado. Ademds cuando se activan los relés K34, K35,
K36 o K37, se cierran los contactos K37-2, K35-2, K34~-2 o K36-2
activando por cnde el motor de alimentacién de hojas apropiado B8,
BY o0 B10 y el regulador de alimentacién de hojas apropiade M6, M7 .
o M8 para el correspondiente tamafio de hoja. Al mismo tiempo un
contacto K37-1, X34-1, K35-1 o K36-1 cierra un circuito al sole-
noide L2, L3, o L4 para controlar el mecanismo apropiado de eleva-
cién de rodillos transmisoros, Conviene hacer observar que el apa~
rato de alimentacién de hojas puede accionarse directaments a par—

tir del panel de control respectivo mediante el conmutador selec—
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tor de bandeja S31 que se halla colocado en'posicién "AUTO", "IOPH,
WCENTER" o "LOWER! para activar los solenoides L2, L3 o 14 y se-

leccionar la bandeja de alimentacién de hojas 402, 403 o 404 deseca-

da. Al propio tieﬁpo, se activan loz motores de los rodillos trans—

misores B8, BY o BlO y los reguladores 7, M8 o M6, De esta manera

" un operador de la mdquina puede seleccionar diferentes bandejas

para alimentar el tamafio de hoja deseado pese a oprimir el conmmuta~
dor impulsor del banco respectivo S17 en el panel de control prin-
cipal. Esta.operacién es especialmente Gtil cuando una bandeja de

hojas particular se balla vacla o por alguna otra razén han de uti-

 lizarse las otras bandejas correspondientes sin cambiar la longitud_

de exploracién u otras unidades de operacién,

Una caracteristica importante del sistema de grabacién
es que las hojas de difefente tamafio pueden alimentarse manualmen-—
te asl como automiticamente, y que la operacién automitica puede
sugpenderse temporalmente-ﬁara permitir al operador zlimentzr hojas
manualmente independientenente del tamafic de hoja cargado en el -
aparato de alimentacién correspondiente. Para lograr esto, se abre
el panel de puerta 484 del éparato de alimentacién de hojas y se

oprime el conmutador 25 en el panel de control respectivé. Cuando

' se oprime 525, un.contacto conmutador S254 retira toda la energla

de los motores de alimentacién de hojas-B8, B9 y B1O y los regula-
dores M6, M7 y M8, Al propio tiempo un contacto 525C retira toda

la energla de los solenoides L2, L3 o L4, Simulténeamente un contac-
to SZSB'retira energia del regulador autbmético M5 y activa un re-
gulador M12 que facilita un tiempo suficiente de aproximadamente 2
segundos en el cual una hoja alimentada por un operador al mecanis-
ﬁo prensor 503 puede ajustarse manualmente éntes de que el aparato
de transporte respectivo toma el relevo moviendo la hoja por delan-

te de las estaciones de proceso, Cuando termina la alimentacién ma-—
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nual, se reanuda la operacién automitica normal cerrando la puer-

ta 484 que acciona un elemento de control 486 el cual reajusta

autondticamente el conmutador 525 a la posicién automdtica acti-

vando por ende todos los motores de control, reguladores y sole—

noides mencionados anteriormente, De esta manera,

es posible cam~

biar de una operacién automdtica a una operacién manual para ali-

mentar hojas de distintos tamaiios y después reanudar la operacidn

automética sin necesidad de descargar y cargar de

en el aparato de alimentacién correspondiente,

nuevo las hojas

Si bien el invento ha sido dado a conocer con referen-

cia a las estructuras aqui descritas, no se limita a los detalles

expuestoss y se pretende que esta solicitud cubra

tales modifica~

ciones o cambios que enmarquen en el alcance de las siguientes rei-

vindicaciones,

En resumen, la Patente de Invencién que se solicitz de-

berd recaer sobre las siguientes:

C
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REIVINDICACIONES

1. Aparato fusor.para fundir imigenes reveiadas sobre
hojas de copia que se mueven a través de una miquina copiadora
automdtica a velocidades variables,‘que comprende: medios para
transportar hojas de copia que poseen imége;es reveladas fundi-
bles incorporadas a las mismas a velocidades variables por delan—
te de una pluralidad de elementos de caldeo; un primer circuito

para generar seflales en rampa de una duracién predeterminada; un

~ segundo circuito que incluye un termistor sensible a los cambios

_de'temperatura ¥y al menos dos redes.divisorés de voltaje corres-

pondientes cada une a un grado-de fusién diferente que emiten se—

. Hales de referencia indicativas de una temperatura de fusién apro-

piada; un 6rgano generador y comparador de pulsaciones transversa-
les cero respondiente a sefiales de entrada procedentes de dichos
primero y segundo circuitos que emite sefiales cuando las corres-
pondientes de salida de dicho primer circuito exceden de las de
dicho segundo circﬁito; ¥ un tercer circuito que incluye al menos
un "iriac" acoplado ai’menos a uné porcién de dichos elementos de
caldeo para recibir sefiales a partir de dicho 6rgano generador ¥
comparador de pulsaciones transversales ceroAy aplicar energia a
dichos elementos ‘de caldeo a tenor de una velocidad de desplaza-
mjento de coPiés preseleccionada, ' '

2. Aparato segin la reivindicacién 1, en el cual dicho

termistor se halla colocado en posicién por debajo de la trayecto~

ria de desplazamiento de las hojas de copia sobre un olemento de

' soporte y medios de control para desplazar dicho elemenio de so-

. porte en direccién a la trayectoria de desplazamiento y lejos de

le misma.

3. Aparato segin la reivindicacién 1, que incluye un -

circuito para indicar al control de 1ls méguina un estado de dispo~
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gicién para la impresién cuando se egtablece un apropiado ni—,

‘/1
mnllnll‘ ‘

vel de temperatura de dichos elementos de caldeo,
) 4. Aparato segin la reivindicacién 1, que incluye
m eircuito para invalidar sefiales de salida procedentes de

dicho gegundo circulto cuando existe una condicién de termistor

'abierto.

5. Aparato segin la reivindicacién 1, en el cual

dicho primer circuite incluye medios de control para efectuar

nivelesrde temperatura diferentes a fin de ajustarse a distin-
tos materiales de copias y cambios en las condiciones ambien-
tales, ' | _

6. Se reivindica por 4ltimo, como objet6 sobre el
gue ha de recaer la Patente de Invencidn qus se solicitg: "APA~"
RATO FUSOR PARA FUNDIR TMAGENES",

Todo conforme queda descrito y reivindicado en la

.pregente menmoria descriptiva que consta de cincuenta y cinco

pdginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 13 Mayo 1970

BERNARDO UNGRIA
PeDe
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