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Para poner en vibraciln medios de compactacidn, como
rodillos, placas vibrantes y vibradores en general, se em-—
plea comunmente un &Zrbol robative montado mediante cojine-
tes de giro sobre el elemento a poner en vibracidn, y pro-
visto de masas excéntricas que producen una fuerza centrf-
fuga rotativa.

Esta fuerza centrifuge rotativa es transmitids por me-
dio de dichos cojinetes de giro al 8rgano a poner en vibra-
cibn.

Si se quiere aumentar la fuerza centrifuge, deben au-
mentarse, por tanto, las dimensiones de dichos cojinetes y
ello porque, para una correcta construccidn mechnica, no es
posible montar un &rbol rotativo sobre mfs de dos cojinetes.

El aumento de la dimensidn de dichos dos cojinetes su-
pone graves problemas de orden té&cnico y econdmico..

E) presente invento tiene como finalidad permitir el
aumento précticamente ilimitado de la fuerza centrifuga sin
tener que aumentar las dimensiones de los cojinetes, sino
aumentando su nimero,

El problema se ha resuelto acoplando en serie dos o
nfs Brboles provistos cada uno de las adecuadas masas ex-
céntricas, reunidos entre sf por medio de uma junta mecé-
nica que les garantiza el sincronismo pero permitiendo de-
salineaciones entre cada 4rbol y los contiguos a 81.

De acuerdo con las necesidades, tal junta podri ser
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del tipo de dientes, del tipo de cadena, del tipo con mor-

tajas brochadas por dentro y por fuera, del tipo cardén o
de cualquiera de las variadas formas de juntas ellsticas de
cinta, de membrana, con interposicidn de elementos elfsti-
cos de caucho, metélicos, etc,

El movimiento rotatorio es repartido & este serie de
frboles medisnte una polea ¢ un engrenaje o un motor hidriu-
lico o cualquier otro medio adecuado para aplicar a al me~
nos une extremidad de dicha serie de &rboles un momento de
torsidn suficiente para comunicar la velocidad de rotacidn
deseada.

La invencidn prevé también que el momento de torsidn
necesario para este fin sea aplicado & ambas extremidades
de dicha serie de &rboles, a fin de solicitar con més uni-
formidad las juntas de unidn entre los diversos irboles.

El dibujo adjunto representa a titulo de ejemplo algu-
nas formes de ejecucidn del invento, siendo: '

Las figuras 1 y 2, dos tipos de rodillos vibratorios
a arrastrar mediante-adecuados medios tractores, a log cua-
les puede ser aplicado el generador de vibraciones segln el
invento,

Ia figurs 3, un rodillo compresor y compactador vi-
brante y automotor, &l cual puede aplicarse el mencionado
generador,

La figura 4, a escala empliada, la seccidn axisl del
cilindro vibrante de una miquina del tipo esquematizado en
las figuras 1, 2 y 3, en el caso de accionamiento por un
solo extremo.

La figura 5, tembién a escala ampliada, la seccidn

axial de un tambor vibrante con acclionamiento en ambos ex-
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La figura 6 representa otro tambor vibrante con una se-
rie de Srboles en nfimero superior al de las dos figuras pre-
cedentes.

El sistema de compactacidn de la figura 1 estf formado
por un medio tractor 1 que arrastra por medio del gancho 2
¢l rodillo vibrante 6 por medio del carro de arrastre 3,
gobre el cual estpa montado el motor 4 que, 8 través de un
sistema de transmisidn 5, acciona el 8rgano vibrante cilin-
drico 6. Este filtimo estd provisto de suspensiones eldsti-
cas, no represebtadas, que tienen como finalidad impedir
que las vibraciones se transfieran al bastidor 3, al motor
4 y 2l medlo tractor 1.

El sistema de compactacidn de la figura 2 es similar
al precedente, perc difiere de &1 por el hecho de que el
sistema de transmisién del movimiento rotatorio estd des-
doblado en dos complejos distintos de transmisibn 5%-5".

El sistema de compactacidn de la figura 3, en cambio,
es un sistema sutombvil que consiste en una sola miquina
con bastidor finico 3, provista del puesto de conduccidn 7,
del motor 4, del cilindro vibrante 6 y del cilindro motor 8,
caja de reduccidén 9, sistema de transmisidén del movimiento
rotatorio para la vibracidn 5° y 5" y sistema de transmi-
sibn por cadena 10 para el movimiento de avance.

En los tres casos representados esquemfticamente en
las figuras 1, 2 ¥ 3, el 8rgano vibrante compactador que
es, a titulo de ejemplo, un tambor 6, estd provisto del dis-
positivo de frboles mliltiples que comstibuye el objeto del
presente invento.

En la figura 4, el cilindro vibrante 6 contiene las
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paredes divisorias 11, sobre las cuales estén montados los
dos elementos del &rbol 12 y 12’. El cilindro 6 estd mon-
tado sobre el bastidor 3 mediante suspensiones ellsticas
del tipo neumftico compuestas, a t{tulo de ejemplo, por el
elemento metdlico interno 13, por un anillo neumfitico 14
y por el elemento met&lico externo 15, Los &rboles rotati-
vos 12 y 12° se apoyan sobre les paredes divisorias 11 me-
diante cojinetes de giro 16-16"-16"‘~16°"". El &rbol rota-
tivo 12 esté provisto de la masa excéntrica 17, mientras
que el &rbol rotativo 12° esté provisto de la masa excén-
trica 177, Los dos &rboles 12-12° estén unidos entre si
mediante una Jjunta 18, por ejemplo, del tipo de dientes
frontales, que gsrantiza el sincronismo en la rotacidn,
permitiendo, sin embargo, una cierta desalineacidén even-
tual entre los dos &rboles nmismos, Le polea 19, montada

en un extremo del &rbol 12°, es accionada por una correa
de transmisibén 20 que le permite trensmitir & lod dos ér-
boles 12 y 12° el momento de torsidn necesario.

En la figura 5 se ha ilustrado otro modo de resliza~-
cibn del 8rbol que difiere del precedente (nicamente por
el hecho de que también el Arbol 12 estd prolongedo hacia
el exterior y sobre esta prolongacidn esti montada la po-
lea 19’ accionada por una correa de transmisién 207,

Las correas de transmisién 20 y 20° son mandadas por
dos poleas 24-24° enchavetadas en los dos extremom de un
£rbol intermedio 21 que, a su vez, es accionado por una
polee 22 movida por correas de transmisién 23, que reci-
ben la potencia del motore

En la figura 6 se ha representado un cilindro vibran-

te 6 provisto de un mayor nfimero de paredes divisorias 11,
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por el hecho de que comprende tres &rboles rotativos 12-12°
¥y 12" , que se apoyan sobre las citadas paredes transver-
sales 1l mediante una pluralided de cojinetes de giro 16.
Cada &rbol estd soportado por un solo par de cojinetes 16.
Entre los tres #rboles realizados estén previstas dos jun-
tes de unidn 8%y 8°’., E1l &rbol 12 esth provisto de la masa
excéntrica 17 y correspondientemente los Zrboles 12%y 12
estén respectivamente provistos de las masas excéntricas
17° 5 17*%

las ventajas que se obtienen con esta disposicidn con~
sisten en poder aumentar a voluntad la fuerzs. centrifuga
multiplecéndo el nfimero de los &rboles con masas excéntri-
cas y manteniendo en cambio la fuerza centrifuga que co-
rresponde & cada frbol siempre por debajo de los valores
permitidos por el par de cojinebes de giro de tipo normal
y de produccidn corriente, de £heil adquisicifn en el mer-

¢ado.

Tos puntos de invencidn propiaz y nueva que se presen-
tan para que sean objeto de esta Patente de Invencidn en
Espofia, por veinte sfios, son los siguientes:

19,~ Aparato generador de vibraciones, especialmente
para medios vibrantes de compactacidn, caracterizads POT=
que comprende una pluralidad de &rboles rotativos provise
to cada uno 4e sus propias masas excéntricas, unidos entre
sf en serie mediante elementos de acoplamiento que garan=
tizan su sincronismo en la rotacibn y transmiten el momento
de torsiln necesario, estando soportado cada &rbol por un
solo par de cojinetes de gifo y slendo acclonada dicha se,

rie de &rboles por un dispositivo que aplica el momento de
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torsién 2, al menos, uno de los dos extremos de la serie
de &rboles.

22,~ Aparato generador de vibraciones segln el punto
12, caracterizado porque el momento de torsidn es aplicado
a las dos extremidades de la serie de &rboles rotativos.

39,~ Apareto generador de vibraciones seglin el punto
20, caracterizado porque la aplicaciln del momento de tor-
sibn a los dos exbtremos se realiza mediante dos dispositi-
vos unidos entre si por un 8rgeno mecénico (hidréulico o
el8etrico) que distribuye el momento de torsidn en todo
instante en tal medida que se mantenga el sincronismo de
los dos extremos a los cuales es aplicado el momento de
torsidn.

49,~ Aparato generador de vibraciones seglin el punto
%32, caracterizado porque el 8Srgano de unidn entre los dos
dispositivos que transmiten el momento de torsidn a los dos
extremos de la serie de Arboles estd compuesto por un par
de transmisiones de correa y por un &rbol intermedio.

52,~ "APARATO GENERADOR DE VIBRACIONES, ESPECIAIMENTE
PARA MEDIOS VIBRANTES DE COMPACTACION", todo tal y confor-
me se describe en la presente Memoria, la cual consta de
168 1fneas y a tftulo de ejemplo se representa en los ad-

Juntos dibujos.
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