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Perfeccionamientos en la construccidn de maquinas

para deshenebrar material sintético.
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TECNOBREV 4.G., entidad d_el Prinecipado de Liechtens-
tein, residente en VAIUZ, (Iiechtenstein).
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Ia presente invencion se refiere a una maquina
dest.’;nada a deshebrar longitudindlmente el material
sintético ya extruido bajo forma de cintas, tiras o
listes de cualquier instalacidén de extrusidn, con 8l

fin de obtenmer una rafia sintética mds suave, malezble



y resistente para emplearse en uiveraos usos en el oen
po textil, en 1a construceidn de oordeler{a ¥y en otros
ﬁ“f_: campos donde diche rafia pueda ‘pesultar Gil,
W,;En partioular la maquina se instala en las ins-
5. talacibneé"de extrusidn dichas anteridrmente, antes de
_arrollar el material con las bobinas rebogedoras, para
. efectuar dicha operacion do deshebrado, se dota por 1o
menos,de un rodillo deshebrador con dientes radiales
para'ia'pé;foracién del material a deshilar, de modo que
10. los diéntes de dicho rodillo provoqﬁen en el material
uns serie de eortés o0 desgarres longitudinales de sufi~
‘ciente anchura y longitud pararromper la riéidez del mig
mo matefial, convirtiéndolo mds suave ¥ por consiguien~
-te} hés_résistente al uso para el que esta destinado.
15. 7 Los medios de arrestre del material y los de ro
‘tacidn déifo de loé‘rodillos deshebradores previstos en
1a méquina, estin accionados por un motor eldéctrico uni
do a dlichos medios mediante convenientes drganos de
transmision por correa y/o cadena, mientras una serie
20. " de martinetes neumdticos abastecerin de las necesarias
| acciones de émpuje e dichos rodillos contra el material
" sintético a tratar. ' _
: Ademas de los medios antes relatados, la maquine
de la invencidn comprende un variador mecanico de accip
25, nsmiento del rodillo deshebrador, el cgal se pone en mo-
vimien%o por el mismo motor eléctrico de arrasire del ma
terial,ide modo que se obtenga un movimiento sincreriza-
do de los eitados medios, y por lo tanto, una regular y
_exacta operacion de deshilado.

30. . - Dispositivos suplementarios de le presente mdquina,
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asf{ como ulteriores caracter{sticas de la misma, se com

. prenderdn mejor greciss a ls descripeidn que sigue, re-

ferida a la construccién dei‘ejémblo piremente indicati
vo de los adjuntos dibujos. < :-

En dichos dibujoé:

Is figura 1 - muestra una méquina para dsshebrar
material sintético ;xtruso conforme a le inyencién, vig
ta esqueméticamente solo eﬁ las partes gque interesan.

Ia figurs 2 -~ representa una tira o cinté de ma-
terial sintético extruso, para someterls a elaboracidn
por la magquina de la invencidn.

Lo figura 3 - es la tira de la figura 2 ya trets

da con la maquina de la invencidn.

Lg figura 4 - es la mismg tira de la figura 3 en
sanchada en sentido transversal para uns mejor represen
tacidn.

La figura 5 - es un cilindro deshebrador con dien

tes radiales empleado en la méquina de la invencion.

Con referencia a la figura 1, la maquine compren

. de un motor eldctrico 1 que mediante las poleas 2 y las

qorraas 0 cadenas 3 y 4, transmite el movimiento a un
variador de velocidad 5 de'tipo conocido, instalado
aproximidamente en el centro de la mdquina, de modo que
asegura por medio de correas-o cadenas 3a y 4;, las po-
leas 6 ¥ % de rotacidn de los rodillos deshebradores 8,
8a - 9, 9a wnidos a dichas poleas por medio de los drga-
nos de transmisidn respect{vamente 10, 105 11, 11z,

En el ejemplo ilustrado, la maquina soporta dos
pares de rodillos dispuestos para operar independiénte-~

mente sobre dos cintas 12 -« 122 del material extruso a



tratar, donde uno de los rodillos 8 de un par funciona
contra la c¢inte inferior 12 y .8l otro rodillo 9 del
-segundo pér, contra ia cinta superiof 122 mientras los
"'rodii1os ﬁesultantes 8a y 9a de loé mismos pares entfan
5. on funcién sélamente en caso de eventuales averfas de
los anteriores, por mérito de los martinetes newmdticos
13y 132 ‘de reclgmo y de empije de'los mismos rodillos,
siendo 1os ejes de rotacidn de cada rodillo deshebrador.
desplazables angulérmente hacia abajo y haciablo alto
10. prec{samente para efectuar la inclusidn o la exclusién
- de las resﬁectivas cintas 12 y 12a. ‘ .
De la polea.2 el movimiento rotatorio es trans-
mitido por correas o cadenas 14 a los cilindros 15, 16
¥y 1%‘de-afraétre de la cinta interior 12 que es mante~
15, nida entre estos cilindros y los de tensidn 18, 19 y
. 20 instelados sueltos girando sobre su eje, donde algu-
. nos ulteriores cilindros 21 ¥y 22 mantendrén la necesa-
ria presidn de ejerc;cio con la colaboracidén de otros
mertinetes genéricemerte indicados con 23. Ia cinta
20. 12g, sometida también a elaboracidn contempordnesmente
’ a le cinta inferior 12, y a su vez mentenida en la jus-
ta tensidn de ejercicio de los cilindros 18z y 20z ¥
arrastrade por los cilindros 15a, 16z ¥y 1?@ que reciben
el movimiento de la polea 2 por medio del drgano de ‘
25, trensmisidn 24 mantenido tenso p&Q tensores 25 y 26 bi-
,latefé;mente. También aqui, los cilindros 21g y 22z man
tendrén a la cinta 1ég con la debida presidn de trabajo.
A mitaed de recorrido de la distancia existente entre los
¢cilindros i7 ¥ 20, respectivamente entre los cilindrés

30. '17g y 20a, hay dispuesto un tambor 27, respectivamente
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272 que éostiene le cinta 12, respectfvamente 12a cuan
‘do viene sometido & la operacidn de deshebrado como
abgjo gse indica. |

Esta operacidn de deshebrado de las cintas 12 y
12a provenientes de ié eiffﬁsiéh.de la parte derecha en
lo que se refiere a lg figura 1, vendrd ilustrada refi-
riéndose a uno de Ios grupos de deshebrado que compren-
de los rodillos 8 - 8a, siendo el otro grupo con los
rodillos 9 - 9a, de idéntico funcionamiento. Estableci
do esto, la cinta 12 que se va & someter a elaboracidn
con la presente miquina, estd guiada por los cilindros

18, 19 y 20 y tirada hacia F, o sea, hacia las ruedas

. \
dentadas de arrollamiento, no ilustradas, por los cilin

dros 17, 15 y 16, as{ como sostenida durante su trayecto
por el tambor 27, como se dijo anteridérmente. Uno de los

rodillos deshebradores, por ejemplo el 8, viene empuja=-

- do por bajo hacia la cinta del propio martinete 13 hasta

que los dientes 28 de dicho rodillo (figura 5) penetran
en la cinta lo necesario para perforarla. ‘

Puesto que la velocidad de este rodillo .y de to-
dos los otros rodillos deshebradores es superior a la de
arrastre F de la cinta, sobre ésta ltima se formardn
cortes longitudinales 29 discordantes linedlmente y pega
dos el uno junto al otro, con el objeto de obtener wuna

cinta atin mds compacta y rigida como en la figurs 2,

‘pero deshebrada longitudindlmente como muestrs la figu-

ra 3. : _
En lg figura 4 esta cinta ya deshebrada con la
presente mdquina, se ha representado sensiblemente en-

sanchada en sentido transversal, tanto, que se presenta

.
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con las hendiduras 29 de forms romboidsl en-vez da li-

‘neal como se presenta cuando sale de la maquina.

~ Cuando un rodillo deshebrador que se encuentra

en funcidn se estropea accidentdlmente por un prolonga~

do uso, 0 se llenara de filementos dejados por la cinta

0 bién por rotura de esta, se sustituye por otro de la

. misma pare ja accionando el respectivo martinete 13 y

13a, ¥ volviéndolo a poner en accién con dicho martine~ -

. te después de haberlo reparado o limpiado.

o ~ =ROTA-
' Descrita suficiéntemente la naturaleza del inven
to, as{ como la menera de realizarlo en la practica, de-

be hacerse conster que las disposiciones anteridrmente

dndicadas, son susceptibles de modificaciones de detalle

en cuanto no alteren su principio fundsmental. Tambidn
se hace constar que el invento corresponde a una Solici~
tud de Patente, presentada en Suiza, con fecha 14 de no-

viembre de 1969, bajo el ntmerc 16951/69, acogiéndose por

1o tento a los beneficios que conceden los Convenios In-

ternacionales en vigor, siendo lo que comstituye la esenw .
cia del referido invento y por lo que se solicita Patente
de Invencién por 20 afios en Espafia, sobre: PERFECCIONA-
MIENTOS EN LA CONSTRUCCION IE MAQUINAS PARA ?ESHENEBRAR
MATERIAL SINTETICO; caracterizéndose por lo siguiénte:

18,~ Perfeccionamientos en la construceidn de mg

. quinas’para deshenebrar material sintético, material que

proviene de cualquier tipo de instalacidn de extrusidn
bajo forma de tiras, o cintas, que tiende a obiener wnm
rafia sintética maleable y resistente preferéntemente em

pleada en el campo textil y en la construceidn de corda-
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Je, Caracterizados'porque coﬁprenden al menos un rodillo
deshebrador con dientes radimles de perfoiacién del mo~
terial sintético a tratar, que gira con velooidad dis-
tinta de la de traslacidén de dicho material, un motor
eléctrico para el arrastre de este material y para la
rotacidn del o de los rodillos deshebradores, una serie
de martinetes neumdticos de empuje del o de los rodillos
deshebradores mismos contra el material sintético a ela-
borar, un variador meecdnico de felocidad interpuesto en~
tre dicho motor eldctrico ¥y Tos rodillos deshebradores,
y medios de gufa, de arrestre y de tensidn del material
sometido a tratamiento. | '

28 - Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1,
caracterizados porque dichos rodillos deshebradores rue-
dan con velocidad superior con respecto a la de trasla-
cién del material, de modo que los dientes radiales de
dichos rodillos provoquen en el material una serie de
cortes o rasgones longitudinales de suficiente anchura
¥ longitud, que rompen la rigidez>del material mismo,
volviéndolo mds suave y por consiguiente, mds resisten-
te al uso para el que estd destinado.

38, Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1,
caracterizados porque cada rodillo deshebradoy se despla
za anguldrmente por la accién del-empuje o del reclamo
de un martinete por lo menos, unido al rodillo, pudiéndo
se as{ ‘incluir o excluir en la elaboracidén del material.

48,~ Porfeccionemientos segin la reivindicacidn 3,

‘caracterizados porque cada rodillo deshebrador se empare

ja con al menos otro rodillo que entra en funcidn en ce-

éo de averfa del primer rodillo,.por-medio del correspon
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dlente martinete de empuﬁefo de reclamo, estendo presen-

tes en la mdguina por lo menos una pareja de dichos ro--

V dillos._»

L Pérfeeqionamientos segin la reivindicacidn

1,'caracferizados porque los medios de desplazamiénto '

~del material a tratar se constituye por cilindros de |

errastre que trabajen simultdneamente sobre el material

mismo material.

" con la colaboracidn de otros rodillos de tensién del

~ 62.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn

1, caracterizados porque los 6rganos de transmisidn del

movimiento del motor eléctricoral 0 a los rodillos deshg

bradores y a los cilindros de arrastremiento del mote-

rial, se constituyen mediante cadenas o correas directa

o indiréctemente wnidas gl mismo motor.

‘78 ,- Perfoccionamientos segdin la reivindicacidn

1, caracterizados porque el o los rodillos deshebradores

se disponen entre los cilindros de arrastramiento y 1Qs

’ de-tensién del material a trater.

88,~ Perfeccionamientos en la construccidn de mg

quinas para deshenebrar mater

queds sustancidlmente des/¢y

- -

s

al sintético, tal y como

to en le presente Memoria e
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