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residente en 40 rue du Colisée, Paris, neia,

La presents invencidn se refiere a un

transportador motorizade de plataformas de carna

guizde por conductor acompafiante, que comprendg

una sola rueda directriz y motriz accienada por

un grupo motor-reduckor de propulsidn.
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Ya han sido propusstos d.
del motor de prepulsién sobrd transportadorss ow

piataformas como diversss Tormas de transmisiln
de la fuerza mobriz de este moftor a la rueds DoLG

~directriz, pera ninguno #de estos montajos y Formas

transmisién han dado complets satisfaccibn, especic

ments en lo que se refierc a .la proteccidn de esie

‘motor contra los_chogues, ol voliman de dicho motor,

lafprotecci6n>da los §rganoc de transmiéién tanto
dosde ai punﬁaﬁde:ﬁista d; gy vulnefabilidad cona
de los fiegos de suciedad que;pueden sngendpar pa~
ra el condubtor, asi como la complejidad ds estos
6rgencs de transmisidn. o .

La praéente invancién tfata QSGHqiélmeﬁ_v-
te de remadiaf estos incovenienteé.

A asté!efectc, el transportador motorizade
de Dlatafofmas, guiado por conductor segldn la inven—
cién, qus camprende uné.rueda moto«directriz, unsa
parte fija en ekvacién gus comprende un Ecpazte

orientable para la rueda moto-directriz, un drganc

de manipulacidén conectado & dizho soporis arienta-

a

foue '

bls, una_ﬁarte elévadﬁra cdnectada-a ia parte fi
en elevacién,ra Finvde peder ser elevada con respecw
to a ésta (ltima, medios gue cooperan.con ﬁas paftes
fija de engranajes reducteres para el accicnamisnto
de la rusda hotoedirectriz por el motor, se Carac-.

teriza porgue este motor y este tren de angranajes

raductores estén agrupados de forma en si conoeida

en un grupo moto-reductor gue forma uni conjunto

.

amovible, independientn, complato, croerrade en un

carter estanco, v ficil ds soparar, COn upl Orod
;

[
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rio en diche °Opn"f corientable v llova la pucia

motriz de manora a aprastrar dircctaments a eois

s,

tleima, siendo lluumna a2l Uvawﬂmo¢a~~educ or Gus
consti tU/e un grupo Flotante Unicamente por diuha
rueda,.y siendo blocueado en rotacin por un .pun-
to de reaceidn tonmado sobre el sano ftc.

£ -
b

Estas y otras caracteristicas ze pontdrin

«w
ot
23]

de'mahifieéto a cbhtinuacién, a titqlo de ejemplo
no liﬁitativo-con:refereﬁéia a los'ﬂibujés adjuntos
éh los cuales: o

La figura 1, es una vista parcial, en al
zado de un tranqurtador de plataﬁormas'sagﬁn la
invencidn, | |

La figura 2, =s una vista paf;iaimente en
seccifn sepdn la lfinea II-II de la figura 1,

Lé figura 3, es una vista en seccidn de un

ci e
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detal

£l transportador de plataformas represen
tado comprende esencialments una rueda moto-direc-

triz 1, una parte 2 fija en elevacibn con un sopor

te orientable 3 para la rueda moto-directriz y un vis

tago de manipulacidn 4 para la orientacifn de esta
rueda, asi como una parte elevadora 5, medios noto-
es elevadores 6 y un grupo motor-reductor 7 para el

arrastre de la rueda L.

-~

Como parece en las figuras 1y 2, el ory

po msto~reductor 7 esté compueste pox un motor 7a
)

y un reductor Tb que forman un blogue flotante y

complebamente - sr“ddﬂ. Seqln la invencidn, el 4rhoel
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en las ramas veriicales ¢c

tuye ol socporte orieatablie 3, y lleva y arzests# &

>

la rusda 1, mientras qué el giupe moto-~roductor 2sia
fijadog de manara de Simpie, spbre la armedurs 9 o5
un solo punto de Pijacidn 6 quc consbituys unm finice
punto de reaccion destlnado a équilibrar el psf s
tor.

Asf'como se muast:an‘en dekalle en 12
Figuré 3, el punta de Fljac Sn 9 puedp éstar ventaje
samente ccnstituido por un tornillo 10 que atravi.css
primeramente una ormjstd.fil steada 11 salidapie del
reductor 7h, -mientras gue la porcidn extrema lisa

10a de ests tornillo se ajusta en un orificio 12 de

v}

. . . : . ”
una rama 3a de la armadura 3 por mediacidn de un On
gano cilindrico 13 proviste de una cavidad axial sx

céntrica. Tal disposicidn permite COﬁpun=ar eficaz~

menta las diferencias de posicionamiento del punto

de reaccién gue podrian presentar entre s8i el redug

tor 7a y la armadura &. Una placa de detencifn 14,

ooldada sohre la care Lntcrlnr da la rama 3a dg la

- L -

armadura, 1mp1da al 6rgano 13 ascaparse fuera del
orificio 12 durante el montaje del gruﬁo moto~radug

tor.

£l érbol de salida 8, que estd enclavija
de en el interior dal buje de la rueda 1l y gue &5 gi

ratoLhn en laa ramas de la armadura 3 por medizcidn

de cojinetes lS,y 16, estd nalado axizimente can Tes

pecto a la armadura por medio de una tuerca 17 encos

/

cada sabre su porcién extrema libre y nue ss apoya
sobre la jaula Linterns del rodaminsnio que conatitiuys

>
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La parte elevadora 5 estd constitulds,
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sinlamente horizontalmente, dos brazos espacizdes
lengitudinales 19 cuyas parcisnas extremas (no row
presentadas), descansan sobre el suelo por medic-
cién ds rodillos de rcdadura regulables en altura

(ro representados) con respecto a estos brazos 19,

‘Bl tablero 18 presenta adamés, en el centro de su

parﬁe superior, otro hrazo 20, sensiblemente hori-
zontal, que se extiende én una direccidn opussta

a la de los brazos 19 y por debajo del cual toma
el vistago de pistén Ga ds un gato querconstituya
10s medios motores elevadores 6,

Seqgln otras caracteristicas de l1a inven-
ci6n, la armadura 3 sa pfolonga verticalmente, en
su parte superior, por un cilindro hueco 3b qus re
cibe:interiormente a la parte inferior del cilindro
hueco 6b del gato 6 ¥y exteriofmente a una blaca
transversal 22 de gran cspesbi cuyas porclonss exire_
mas estdin oconectadas a la parte elevadora 5 por nhie-~

las 23, La parte inferior del cilindro Gb del gato

.

esté filsteada y recibe a una tuerca 24 gue permite
solidarizar al cilindro 6b y a la armadura 3, C1 c¢i

[

indro 6b presenta adem&s un collarin 25 por debajo
del cual la placa 22 de cpoya por mediacidn de un co

inets ds sgopor

ot
o

axial 26 gue permite la rotacidn

L6

. lesre

con vespecto a asta placa 22, del conjunto del gaie

6, do la armadura 3, dg la®rusde 1 y del motor~re-
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o Sogdn otra Céractaristica de
el gfupo ﬂoﬁoéreduotor esté montade schre la armady
7a sa encuentya on

18

a hocis

ra 3 de tal manera cue sl motor

tre la parte fija 2 en slevacion y el tabler
- 3 ment

HI RV

L
gue presenta a este efecto una cavidad abis
el grupo moto-reductor a fin da peemitir los despla
zamientos de este Gltimo durgnte el viraje dz la
-

rueda moto-reducior,

Por lo domds, ias bie;és 23 son pra
tements hechas soliaariasvuna de lé'otra por un 2
bol 27 cuyas poroclonss cxtremas glratoriésrén &l

Esne érbol 2% lleva igualﬁente dc..ora~

0=

en sincronismc

ggulacién en altura de 1o

tablerc 18,
zos radiales 28 qun permiten acclonar de manera
nocida en si a unas varillas de a cmonamienﬁo NG g
7 de 3 DO=-

5. 19

5');

présentadas) para la
dillos de rodamiento de los brazes
: parte eleava

0

con los movimientos verchalEQ da la

Queda bien entendido que lz forma de rea-

20, Se
lizacidn gque ha sido descrita anteriormente; ha si-
do dnicamente a tftulo de sjemplo no limitativo v
' rosas variantes

-
gus pueden aportarse por tanto num
por ello del marco de la present

in salir

/s
/ cion.

| ~ 0T A
_ Descrita suficientemente lavnaturulcz
nvenué, asi{ como lé'waﬁé¥a'dé : zl‘
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cionas.anteriormenﬁe indicadas son suceptibliss de
modificaciones deAdutélln en cuanto no altérum 21l
principio Fundaméntal._?:mbian sé hace constar gue
el invento corresponds a una sclicitud,deipﬂﬁﬁnta
presenta en Francia con el n? 69 14274 de § de mayo
de 1969, acocgidndesa por lo tante a los beneficlos
que conceden 105~C0nuenics Internacionales en vigor

siendo lo nque constituye la esencial del referido

4

aemnmewinvento v por lo que se-selicita Patente de Inven-

cidn por 20 afjos, sobresPERFECCIGNAMIENTOS EN LA

COMSTRUCCION TRANSPORTADORES MOTORIZADOS DE PLATA-
FORMAS, darasterizlindose por lo sigupftes

l.-Perfeccionamientos en la coastruceidn
do transportadores motorizados de plataformas gulia
dos por conductor del tipo que comprende una rusda
moto~directriz, una parte fija en elevacidn detada
de un soporte oriehtable para la rueda moto-diraciriz
un drgano ge maninulacidn conectado a dicho soporie

~

orientable, una parte elevadora unida a la parte Tija
en elevacidn, a fin de poder ser elevada con respecto
a esta Gltima, medios que cooperan con las partes fi-
Jay elevzdora para elevar 1a partc'oleuadora un mo-

(]

tor y un tren de engranajes reductores para el accig

tren de enqranajes reductorzs de forma en si conocida
e¢n uyn grupo moto-reductor cue forma un conjunto amovj
ble, independiente, sompleto, encerrado en un corter

estanzo, y fécil de separar, con un férbol de salida



10.

15.

20,

-y pernue aste drbol de

- g

r

A

3

e orientable y lleva la rueda motriz <2 manzra que

acciona directamente a esia, siendo llevado unica-

mente por dicha rueda, y siendo blogueade en rota-~

cifn por un puntso de rcaceidn tomado sobre el sopo:r

.

2.~Pgrfeccionamientos segln la reivindica

O

cidn 1, caracterizados porqua cuando dicho soporie
orientable se constituye por uns armsdura;,dichn
punto dnico de reaccidén ce constituye nor un teornillo

que tiene una extremidad lisa, estando sste tornilleo

<

primeramenté enroscado en una srejeta Fi;eteada 5D
lidaria del grupo;ﬁato~radup£or migﬁﬁras'ﬁge'éh-gﬁra
poreidn e*trema lisa se ajusta por:médiaéién aé'un;i
6rgano cilindrico provisito de una caviaﬁd axial 25
céntrica, en un orificio cilindrico gue estd formado
en una rama de‘la.a:madura viocuyo éje.es paralelo al
frbol de salida del grupc moto-reductor.’ .

-
!

‘3 .~Perfeccionzmicentos segin uns de 1S reie

.vindicaciones anteriores, caracterizados porgue cuan

do la parte elevadora comprende un tablero vertical
transversal a partir del cuel se extiende un braze
superior horizontalmente por encima de la parte fija

en elevacidn, y en el gque los medics motores alevado

res estdn constituidos por un gato cuyo védstago de
pistén se apoya verticalments bajo dicho brazo supas— -

~rior, la armadura crientable de sopoerte de la rueda

moto-directriz se prolonga verticalmente, en su parts

“te a ls parte inferior del cilindro ¢gel gato slevadgs
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a0r cuv s pored ionns extremas astan
al teblero de la parte elevadora, estandc previs

o

vnos medios de Fijacidn para solidzr zar al cilindro

w

hueco da la chapa y @ la parte inferior del clilindre
del gato elevador, el cual cilindro de gato presenta

un collarin horizental baje 21 cual dicha placa trang

versal se apoya por media 61 de un cojinets de sopor
m

-

te axial de pivotamisnto, & fin de permit ir la rotnm

10 .. cidn, con raspecto a esta plaga iransversal, del cop
. :
- . junto compuesto del gato, de la armadura, de la ruerda

‘-

Q

moto—directriz y del motoa-reductor, en torno al o
vertical del gato, bajo 1z accién del drgano de many
pulacibn, constituyendo dicho conjuntm y‘dicha placa

en elevacidn de la trangpaleta,

]

4;~Perfabcionamientos'segﬁn la reivindica-
cidén 3, caracterizados porcue el grupﬁ,moto~reductor
estd mcntédo sobre la armadura de tal Fafma gue el
mator se encuentra entre la parte fija en eievamién

20, y el tablero gue presenta a este afecto una cavidad

.

abierta hacia el grupo~reductor a fin de permitin

los desplazamientos de este Gltimo durante el viraJe‘

de la rumoa moto~diresctpiz,

:

5,.,~Perfegccionamientos en la cons Lruu s1ién
de transportadores motorizados de plataformas, tal
y come guada sutancialmente descrito en ia prescen-

Le hemovxa ) 1luetradn en los dibujos adjuntos
juntos,
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