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La finalida@ de la presente wmemoria es la descripeidn de
una miquina de estiba y deseuntiba automdtica de hielo molido que
por presentar caracteristicas totalmente nuevas en este tipo de
aparato justifica ampliamente la concesidén del privilegio de Pa-
tente de Invencidn solicitado, de acuerdo con la legislacién vi-
gente.,

El solicitante es propietario de la Patente de Invencidn
n? 288.035 y su Certificado de Adicidn n? 300.446, correspondien—
te a un aparato destinado a la wmisma finalidad, eseancialmente
constituido por un tanque de forma cilindrica en el que se aloja
un bastidor circular dotado de medios radiales para el arranque
y molienda del hielo en barras alojado en dicho tanque. Dicho bas-
tidor se desplazs verticalmente entre un punito superior y otro
inferior siendo extraido el hielo a través de un counducto hueco
que forma ademds su eje de rotaciln. Por causa de dicho desplaza-
miento vertical es neocesario preveer una cémara inferior de grah
profundided asi comeo un pértico de Bran altura en su parte supe-
rior.

La finalidad de este invento, es hacer posible la resgliga-~
cidn de mdquinas destinadas a la wisma finalidad, en las que si
bien el bastidor de arranque de hielo preseuta las mismas carac—
ter{sticas que el de las mdquinas antes citadas, se encuentra
montado en forma tLotalmeunte diferente consiguiendo evitar ls ne-
cegidad de las alturas y profundidades antes citadas. Asimismo
permite la extraccidn del hie}o molido por un lateral de la md-
guina en lugar de hacerlo por la parte inferior con la ventaja
de reducir el coste del elevador seunsiblemente.

La méquina consta por consiguiente, de un bastidor de arran-
que wontado en otro bastidor en el que estén sityados lds medios

de arrastre del bastidor rotativo. El bastidor fijo es desplazable
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verticalmente al estar soportado por un dispositivo de suspeusidn
y guiado para evitar su rotacidn wmediante carriles dispuestos en
posicivnes verticales contra la pared interior del tanque, es de-
cir, actda como un mecanismo ascensor soporte del bastidor rota-
tivo.

El bastidor ascensor tiene montado en una parte de su peri-
feria un dispositivo extractor de tipo tormillo sin fin o de Ar-
quimedes, que coincide con una abertura lateral del tanque. Dicha
abertura es parcialmente cerrada mediante una persiana inferioxr
gue se desplaza paulatinamente conforme desciende el bastidor as-
censor, de manera que hace que la abertura para el paso del hielo
molido se desplace conjuntamente con el dispositivo de extraceidn.

Con el fin de facilitar la mejor interpretacidn del iuvento
en los dibujos adjuntos, complementarios de la presente exposiecidn,
se representa una forma de realizacidn prictica a la que se hace
referencia en la descripcidn que sigue, cuya realizacidn s.lamente
debe interpretarse como ejemplo no limitativo del invento, sino
simplemente con cardcter iuformativo del miswmo.

Lo los citados dibujos:

La figura 1 muestra una seccidn diametral segin I-I de la
figura 3.

Ta figura 2 uuestra una seccidn segid II-II de la figura 3.

Ia figura 3 muestra una seccidn trancsversal segin ITI~III
de la figura 1.

Como se muestra en las citadas figuras, la miquina se compo-
ne de una envolvente (1) de forma cilindrica realizada de fdbrica
con adecuados fecubrimientas termo~aislantes e impermeables inte-~
riores, sobre cuya envolvente estd situada una estructura (2)
realizada en perfil laminado gque adopta forma general de una cer-

cha y que sirve de soporte a todo el conjunto desplazado. La en-
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volvente estd cerrada por su parte inferior y superior.

Sobre dicha estructura (2) estd montado el mecanismo (3)
consistente en un elevador movido adecuadamente a través de una
reduccidn, cuyo mecanismo comprende un tambor sobre el que se eun-
rolla el cable o cadena (4) que mantiene suspendido al conjunto
mévil, pasando a través de poleas (5) situadas en el eje vertical
de éste,

Bl conjunto mévil, comprende esencialmente una estructura
(6) guiada mediante pares de rodillos (7) gue ruedan sobre les co-
rrespondientes carriles (8) situados verticalmente fijos a la par-
te interna de la envolvente (1) de forma que todo el conjunto pue-
de subir o bajar de acuerdo con las maniobras que se efectien en
el mecanismo (3).

Dicha estructura (6) tiene montado en su eje geométrico ver- -
tical un eje rotativo (9) apoyado en correspondientes cojinetes
axiales (10) y radiales (11), cuyo eje tiene fijado las aspas ra~
diales (12) que son soporte de los correspondientes dispositivos
rascadores (13) dispuestos en posicidn angular respecto a las ci-
tades soportes radiales. El extremo del eje (9) presenta una pro-
longacidén (14) destinade e limitar en sentido descendente el reco=
rrido del mecanismo al apoyarse en la base (15) situada en el fon-
do del'tanque. Las aspas (12) estdn ligeramente inclinadas en sen-
tido descendente hacia sus exbtremos con el fin de proporcionar la
adecuada forma sboumbada & la superficie de la masa de hielo (16).
Bn el contorno estin situadas:les paletas de arrastre (42).

Dicho mecanismo rotativo, se mueve por una transmisidén forma-
da por la rueda dentada (17) y el pifién (18) que constituye el eje‘
de salida del mecanismo reductor de velacidad (19) movido mediante
el motor (20), fijo a la estructura (6). 2

Ta entrada de hielo se efectda lateralmente mediante el
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transportador helicoidal (21)‘fijado en posicidn horizontal por
éncima de la parte giratoria, y soportado por el apoyo (22) a

La parte superior del tangue, cuyo transportador tiene su boca
de salida (23) situada cerca del centro de rotacidn del conjunto
giratorio.

La boca de salida de hielo molido estd situada en posicidn
diametralmente opuesta al conducto de entrada antes citado, y
se encuentra formada por un canal (24) dispuesto perpendicular-
mente y abierto hacia el extierior sobre el elevador de cangilo-
nes (25).

En correspondencia con eleitado canal La estructura (6) so=-
porta un dispositivo extractor (26) coustitufdo por un tornillo
de Arquimedes que gira sobre un soporte (27) fijo a la citada
estructura (6) y que es movido mediante la correa (28) y las
poleas (29 y 30) por un motor (31) a través de un dispositivo
reductor (%2), de manera que al desplazarse en sentido descen-
deute el conjunto, dicho mecanismo sigue el movimiento facili~
tando la salida del hielo molido.

Con el fin de limitar la abertura de salida al univel ade~
cuado durante el movimiento descendente antes citado, el canal
(27) dispone de un mecanismo obturador graduable counstituido
por la persiana (33) que guiada por dosrguias laterales (34) y
los rodillos (35) se enrollan en el tambor (3%6) ligado a la po-
lea (37), soiidaria al cable (38) que, guiado por las poleas
(39 y 40), tiene su otro extremo traccionado por el contrapeso
(41). Por consiguiente, el contrapeso (41) mantienz en tensidu
la persiana que ligada al movimlento descendente de la estructu-
ra sigue el govimiento de ésta manteniendo una sbertura de la mig
ua seccidn que se desplaza paulatinamente hacia abajo segin des—

ciende la estructura y se mantiene frente al dispositivo extrac-



125.-

130.~

135.~

14‘0-"‘

tor (26).

Para explicar el funcionamiento de la wdquina, sévéaﬁone
totalmente cargada de hielo y girando su wmecanismo arrancadox.,
Simuliténeamente por efecto del mecanismo de descenso gravita so-
bre la superficie del hielo el peso del conjunto. ILa bosicién
inclinada de los dispositivos de arranque, dirigen el hielo mo~
1ido hacia la periferia donde estédn-situadas las paletas (42),
noviéndolo simultaneamente en sentido circular, de manera que
al alcanzar el mecanismo extractor (26) éste lo desplaza radisl-
mente haciéndolo caer a través de la abertura forwada en el ca-
nal (24) y limitada por el borde superior de la persiana (33),
dirigiendo el hielo molido hacia el elevador de cangilones (25)
pars su utilizacidn.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento, asi
como un ejemplo préctico para su realizacidn industrial, dnica-
nente cabe afiadir que en el bonjunto y partes descritas es poéi—
ble introducir wmodificaciones, cambios de materia, forma y dis-
posicidn de sus elementos siempre que tales alteraciones no su-

pougan variacidn sustancial en el invento.
REIVINDICACIONES

12),~-"PERFECCIONAMIENTOS EN LAS MAQUINAS PARA LA ESTIBA Y -
DESESTIBA AUTOMATICA DE HIELO MOLIDO" compuestas por un tanque
cilindrico dotado de paramentos termo-aislantes, en el interior
del cual se aloja un bastidor rotativo circular, formado por as-—
pas radiaies, en los gque estdn fijadas en posicidn inclinada me-
dios escarbadores pars obtener el desprendimiento del hielo en
Torma molida, que se caracterizan porque el citado bastidor ro-
tativo tiene mbntado axialmente y proyectado hacla la parte su-~
perior un eje que se encuentra wmontado mediante cojinetes ade~

cuados en el centro de una estructura suspendida mediante cables,
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cadenas, o medios andlogos de suspensién, de otra estructura

superior fija, apoyada en el contornoc Ge la envolveute del tam—
bor, cuya estructura suspendida & guiada mediante rodillos y ca-
rriles fijos a los paramentos interiores de la envolvente de for-
155.- ma que es susceptible de ascender o descender verticalmente den-
tro del tanque sin posibilidad de giro y soporta un motor y meca-
nismos de reduccidn y transmisidn del movimiento 4l eje soporte
del bastidor rotativo de forma que, al descender el conjunto se
aplican los elementos escarbadores contra la superficie del hie-
160.- lo almacenado, produciendc su molienda y siendo extraido lateral-
mente por dispositivos adecuados situados en la pared lateral
del tanque.
22) ,-"PERFECCIONAMIENTOS EN DLAS MAQUINAS PARA LA ESTIBA Y
DESESTIBA AUTOMATICA DE HIELO MOLIDO" segin la reivindicacidn 12
165.- que se caracterizan porgque la sstructura ascendente y desceunden—
te adopta forma general de cruz en el extremo de cuyos brazos
estdn montados parejas de rodillos uno en posicidén superior y
otro en posicidn inferior que se aplican contra cofrespondientes
carriles dispuestos en posicidn vertical dentro de la envolvente.
170.~ 38),-"PERFECCIONAMIENTOS EN LAS MAQUINAS PARA LA ESTIBA Y
DESESTIBA AUTOMATICA DE HIELO MOLIDO" segun la reivindicacidn 18
que se caracterizan porgue la estructuré suspendida soporta pro-
yectado hacig la parte inferior y en el extremo de uno de sus
brazos un dispositive extractor del tipo tornillo de Arquimedes
175.~ cuya parte superior se encuentra situada a nivel inferior del ex~
tremo de los dispositivos escarbadores rotativos, ocuyo dizpositi~
vo extractor es movido mediante una trsusnisidn adecuada por un
mecanismo reductor montado conjuntamente con el correspondiente
motor en ela citada estructura.

428),-"PERFECCIONAMIENTOS EN LAS MAQUINAS PARA LA ESTIBA Y
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DESESTIBA AUTOMATICA DE HIELO MOLIDO"™ segin la rei%gndiéacién
12, que se caracteriza porque el dispositivo extractor se en-—
cuentra situado en correspondencia con un canal o abertura ver-
tical de la envolveunte, gque constituye la boca de salida, la
cual tiene su abertura liwmitada mediante una persiana dispuesta
en la parte inferior de dicha ranura mediante guias laterales,
cuya persiana convenientemeute guiada por rodillos se enrolla
en un tambor dispuesto en una cavidad inferior respecto al tan-
que 7 es mantenida en tensifn mediante un contrapeso a través de
correspondiente cable, estando la mencionada persiana ligada a
la estructura suspeundida y con su borde situado al mismo nivel
que lg parte inferior del dispositivo extractor, de manera que
al descender la estructura y por consiguiente el nivel superior
-del hielo alojado, el borde del hueco por el que ha de psar el
hielo molido, desciende paulatinamente siguiendo dicho movimien-—
to. _

52).-"PERFECCIONAMIENTOS EN LAS MAQUINAS PARA TA ESTIBA Y
DESESTIBA AUTOMATICA DE HIELO MOLIDO".

La presente memoria descriptiva consta de ocho hojas fo-

liadas y mecanografiadas por una sola ¢ omponiendo un to-
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