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La presente invencidn estd relacionada con un
método en un sistema de transmisién de datos para trans-
mitir caracterss de &rdenes, caracteres de direccifn y -
caracteres de informacién entre una unidad principal y -
uno o varios grupos alejados de unidades terminales su--
bordinadas dispuestas localmente, incluyendo cada uno =
de los citados grupos y la citada unidad principal un -
moduladar y un desmodulador, denominados "modesm" que --
adaptan los impulsos de la unidad principél y de las uni-
dades terminales subordinadas a las caracteristicas de -
transmisién de las lineas de transmisién que conectan di-
cha unidad principal y las citadas unidades terminales
subordinadas unas con otras.

Para interconectar un equipo constitufdo por -
cireuitos de impulses con otro equipo similar a una dis=—
tancia relativamente larga, es necesario convertir los -
impulsos en sefiales que gstdn adaptadas a las caracteris-
ticas de frecuencia de las lIneas de transmisién. Para
este fin, es préctica comdn emplear en un extremo de la
1fnea un modulador para convertir un impulso en un cambio
de fase o cambio de frecuencia en relacifn a una sefial -
de referencia, y conectar el otro extremo de la lfnea a -
un desmodulador que detecta sste cambio ée fase o de --
frecuencia y produce un impulsc en correspondencia con -
8l mismo.

En sistemas en los que una pluralidad de equi-
pos de impulsos dispuestos en lugares alejados geogréfi-
camente deben ser conectados a un equipo de impulsos --
principal, es préctica comdn conectar estos equipos de -
impulsos alejados y sus unidades modulador/desmodulador -

asociadas en paralelo a una lfnea de transmisifn dnica, -
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con el fin de acortar la longitud total de las lineas de

transmisidn necesarias. Ademés, es prdctica comdn concen-!

 trar todos los esquipos de impulsos dispuestos localmente

en una sola unidad modulador/desmodulador por medio de -

‘un concentrador de tréfico, que ademds de su funcidn cap

centradora, efectda las funciones de control necesarias

para la conexién en paralelo mencionada anteriormente. =

Este equipo, que efectda la interconexidn entre una plu-

ralidad de equipos de impulsos y una unidad modulador/degl

modulador tnica, y que permite la conexidn de una plura-

lidad de tales unidades de equipos de impulsos en para--

"lelo a una linea de transmisidén dnica, tiende a ser bas—

_tante complicado.

Qtra desventaja de conectar una pluralidad de

tales unidades en paralelo a una linea de transmisidn -
‘dnica, reside en que el modo més eficients de transmisién,.
@s decir, la denominada transmisién sincrona, no pueds -

‘ser utilizado, de ido al hecho de que un desmodulador --

tendrd que recibir sefiales en orden alternc de una plura-—
lidad de moduladores.

Otro inconveniente de la conexidn en paralelo

‘antes mencionada reside en que es necesario un gran ndme-

ro de sefiales para mantener el orden de sucesién entre -
las unidades conectadas a la 1lf{nea, y tales sefiales suce- :

sivas ocupardn el tiempo disponible para la transmisidn

'de informacidn,

El objeto de la presente invencidn es proporcig

‘nar un sistema que permite a una pluralidad de equipos -
.de impulsos dispuestos localmente, ser conectados a una

%unidad modulador/deémodulador, y gue varias unidades modu

o= 379221
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lador/desmodulador dispuestas en lugares geogréficamen-—
te distantes sean conectadas a una linea de transmisidn
tinica sin usar para ello equipos complicados y sin qus
suponga los inconvenientes de un sistema en paralelo
convencional segdn se ha indicado anteriormente, pero -
manteniendo las ventajas del sistema en paralslo.

Este objsto de la invencidn esté realizado -
sustancialmente por el hecho de que las lIneas de trang
misién gque conectan la unidad principal con los "mo-
desms" y unidades terminales subordinadas inclufdas en
el siétema, estén dispuestas en un circuito cerrado en
el cual los moduladores, desmoduladores y unidades ter-
minales subordinadas estén interconectadas en ssrie. To-—
das las sefiales cue comprenden caracteres de drdsnes, =
caracteres de dirsccidén y caracteres de informacidn, son
transmitidas en el circuito cerrado, gue estd dispuesto
de forma que la salida del modulador de la unidad prin-
cipal estd conectada a la entrada del primer desmodula-~
dor que aparece en 8l circuito, y el cual esté asociado
con un primer grupo.de unidades terminales subordinadas,
conectadas en serie unas con otras y gue forman un cir=-
cuito cerradoc entre la salida del citado primer desmodu-
lador y la entrada del primer mnduladorrascciado, la -
salida del cual puede ser consctada a la entrada del se-
gundo desmodulador siguients sn el circuito en serie, 8l
cual estd asociado con un segundo grupo de unidades ter-
minales subordinadas y as{ sucesivaments, hasta gue fi=~
nalmente, el dltimo modulador del circuito es conectado
con su salida a la entrada del desmodulador en la unidad

principal, cerrando can esto el circuito.

.. 879221
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De acuerdo con la invencidn, todos los modula—

dures, desmoduladores y unidades terminales subordinadas

est4n interconedados en serie entre la salida de datos yi

la entrada de datos del equipo de impulsos principal gue
transmite una corriente de caracteres de sincronizacidn
entre los cuales estén insertados caracteres de drdenes
6 caracteres de informacién. La primera unidad terminal
subordinada, gue tiene informacién que enQiar al equipo
de impuléos principal y recibe caracteres de &rdenss del

citado equipo de impulsos principal, interrumpe el cir-

- cuito en serie y transmite la informacidn a la entrada

. de datos del equipo de impulsos principal a través da =- °

los siguientes moduladores, desmoduladores y unidades -
terminales subordinadas. La transmisidn termina con ca—--

racteres de érdenes que hacen que la siguiente unidad -

- terminal subordinada con informadién que enviar, inte--

! rrumpa el circuito en serie y envie la informacién a la

entrada de datos del equipo de impulsos principal, termi

" nando la transmisifén con caracteres de drdenes y as! su-

cesivamente, hasta que la Ultima unidad terminal subordi-

" nhada con informacién gue enviar ha emitido caracteres de

' frdenes que son recibidos por el equipo de impulsos prin

: cipal, que con esto registra que todas las unidades ter-

" minales subordinadas han enviado su informacidén. La in-

'
i
t
P

formacidn desde el equipo de impulsos principal a una -
unidad terminal subordinada determinada incluye caracte~

res de direccidn,

Ahora se describir4d la invencidén més detallada-?

. mente, con referencia a los dibujos que se acompafian, en

los cuales: 5 7 g 22 1

|
|
|
|
!
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La Fig. 1 muestra un diagrama de bloques re—-—
;resentando el circuito cerraﬁo del sistema de transmi-
sifn de datos de acuerdo con la invenciédn,

la Fig. 2 muestra un diagrama funcional repre-
sentando la funclién de la unidad de distribucién en el
sistema ds transmisién de acuerdo con la Fig. 1;

la Fig. 3 muestra un diagrama detallado de -
bloques de la unidad de distribucidn;

la Fig. 4 muestra una realizacidn alternativa
de la unidad de distribucidn,

De acuerdo con la invencidn, una pluralidad -
de grupos lsjanos de equipos de impulses 5, 7, 9, 11, =
estdn interconectados y conectados a un equipo de impul-
sos principal 1 a través de las unidades modulador/des-
modulador 2a, 2b, 1l3a, 13b, l4a, l4b, 15a, 15b, 1l6a, l6b,
y las lineas de transmisién 12. Estas unidades modula-
dor/desmodulador funcionan.de una manera tal, qus los -
moduladores 2a, 13b, l4b, 15b y l6b, admiten impulsos =
al mismo régimen con que son transmitidos impulsos desde
la salida de los desmoduledores asociedos 2b, 13k, l4a,
15a, y 16a, respectivamente.

El sistema estéd dispuesto de forma que el modu-
lador 2a del equipo de impulsos principal 1 estd conec—
tado al desmodulador 13a a través de una porcidn de lfnea
12, La salida de impulsos del desmpdulador 13a estd co-
nectada é la entrada de impuléos del modulador 13b a -=
través de un cierto ndmero de unidades de distribucidn
3. Cada unidad de distribucidn 3 esté conectada a un --
aquipo de impulsos 5 quse dsbe estar conectado al equipo

de impulsos principal 1. Cada equipo de impulsos 5 y la
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~cortocircuitado. En la posicién 20, la salida del distri—j

correspondiente unidad de distribucidn 3 forman una -
unidad terminal subordinada 4. El modulador 13b estd ~
conectado al desmodulador l4a, asociado con el siguien-
te grupo de unidades terminales subordinadas, a través
de otra poreién de linea 13. El desmodulador lé4a esté
conectado al modulador 14b a través de las unidades de
distribucidn 3, cada una de las cuales estd conectada a
un equipo de impulsos 7, que en conjunto farman una -—-
unidad términal subordinada 6, El sistema puede incluir
un ndmsro arbitrario de grupos de unidades terminales
subordinadas. En la realizacién mostrada en la Fig. 1,

gl sistema termina en el modulador 16b, gque estd conec-

tado al desmodulador 2b en 8l squipo de impulsos pringci- |

pal, El sistema de acuerdo con la invencidn no estéd res-

tringide al ndmero de unidades modulador/desmodulador -

y de unidades de distribucidn 3 que se muesiran especi-

' ficamente en la Fig. 1, sino que puede funcionar con un
' némero arbitrario de unidades modulador/desmodulador y
- de unidades de distribucidn.

La funcidn de la unidad de distribucién 3 ss - é

incluye los medios de conmutacidn 27, una lfnea ds corto~:

circuito, un registrador de impulsos 17 y upna unidad de

descodificador 18, En la posicién 19, el conmutador estd

3

buidar 3 estd conectada a la entrada a través del regis-—

‘
¢

~muestra en principio en la Fig, 2, donde se representa =

1

funcionando como un conmutador de tres posiciones, que - ‘!

trador de impulsos que tiene una capacidad igual al nﬁme—s

édenominada cardcter. En la tercera posicidn 21, la salida

ro de bitios que forman una unidad de informacidn, aguf E
. !

- 379221
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del distribuidor 3 estd coneétada directamente al equipo
d; impulsos asociado 5, 7, 9 u;ll. Al registrador de im-
pulsocs 17, que =sté conectado permanentemente a la entra-
da de la unidad de distributidn, estd conectada también
una unidad de descodificar 18, que identifica ciertos --
caractares en sl regfstrador de impulscs 17. La forma de
la cual la unidad de distribucidn 3 afecta a la funcidn -
del sistema de acuerdos con la invencidn, es la siguiente:

El sistema posee tres sstados de funcionamien—
ito, es decir, un estado de reposo, un segundo estado en
el cual puede ser transmitida informacién desds los equi-
pos de impulsos 5, 7, 9, 11, al eguipo de impulsos princi-
pal 1, y finalmente, un tercer estado en el cual puede =
ser transmitida informacidén desde sl equipo de impulsos -
principal 1 a los eguipos de impulsos 5, 7, 9 y 1l.

En el citado estado de reposo, las unidades de
distribuci6én 3 estdn todas cortocircuitadas y sl equipo
de impulsos principal 1 transmite una corriente continua-
da de caracteres, comprendiendo cada cardcter una combi~
nacién de impulscs A.

Ya que todas las unidades de distribucidn 3 es=-
té4n cortocircuitadas, la salida de impulsos de cada des-
modulador estd conectada directamente a la entrada de im-
pulsos del modulador asociado, y la corriente de caracte-
res transmitida por el egquipo de impulsos 1, serd regene-
rada en cada unidad modulador/desmodulador y Finalmente —
devuelta al equipo de impulsos 1 a través del desmodula-
dor 2b. Esta corriente de caracteres tisns dos objetos,

a saber:

Establecer el sincronismo entre el oscilador de

379221
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un desmoduladcr v el oscilador del modulador pracedents,

“tal como por ejemplo, entre el desmodulador l4a y el mo-

iduladcr 13b;

Establecer el sincronismo entre los impulsos ~

'transmitidos como un cardcter por el equipo de impulsos

1, y los impulsos detectados como un cardcter por el re-

“gistrador de impulsos 17. Cuando los-:caracteres recibi=-
‘dos por el equipo de impulsos 1 a través del desmodula-

‘dor 2b cohtienen la misma combinacidn de impulsos que -

. los caracteres transmitidos por el equipo de impulsos 1,

' tode el sistema se ha sincraonizadao.

Otro método de sincronizar un desmodulador con

.el modulador precedente reside en mantener una doble co-

‘nexién entre ellos, es decir, a cada desmodulador estd -

conectado un modulador auxiliar que transmite impulsos a

un demoduladaor auxiliar que estd conectado al modulador -~ |

precedente en el sistema. Por este método, las sefiales -

i

"indicardn si el sincronismo estd siendo mantenido separa- !

.damente entre cada conexién modulador/desmodulador.

Cuando el equipo de impulsos principal 1 esté

listo para recivir informacién de los equipos de impulsos

5, 7, 9, 11, el equipo de impulsos 1 interrumpiré la co-

rriente de caracteres A y transmitird dos caracteres, B

'y £, y entonces empezard de nuevo su transmisidén de carac-

teres A. El objeto de los citados caracteres B y C es el

siguiente:

Cuando un cardcter B ha sido identificado en el

registrador de impulsos 17 por la unidad de descodificar

le, i el equipo de impulsos asociado 5, 7, 9, 1l tiene -

|
t
!

i
i

informacidn que transmitir, se iniciard el procedimiento

-2- 379221
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‘siguiente: 1) Los medios de conmutacién 27 son colocados

gn la posicifn 20. 2) el car4cter inmediatamente siguien-
te almacenado en el registrador de impulsos 17 es compro-
bado, con cbjeto de establscer si dicho cardcter es un -
cardcter C, 3) Si el cardcter es un cardcter C, el medio
de conmutacién 27,es¥colocad6 en la posicidn 21, permi——
tiendo con esto que solamente pasen los caracteres trans-—
mitidos del squipo de impulsos asociado. Se impediré con
esto que el cardcter C avance a la unidad terminal inme-
diatamente siguisente en el circuito en serie. Como can-
secusncia, ningdn registrador de impulscs 17 siguiente -
recibird un carédcter C directamente después de haber re—-
cibido un carécter B, Esto hard que el medio de conmuta-
cién 27 asccisdo cambie su colocacién a la éosicidn dgé -
reposo. S5i la unidad terminal no tiene informacién que -
transmitir cuando es detectado sl cardcter B en el regis-
trador de impulseos 17, el medio de conmutacidn 27 conser-
vard la posicidn de reposo., La informacidn transmitida =

desde cada uno de los equipos de'impulsos 5, 7y 2 u 11,

{pasard a través de las sucesivas unidades de distribucidn

en el circuito en seris hasta la entrada del equipo de =-
impulsos principal l. Cada equipe de §mpglsos 5, 7, 9 u
1l que transmita, acabard su transmisidn con los caracte-
res By £ y cambiard la colocacidn del medio de conmuta—-—
cidn 27 a la posicién de reposo, por lo que la secuencia
de procedimisntos antes descrita se repetird sucesivamen—
te en las unidades terminales siguientes.

Cuando los caracieres B y L son recibidos en -
el equipo de impulsos principal 1, todes los equipos des -

impulsos 5, 7, 9, 11 en el circuito cerrado han tenido =

~ 379221
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f

una oportunidad para transmitir informacién, y el equipof
de impulsos 1 responderd transmitiendo un carécter ,D, |
indicando que la info macién transmitida desde las unida%
des terminales subordinadas ha sido recibida adecuada—-—
mente. Sin embargo, si la informacidén recibida por el -

i

equipo de impulsos 1 contenfa errores, se transmitirén

una vez més caracteres By C, y se repetird el procedi-

miento que acaba de describirse. Por lo tanto, los equi~

macién pero gque no han recibido el carécter D, retrans—-

mitirédn su informacién.

La transmisidén de informacién desde el equipo

% de impulsos pSincipal 1 a cualquiera de los equipos de -

. pos de impulsos 5, 7, 9, 1ll, gue han transmitido infor—- :

!

i

"impulsos 5, 7, 9, 11, se efectda transmitiendoc dos carac-—:

%teres D y X antes de cada mensaje. El carfécter D indica

i

t

que el carédcter X inmediatamente siguiente, contiene la =

jdireccidn del equipo de impulsos determinado al cual se
‘ destina el mensaje. Este mensaje pasard a través de to-

das las unidades de distribucién 3, pero solo sl equipo

'
i

‘de impulsos gue tiene aaignado el ndmero X responderd a -

.la informacidén,

La unidad de distribucidn 3 de acuerdo con la

H

invencién tiene por finalidad principal permitir la cone-

xi6n en serie entre las unidades terminales y el equipo

de impulsos principal.

La unidad 3, mostrada en la Fig. 3, comprends = :

i

‘tres puértas Y, 22, 23 y 24, una puerta 0, 25 y un control

l6gico 26 que tiene conectados a &1 una unidad de desco-

dificad 18 y un equipo de impulsos 5, 7, 9, 11, En la po-

!

i
|

|

'sicién de reposo de la unidad de distribucién 3, la entra-

u- 979221
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da 33 y la salida 34 estén cortocircuitadas a través de

lg puerta Y 22 abierta y la puérta 0 25, En 8l estado de
reposo, el sincronismo es mantenido por la unidad de -
descodificar 18 a través de un registrador de impulsos -
17, actuando para descodificar la informacidn que apa-
rece en la entrada 33 de la unidad de distribucidn 3, a
través de la linea 3b.

Cuando la unidad de descodificar 18 identifica
un cardcter B en el registrador de impulsos 17, emite -
una sefal a través de las lineas 36 al control ldgico —
26, para cerrar la puerta Y 22 a través de la lIinea 37.
El requisito previo es, sin embargd, que el equipo de =
impulsos 5, 7, 9, 11 hay informado;al control ldgico 26,
a través de la lInea 38, qus tiené infurmacidn gue trans-—
mitir. AL mismo tiempo, el control légico 26 abre la --
puerta Y 23, por lo que el registrador de impulsos 17 es
conectado a la salida 34 de la unidad de distribucién 3
a través de la puerta Y 23 y la puertafﬁVZS; correspon--
diendo al segundo gstado de la unidad de distribucidn. -
5i el cérécter inmediatamente siguiente recibido en el -
registrador de impulsocs 17 y descodificado por la unidad
de descodificar 18, es un cardcter C, el control 1l8gico
26 cerrard la puerta Y 23 y abrird la puerta Y 24 a tra-
vés de la lfmea 3l. Al mismo tiempo, el cuntrol légico
26 emitir4 un impulso al equipo de impulsos 5, 7, 9, 11
a través de la linea 41, informando a este dltimo que -
puede transmitir informacidén por la linea 29, que ahora
conecta la salida 34 de la unidad de distribucidn 3 con
el equipo de impulsos a través de la puerta Y 24 y la ——

puerta 0 25. Esto corresponde al tercer estado des la uni

- 979221
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dad de distribucidn. La transmisidn termina con una se=-
#al del equipc de impulsos 5, 7, 9, 11 al cantrol 1dgi=-
co 26 a través de la linea 38, informando al mismo del

hecho de que toda la informacidn ha sido transmitida,.

. E1 control 16gico 26 cierra entonces la puerta Y 23 y

abre la pusrta Y 22, con lo que la unidad de distribu=-

cidn ha sido repuesta a su sstado de reposo,

Cuando la unidad de distribucidn 3 estd en sl

. estado de reposo, y la unidad de descodificar 18 identi-

fica un cardctsr de direccidn en el registrador de im-

pulses 17, informando que la informacidn que sigue se

P d

destina a un equipo de impulsos determinado 5, g 7,689

~u 11, entonces el descodificador 18 transmitird una se-

. fial al control ldgice 26 a través de las lineas 36. El

| control ldgico 26 informa entonces al equipo de impulsos

a través de la lfnea 41, después de lo cual la informa=-
cidn es recibida a través de la linea 32, Cuando el des=
codificador ha detectado un cardcter en el registrador

de impulscs 17, significando el fipal del mensaje, el

~ equipo ds impulsos es informado por el control ldgido 26,

Los conmutadores 28a, 28b sirven para shuntar la unidad
de distribucidn 3 y el equipo de impulsos, por ejemplo

en sl caso de averfa o ausencia de alimentacidn princi-

~ pal. Estos conmutadorss pueden consistir en un relé que

_ toma las posiciones 42a, 42b, respsctivamente, en el ca-

so de ausencia de alimentacidn principal o que es contro=-

lado por un circuito 1dgico que acciona ambos conmutado-

res 28a, 28b,

De acuerdo con una realizacidn alternativa de

|
|
i
|
!
|
s
|
!
i

i

la invencidn mostrada en la Figura 4, el tercer estado de

.
-
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distribucidn de la unidad de distribucidn puede tomarse sin
cambiar la condicidn de la pusrta Y 23 y ds la puerta O 2%.
Las lineas 29 y 31 de la figura 3 estdn reemplazadas por ;
lineas paralelas 30 en la figura 4, entre el equipo de im%
pulsos 5, 7, 9, 11 por una parte, y el registrador de im=:
pulsos 17 y el descodificador 18 por la otra. Asi si el ca=
racter recibido en el registrador de impulsos 17 y descodi-
ficado por la unidad descodificadora 18 ss un caracter C,;
el control ldgido 26 informard al equipo de impulsos qus
puede transmitir informacidn en las lineas 30 por medio
del registrador de impulsos 17, que esté conectado con la
salida 34 de la unidad de conmutacidn por medio de la linéa
39, la pusrta Y 23 y la puerta 0 25, Asi, en este caso, la
condicidn de las puertas Y y 0 no cambisrd, es decir, per=-
manecerdn en la misma condicidn que adoptaron en el segun=-
do estado de conmutacidn de la unidad de conmutacidn.

La informacidn transmitida desde sl equipo de |
impulses principal 1 a un equipo de impulsos determina-
do 5, 6 7, 6 9, u 11, es recibida en el citado equipo a
través de las lineas 30, despuéds de que sl control ldgico,
26 ha informado al equipo, a través de la lipea 4, que
tiene informacidn que recibir, que aparece sn las lineas
30,

Cudl de estas dos realizaciones de la unidad
de distribucidn ss preferida depende de que sl equipo de
impulsos estd dispuesto para recibir y transmitir los bi-
tios gue constituyen un cardcter en serie o paralelo,

La velocidad de toda la informacidn transmitida
y recibida es determinéda preferiblemente por un reloj

incluido en el desmodulador y adaptado péra controlar los

379221
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través de la lfnea 43. Si es necesario, la sefial del fe~

~ loj puede ser amplificada en las entradas y salidas de

cada unidad terminal por medio de los amplificadores 44a

y 44b respectivamsnte.

Las unidades terminales 4, 6, 8, 10 que forman

; parte de un sistema de trasmisién de la clase aquf refe-

rida, incluyen por ejemplo, terminales de datos o compu-

tadores o cualquier otro equipo gue trabaja con impul——

sos. En su forma més extrema, el sistema de transmisidn

? modulador/desmodulador.

La presente solicitud que corresponde a la -

- presentada en Suecia, con fecha 23 de Noviembre de 1.967ﬂ
" bajo sl ndmero 16077/67 y 15 de Mayo de 1.968, n2 —-

i 6589/68, se acogye a los beneficios del Artfculo 51 del -

vigente Estatuto scbre Propiedad Industrial,

~ REIVINDICACIONES -~

Los puntos de invencién, propia y nueva, que

- 379221

‘ de datos de acuerdo con la invencién puede incluir sola-
' mente una unidad terminal subordinada interdonectada con

i el equipo de impulsos principal a través de las unidades

i
1
1
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t
i
|




10

15

20

25

284470

t

sa presentan para que sean objeto de esta solicitud de
“Patente de Invencidn en Espafia por VEINTE afios, son los
siguientes:
l.~ Un método, en un sistema de transmisidn

de datos, para transmitir sefiales en forma de caracte-
res de 4rdenes, caracteres de direccién y caracteres -
de infoymacidn en lineas entre una unidad principal vy
unao o varios grupos alejados de unidades terminales su-
bordinadas, localmente dispuestos, incluyendo cada uno
de dichos grupos y dichas unidades principales un modu-
lador y un desmodulador gque adaptan los impulsos a las
caracteristicas de transmisién de las lfneas de transmi-
sién, por lo que dichos moduladores y desmoduladares y
dickas unidades terminales subordinadas eétén interconeg
tadas en serie entre la salida de datos y la entrada -
de datos de la unidad principal, caracterizado porque -
dicha unidad principal incluye un equipo de emisidn de
impulses que transmite una corriente de caracteres de -
sincronizacién entre los gue se insertan caracteres de
frdenes o caracteres de informacién, la primera unidad
terminal subordinada del cirecuito cerrado, que tiene in-
formacién para enviarla al equipo de eqisidn de impul=-
sos principal y recibe caracteres de 6rdenes desde la -~
salida de datos del equipo princip@l emisor de impulsos,
bloquea el circuito en serie y transmite la informacidn

la sntrada de datos del equipo emisor de impulsos priﬂ'
cipal por medio de sucesivos moduladores, desmoduladores
y unidades terminales subordinadas, finalizandoc la trans
misién con los caracteres ds drdenes, lo gque hace que -

las unidades terminales subordinadas sucesivas con in=--

e 379221
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' formacién por enviar, bloqueen el circuito en serie y
envien la informacifn a la entrada de datos del equipo
principal emisor de impulsos, finalizando la transmisién

con caracteres de 6rdenes para la siguiente unidad ter-

1

;
i
1
1

‘minal subordinada sucesiva del circuito en series y as{ =
 hasta que la dltima unidad terminal subordinada con in-
:formacidn por enviar, ha emitido cardcteres de frdenes,
los cuales son recibidos por el equipe principal emisor
de impulsos, que registra por tanto que todas las unida-
des terminales subordinadas con informacién por enviar, -
%han g:iviado su informaciédn, transmitisndo tambiédn dicho -
Eequipo prinoipal emisor de impulsos sefiales de direccidn
;antes de un mensaje a una unidad terminal subordinada —- %
particular del sistema. '
| 2.~ Un método segdn la reivindicacifn 2, carac-
‘terizado porque los caracteres de 6rdenes estén compues-
itos por un primero y un segundo caracteres bloqueando di-
chas uﬁidadea terminales subordinadas, con informacidén -
por enviar, el circguito en serie después de recibir dichos%
primeros caracteres y transmitiendo caracieres de informa-.
cidn después de recibir dichossegundos caracteres a la -
entrada de datos del equipo principal emisor de impulsos -

a través de sucevisos maduladores, desmoduladores y unida-|
|

4
des terminales asociadas,
3= Un método, en unm sistema de transmisidn de

datps para transmitir sefiales en forma de caracteres de -

denaes, caracteres de direccidn y caracteres de informa——

Tal y como.se ha descrito en la Memoria-que an-

teceds, representado en los dibujos que se acompafian y -

-n- 379221




para los finass que se han especificado.
Esta WMemoria consta de dieciocho hojas escri-

tas a mdquina por una sola de sus caras,

28.44.70/RTA.~
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