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Accionador linealmente movible en contac­
to con caras planas situadas en lados opuestos de un 
árbol, las caras se extienden elicoidalmente a lo la r 
go del árbol. El movimiento .axial"del accionador a lo 

5. largo del árbol hace que este gire y el accionador se
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puede ajustar en posiciones inclinadas para que esté 
en contacto con lados opuestos del árbol a l mismo tiem 
po, eliminando de este modo e l  efecto reactivo o cho­
que a cada inversión de movimiento del sistema.

En los sistemas de transmisión de movimien­
tos para convertir movimiento linea l en movimiento gi­
rato rio , e l elemento linealmente movible suele tener 
un movimiento alternativo. Si ex istie ra  alguna holgu­
ra  en e l sistema, las  posiciones rela tivas del ele­
mento lin ea l y un seguidor con movimiento giratorio 
serían diferentes cuando e l elemento linea l se movie­
ra  en direcciones diferentes. . :.-

Este invento consiste en un sistema 
de traslado lineal-g ira to rio  sin  efecto reactivo de 
forma que las posiciones correspondientes de la s  pie­
zas del sistema no se vean afectadas por la  dirección 
de movimiento.

El elemento de movimiento lin ea l es un 
accionador en contacto con una cara helicoidal de un 
árbol para que el accionador haga girar e l árbol al­
rededor de su eje a medida que dicho accionador as­
ciende y desciende a lo largo de la  cara helicoidal 
del árbol. En la  forma precedente de construcción, 
e l elemento de movimiento lin ea l está en contacto 
simultáneamente con caras situadas en lados opuestos 
del árbol. Ambas caras son similares y helicoidales 
y e l accionador es ajustable para mantener e l contac­
to simultáneo con ambas caras.

El invento se describirá aplicado a una 
máquina en la  que se enrolla alambre en un carrete
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colector a medida que sale e l alambre del aparato 
trefilador, y la  velocidad de un motor que hace gi­
rar al carrete se regala por medio del movimiento de 
un rodillo  flotante que se mueve longitudinalmente en 
respuesta a los errores habidos en la  sincronización 
de las dos máquinas. El movimiento alternativo del 
rodillo  flotante mueve un accionador que hace girar 
un árbol para hacer funcionar a un regulador de velo­
cidad del motor, como puede ser un potenciómetro, que 
cambia la  velocidad del carrete colector.

Se comprenderá que este uso del invento 
representa solamente una combinación de estructura en 
la  que se puede u tiliz a r  e l dispositivo de traslación 
lineal-g ira to rio  de este invento.

Con e l fin  de mantener la  fricción a un ba­
jo nivel, se emplean elementos an tifricción, ta les co­
mo rod illos, en e l accionador para transm itir movi­
miento del accionador a l árbol. El efecto reactivo se 
reduce a cero inclinando e l accionador para dejar la  
linea central entre los rodillos diferentes en posi­
ciones angulares transversales que hacen que ambos 
rodillos se pongan en contacto simultáneamente con e l 
árbol y solamente con la  presión necesaria para mante­
ner un efecto reactivo de cero.

Otros objetos, características y venta­
jas del invento resultarán evidentes o se indicarán 
en e l transcurso de la  descripción.

En e l dibujo, que forma parte de la  pre­
sente memoria, y en el que los caracteres iguales de 
referencia indican partes correspondientes en todas
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las  v istas:

La figura 1 es una v ista  de costado de 
un sistema de traslación lin ea l-g ira to ria  fabricado 
según este invento.

La figura 2 es una v is ta  a mayor escala 
tomada a lo  largo de la  linea de corte 2-2 de la  f i ­
gura 1.

La figura 3 es una v is ta  tomada a lo la r­
go de la  linea de corte 3-3 de la  figura 1; y

La figura 4 es una v is ta  esquemática de 
un aparato trefilado r con una vuelta en e l  alambre y 
un rodillo  flotante en contacto con la  vuelta de alam­
bre para accionar un regulador de velocidad del motor 
del carrete colector por medio del sistema de tra s la ­
ción lineal-g ira to rio  de este invento.

El sistema de traslación lineal-g ira to rio  
de este invento comprende un accionador 10 que se mue­
ve en sentido lineal a lo largo de una columna de guía 
12. El accionador 10 comprende una parte de cuerpo 14 
en la  que hay introducido un casquillo 16 para propor­
cionar un cojinete al accionador en la  columna 12. Es­
te cojinete es lo suficientemente largo para que e l 
accionador 10 se deslice libremente en la  columna aún 
cuando la  fuerza para moverlo se aplique a una c ie rta  
distancia del eje de la  columna 12.

El accionador comprende también un basti­
dor 18 que tiene dos ejes separados 20, cuyos ejes sa­
len del mismo en dirección contraria a la  parte de cuer­
po 14. En cada uno de los ejes 20 hay un rodillo  de 
antifricción 22. Estos rod illos giran libremente en
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Los ejes 20 son tetones f ijo s  que salen 
del bastidor 18 y hay otro tetón f ijo  24 que sale del 
bastidor 18 en e l lado opuesto a los ejes 20. La l i ­
nea central o eje del tetón 24 está-situada en un pun- 
tojmedio entre las líneas centrales de los ejes 20.

El tetón 24 está roscado y entra, a rosca 
en una abertura roscada 28 en la  parte de cuerpo 14 
del accionador 10. En la  rosca del tetón 24 se sujeta 
una tuerca de fijación 26. Un saliente hexagonal 30 
del tetón 24 permite que dicho tetón se pueda coger 
con una llave para hacerlo g irar. Tensando la  tuerca 
26 se sujeta e l tetón 24 de forma que éste pueda que­
dar en posición f i ja  con relación a la  parte de cuerpo 
14 del accionador. Este tipo de construcción puede 
considerarse como representativa de los medios emplea­
dos para ajustar el bastidor 18 con relación a la  par­
te de cuerpo 14 del accionador y, de un modo específi­
co, a los medios empleados para mantener el bastidor 
18 en un ajuste elegido.

Los rodillos 22 del accionador 10 se ponen 
en contacto con caras helicoidales 36 en lados opues­
tos de un árbol 38. En la  construcción ilustrada, el 
árbol 38 se fabrica de material cuadrado con sección 
transversal uniforme y el árbol se retuerce para dar 
a las caras la tera les de dicho árbol un paso helicoi­
dal uniforme. El árbol 33 puede tener una forma cua­
drada, rectangular o plana.

Cuando es necesaria una función de tras­
lación no linea l, se puede emplear un paso correspon-30



diente desuniforme en e l árbol 38. En este caso, para 
eliminar e l efecto reactivo, e l conjunto que lleva a 
los rodillos 22 ha de estar accionado por resortes 
pivotando libremente alrededor del eje del tetón 24 
en lugar de estar inmovilisado en una posición f i j a .
La distancia comprendida entre la  circunferencia de 
los rodillos 22 es ligeramente mayor que la  distancia 
comprendida entre las  caras 36 en lados opuestos del 
árbol 38. Refiriéndonos a la  figura 3, se observará 
que los rodillos 22 pueden desplazarse hacia las  ca­
ras 36 o en sentido contrario a las mismas, haciendo 
girar e l bastidor 18 angularmente alrededor del eje 
del tetón 24. De este modo, en la  figura 3, la  rota­
ción sinestrorsa del bastidor 18 alrededor del eje 
del tetón 24 hará separarse de los rodillos 22 en una 
dirección perpendicular a l eje longitudinal del árbol 
38. Por e l contrario, la  rotación del árbol 38 en sen­
tido sin  estrorso en la  figura 3 hará que ambos rodi­
llo s  22 se pongan en contacto con las caras opuestas 
36 del árbol 38, y la  presión de los rod illos 22 con? 
tr a  las caras 36 del árbol 33 puede estar regulada por 
la  magnitud de la  fuerza empleada para g irar e l basti­
dor 18 a derechas.

El efecto reactivo en e l dispositivo de 
traslación lineal-g ira to rio  de este invento se redu­
ce a oero ajustando e l bastidor 18 de forma que los 
rodillos 22 se pongan en contacto simultáneamente y 
con una c ie rta  presión contra las caras 36 situadas, 
en lados opuestos del árbol 38. Con e l f in  de ajustar 
e l bastidor 18, se puede aflo jar la  tuerca de inrnovi-



lizaoión 26 para permitir que e l tetón 24 giro; esta 
rotación inclina e l bastidor 18 con relación al accio- 
nador 10 para llevar los rodillos 22 contra las caras 
del árbol 38. Mientras los rodillos 22 se comprimen 
contra e l árbol 38 con una presión conveniente, se 
tensa la  tuerca 26 para mantener e l bastidor 18 en su 
posición ajustada, o bien e l bastidor 18 puede recib ir 
un empuje de resorte hacia la  posición inclinada, se- 
gdn se ha explicado anteriormente.

Los extremos opuestos de la  columna 12 
penetran en soportes estacionarios 28 y e l eje 38 
gira en los cojinetes 42 y 44 montados en los soportes 
40 o en cualquier otra estructura f i ja  que pueda mante­
ner estos cojinetes 42 y 44 en una relación práctica­
mente f i j a  con relación a la  columna 12. Uno de los 
cojinetes 42 y 44, y preferiblemente el cojinete 42, 
se inmoviliza axialmente para absorber el empuje sobre 
e l árbol 38, y el árbol 38 tiene partes cilindricas 
que penetran en estos cojinetes 42 y 44. Los cojinetes 
42 y 44 son preferiblemente cojinetes de bolas auto- 
alineables y sostienen e l árbol 3ó con su eje prácti­
camente paralelo al eje de la  columna 12.

El árbol 38 se puede u tiliz a r  para hacer 
girar cualquier aparato que se desee y que se tenga 
que mover en respuesta al desplazamiento linea l del 
acoionador 10. En e l  sistema ilustrado hay un regula­
dor de velocidad de un motor, específicamente un po­
tenciómetro 48 llevado por un soporte 50 que sale del 
soporte f ijo  40. El potenciómetro 48 tiene un árbol do 
accionamiento 52 que se conecta con e l  extremo supe-
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rio r del árbol 38 por medio de un-acoplamiento auto-, 
aliñeable 54*

El acoplamiento por manguito de unión 54 
tiene sus extremos opuestos conectados a los árboles 

. 38 y 52 por medio de conexiones rígidas como pueden 
ser to rn illo s de fijación  56, pero e l manguito de uniói: 
puede tener una c ie rta  fa lta  de alineación axial y an­
gular pero carece de juego que pudiera introducir huel­
go en Inconexión n del árbol 38 con e l árbol 52.

El accionador 10 se puede desplazar en 
sentido ascendente y descendente a lo largo de la  co­
lumna 12 de diversos modos. La figura 4 ilu s tra  la  
parte de cuerpo 14 del accionador conectada con un 
rodillo  flotante 60 que g ira  en un eje 62, cuyo eje 
sale del accionador 10 y constituye una parte en teri­
za del accionador para que todo e l movimiento del ro­
d illo  flo tante 60 en dirección paralela a l.e je  de la  
columna 12 se transmita, sin  movimiento perdido, al 
accionador.

El rodillo  flo tante 60 está  en contacto 
con una vuelta 64 a lo largo de la  línea de avance 
de un alambre 66. Esta vuelta se forma entre rodillos 
guiadores 68, y la  tensión del alambre resu lta  del 
peso del rodillo  flotante 60 y, cuando es necesario, 
de una carga adicional producida por ejemplo por un. 
resorte, peso, cadena o cilindro neumático.

El alambre 60 procede de un aparato pre- 
filador 74 indicado esquemáticamente en la  figura 4.
Un cilindro de tracción de alambre 76 va movido por 
un motor 78 por medio de conexiones de transmisión de
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movimiento 80.
El alambre 60 se enrolla en u.n carrete 

colector 82 del aparato colector 84; e l carrete co­
lector 82 es impulsado por un motor 86 por medio de 
las conexiones de transmisión de movimiento 88.

La velocidad a la  que funciona e l carre­
te 82 dependerá de la velocidad a la  que se recibe 
e l alambre del aparato prefilador y del diámetro del 
ro llo  de alambre ya enrollado en e l carrete 82 en cual­
quier momento dado. A medida que aumenta este diámetro 
se debe reducir la  velocidad de rotación del carrete 
82.

La velocidad del motor 86 y la  velocidad 
correspondiente del carrete 82 se regulan graduando 
la  velocidad del motor para mantener la  velocidad del 
alambre 66 virtualmente constante. Esto se realiza  ha­
bilitando un regulador de motor 90 que regula la  canti­
dad de energía e léctrica  suministrada al motor 86, y 
e l regulador 90 se regula, a su vez, por medio del po­
tenciómetro 48 que funciona en uno u otro sentido de 
acuerdo con el movimiento del accionador 10 en sentido 
ascendente y descendente a lo largo de la  columna 12.

A medida que aumenta la  velocidad en el 
alambre 66, la  vuelta de alambre 64 desplaza al rodillo 
flotante 60 en sentido ascendente y esto induce un mo­
vimiento ascendente en e l accionador 10 que se traduce 
en movimiento giratorio del potenciómetro 48 en una 
dirección para accionar el regulador con e l f in  de re­
ducir la  velocidad del motor 86 con la  disminución re­
sultante en la  velocidad del alambre. Por e l contrario,
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una reduooión en la  velocidad del.alambre hace que el 
rodillo  flotante 60 acumule más seno en la  vuelta 64 y 
e l movimiento descendente resultante del rodillo  flo ­
tante produce un aumento de velocidad del motor 86.

El aparato ilustrado en la  figura 4 es 
representativo de otro equipo donde se efeotáa la  re­
gulación por medio de ajuste de rotación en respuesta 
al movimiento linea l de otra pieza. También se u tiliz a  
para generadores de seBales en servo-mecanismos donde 
la  reacción deseada debe coincidir con la  posición del 
accionador a lo largo de su carrera cualquiera que sea 
la  dirección de movimiento del accionador en dirección 
de avance o retroceso en ese momento. Dicha reacción 
es posible s i  e l dispositivo detraslación lin ea l-  
giratorio carece de huelgo.

Se ha descrito e ilustrado la  forma prefe­
rente de realización del invento, cuyo invento queda 
definido en la s  reivindicaciones adjuntas.

N O T A
Descrita suficientemente la  naturaleza 

del invento, a s i como la  manera de realizarlo  en la  
práctica, debe hacerse constar que las disposiciones 
anteriormente indicadas son susceptibles de modifica­
ciones de detalle en cuanto no alteren su principio 
fundamental. También se hace constar que e l invento 
corresponde a una Solicitud de Patente presentada en 
Norteamérica Ser. ns 836.282 de 25 de junio de 1.969 
acogiéndose, por lo tanto, a los beneficios que con­
ceden los Convenios Internacionales en vigor, siendo 
lo que constituye la  esencia del referido invento y
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por lo que se so lic ita  Patente do Invención por 20 
años en España: PERFECCIONAMIENTOS EN SISTEMAS DE 
TRASLACION LINEAL GIRATORIOS; caracterizándose por
lo siguiente:

13 -  Perfeccionamientos en sistemas de . 
traslación linea l g irato rios, caracterizados porque 
comprenden un accionador montado que se mueve a lo la r­
go de un eje de traslación; un árbol montado que gira 
alrededor de un eje que se extiende generalmente pa­
ralelo  a dicho eje de traslación, extendiéndose una 
cara del árbol en una dirección generalmente helicoi­
dal a lo  largo del mismo, con una superficie del accio­
nador en contacto con la  cara del árbol para inducir 
movimiento de rotación en e l mismo en respuesta al 
movimiento linea l del accionador a lo largo de su eje 
de traslación.

28 -  Perfeccionamientos segán la  reivindi­
cación 1, caracterizados porque dispone de caras simi­
lares en lados opuestos del árbol extendiéndose en di­
recciones generalmente helicoidales a lo largo del 
mismo, y dos superficies del accionador cada una de 
las cuales está  en contacto con una cara diferente de 
las caras helicoidales del árbol.

33 -  Perfeccionamientos segán la  reivin­
dicación 2, caracterizados porque la  superficie del 
accionador que es,tá en contacto con las caras helicoi­
dales, son rodillos para reducir la  fricción del s is ­
tema.

4- -  Perfeccionamientos segán la  reivin­
dicación 2, caracterizados porque- se dispone de una
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guia en la  que se mueve e l accionador a lo largo de 
su eje de traslación, teniendo e l acdonador una par­
te de cuerpo que se mueve sobre la  guia como un coji­
nete; un bastidor que lleva la  superficie del acciona- 
dor en contacto con las caras helicoidales; y medios 
de conexión que sujetan e l bastidor a la  parte de caer" 
po, siendo dichos medios de conexión ajustables para 
cambiar la  posición del bastidor con relación a la  
parte de cuerpo.

5- -  Perfeccionamientos segtln la  reivin­
dicación 4) .caracterizados porque los medios de cone­
xión tienen partes que son ajustables en la  dirección 
necesaria para inclinar e l bastidor con relación a l 
eje del árbol en una dirección que cambia la  separa­
ción de la  superficie del accionador entre s i  perpen­
dicular a l eje del árbol por lo  que la  superficie del 
accionador se ponen en contacto simultáneo con las  ca­
ras del árbol para reducir e l huelgo del accionador 
en el árbol a cero.

68 -  Perfeccionamientos segtin la  reivin­
dicación 5; caracterizados porque las superficies del 
accionador que están en contacto con las caras h e li­
coidales son rodillos para reducir la  fricción del s is ­
tema y porque los medios de conexión comprenden un te­
tón que sale de la  parte de cuerpo del accionador a 
lo largo de un eje paralelo a l eje de los rod illos y 
en un punto medio entre dichos ejes, siendo desplaza- 
ble e l bastidor en e l que giran dichos rod illos a lre­
dedor del eje del tetón para hacer bascular dichos ro­
d illos de una forma selectiva en dirección a las  caras
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del árbol o en sentido contrario a las mismas; un 
elemento de fijación  que inmoviliza e l bastidor en cual 
qaier posición ajustada, teniendo dichos rodillos un mo 
vimiento axial limitado sobre sus ejes y estando sepa­
rados los ejes para que la  distancia comprendida entre 
las circunferencias de los rodillos sea ligeramente ma­
yor que la  distancia comprendida entre las caras del 
árbol medida en dirección perpendicular a l eje longi­
tudinal de dicho árbol.

73 -  Perfeccionamientos segán la  reivin­
dicación 1&, caracterizadas porque dispone de una co­
lumna de guia generalmente paralela al árbol de caras 
helicoidales, estando situado e l accionador en la  co­
lumna de guía y siendo e l eje de la  columna de guia un 
eje de traslación  del accionador.

8s -  Perfeccionamientos segán la  reiv indi­
cación 73, caracterizados porque la  columna de guia 
tiene una sección transversal redonda y e l árbol tiene 
una sección transversal cuadrada y uniforme y se re­
tuerce para formar las caras helicoidales, teniendo 
e l árbol partes cilindricas cerca de sus extremos opues­
tos y cojinetes en los que giran las partes c ilind ri­
cas del árbol.

93 -  Perfeccionamientos segán la  reivin­
dicación 18, caracterizados porque se dispone de co­
jinetes autoalineantes en los que gira el árbol, dota­
do de un cojinete'de empuje para sujetar e l árbol con­
tra  el movimiento axial; unos soportes fijo s  para los 
cojinetes, un aparato rotativo en un lugar f ijo  más 
a llá  de un extremo del árbol y prácticamente alineado
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con e l  mismo y un manguito de unión autoaliñeante  

que conecta e l  árbol con e l  aparato ro ta tiv o .

10§ -  Perfeccionamientos según l a  re iv in ­

dicación 9S, caracterizados porque dispone de un motor 

e lé c tr io o , siendo e l  aparato ro ta tiv o  un regulador 

de velocidad para e l  d isp ositivo motor ¡impulsado por 

e l  motor y siendo e l  accionador sensible a l movimien­

to de dichos medios impulsados por e l  motor.

113 -  Perfeccionamientos según l a  r e i ­

vindicación 13 , caracterizados porque se dispone de un 

motor, un mecanismo accionado por e l  motor, estando 

situado e l  accionador en una posición en l a  que reaccig  

na ante e l  movimiento de dicho mecanismo; un regula­

dor de velocidad del motor, y conexiones de transmi­

sión de movimiento por medio de los cuales l a  ro ta ­

ción del árbol acciona e l  regalador de velocidad del 

motor.

123 -  Perfeccionamientos según l a  re iv in ­

dicación 11 , caracterizados porque se dispone de un 

ro d illo  flo tan te  que g ira  sobre una parte desviada 

o incurvada de una pieza de elaboración ^largada que 

se mueve con re lació n  a los cambios habidos en la  

desviación o incurvación resu ltan tes de lo s cambios 

de tensión o velocidad de l a  pieza elaborada, estan- 

o conectado e l  ro d illo  flo ta n te  con e l  accionador y 

moviéndose e l accionador como un conjunto con e l  ro -  

d illo  f lo ta n te .

133 -  Perfeccionamientos según la  reiv in ­

dicación 123, caracterizados porque l a  pieza elabora­

da es un alambre; y porque presenta un aparato que



acida sobre e l  alambre y desde el cual e l alambre se 
descarga con movimiento continao; an aparato enrolla­
dor de alambre que comprende un carrete colector en 
e l que se enrolla e l alambre, y un motor que mueve 
al carrete colector, unas guias sobre las que pasa 
e l alambre en dirección al oarrete colector, desvian­
do e l rod illo  flotante al alambre entre las guías for­
mando una vuelta, medios que empujan al rodillo  flotan­
te en una dirección para aumentar la  longitud del alam­
bre en la  vuelta, siendo e l motor que mueve dicho ca­
rre te  e l motor que tiene el citado regulador de velo­
cidad, y estando orientado dicho regulador de veloci­
dad del motor de forma que e l movimiento del rodillo  
flotante en respuesta a la  velocidad del alambre que 
reduce la  longitud de la  vuelta accione al regulador 
de velocidad del motor para reducir dicha velocidad 
y para que e l movimiento del rodillo  flotante en di­
rección opqesta aooione al regulador para aumentar la  
velocidad del motor.

148 -  Perfeccionamientos en sistemas de 
traslación linea l g iratorios, ta l  y como queda sustan- 
cialmente**-descrito enAla presente Memoria e ilustrado 
en los

ta  de quince hojas escri-
/ ta s  a máqui: a cara.

Madrid, 24 A8R1978
CORPORATION,

... Y r
o. RnMaJo; F. 1 '
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