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_ Aoc1onador llnealmente movlble en contac-
to con caras planas situadas en lados opuestos de un
drbol, las caras se extienden 911001da1mente a lo'lar

- 80 del drbol, El movimiento aymal del. aocionador a lo

Jlargo del drbol hace que este gire y el acclonador se
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puede ajustar en posiciones inclinadas para que esté
en contacto con lados opuestos del Arbol al mismo tiem
po, eliminando de egte modo el efecto reactivo o cho-
que a cada inversién de movimiento del sistema.

En los sistemas de transmisibn de movimien:
to8 para convertir movimiente lineal en movimiento gi-
ratbtorio, el elemento linealmente movible sueie tenexr
un movimiento alternativo. Bi existiera alguna holgu~-
ra en el sigtema, las posicionss relativas del cle-
mento lineal y un seguidor con movimiento giratorio
serian diferentes cuando el elemento lineal se movie-
re en direcciones diferentes.

Este inventc consiste en un sistems
de traslade lineal-giratorio sin efecto reactivo de
forma gue las posiciones correspondientes de las pie~
zas del sistema no se vean afectadas por la direccidn
de movimiento. . -

El elemento de movimiento lineal es un
accionador en contacto con una cara helicoidal de un
4rbol para que el accionador haga girar el Arbol al-
rededor de su eje a medida que dicho acclionador ag-
ciende y desciende g lo large de la cara helicoldal
del 4rbol. Bn la forma precedente de construccidn,
el elemento de movimiento lineal estd en contacto
gimulténeamente con caras gituadas en lados opuestos
del drbol. Ambas caras son similares y helicoidales
y el acocionador és ajustable para mantener el conbac-~
to simultdneo con ambas caras.

| El invemto se deseribird aplicado a una

mhquina en la que se enrolla zlembre en un carrete
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colector a medida que sale el alambre del aparato
trefilador, y la velocidad de un motor que hace gi~-
rar ql carrete se regula por medio del movimiento de
un rodillo flotante gue se mueve longitudinalmente en
respuiegta a los errores habidos en la sineronizacién
de las dos maquinas. E1 movimiento alternative del
rodillo flotante mueve un acclonador que hace girar
un &rbol para hacer funcionar a un regulador de velo~
cidad del motor, como puede ser un potencidmetro, qué
cambia la velocidad del carrete colector.

Se comprenders que este uso del invento
representa solamente uns combinacidn de estructurs en
la que se puede utilizar el dispositivo de traslacidn
lineal~giratorio de este invento. '

Con el fin de mantener la friccidn a un ba-
jo nivel, se emplean elementos antifriccidn, tales co-
mo rodillos, en el accionador para transmitir movi-
miento del acciomador al &rbol. El efecto reactivo se
reduce a cerc inclinando el accionador para dejar la
linea central entre los rodillos diferentes en posi-
ciones angulares fransversales que hacen que ambos
rodillos se pongan en contacto simultdneamente con el
&drbol y solemente con la pregién necesaria para mante-
ner un efecto reactivo de cero.

Otros objetos, cargecteristicas y venta-
jas del invento r?sultarén evidentes o se indicaran
en el transcurso de la descripcidn.

En el dibujo, que forma parte de la pre-
gente memoris, y en el gue los caracteres iguales de

referencia indican partes correspondientes en todas
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Jas vistas: L

ILa figura 1 es una vista de costado de
un sistema de traslacién lineal-giratoria fabricado
segln este invento.

Ta figura 2 es una vista a may&r escala
tomada s 1o largo de la linea de corte 2-2 de la fi-
gura l.

La figura 3 es ung vista tomada a lo lavr-
go de la 1linea de corte 3-3 de la figura 1; y ‘

Ia figura 4 eg una vista esquemética de
un aparato trefilador con una vuelta en el alambre y
mn rodillo flotante en contacto con la vuelta de alam-
bre para accionar un regulador de velocidad del motor
del carrete colector por medio del sistema de trasla-
cibn lineal-giratorio de este invento.

El sistens de traslacidn lineal-giratorio
de este invento comprende un accionador 10 que se nue-
ve en sentido lineal a lo largo de una columna de guia
12. E1l accionador 10 comprende une parte de cuerpo 14
en la que hay introducido un casquillo 16 para propor-
cionar un cojinete al accionador en la columna 12, Eg-
te cojinete es lo suficientemente largo para que el
accionador 10 se deslice libremente en la columna adn
cuando la fuerza para moverlo ee aplique a una cierta
distancia del eje de la columna 12.

El accionador comprende tembién un bagti-
dor 18 que tiens éos ejes separados 20, cuyos ejes sa-
len del mismo en.direccién contraria a la parte de cusr-
po 14.'En cada uno de los ejes 20 hay un rodillo de

antifriceidn 22. Bstos rodillos glran libremente en
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los ejes 20. : S

Ios ejes 20 son tetones fijos que salen
del bastidor 18 y hay otro fetén fijo 24 que sale del
bastidor 18 en el lado opuesto a los ejes 20, Ia 1i-
nea central o eje del tetén 24 esté situada en un pun-
tomedio entre las lineas centrales de los ejes 20C.

El tetén 24 estd roscado y entrs a rosca
en una abertura roscada 28 en la parte de cuerpo 14
del accionador 10. En la rosca del teidn 24 se sujeté
una tuerca de fijacién 26. Un ggliente hexagonal 30
del tetbén 24 permite que dicho tetdn se pueda coger
con una llave para hacerle girar. Tensando la tuerca
26 se sujeta el tetdn 24 de forma que éste pueda gue-
dar en posicibn fija con relacibn a la pafte de cu=rpo
14 del accionador. Este tipo de construccidn puede
considerarse como representativa de los medios emplea-
dos para ajustar el bastidor 18 con relacién a la par-
te de cuerpo 14 del accionador y, de un modo especifi-
co, & los medios empleados para mantener el bastidor
18 en un ajuste elegido,

Los rodillcs 22 del gccionador 10 se ponen
en contacto con caras helicoidales 36 en lados opues-—

t0g de un A&rbol 38. En la construccibén ilustrads; el

- 4rbol 38 se fabrica de materisl cuadrado con seccidn

trapsversal uniforme y el &rbol se retuerce para dar
a les ceras laterales de dicho Arbol un paso helicoir
dal ugiforﬁe. E1l érbol 38 pusde tener una forme cua-
drada, rectangular o plana.

Cuando es necesaris una funcidn de tras-

lacidn no lineel, se puede emplear un Pago correspon-



5.

10.

15,

20.

30.

G
diente desuniforme.en el érbol 38. En este caso, para
eliminar el efecto reactivo, el conjunto que lleva 2
los rodillos 22 ha de estar accionado por resortes
pivotando libremente alrededor del eje del tetbn 24
en lugar de estar inmovilizgdo en una posiéién fijae
La distancia comprendida entrs la circunferencis de
los rodillos 22 es ligeraments mayor que la distancia.
comprendida entre Jas caras 36 en lados opuestos del
érbol 38. Refiriéndonos a la figura 3, se observaré '
que los rodillos 22 pueden desplazarse hascia lag ca~
rgs 36 o en sentido contraric a las mismas, hacilendo
girar el bastidor 18 anguwlarmente alrededor del eje
del tetén 24. De este modo, en la figura 3, la rota-
ciln sinestrorsa del bastidor 18 alrededor del eje
del tetdn 24 hard separarse de los rodillos 22 en una
direccién perpendicular el eje longitudinal del Arbol
38, Por el contrario, la rotacibn del Arbol 38 en sen-
tido sin estrorso en la figura 3 hard que ambos rodi-
llos 22 se pongan en contacto con las caras opuestas
36 del érbol 38, y la presién de los rodilles 22 cony
tra las caras 36 del Arbol 38 puede estar regulada por
la magnitud de la fuerza empleada para girar el basti-
dor 18 a derechas.

El efecto reactivo en el dispositivo de
traslacibn lineal-giratorio de este invento se redu-
ce a céro ajustango el hastidor 18 de forma que los
rodillos 22 se pongan en contacto simulténsaments y
con una cierta presién contra 1as carag 36 situadas.
en lados opuestos del 4rbol 38. Con el fin de ajustar

¢l bastidor 18, se puede aflojar la tuerca Ge immovi-
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lizacién 26 para permitir que el tetdn 24 girc; esla
rotacién inclina el bastidor 18 con relacibn al accio-
nador 10 para llevar los rodillos 22 contra las caras
del 4rbol 38. Mientras los rodillos 22 se conprimen
contra el Arbol 38 con una presién conveniente, se
tensa la tuerca 26 para mantener el bastidor 18 en su
pogicidn ajustada, o bien el bastidor 18 puede recibir
un empuje de resorte hacia la posicidén inclinada, se-
gin se ha explicado anteriormente.

Log extremos opuegtos de la columna 12
penetran en soportes estacionarios 28 y el eje 38
gira en los cojinetes 42 y 44 montados en los soportes
40 o en cualquier otra estructura fija que pueda mante-
ner estos cojinetes 42 y 44 en una relacibén practica-
mente fija con relacibén a la columna 12. Uno de los
cojinetes 42 y 44, y preferiblemente el cojinete 42,
ge inmoviliza axialmente para absorber el empuje sobre
el 4rbol 38, y el &rbol 38 tiene pértes cilindricas

_que penetran en estos cojiﬁetes 42 y 44. Los cojinetes
42 y 44 son preferiblemente cojinetes de bolas auto-
alineables y sostienen el &rbol 36 con su eje practi-
camente parslelo al eje de la columna 12.

El &rbol 38 se puede utilizmar para hacer
girar cualquier aparato que se desee y que se tenga
que mover en respuesta al desplazamiento lineal del
accionaéor 10. En el sistema ilustrado baj un regula-
dor de vaiocidad de un motdr, especificamente un po-
tencibmetro 48 llevado por un soporte 50 que sale del
soporte fijo 40. Bl potencibmetro 48 tiene un &rbol do

acclongmiento 52 que se conecta con el extremo supe~

-
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rior del Arbol 38 por medio de un .acoplamiento auto-
-alineable 54. |
El acoplamieﬁto por manguito de unidn 54
tiene sus extrgmos opuggﬁos conectados a los Arboles
He . 38 y 52 por medio de é&hexiones rigidas como pueden
ser tornillos de fijacién 56, pero el manguito de unibr
puede tener una cierta falta de alineacibén exial y an-
guler pero carece de juego que pudiers introducir huel?
go en laconexién n del &rbol 38 con el &rbol 52¢
- 10, | El accionador 10 se puede desplazar on
sentido ascendente y descendente a lo largo de la co-
lumna 12 de diversos modos. Ia figura 4 ilustra la
parte de cuerpo 14 del accionzdor conectada con un
rodillo flotante 60 que gira en un eje 62, cuyo eje
15. sele del accionador 10 y constituye una parte enteri-
za del accionador para que todo el movimiento del ro-
dillo flotante 60 en direccidén paralela al eje de la
columna 12 se transmita, sin movimiento pefdido, al
accionador.
20. ~ E1 rodillo flotante 60 estd en contacto
con una vuelté 64 a lo largo de la linea de avance
de un alambre 66. Esta vuelta se forma entre rodillos
guiadores 68, y la tensibn del alambre resulta del
peso del rodillo flotante 60 y, cuando es necesario,
25. de uns carga adicional producida por ejemplo por un
resorte, peso, cadena o cilindro neumdtico.
Bl afambre 60 procede de un aparato pre-
filador 74 indicado esquematicamente en la figura 4.
Un ciiindro de traccidén de alsmbre 76 va movido por

30. un motor 78 por medio de conexiones de transmisidn de
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movimiento 80Q.

El alambre 60 se enrolla en un carrete
colector 82 del aparato colector 84; el carrete co~
lector 82 es impulsado por un motor 86 por medio de
lag conexiones de transmisién de movimiento 88.

La velocidad a la que funciona el carre-
te 82 dependerd de la velocidad a la que se recibe
el alambre del aparato prefilador y del difmetro del
rollo de alambre ya enrollado en el carrete 82 en cual-
quier momento dado. A medida gque awmenta este didmetre
se debe reducir la velocidad de rotacién del carrete
82, .

La velocidad del motor 86 y la velocidad
correspondiente del carrete 82 se regulan'graduando
la velocidad del motor para mantener la velocidad del
alambre 66 virtualmente constante. Esto se realiza ha-
bilitando un regulador de motor 90 gue regula la canti-
dad de energls eléctrica suministrada al motor 86, y
el regulador 90 se regula, & su vez, por medio del po-

tencidmetro 48 que funciona em vno u otro sentido de

acnerdo con el movimiento del accionador 10 en sentido

agcendente y descendente a lo largo de la columna 12.
A medida que aumenta la velocidad en el
alembre 66, la vuelta de alambre 64 degplaza al rodills
flotante 60 en sentido ascendente y esto induce un mo~
vimiento ascendente en el accionador 10 que se traducs
en movimiento girétorio del potencidmetro 48 en una
direccibén para accionar el regulader con el fin de re-
ducir la velocidad del motor 86 con la disminucién re-

sultanfe en la velocidad del alsmbre. Por el coatrario,
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una reduccién en la velocidad del. glambre hace que el
rodillo flotante 60 acumule més seno en la vuelba 64 ¥
8l movimiento descendente resvltante del rodillo flo-
tente produce un aumento de velocidad del motor 86,

El aparato ilustrado en la fighra 4 es
representativo de otro equipo donde se efectia la re-
gulacidn por medio de ajuste de rotacidén en respussta
al movimiento lineal de otra pieza. Tambidn se utiliza
para generadores de sefiales en servo-mecanismos donde
la reacoibén deseada debe coincidir con la posicibn del
accionador a lo largo des su carrera chalghiera que séa
la direceidén de movimiento del accionador en direcciln
de avance o retroceso en ege momento. Dicha reaceidn
es posible si el dispositivo de?raslaeién linegl-
giratorio carece de huelgo.

Se ha deserito e ilustrado la forma prefe-
rente de realizacién del invento, cuyo invento gqueda
definido en las reivindicaciones adjuntas.

N O T 4

Degerita suficientemente la naturaleza

del invento, asi como la manera de realizarlo en la

préctica, debe hacerse constar que las disposiciones
anteriormente indicadas son susceptibles de modifica-
ciones de detalle en cuanto no alteren su principio
fundamental. También se hace constar que el invento
corresponde a una Solicitud de Patente presentada en
Norteamérica Ser..nQ 836.282 de 25 de junio de 1.969
acogiéndose, por lo tanto, & los beneficlos gue con-
ceden log Convenios Internsclonasles en vigor, siendo

1o que constituye la esencis del referido invento y
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afios en Espafia: PERFECCIONAMIENTOS EN SISTEMAS DE

TRASTACION LINBAL GIRATORIOS; caracterizéndose por
lo siguiente: _

12 ~ Perfecclonamientos en sistemas de.
traslacibén lineal giratorios, cargeterizados porgue
comprendenﬁn accionador mbntado gue se mueve a lo lar—
go de un eje de traslscidn; un Arbol montado que gira
alrededor de un eje qgue se extlende generalmente pa-
ralelo a dicho eje de traslacidn, extendiénldose una
caralgel drbol en una direccidn generalmente helicoil-
dal a lo largo del misme, con una- superficie del accio~
nador en contacto con la cara del arbol para inducir
movimiento de rolacibén en el mismo en respuesta 21
movimiento lineal del accionador a lo largo de su eje
de traslacidn.

28 - Perfeccionsmientos segln la reivindi-
cacibn 1, caracterizados porque dispone de caras simi-
lares en lados opuestos del drbol extendiéndose en di=

recciones generalmente helicoidales a lo largo del

mismo, y dos superficiecs del accionador cada una de

las ocuales estd en contacto con una cara diferente de
lag caras helicoidgles del Arbol.

38 ~ Perfeccionamientos seglin la reivin-
dicacidén 2, caracterizados porgue la superficie del
accionador que estéd en contacto con las caras helicoi~
dales, son rodillos para reducir la friccidén del sia~
tema.

48 ~ Perfeccionamientos seghn la reivin-

dicacidn 2, caracterizados porgue. se dispone de una
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guia en la que se mueve el accionador g lo largo de

su eje de traslacidn, teniendo el sccionador una par-
te de cuerpo que sé mueve gobre la guia como un coji-
nete; un bastidor que lleva la superficie @el acciona~
dor en contacto con las caras helicoidales; y medios
de conexibn que sujetan el bastidor a la parte de cuere
po, siendo dichos medios de conexibén ajustables para
cambiar la posicidn dei basfidbr con relacibn a la
parte de cuerpo.

8 « Perfeccionamientos segln la reivin-
dicacién 4, caracterizados porque los medios de cone-
xibén tienen partes que son ajustables en la direceidn
necesaria para inclinar el bastidor con relacién al
eje del Arbol en una direccibn que cambia la sepera~
cién de la superficie del accionador entre si perpen-
dicular al eje del &rbol por lo que la superficie del
accionador se ponen en contacto simultineo con las ca-
rag del 4rbol para reducir el hwelgo del accionador
en el Arbol a cero.

8 ~ Perfec¢cionamientos segﬁn-la reivin-
dicacibfn 5, caracterizedos porque las superficies del
accionador que estdn en contacto con las caras heli-
coidales son rodillos para reducir la friccibn del sis-
tema y porque los medios de conexibn comprenden un te-
t6n que sale de la parte de cuerpo del accionador =
lo largo de un ejgvparalelo al eje de los rodillos y
en un punto medic entre dichos ejes, siendo desplaze~
ble 61 bastidor en el gue giran diches rodillos alre-
dedor del eje del tetdn psra hacer baseular diches ro-

dillog de una forma selectiva en direccidn a las caros
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del 4rbol o en sentido contrario a las miemas; un
elemento de Lijacibdn que inmoviliéa el bagtidor en cual
quier posicidn ajustada, tenieﬁdo dichos rodillos un mo
vimiento axial limitado sobre sus ejes y estando sepa-

5e rados los ejes para que la distancia comprendids entrs
las circunferenciss de los rodillos sea ligeramente ma-
yor gue lg distancia comprendida entre las caras del
érbol medida en direccidn perpendicular al eje longi-
tudinal de dicho 4rbol.

10. 8 - Perfeccionamientos seglin la reivin~
dicacidn 18, caracterizadds porque dispone de una co-
lunna de guia generalmente paralela al érbol‘de caras
helicoidales, estando situado el accionador en la co-
lumna de guia y siendo el eje de la columna de guifa un

15, eje de traslacidn del accionador,

82 - Perfeccionamientos segin la reivindi-
cacibn T8, caracterizados porque la columna de guia
tiene una seccidn transversal redonds y el arbol tiene
ung seccibn transversal cuadrada y uniforme y se re-

20. tuerce para foﬁnar lag caras helicoidalesg, teniendo
el &rbol partes cilindricas cerca de sus extremos opuss
tos y cojinetes en los que giren las partes oilindri-

cas del Arbol.
8 . Perfeccionzmicnitos segin la reivin-~

" dicacién 18, caracterizados porque se dispone de co-

jinetes autoalineantes en los que gira el arbol, dota~

do de un cdjinete‘de empuje para sujetar el &rbol con~-
tra el movimiento axial; unos sopertes fijos pare los
cojinetes, un aparato rotativo en un lugar fijo nas

8114 de un extremo del Arbol y practicemente alineado




con el mismo y un manguito de unidn antoalineante
que conecta el &rbol conm el aparato rotativo.
108 - Perfeccionamientos segfin la reivin-

dicacidn 98, caracterizados porque dispone de un motor
e eléctrico, siendo el aparato rotativo un regulador

de velocidad para el dispositivo motor impulsado por

el motor y siendo el accionedor sensible al movimien-

to de dichos medios impulsados por el motor. .
T 112 - Perfeccionamientos segln la rei- .
10. vindicacidén 1%, caracterizados porque se dispone de un

motor, un mecanismo accionado por el motor, estando

situado el acceionsdor en una posicidn en la que raaccig

na ante el movimiento de dicho mecanismo; un regula-

dor de velocidad del motor,'y conexiones de fransmi-
15. gibn de movimiénto por medio de los cuales la rota-

cidn del Arbol acciona el regulador de velocidad del

motor.

128 - Perfeccionzmientos segin la reivin-

dicacibn 11, caracterizados porque se dispone de un
20, rodillo flotante que girs sobre una parte_desviada

0 incurvade de una pieza de elaboracién glargada que

se mueve con relacién a los cambios habidos en la

desviacién o incurvacibén resultantes de los cambios

de tensidn o velocidad de la pieza elaborada, estan-
25, o conectado el rodillo‘flotanﬂe con el accionador y

. moviéndose el accionador como un conjunto con el ro-
d4illo flotante.

L -

138 - Perfecclonamientos segin la reivine
dicmcibn 128, caracterizados porque la pieza elabora-~

da es un alambre; y porque presenta un aparatc gre




actia sobre el alambre y desde el cual el alambre se
descarga con movimiento continuo; un aparato enrolla-
dor de alambre gue comprende un carrete colector en
'e} que se enrolla el alambre, y un motor que nueve
5e , al carrete colector, unas guias sobre las'que paga

‘el alambre en direccién al ocarrete colector, desvian~
do el rodillo flotante al alambre entre las gulas for-
mando una vuelta, medios yue empujan al rodillo flodan~
te en una direccidn para aumentar la longitud del alam-

10. bre en la vuelta, siendo el motor que musve dicho ca-
rrete el motor que tiene el citado regulador de velo-
cidad, y estando orientado dichoe regulador de veloci-
dad del motor de forma que el movimiento del rodillo
flotante en respuesta a la velocidad del alambre que

15. reduce la longitud de la vuelta accione al regulador
de velocidad del motor para reducir dicha velocidad
¥y para que el movimiento del rodillo flotante en i~
reccidn opuesta accione al regulador para aumentsr la ‘
velocidad del motor. '

20. 148 - Perfeccionamientos en sistemas de
traslacidn lineal giratorios, tal y como queda sustan-

cialmenpe~descrito enfla presente Memoria e ilusirado

Mamy,ﬁa cofista de gquince hojas escri-
l soXa cara.
f
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