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"UN DISPOSITIVO PARA SINCROWIZAR EL AFLOJA-
MIENTO DE 1A TENSION DEL HILO DE Li AGUJA
CON IA OPERACION DE CORTE, CON TEMPORIZAEION
DEL AFLOJAMIENTO DE TA TENSION DEL HILO, EN
MAQUINAS DE COSEE".

de la sqlicitud de patente italiana
No. 15883 A/69 del 2% de Abril de 1969.
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Los dispositivos conocidos y whilizados actual
ﬁente Para obtener la sincronizécién entre el aflojamiento
de la tensidn del hilo en la aguja y del nilo de la lanza~
dera en mdquinas de coser que realizan puntadas de sobrehi-
lado, son bien de tipo electromacdnico o de tipo meednico.

La temporizaciotn del aflojamiento de la ten-
gion del hilo de la aguja se obtiene usualmente de menera
eléctrica por unos felés ¥ electroimanes con un condenss—

dor de temporizacidn: el funcionamiento de estos disposi-

tivos esta perjudicado por importantesinconvenientes de re

glaje debidos a lasg tolerancias excesivamente elevadas in-
herentes a los condensadores gque btienen wna elevads capaci-
tancia, y que son necesarios, en razén de la inesfabilidad
de los valores de capacidad y de la fragilidad de su dielec
trico, ' 1 ' .

EL aflojamiento provisional de la tensidn del
hilo es necesario, como es bien saﬁido, de-modo que el dis
positivo de corte, en su carrera de retorno activa, pﬁede
sacar wna cierta longitud de hilo aﬁtes de llegar a la po~
sicién de corte en la contra~cuchilla, Diche cierta longi-
tud de hilo mencionada mds arriba es necesgria parz evitar
que el hilo se salga de la aguja al reemprender la opera-
citn de coétura. Los sistemas mecanicos fienen principal-
mente la limitacién de gque pueden accionar solamente meca-
nismos de corte de hilo de wn tipo de control mecdnico y
porque necesariamente su puestsa en prictica es excesivamen-—
te complicada y cara y 4% lugar a un aparato demasizdo vo-
luninoso. 7

Los dispoéitivos de control neumdticos son igual

mente conocidos, tanto para el dispositivo cortador como pa-
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ra el aflojamiento de la tensidn del hilo de la aguja, rea-
lizéndose la sineronizacidn y la etapa de temporizacidn de
manera electromagnética.

De acuerdo con el invento, se provee un diépo—
gsitivo de sincronizacidn entre el aflojamiento de la ten~

sidn del hilo de la aguja con la temporizacidn del afloja-

/ miento de la tensién del hilo, en maquinas de coser para

t

.

sobrehilar, estando el dispositivo caracterizado porgue in
cluye en combinacidn: '

1) una fuente de aire comprimido,

2) wa valvula magnética alimentada por dicha
fuente y controlada vor un motor de posicionamiento de agu-
ja equipado de un dontacto de sincronizacidn adecuado,

3) uwn émbolo para controlar neumaticamente el
dispositivo de corte, -

4) wa tuberia que conecta la valvula magnética
con el émbolo newnitico que controla el dispositivo de corte,

5) un émbolo de control neumatico para el aflo-
jamiento de la tensidn del hilo de la aguja,

' 6) una tuberia que conecta la valvula magnética
con el émbolo que controla el aflojamiento de la tensidn
del hilo de la aguja,

7)-un regulador de flujo para la salida del
aire del émbolo que controla neumdticamente el aflojamiento
de la tensidn del hilo de la aguja,

8) wna linca de control para las valvulas magné
ticas, que sale del cuadro de conmutador del motor de posi-
cicnemiento de aguja, estando dicha linea controlada a su
vez por un sector anular de sincronizacibn situado en uno

de los ejes principales de la méquina.
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Lag ideas de construccidn basicas del disposi-

,tivd de acuerdo con el invento son:

1) la utilizacidn del aire descargado por el
émbolo que controla neumdticamente el dispositivo de corte
para accionar el émbolo de control neumdtico para el aflo-
jamiento de la tension del hilo de la agujas,

2) él hecho de que el regulador de flujo del
aire que sale del émbolo de control neumdtico para el aflo
jemiento de la tension del hilo de la aguje es wn disposi-
tivo de retardo neumatico en su verdadero sentido, cuyo fun
cionamiento es muy seguro y cuya realizacidn es extremada-
mente simple. . o

Las caracteristicas bdsicas del funcionamiento
del invento mencionadas mds arriba, se entenderin mds cla-
ramente leyendo la descripeidn de algunos modos de realiza—
cibn preferidos del invento. Estos se presentan de manera
dizgramdtica y a titulo de ejemplo sin implicar ninguwnz li-
mitacidn, en los dibujos adjuntos, en los cuales:

La figura 1 es un esquema de funcionamiento del

conjunto neumdtico en el modo de realizacibn, provisto de

~ un émbolo de control de corte, de aceidn simple, que se

muestra tanto en la posicidn de descanso como en la posi-
cién que sigue al corte del hilo;

La figura 2 es un diagrama similar al de la fi
gura 1, que muestra la posicidn del aparato dispuesto para
la carrera zctiva de retorno y de corte; .

La figura 3 es wna representacitn diagremitica

del conjunto de corte neumdtico, con pistén de control del

" dispositivo de corte de doble aceidn, en la posicidn de des

. . . < 7
canso y en la siguiente posicion de corte;
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Lg figura 4 es wna viste similar a la figura 33
Pero que muestra el mismo conjunto dispuesto para la carre
ra activa de retorno y de corte;

Ia figurae 5 es el diagrama de circulacidn neu-

.matico de un dispositivo de corte en el que el émbolo de

control del dispositivo de corte es del tipo de doble ac~
cidn, de acuerdo con wna modificacidn, en una posicidn de
descanso y en una posicidn que sigue 2l corte del hilo;

Ta figura 6 es una vista similar a la figura 5,
pero que ilustra la posicidn del conjunto dispuesto para
la carrera activa de retorno y de corte; y

Ia figura 7 es una vista diagramitica general
que ruestra de menera simplificada la disposicidn de los
varios elementos del conjunto neumdtico con el objeto de
mostrar las conexiones funcionales en wnz maquina de coser,
estando esta Wltima representada igualmente de manera solo
Giagramatica, conjuntamente con el éispositivo eléetrico
de sincronizaciénrpara el motor de posicionamiento de aguja
(éste estd representado solo simbélicamente).

Antes de pasar a la descripcidn detzllada de
las varias figuras de los dibujos, se supondrd que el fun-
cionamiento del dispositivo neumatico convencional de ac-
cionamiento del dispositivo de corte y de los mecanismos de
corte asociados con é1l, son conocidos, Como es sabido, la
operacidn de corte se produce gracias a2 la cooperacidn de
una cuchilla mévil con wa contra-cuchilla fija, oscilando
la cuchilla en uma direccidn tal que agarre el hilo, y despl
zéndose a continuacidn hacia la contra-cuchilla para reali-
zar el corte, y eventualmente volviendo de nuevo a la posi-
cidn inicial. En resumen, existen dog movimientos, es decir,

’

»

4
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- un novimiento hacia adelante y wn movimiento hacis atrds,

Haciendo ahora referencia particular a la figu-
ra 1, se pueden ver las piezas componentes principales del

dispositivo, es decir: una fuente de aire comprimido 1, en

 forma de wna seccidn ‘de tubo, vna vdlvula megnética de tres

direcciones y de dos posiciones 2, la tuberia 4 que conecta
la valvula magnética 2 al émbolo 3 que controla el digposi-
tivo de corte, (este puede verse representado disgramdti-
camente en 11 coﬁ su contranuchilla 12 Que se representa
también diegremdticamente), y la. tuberia 6 que conecta la
valvula magnética 2 al émbolo 5 para conitrolar el afloja-
miento de la tensidn del hilo de la aguja., Se representa
también de manera disgramdtica el vistago 8 del émbolo con
una extremidad puntiaguda adaptada para penetrar en el es-
pacio entre los.ﬁiscos % y 10 del dispositivo de tensado
del hilo, E1 diagrema de la figura 1 muestra igualmente
de manera simplificada en 13, que el émbolo 3 tiene un solo
grado de libertad: puede oscilar alrededdr de un eje per- "’
pendicular a la hoja del dibujo con el objeto de seguir el
movimiento del dispositivo de corte sin bloguearse. Igual;
mente se represenia lz red eléetrica T rara controler la
véalvula magnética 2. |

El diagrema de la figura 1 muestra clarameﬁte
como el aire comprimido penetra en la valvula magnética 2,
llega al pistén 3 y desplaze el dispositivo de corte 11
hacia la derecha segun se ve en el dibujo. Cuando la vil-
vula magnética 2 corta la alimentadién de aire al émbolo 3
que ha dleanzedo la extremidad derecha de su carrera, des—
pués de haber desplazzdo en la misma direccidn el disposi-

tivo de corte 11, este Ultimo esta orientado hacia la iz-



quierda por wn muelle montado en su interior y, mientras

) tanto, la vélvula magnética 2 permite al aire descargado
por el émbolo 3 llenar el émbolo 5 para controlar el aflo-
jemiento de la tensidn del hilo de la aguja. De heéﬂo,

el émbolo 5, al ser desplazado hacia la derecha hace gue
{ .
| la extremidad puntiaguda que forma parte integrante del

: / vastago de émbolo se introduzea entre los discos 9 y 10 del
-f mecanismo de tensién de hilo ﬁara abrir este wltimo y su~
perar la fuerza del nmuelle montado en el interior del ém—
bolo 5 asi como la del muelle de retorno del dispositivo

de tension (no representado)., Mientras tanto el dispositi-
vo de corte 11 vuelve de nuevo a la izquierda y el hilo es
cortado entre la hoja de cuchilla 11 y la contra-cuchilla
12, Se ha dicho ya que la posicidn del dispositivo de.cor-
te que se muestra en la figura 1 es ftanto la posicidn de
arranque como la posicidn final, '

Ie figuara 2 muestra la posiciln intermedia, es
decir la posicibn en la que el dispositivo de corte 12 ha
sido llevado a la extrema derecﬂa antes de empezar la ope- .
racidn de corte.

Para que el ciclo de funcionamiento pueda enten-
derse claramenfe, bastard recordar las tres etapas de éste,
es deecir: '

12 pogicion de arranque de la figura 1: el dis~
positivo de Eorte esta en la extrema izquierda,

éQ posicidn intermedia de la figura 2: el dis-
positivo de corte estd en la extrema derecha, y

32 posicidn de la figura 1: el dispositivo de
corte estd de nuevo en la extrema izquierda ¥y vuelve wna

vez mas a la posicién de arrangue.
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En resumen, desde w punto de vists ektricta—
mente neumdticos .

1) alimentacidn de aire bajo presidn al émbolo
3 de control de dispositivo de corte sblamente (figﬁfa 2):
el dispositivo de corte es desplazado hacma la derecha y
queda dispuesto para agarrar el hilo,

2) el muelle de retroceso de émbolo 3 coloca
de nuevs el pistén en la izquierda y descarga el aire a
través de la valvula magnéfica 2, que mientras tanto ha si
do de nuevo abierta, en el émbolo 5 gque conirola el aflo~
jamienﬁ6 y abre los discos (figura 1).  Mientras fanto, el
hilo ha sido cortado (figura 1) ¥y el aire empieza o sslir
del émbolo 5 hacia la atmdsfera a trevés del dispositivo
regulador de flujo 7, mientras-Que el émbolo 5 es llevado
a la izquierda de nuevo por su muelle de retroceso incor-
porado, El dispositivo 7 (un "limitador") es un disposi-
$ivo de retardo neumdtico propiamente dicho: permite, hacien .
do variar la velocidad del flujo deraire descargado por el
émbolo 5 ajustar el tiempo de abertura de los discos 9 y 10
del dié.positivo de tensado de hilo de la aguje segin la ne~
cesidad de la mdquina o un trabajd nuy particular gue haya
de realizarse,

El dlSpOSltlvo 7 es 51mple y de funcionamiento
seguro y su tiempo de acclonamlento puede aaustarse con
grén precisidn. '

Conviene oObservar que, en la posicién interme-
dia de la figurae 2, ninguna conexidén neumdtica es activa
entre el ciclindro del émbolo 3 y el cilindro del émbolo 5.,

Ias figuras 3 y 4 nuestras el modo de realiza-

cién con wn émbolo 3 de doble accidn (control de dispositivo
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de corte). En términos mds simples, la fuerza del muelle

de retroceso del émbolo 3 estd sustituida por la elastici~

" Qad de un g2s (aire comprimido). En este diagrama de cir-

culacion, exactamente como en los de las figuras 1, 2, 5y

.6, los puntos poco separados muestran el aire bajo presidn

elevada, mientras que los puntos muy separados indican el
aire a baja presion. VPor lo demds el funcionamiento del
esquema de las figuras 3 y 4 es muy parecido al de las fi-~
guras 1 y 2. Ademds, existe la tuberia principal 4a que
alimenta con aire de alta presidn la cémara derecha del ém
bolo 3 para desplazar este émbolo hacia la izquierda (figg
ra 3) 7, a la inversa, descarga aire bajo presidn cuando el
émbolo 3 es desplazadd hzecia la derecha como resultado de
la entrada de aire a présién elevada en su cdmara izquierda
(figura 4).

El diegrama de circulacién de las figuras 5 y 6,
aue parece mas complicado, reproduce en realidad el mismo
funcionamiento que los modos de realizacidn descritos mds
arriba. Existen dds vilvules magnéticas 2 y 2' (natural-
mente, en este caso, una valvula es del tipo "normalmente
abierto" y la otra es del tipo "normalmente cerrado"), si-
tuadas en paralelo con respecto a la miswa red eléetrica T.
BEsta red eléctrica sirve para controlar fisicamente las val
vulas ﬁagnéticas en cada uno de los modos de realizaciim,
En caso contrario las valvulas magnéticas, en caso de ubi-
lizar mds de una de ellas, recibiria un impulso de control
a partir de un generador de impulsos dispuesto especizalmente:
esto forma parte de la técnica convencional y por consiguien
te no se deseribird detalladsmente ni se representard en

los dibujos tampoco.
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Ta disposicidn que puede verse en las figuras

5 ¥y 6 permite un reglaje mds complicado que puede ser ne-
cesario en ciertos casos; en este caso igualmenie el émbo-

1o 3 es de doble accién, E1 aire a presién elevada se apli

.ca al émbolo 3 a través de la tuberia principal 4 (figura

6), el aire saledl émbolo 3 a través de la tuberia 4b y a
continuacion pasa a la atmdsfera & través de la vdlvula
magnética 2'. Después de ello (véase figura 5) el aire a

alta presion se aplica a través de 2' y 4b al émbolo 3 y

- este Ultimo descarga el aire, todavia bajo presidn elevada,

a través de la tuberia 4, de la vdlvula magnética 2 y de la
tuberia 6, en el émbolo 5 y acciona el aflojamientb de la
tension del hilo de la aguja. Ia secuencia de las tres eta
pas de funcionamiento del conjunto neuméfico en su conjunto
es igualmente muy parecido al del eéquema mas sencillo de
las figuras 1 y 2. Todos estos modos de realizaciln repfe—
sentan, en un cierto nimero de formas, la conexidn entre la
descarga del cilindro de simple a2ccibn (o doble zccidn)

del éubolo de control del dispositivo de corte (3) y la
carga del cilindro que controla el aflojamiento de la ten-
sién del hilo de la aguja (5): cada vez que un cilindro se
carga, el otro se descargé, y cuando unrcilindro ha gido
cargado, el otro ha sido descargado y viceversa. DProcedien

do de este modo, se asegura en cualquier caso la secuencia

" correcta de las operaciones, es decir carrera inactiva del

dispositivo ce corte, carrere de corte, y vuelta 2 1la po-

sicidn inicial. Ia presencia del dispositivo de demora neu

matico (7) permite, t2l y como se ha dicho mds arriba, que

1e duracién de la operccidn de los discos del dispositivo

de tensado pueda ajustarse con una precisidn extrema, En
.".7 _' .

.
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la figura 7, se representa un esquema completo de todos los
modos de realizacidn descritos hasta aqui.
En resumen: La Patente de Invencidn que se soli-

cita deberd recaer sobre las reivindicaciones siguientes:
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REIVINDICACIONES

1. Un dispositivo para sincronizar el afloja-
miento de la tensién del hilo de la aguja con la operacidn

de corte, con temporizacidn del aflojemiento de la tensidn

.del hilo, en mdquinas de coser, caracterizado porque incluye

en combinacidn: 7

a) wna fuente de aire comprimido,

b) wna vdlvula magnética alimentada por dicha
fuente y controlada por un motor de posicionamiento de aéus
Jja equipado con un dispositivo de sineronizacidn apropiado,

c) wm émbolo para el control neumdtico del dis-
positivo de corte, . ‘ '

d) wma ﬁuberia que conecta la valvula megnéti-
ca con el émbolo neumdtico de control del dispositivo de
corte, 7 |

e) wn émbolo péra el control newndtico del aflo
jamiento de la tensidn del hilo de la aguja, .

f) wa twberia que conecta la vélvula magnética
con el émbolo que controla ei afldjamiento de la tensidn
del hilo de la aguja,

g) wm regulador de.flujo para el aire descarga—r
do por el émbold que controla neumdticamente el aflojamien-—
0 de la tensidn del hilo de la aguja, '

h) una 1linea para controlar las vilvulas magné-
icas, que sale del cuadro de contrél del motor de posicio
namiento de aguja y que estd contrplada a su vez por wn sec |
tor de sincronizacidén anular situzdo en umo de los ejes
principales de la maquina de coser. ' . |

2. TUn dispositivo segin la reivindicacién 1,

caracterizado porque el eilindro que conirola el movimiento




1 del dispositivo de corte que secciona el hilo, es un cilin-
dro de doble accidn. _

L 3. Un diSpasitivo segin la reivindicacién 1, ca-
"racterizado porque el cilindro que controla el dispositivo

5 de corte es de doble accidn y porque se han dispuesto dos
valvulas magnéticas, una que es de tipo "normalmente cerra-
da" y la otra que es del tipo "normalmente abierto" en pa-
ralelo para el control de dicho cilindro de doble accién.

- 4. Se reivindica por Gltimo, como objeo sobre el

10 | que ha de recaer la Patente de Invencién que se solicita:

; "UN DISPOSITIVO PARA SINCRONIZAR EL AFLOJAMIENTO DE LA TEN-
SION DEL HILO DE LA AGUJA CON LA OPERACION DE CORTE, CON TEMN-
PORIZACION DEL AFLOJAMIENTO DE,iA TENSION DEL HILO, EN MAQUI-
NAS DE COSER". - '

15 ' Todo conformé queda descrito y reivindicado en la

presente memoria descriptiva que consta de trece paginas me-

canografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 22 Abril 1970

20 : o BERNARDO UNGRIA
P.P-
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