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VEMORIA DESCRIPTIVA

-------------------

Lo presente invencidn se refiere a un molino
o machacadora particularmente para moler por impacto

piedras, tales como guijarros y simllares. = = = -« = - -

Son ya oconocidos en la tdenica molinos, tritu-
radoras o machacadores, compuestos por un rotor portamsr
tillos gue cooperz con superficies de trabajb fijas o=
puestas a los martillos de dicho rotor. Sin embargo, los
molinos o machacadoras conocidos tienen varias desventa-—
Jas entre las cugles es particulsrmente impoxrtante el
hecho de que, cuando las cufias de los mertillos estdn
desgastadas, debe'efectuarse micho trebajo para Gesmon-
tar y mombar el rotor s fin de swbstituir los martillos

desééstados, con un gran dispendio de tilempo y meno de o-

EL principal propdsito de la presente invencidn
es el de eliminar substancialmente los inconvenientes an=

teriormente mencionsdoSe = = = = = = = = = = - - - - -

Otro propdsito de la presente invencidn es el
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de proporcionar un molino que permita un cambio rédpido de
la posicidn de los martillos del rotor, una vez los marti-
1los estdn parcialmente desgastados, o una substitucidn

rdpida de los mismos sin necesidad de desmontar el rotori-

Otro propdsito de la presente invencidn es que
dicho molino tenge una alta produccidn horaria y sea de
funcionamiento segurc y eficiente con necesidades mfnimas

de energla motoTae — = = = = = = = ¢ = mmm_ e - - - -

Otro objetivo de la presente invencidn es que
dicho molino conste de piezas fdcilmente accesibles per-
mitiendo asi una inspeccidn rdpida y fdcil, incluso de las

partes activas interngsS.e— = = = = - - ~ e - - - = -

Otro objetivo de la presente invencidn es que
dicho molino see de un disefio racional y de una fabrica—

cidn econdmica, = = = = - . e e e . - —

Estos y otros objetivos, que aparecerén mejor
8 continuacidn; se aleanzan por medio de un molino de im~
pactos segin lé invencidn gque comprende un soporte de base,
un rotor portamertillos dispuesto con el eje horizontal y
montado rotativaménte sobre dicho soporte de base, una
pluralidad de martillos montados amoviblemente en la
periferia de dicho rotor, medios molturadores méviles
primeros y segundos que cooperan con dichos martillos de
dicho rotor y dispuestos a cada lado del mismo, terceros
medios molturadores fijoe de impactos dipuestos encima

de dicho rotor entre dichos medios molturadores mdviles
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primeros ¥y segundos; ¥y una carcasa dispuesta alrededor de
dicho rotor, caracterizado porque se prevén dos bocas e
suministro encime de dicho rotor, utilizéndose una de ellas
cuendo el rotor girs en direccidn horaria y la otra cuando
el rotof gira en direccidn entihoreris, y porque hay defi-
nidas dos zonas ds impactos, uns de las cuales estd situa-
da en dichos primeros medios molturadores mdviles y la otbra
en dichos segundos medios molturadores mdviles, y se uti-

lizan alternativamente segin la direccidn de rotacidn de

dicho rotor, — = = = = = = - i

Otras caracteristicas y ventajas de la inven-
cidn aparecerdn mejor de la siguiente descripecidn detalla-
da de une realizacidn preferida pero no limitativa de la

invencidn, con referencia a los planos anexos, en los cua-

Lg Pige 1 es una viste en perspectiva, con partes

rotas, del molino segin la invencidn = = = = = = = = = ~ =

Lz Fige 2 ilustre un lado del molino, opuesto al

visible en la Figi 1j = = = = = = = = = = = = = = w ==~

Ia Fige. 3 muestra un detalle relativo al montaje

de los medios molturadores méviles ilustrados en las figs,

La Fig. 4 es una visbta en perspectiva de un mar-

$i1lo utilizado en el molino segin la invencidne = - -~ - -

Con referencie a las anteriores figures, el mo-
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lino o machecadora segin la invencidn tiene una base 1 so-
bre la cual estd montado rotativamente un rotor 2 con el e-
je de rotacidn horizontal y es movido por una polea 3 que a
su vez es scclonads por un motor (no ilustrade) dispuesto
en el exterior del molino. Como-pﬁede verse, el molino tie-
ne une estructura simétrica con respecfo a un plano verti-
cal gue contiene el eje de rotacidén del rotor 2. EL rotor 2
estd compuesto por una pluralidad de elementos plaquiformes
22 que tienen una forma cuadrangular con dngulos redondeados
y\que estdn enchavetados con separaciones iguales uno de
otro sobre el drbol 4 del rotor. En los 4ngulos o esquinas
de los elementos plaguiformes 2a hay vpracticado un asiento
5 destinado a reeibir un maftillo 6 como se describird g

continuacifne = = = = = = = = - - -——— - -

Desde luego, en vez de los elementos plaguiformes
2g Gde perfil cuadrangular, pueden utilizarse otras formas
tales como la circular, trisngulsr, pentagonal, hexagonal

¥ SimilareSe= = = = = = w e e s e e e e - o=

A cade lado del rotor 2 se prevén unas unidades
primera y segunde de elementos barriformes molturadores
méviles T que tienen su eje principal paralelo al del ro-
tor 2., Los elementos bewiformes 7 estdn fijados por pernos
o una vared de soporte 8, perfilada'y rigida, que pivota

en un pasador superior 9 de eje horizontaly = = = = = = = -~

Bncima de dicho rotor 2 y a determinads distan~
cia del mismo hay dispuesta una pluralidad de elementos ba-

rriformes molturadores Ta, que definen dichos terceros me-
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dios molturadores fijos, dispuestos también con su eje pa-—
ralelo al del rotor. Los elementos barriformes Ta esidn i
jados por pernos a una pared de soporte que estéwfijada a'
dog semicarcasas forradas 10 y 1l de oobertura, gimétricas
con respecto a dicho plano vertical del moline que contiene

el eje. geométrico del Yotor 2 = = = = = = = - ~ - - - -

Los semicarcasaes 10 y 11 estdn embisagradas en-
12 y 13, respectivamente, en pasadores que tienen ejes pa-
ralelos 2l del robor 2y por lo ‘tanfto pueden hacerse bas-
culér a Tin de permitif la zccesibilidad a las partes inte-~
riores del molino. Por la parte superior, las semicarcasas
10 y 11 definen, cada una, una boca de suministro indicada
de maners general en 14 y 15, respectivamente, debajo de
las cuales estd dispuesta una rampa de caida 16 y 17, res-
pectivamente, que suministra el material a moler a dos zo-

nas de impactos définidas entre la pared 8 y el rotor 2. =

Cada boca de suministro puede abrirse y cerrarse
por medio de un drgano plaguiforme deslizente 18 y 19,
respectivamente. EL uso de cualquiera de las bocas de su-
ministro depende de la direccidn de rotacidn del rotor 2.
En otr;s palabras, el material a moler es suministrado
al molino s traves de boca 14 (véase la Fig. 1) cuando
el rotor 2 gira en direccidn horaria, mientras que la bo-
ca 15 de suministro se utilizard cuando el rotor 2 estd

girando en direccidn antihorarife= = = = = = =« = ~ = = = =

Suponiende que el rotor 2 gira en direccidn ho=



raria, el material cargado a través de la boca 14 deslizard
a lo largo.de la rampé de calda 16 para elcanzar la zona
de impactos del lado derecho, segin se ve la Fig. 2, entre
el rotor 2 y los elementos barriformes T. Dado que el rotor
5o 2 gira a alta velocidad, el material cergado en el molino
chocard contra-los martillos 6 'que lo langardn contra los
elementos barriformes fijos 7a de impactos y contra los e-
lementos barriformes 7. EL naterial ééi molido sale del
molino cayendo entre los ﬁartillos 6 del rotor y los ele-
104 mentos barriformes 7 del otro lado del rotor 2, es decir

por el lado izquierdo de la Fige 24 = = = = = = = e = = = =

Cada pared S, como e ha indicado anteriormente,
estd perfilada de modo que défina un trayecto inclinado pa-
ra el material a moler, hacia el rotor 2, y pivota en 9 por

156 su parte superior, Por su parte inferior, la pared 8 estd
acoplada a un dispositivo de ajuste, indicado de manera ge-
neral en 20, -que comprende, como se ilustra mejor en la
Fig. 3, un tornillo de ajuste 21 y dos riostras 22 y 23, El
tornillo 21 estd enroscado en una ‘tuerca 24 que estd fijada

20, dentro de wun drgano transversal 25 solidario del soporte 1

' de base del molino, Is tuerca 24 estd fijada al drgano 25
por medio de una pluralidad de espigss autoajustables 26
que permiten que la tuerca 24 deslice fuera del drgano 25
en caso de que se interponga un trozo de materisl demasiado

05, gfande entre los mertillos 6 y los elementos barriformes Te
La tuerca 24 permitird asi que la pared 8 gire pivotante-
mente alrededor del pasador 9, separandose asi del rotor 2

a fin de descargar el material que provocaba la obstruccidne-
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Entre la tuerca 24 y el punto de acoplamiento del

tornillo 21 a la pared 8, hay dispuesto un resorte 27 que

estd previsto para permitir ligeros movimientos de la pared
85 a fin de evitar que el rotor 2 quede bloqueado debido a
un exceso- de material cargado o a la inclusidn de una piedrs
éemasiado grande. El resorte 27 estd montado ventajosamente
entre dos copelas 28 v 28a, estando fijada la {ltima al tor-

nillo 21 y pivotando la piimera en la pared 8er = = = - = =

Ajustando adecuadamente la posicidn del tornillo
21 en la tuerca 26 puede ajustarse eficazmente la posicidn
de los elementos barriformes 7 con respecto a los martillos
6% EL torniilo 21 se hard avenzar de tanto en tanto para
comjensar el desgaste producido tante en los martillos 6

como en los elementos DParrifornes Te — — = = = = = = = - =

Como se ilustra en la Fig, 4, cada martillo 6 com=
prende una doble cabeza 6z y 6p ¥y unos elementos transversa-
les 6¢ de conexidn. ILos ¥ltimos actdan también como elementos
de guia y de posicionado del martillo 6 denfrq de los asien-
tos 5, practiéados en el rotor 2, Una vez montado en el a-
siento'borrespondiente,-el martillo se fijg dehforma seéura
en gu posicidn y, sobre las zonas adyacentes delarotor 2,

se disponen placas 29 de proteccidn del rotore = = = = = = =

Cuando una de las cabezas, tal como la cabeza 8a,

estd desgastada, el martillo puede invertirse fdecil y rdpi-

damente, pasando a utilizar la cabeza 6b. De tanto en tanto

se invierte la direccidn de rotacidn del rotor 2, de modo
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que los mertillos 6 trabsjen siempre por sus bordes agudos,

obteniendo asi una produccidn mdxima del molino, = = - — -

El molino segin la invencién estd también provig
to de wna unidad hidrdulica (no ilustrada) que tiene con—
ductos adecuados para el Lfquido a presidn y que conducen a
y desde ocho gatos hidrdulicos, cuatro de los cuales se in-
dican de manera'general en 30 y cuatro en 31, Tos cuatro ga-—
tos 30, dispuestos dos a dos en ladoé'opuestosvdel molino,
pivotan en la base del molino y estdn dispuestos para actuer
sobre el pivote 32 de la parte superior de las semicarcasas
10 y 11, de modo que hagan que las Ultimas basculen hacia
afuera, abriendo asi el molino como se indica esquemdtica-
mente por medio de lineas discontinuas en el lado izgquierdo

e 1a Fige 20 = — = = = = = = o - m e e e - e e - -

De manera similar, los gatos 31 estdn dispuestos
dosg a dos en lados medios opuestos del molino para mandar
la apertura y el cierre de las bocas 14 y 15d& suminisiro,

vor sccionamiento de los drganos deslizantes 18 y 19, = =

De la parte superior de la pared 8 cuelgan unos
trozos 33 ae cadena de modo que cooperen con la mayor parte
de la abertura de las bocas de suministro, a fin de evitar
que los trozos de materisl lanzados hacia arriba por los

martillos 6 salgan de la boca de suministroe = — - - — = =

En los lados principales del molino se disponen
también custro puertas 34 para la inspeccidn del interior
del molino, a fin de controler las condiciones de desgaste

de las superficies de trabajo y decidir si es aconsejable
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invertir la direccidn de rotacidn del rotor 2 y ajustar el
espacio de entre los martillos y y los elementos barrifor-

mes T por accionamiento del dispositivo 20 de zjustes -« - -

Debajo del rotor 2 pueden disponerse otras dos u~
nidades de elementos barriformes 7 a cada lado del rotor
(véase la Fig. 1), como se indica de menera genmeral en 35.
Tales unidades 35 estdn dispuestas de modo que definan una
prolongacidn de las paredes 8 ¥ su pendiente puede ajustar—

ge por medlo de unos elementos adecuados 36 de mando a dis-

tancige = = = = - - - - - - ———-

TIas semicarcasas 10 y 11 estén compuestas por pa-
redes exterior e interior, Le pared exterior actia como so-
porte rigido y la interior, que estd formada por elementos

plaguiformes fijos, se prevé para proteccifne. = = = = = = =

La invencidn asi concebida es susceptible de nu-
merosas modificaciones y cambios que deben considerarse
incluidos en su maerco. Asi, por ejemplo, los‘elementos mol-
furadores T y Ta pueden disellarse de otras formas que. las
ilustragas en l&s plenoss Los materisles, asi como las di-
mensiones, pueden ser cualesguiera que respondan a las nece-

sidadese. = = = = = = = = = - S m e s e e - e .- -

Se declaran de novedad y propiedad para Espaﬁa;

sus territorios y plazas de soberanis, las siguientes: - -
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L.~ Perfeccionamientos en los molinos para piedras
y similares, caracterizados porque el molino comprende un
soporte de base, un rotor portamartillos dispuesio con el
eje horizontal y montado rotativamente sobre dicho soporte
de base, una plurglidad de martillos montados amoviblemente
en la periferia de dicho rotor, medios molturadores méviles
primerosry segundos que cooperan con dichos martillos de di-
cho rotor y dispuestos a cada lado del mismo, terceros medios
molturadores fijos de impactos dispuestos'encima de dicho
rotor enfre dichos.medios molturadores méviles primeros &
segundos, y una carcasa dispuesta alrededor de dicho rotor,
caracterizados porque se prevén dos bocas de suministro en~
cima de dicho rotor, utilizéndose wa de ellas cuando el ro-
tor gira en direccidn horaria y la otra cuando el rotor gira
en direccidn antihoraria, y porque hay definidaé dos gonas
de impactos, una de las cuales estd situada en dichos pri-
meros medios molturadofes,mdviles y la otra en dichos se-
gundos medios molturaéores méviles, ¥y se utilizan alternati-

vamente segin la direccidn de rotacidn de dicho rotor, — -

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1,
caracterizados porque dichas dos zonas de impactos definidas
entre dichos medios barriformes molturadores mdviles primeros
¥ segundos y dicho rotor dispuesto entre aguéllos son de lon-

gltud ajustables = = = = = = = = m - - e e e m - ==

3.~ Perfeccionamientos segin la reivindicecidn 1,
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caracterizados porque se prevén dos semicarcasas que estdn

embisagradas en dicho soporte de basge, = = = = = = = = = =

4o= Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1,
caracterizados porque dichos elementos molturadores mdviles
primeros y segundos estdn compuestos por una pared perfilaw
da y rigida que pivota por su parte superior en dichas semi-
carcasas y bienen una pluralidad de elemen%os barriformes

enfreniadqs g dicho rotor y dispues®os uno junto 8l otro.~

5.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1,
caracterizados porque el molino comprende terceros elementos
barriformes molturadores fijos que estdn soportados fija-

mente por encima de dicho rotor en dichas semicarcasas. -

6+~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1,
caracterizados porque dichos elementos de martillo montados
periféricamente en dicho rotor estdn compuestos por clemen~

tos con doble cabema montados amoviblemente en dicho rotor.-

7.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1,
caracterizados porgue se prevé una unidad hidrdulica para

hacer -bascular dichas semicarcasaS.= — = = = = = = = = - = =

8.~ Perfeccionamientos seglin la reivindicacidn 1,
caracterizados porque dichas bocas de suministro estdn dis-
puestas en ls parte superior de cada una de las semlcarcasas
¥ cooperan con una rampa de cafda fija inferior, estando
controlados la apertura y el cierre de dichas bocas por

un elemento deslizante, = = = m w w w - - - - - @ - - - - -
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9.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 7,
caracterigados porgue se prevén gatos para avrir y cerrar
dichas bocas de suministro, mandados por dicha unidad hi-

GrAULILCE. = = = = = = = = o = e m e - -

10.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque dichos elementos barriformes moltura=—
dores primeros y segundcs pueden moverse hacig y desde dicho

rotor por medio de un dispositivo de' ajuste por tornillo, -

1l.- Perfeccionamientos segin kb reivindicacién 10,
caracterizados porque dicho dispositivo de ajuste estd com-

puesto por un tornillo que coopera con dos riostrase -~ = - =

12.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porgque dicho tornillo estd conectado a dichos

elementos molturadores barriformes a través de medios elds-

13.~ "PERFEGCIONAMIENTOS EN I0S MOLINOS PARA PIE-
DRAS ¥ STHMITARES", = = o m ;o o o ot o e e e e e

Todo ello conforme se describe y reivindica en la
vresente memoria que counsta de trece hojas, foliadas y me-

canografiadas por una sola de sus caras y de una ldmina de

dibujos que la ilustra. - ;
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