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MEMORTA DESCRIPTIVA,

PATENTE DE INVENCION.

PAIS : ESPAllA.

DURACION : 20 ANOS.

OBJETO ¢ UMECANISMO DE CERRADURA EN PARTICULAR
"PARA EL MANDO DE UN APARATO ELECTRICO
"DE CORTE".

A nombre de : SOCIETE D’APPAREILLAGE ELECTRIQUE SAPAREL.
Residente en :  SAINT MARCELLIN (Francia).
Nacionalidad FRANCESA.
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Los interruptores eldctricos automlticos tienen un
conjunto de piezas unidas mecénicamente, denominado de mo-
do general "mecanismo" o "cerradura", cuya misidn es:

- Permitir el establecimiento de un circuito eldctrico por
accidn sobre uno o varios elementos de contactos.

- Mantener la continuidad del circuito eléetrico por blo-
queo del conjunto de las piezas méviles en posicidn de cie-
rre cuando la maniobra de montaje ha acabado.

- Interrumpir autométicamente la continuidad del circuito
eléctrico cuando el estado de éste no se encuentra en las
condiciones de funcionamiento determinadas.,

~ Permitir a un operador la apertura de los contactos por
accién sobre un Srgano de maniobrs spropiado del mecanismo.

Se conocen ya numerosas realizaciones de cerradura.
Utilizan generalmente uno o varios sistemas mecénicos bien
conocidos, llamados "rétulas" - sistemas simples pero que
necesitan sin embargo un nfmero de piezas relativemente im-
portante, y tienen numerosas articulaciones: estos elemen-~
tos, por sus masas y sus rozamientos, reducen la acelera-
cién de los movimientos, aumentan la duracidén de separacibn
de los contactos y reducen en consecuencia, los rendimien=-
tos de los aparatos asi equipados, haciendo siempre su cons-
truccidn generalmente costosa.

El invento tiene por objeto un mecanismo de cerradura,

utilizable en particular para el mando de los aparatos eléc-
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tricos de corbe, y que no presenta estos inconvenientes.
Esta caracterizado por el hecho de que tiene por una
parte un equipo provisto de al menos una pieza de contacto
que puede venir a cooperar con una pieza de contacto fija,
y de dos salientes, el primero de los cuales puede deslizar
en una corredera fija y tiende a ser mantenido en una ex-
tremidad de &sta bajo la accibn de un resorte en la posi-
cidn de apertura de los contactos, y el segundo de los cua-
les coopera, sin estarle unido, con una ufia de una pieza de
mando deslizante, por otra parte una palanca gque osclla al~
rededor de un eje fijo de dicha palanca y sometide a la ac—
cidn de un resorte que tiende a encajar un pico en una ven-
tana de la pieza de mando y una arista de dicha palanca en
una ventana de una paleta de bloqueo que oscila alrededor
de un eje fijo, estando dispuestos estos Srganos de tal ma-
nera que cuando baja la pieza de mando, por una parte su
ufia se apoya sobre el segundo saliente del equipo mévil de
manera que éste baje sensiblemente paralelo a si mismo hasta
que su primer saliente venge sensiblemente a la otra extre—
midad de la corredera, por otra parte la palanca oscilante
bascula por el hecho de que su pico puede venir a encajarse
en la venbtana de la pieza de mando y su arista en la ventana
de la paleta de bloqueo, la cual se inclina bajo la accidn
de un resorte para bloguear dicha arista en dicha ventana,
viniendo entonces un resalto de dicha palanca a colocarse
por encima del primer saliente del equipo mévil para mante-
nerla en el fondo de la corredera, lo que bloguea dicho
equipo mbévil, luego cuando se deja subir la pieza de mando,
el equipo mbévil gira alrededor de su primer salienbe en el

fondo de la corredera, de manera gque su segundo saliente es-
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cape de lag ufia de la pieza de mando, pudiendo entonces di-
cho equipo mévil terminar su rotaciéh bajo la accidn de su
resorte asociado hasta que su pieza de contacto venga a
aplicarse sobrélla pieza de contacto fija.

Las figuras 1 a 6 adjuntas representan, a titulo de
ejémplo, una forma posible de realizacién de un mecanismo
de cerradura segin el invento.

La figura 1 es una vista en corte segin el eje AL’ de
la figura 2 y representa esquemidticamente los diferentes
elementos de la cerradura y drgenos de maniobra en el esta-
do "disparado'.

La figura 2 es una vista parcisl de costado del dispo-
gitivo segin la figura 1.

Lz figura 3 muestra la posicibn respectiva de los di-
ferentes elementos al final de la primera fase de armado.

La figura 4 muestra la posiciln de los elementos al
final de la segunda fase de armado correspondiente al blo-
queo del conjunto en el estado "enganchado".

La figura 5 muestra los desplazamientos del equipo

porta=-contactos durante el funcionamiento autombtico del

mecanismo.

La figura 6 muestre la posicidn de los elementos al
comienzo del disparo voluntario y manual del mecanismo.

Une palanca oscilante 1, por ejemplo de maberia mol-
deada, puede pivotar alrededor de un eje 2 entre dos con-
tactog 3 y 4 y tiende a desplazarse en el sentido inverso
de las agujas de un reloj bajo la accidn de un resorte 5.

A una y otra parte de los costados, unos porta~contac
tos simbolizados por los trazos 6 y 7 son hechos solidarios

uno del otro por dos ejes transversales 8 y 9. El eje 8 es
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guiado y puede deslizar en dos correderas 10 y 11 practi-
cadas en los costados; dos resortes 12 y 13, enganchados
por ejemplo a los costados 3-4 tiende a atraer el conjun—
to porte~-contactos hacia la parte superior de la figura.

En posicidn "disparada", el eje 9 se encuentra por
debajo de una ufia 14 de un drgano de mando 15, solicitado
a su vez hacia la parte alta de la figura por un resorte
antagonlista 16.

Finalmente, el mecanismo tiene una paleta de blogueo
17 que pivota alrededor de un eje 18 y que tiende g ser
llevada contra un tope 20 por la accidn de un resorte de
compresibn 19.

En la posicibn segin la figura 1, el eje 8, que se
encuentra en la parte superior de la corredera 1ll, apoya
sobre un flanco 30 de la palanca oscilante 1 que mantiene
en la posicidn representada; en esta posiciln una arista
superior 25 de dicha palanca levanta la extremidad derecha
de la paleta de bloquec 17, y un pico inferior 22 de dicha
palanca es mantenido separado del Srgano de maniobra 15.

Con referencia a las figurss 3 y 4, se ve gue el paso
de la posicidn "disparada" a la posicidn "enganchada" se
efectlia de la manera siguiente:

Cuando se oprime el bérgano de mando 15 en la direc-
cién de la flecha F, provoca, por medio de la uiia 14 y del
eje 9, la traslacidn del equipo mévil porta-contactos 6-7,
guiado por su eje 8 en las correderas 10-11, hasta que el
eje 8 viene a tropezar con el fondo de las correderas. En
esta posicidn extrema del drgano de maniobra y del porta=
contactos, el flanco 30 de la palanca oscilante 1 escapa

del eje 8, y la palanca bascula, bajo la accidn del resor-
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te 5 hasta que su resalto 24 viene a colocarse por encima

del eje 8, como lo muestra la figura 3. En esta posicidn
la arista 25 de la palanca viene a alojarse en la ventana
21 de la plaquifa 17, donde se encuentra blogueada por la
basculacidn de esta plaquita bajo lé accibén del resorte 19.
Al mismo tiempo, el pico inferior 22 de la palanca viene a
alojarse en una ventana 23 del drgano de maniobra 15.

Cuando se relaja la presidn sobre el 6rgano de manio=-
bra 15, este sube bajq la accidn del resorte antagonista
16, El porta-contactos 6 (7) sube igualmente bajo la accidn
del resorte 12 (13 hasta que su eje 8 venga a apoyarse bajo
el resalto 24 de la palanca 1, encontrindose &sta Gltima in-
movilizada por el hecho de que su arista 25 spoya sobre el
borde de la ventana 21 de la paleta 17,

El eje 8 se hace pues fijo y sirve entonces de eje de
rotacibn para el equipo porta=-contactos. Prosiguiendo el
drgano de maniobra 15 su movimiento ascendente, el equipo
porta-contactos pivota alrededor del eje 8, y llega un mo-
mento en que se escapa el eje 9 bruscamente de la uia 14,
provocando asi el acercamiento répido de los contactos mb-
viles 26 sobre los conbactos fijos 27, y ello de una manera
independiente del érgano de maniobra 15. El movimiento de
subida del érgano de maniobra es detenido cuando su venta=
na 23 viene a tropezar sobre el pico 22 de la palanca osciw
lante 1, lo que provoca el bloqueo de la cerradura.

Es preciso hacer resaltar que la presidn entre las
plezas de contacto fijo 27 y mbvil 26 estd asegurada por
los resorbes antagonistas 12~13 del equipo mbvil.

En posici8n enganchada, la palanca oscilante 1 esté

sometida por una parte a uns fuerza ejercida por los re-
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sorbtes antagonistas 12-15, por medio del eje 8, sobre el
resalto 24 ¥y que tiende & provocar la rotacidén de la palan~
ca en el sentido de las agujas de un reloj, y por otra par-
te a un conjunto de fuerzas debidas a los resortes 5 y 16
(para este filtimo, por medio del érgano de maniobra 15 ¥
la ufia 22), que tienden por el contrario a provoéar la ro=
tacidn de la palanca en el sentido de las agujas de un re~
loj. Esta claro, que por una regulacidn apropiada de la ac-
cidn de los resortes 5-12-13-16 (o de uno solo de entre
ellos por ejemplo el resorte 5-, estando los otros calibra-
dos inicialmente), el par resultante al cual est& sometida
ls palanca oscilante 1 puede ser reducido tanto como se de~
see, de manera que basta un pequeilo esfuerzo, ejercido por
el resorte 19, para que la paleta 17 asegure el blogqueo del
conjunto. Basta igualmente ejercer sobre esta paleta una
fuerza "£" muy reducida (figura 4 y 5) para provocar el des-
blogueo de la cerradura.

Esta fuerza antagonista "f" puede ser ejercida por
cualquier medio, tal como por ejemplo la accidn de una Lé~
mina termostética, por un relé de corriente, por un relé
de tensidn, por un drgano mechnico de maniobra, etc... pro=
voca la rotacidn de la paleta 17 alrededor de su eje 18, y
libera le palanca oscilante 1, que, sometida al par resule
tante mencionado mis arriba, pivota alrededor del eje 2 en
el sentido de las agujas de un reloj, liberasndo asi a la
vez el eje 8 y el brgano de neniobra 15.

Estando el eje 8 libre, el equipo mbévil porte~contac
tos 6-7 sube y pivota bajo la accibn de los resortes ante~-
gonistas 12-13, lo que provoca la separacidn de los contac-

tog 26-27 de la manera indicada en lo que sigue:
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En un principio (figura 5) el equipo porta-contactos
6-7 sube practicamente de modo paralelo a si mismo en una
corta distancia "d", provocando asi el establecimiento de
un arco de corfé entre los contactos 26-27. Luego el porta-
contactos 6=7 encuentra en su carrera un tope fijo 28, so=
lidario por ejemplo de los costados, que constituye enton~
ceg un punto de rotacidn ﬁara el equipo mévil. La posicién
de este tope 28 es tal que, por ung parte el desplazamiento
de los conbactos mbéviles 26 es acelerado y tiene una gran
amplitud, aunque los puntos de aplicacidn de las fuerzas
antagonistas se desplacen muy poco, y por otra parte el eje
9 destinado al armedo de la cerradura viene a tomar de nuew
vo su lugar a lo largo del 8rgano de maniobra 15.

Estando el pico 22 liberado de la ventana 23, el Srge-
1o de maniobra 15 puede igualmente subir de nuevo bajo la
accidn del resorte 16 y volver a la posicidn representada
en la figura 1.

Hay que considerar dos casos particulares:

En el primer caso, el drgano de maniobra 15 esté libre,
es decir, no mantenido voluntariamente en la posicién en que
se encontrgba en la figura 4; en este caso, durante,la li-
beracidn de la palanca oscilante 1 por la paleta 17, el
equipo mévil porta-contactos 6~7 y el 8rgano de maniobra 15
se desplazan simultineamente, y el eje 9 toma directamente
la posicidn que tenfa segln la figura 1, es decir, bajo la
ufia 14.

En el segundo caso, el Organo de maniobra 15 es mante-
nido voluntariamente en la posicidn en que se encontraba -
segln la figura 4 en este caso, durante la liberacién de

la palanca oscilante 1, el equipo mbévil 6-7 se desplaza sd-
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lo, mientras que la palanca de maniobra 15 permanece inmd-
vil en la posicidn representada en la figura 5, y el eje 9
se encuentra por encima de la ufia 1l4. Cuando el esfuerzo so-
bre el 6rgano de maniobra es suprimido, &ste se pone en mo-
vimiento bajo la accidn del resorte antagonista 16 que se
encontraba entonces fuertemente comprimido, mientras que los
resortes 12-13 estaban précticamente distendidos, de manera
que lg ufia 14 puede vencer la resistencia opuesta a su paso
por el eje 9 y venir a colocarse por encima de éste. Es
igualmente posible hacer la ufia 14 fécilmente eclipsable
durante la subida del drgano de maniobra, y fija durante

su descenso.

Una ventaja particular del invento va a ser descrita
en lo que sigue con referencia a la figura 4. Si el inte-
rruptor automdtico equipado con el mecanismo descrito ante-—
riormente sufre una sobrecarga tal que, a pesar de la rapi-
dez de desbloqueo de la cerradura, se produce un pegado en~
tre los contactos 26-27, el drgano de maniobra 15 permanece
en la posicibn de la figura 4 e indica por este hecho que
el circuito del interruptor no esté cortado. En efecto, co=
mo consecuencis de este pegado de los contactos, el porta-
contactos se hace fijo y rigido, de manera que la accidn de
los resortes antagonistas 12-13 no se transmite ya por el
eje 8 a la palanca oscilante l. Esta no estd sometida més
que a la accidn de los resortes 5 y 16 que tienden entonces
a hacerla pivotar en el sentido inverso de las agujas de un
reloj, reforzando as{ el bloqueo del Srgano de maniobra 15
por la ufia 22 de la palanca oscilante 1.

Otra ventaja va a ser descrita con referencia a las fi-

guras 3, 4 y 6. En lo que precede, el Srgano de maniobra no
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ha sido empleado mis que para asegurar el armado de la ce-
rradura, pero puede servir igualmente para el desblogueo
de &sta; desempefia pues una doble misidn. Se ha visto en
la figura 2 oéﬁo el movimiento del Srgano de maniobra, en
contacto con el eje 9 y sometido a un esfuerzo de introduc~
cidn, se encuentra limitado cuando el eje 8 viene a trope-
zar en el fondo de las correderas 10-1l. Esta limitacién
del movimiento del Srgano de meniobra 15 no existe ya cuan~
do la cerradura es blogueada como muestra la figura 4, ya
que entonces el eje 9 ha escapado de la uila 14, Con refe~
rencia a la figura 6, se ve que si se introduce de nuevo
el Srgano de maniobra, este transmite, por la cara 29 de
la ventana 23, una fuerza sobre el pico 22 de la palanca
oscilante 1, Esta fuerza crea un par suplementario aplicaw
do a la palanca, el cual se afiade al par creado por los re-
sortes 12-13 y provoca el desblogueo de la palanca, que es—~
capa & la paleta 17, y su desplazamiento en el sentido de
las agujas de un reloj, liberando asi el equipo mévil porta-
contactos.

La cerradura segln el invento presenta pues en resumen
las ventajas siguientes:
~ El porta-contactos no estld unido mechnicamente de una ma=-
nera fija al conjunto de la cerradura, y por este hecho
puede desplazarse rapidamente e independientemente de las
obras piezas gque constituyen el mecanismo.
- Los contactos mdviles se vuelven en un c¢ierto momento in-
dependientes del drgano de maniobra y establecen enbtonces
los circuitos eléotricos bruscamente y de un modo indepen-
diente del operador.

- La presibén de los contactos es asegurada por los resortes



270-"'

275+~

2800"

285 [ Aand

290,~

antagonistas del equipo mévil.
- La palanca oscilante estd sometida a un conjunto de pe-
res opuestos.
-~ El par resultante aplicado o la palenca puede ser fécil-
mente regulado a un valor relabtivamente pequedo, con lo
que se btiene una sensibilided muy grande para el desblogueo
de la cerradurs.
- El movimiento de los contactos comprende una traslacidn
¥y una rotacidn.
-~ La distencia de apertura es muy grande, mientras que los
otros elementos de la cerradura se desplazan muy poco, con
1o que se tiene una gran velocidad de apertura de los con-
tactos.
- El tiempo de respuesta de la cerradura es muy peqqeﬁo.
~ La posicidn del 8rgano de maniobra indica la posiéi&n de
los contactos en el aparato.
- El bérgano de maniobra puede servir sucesivamente para el
enganche y el disparo de la cerraduras

El invento no est& limitado en ningln modo a aquella
de sus formas posibles de realizacibén que acaba de ser des-
crita y representada a titulo de ejemplo, sino gue compren-
de todas las variantes que responden a la definicibn que
constituye el objeto de la reivindicacién. En particular no
es obligatorio que la cerrsdura tenga la forma simétrica re-
presentadaen la figura 2. La cerrsdura segin el invento pue-
de bien entendido ser utilizada en cualquier instalacién
eléctrica aubomética tal como un disyuntor o interruptor di-

ferencial, cualquiera que sea el nfimero de polos.
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Los puntos de invencién propia y nueva que se presen-
tan para que se;n objeto de esta Patente de Invencidn en
Espafia, por veinte aflos, son los sigulentes:

12,~ Mecanismo de cerradura en parbticular para el man=-
do de un aparato eléctrico de corte, caracterizado por el
hecho de que tiene por una parte un equipo mdvil provisto
de a3l menos una pieza de contacto que puede venir a coope-
rar con una pieza de contacto fija, y de dos salientes el
primero de los cuales puede deslizar en una corredera fija
vy tiende a ser mantenido en una extremidad de ésta bajo la
aceidn de un resorte en la posicibn de spertura de los con~
tactos, y el segundo de los cuales coopera, sin estar unido
a ella con una ufia de una pieza de mando deslizante por
otra parte una palanca oscilante alrededor de un eje fijo ¥y
gometido a la accidn de un resorte que tiende a encajar un
pico de dicha palanca en una ventana de la pieza de mando y
una arista de dicha palanca en una ventana de una paleta de
bloqueo oscilante alrededor de un eje fijo, estando estos
brganos dispuestal de tal manera que cuando se baja la pie-
za de mando, por una parte su ufla apoya sobre el segundo sa-
liente del equipo mévil de manera que baje éste sensiblemen-—
te en direccidn paralela a si mismo hasta que su primer sa-
liente llegue sensiblemente a la otra extremidad de la co-
rredera, por otra partie la palanca oscilante bascula por el
hecho de que su pico puede venir a encajarse en la ventana
de la pieza de mando y su arista en la ventana de la paleta
de bloqueo, la cual se inclina bajo la accién de un resorte

para bloquear dichs arista en dicha ventena, viniendo un re-



salto de dicha palanca entonces a colocarse por encima del
primer saliente del equipo mdvil para mantenerlo en el fon-
325,~ do de la corredera, lo que bloquea dicho equipo mbvil, y
luego cuando se deja subir la pieza de mando, el equipo mb-
vil gira alrededor de su primer saliente en el fondo de la
corredera de manera que su segundo saliente escapa de la
ufa de la pieza de mando, pudiendo dicho equipo mdvil en=
3304 tonces acabar su rotacibn bajo la accidn de su resorte aso-
ciado hasta que su pieza de contacto mdévil venga a aplicarse
sobre la pieza de contacto fijo.
22.~ "MECANISMO DE CERRADURA EN PARTICULAR PARA EL MAN-
DO DE UN APARATO ELECTRICO DE GORTE", todo tal y conforme
335,~ se describe en la presente memoria, la cual consta de 337

1ineas, y a titulo de ejemplo se resenta en los adjuntos

dibujose.
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