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Perfeccionamientos en la construcción de 
mecanismos impulsores y posicionadores 
para máquinas impresoras y etiquetadoras.

RORPRINT LIMITED, entidad inglesa, residente en 
Homcastle Road, Boston, Lincolnshire, Inglate­
rra.

Este invento se refiere a un mecanismo 
impulsor y posicicnador para utilizarse en una má 
'quina impresora y etiquetadora y también se refie 
re a la máquina impresora y etiquetadoras que in- 

5. corpora dicho mecanismo.
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5.

O
Dichas máquinas etiquetadoras, particularmen­

te las máquinas manuales* ,tienen una gran utilización
por ejemplo en supermercados donde se emplean para 
imprimir y unir etiquetas de precios a diversos árti- 
culos. Las etiquetas individuales utilizadas en éstas 
máquinas son autcadhesivas y se unen a una tira de so­
porte de la que se separan cuando salen de la máqui­
na.

Uno de los problemas de éstas máquinas es ase- 
10. gurar que las etiquetas queden exactamente situadas con 

relación a las ruedas impresoras. Esto es particular--.. 
mente importante cuando se ha de imprimir alguna in­
formación en la etiqueta; por ejemplo, en los mercados 
es a veces necesario indicar el peso de los árticulos, 

15. el precio por unidad de peso y el precio total v.g.
en el departamento de carnicería. El problema es aún más 
grave con máquinas manuales, puesto que el espacio dis­
ponible es pequeño y la máquina debe ser robusta. Los 
mecanismos de uñeta que se han utilizado para situar 

20. las etiquetas son relativamente frágiles y de acción 
compleja y tienden a ser imprecisos cuando se desgas­
tan.

El invento tiene por objeto proporcionar un 
mecanismo impulsor y posicionador para una máquina 

25. impresora y etiquetadora, de construcción simple y
robusta, y que asegura una posición precisa de las eti­
quetas con relación a las ruedas impresoras.

Según el invento, un mecanismo impulsor para 
una máquina impresora y etiquetadora comprende una 

. rueda montada en la máquina para girar en una fracción30
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de revolución en una dirección por cada funciona­
miento de la máquina y dispuesta de forma que la 
tira de etiquetas que pasa por la máquina se ponga 
en contacto con una parte de su periféria, disponien­
do de salientes en el borde de la rueda para acoplar­
se con escotaduras correspondientemente separadas en 
la tira de etiquetas con el fin de evitar el movi­
miento relativo entre la rueda y la tira de etiquetas 
en contacto con la misma y medios para hacer pasar 
la tira de etiquetas a travás de la máquina.

El invento se comprenderá más fácilmente 
en el transcurso de la descripción que sigue de tres 
modalidades, tomando como referencia los dibujos ad­
juntos, en los que :

La figura 1, es una vista lateral de una 
máquina manual impresora y etiquetadora con un cos­
tado quitado para claridad de ilustración, que con­
tiene una primera modalidad de mecanismo impulsor 
y posicionador.

La figura 2, es una vista en planta corta­
da en planta ilustrada de la figura 1.

La figura 3, es una vista en planta de par­
te de una tira de etiqueta apropiada para utilizar­
se en la máquina de las figuras 1 y 2.

La figura 4, es una vista lateral de una 
rueda motriz.

La figura 5, es una vista similar a la fi­
gura 2 e ilustra una segunda modalidad de un meca­
nismo impulsor y posicionador.

Las figuras 6 y 7 son vistas parciales de



la modalidad de la figura 5.
La figura 8, es una vista similar a la fi­

gura 2 que ilustra una tercera modalidad de un meca­
nismo impulsor y po si donador.

5. Refiriéndonos a la figura 1 y 2, una máqui­
na manual impresora y etiquetadora consiste en un 
par de brazos en forma de mango dispuestos para ser 
cogidos por el usuario para distribuir etiquetas.El 
brazo 1 forma también una tapa para el mecanismo 

10. -interno de la máquina. Un rollo de tiras de etique­
tas unidas a una tira de soporte se sostiene en el 
brazo 1, alimentándose las etiquetas en la máquina 
a través de aberturas l'y 2 'en la superficie supe­
riores de los brazos 1 y 2, La tira 4 es impulsada 

15. a través de la máquina a medida que el usuario opri­
me los brazos uno en dirección al otro y las etique­
tas se imprimen con la información correspondiente y 
salen de la máquina por el punto 5 donde un rodillo 
aplicador 6 está provisto para unir las etiquetas 

20. a los árticulos. La tira de soporte 4a, que se ha
separado de las etiquetas en la máquina guiadas al­
rededor de un borde de distribución, salen por el 
punto 7. Un muelle de recuperación 2" se habilita 
para hacer retroceder el brazo 2 a la posición in- 

25. ferior cuando lo suelta el usuario.
Una rueda motriz 10 vá montada para tirar 

en las paredes del brazo 1 y está provista de dien­
tes de trinquete 11 montado en un canal lia(figura 
2) en la superficie de la rueda 10. Una uñeta de 

30. trinqueta 12 se conecta pivotalmente al brazo 2 y



se mantine en contacto con los dientes de trinquete 
por medio de un muelle 13 (figura 2). Cuando el brazo 
2 es llevado hacia el brazo 1 por el usuario, la uñe­
ta 12 se desliza sobre la cara inclinada de un diente 
de trinquete ll y-, debido a la acción del muelle 13 
hace contacto con la cara recta del diente. Al soltar 
er brazo 2, la acción del muelle de recuperación ha­
ce que el brazo 2 pivote a derechas lo cual hace que 
la uñeta 12 haga girar a la rueda motriz a derechas 
una fracción de revolución.

La tira de etiquetas 4 que penetra en la má­
quina a travós de la abertura en el brazo 1, pasa al­
rededor de una guia 13, por debajo de las ruedas im­
presoras 14 montadas de una forma normal en el brazo 
2 y despuós alrededor de un borde normal de distribu­
ción 15 para separar las etiquetas de la tira de so­
porte, saliendo la etiqueta impresa de la máquina por 
debajo del rodillo aplicador 6. Las ruedas impresoras 
se aplican a las etiquetas cuando los brazos 1 y 2 se 
oprimen entre sí y se habilita un tampón normal 16 
para entintar las ruedas impresoras 16.

La tira de soporte desnuda 4a pasa a lo lar­
go de una guia 17 alrededor de la parte de la perife­
ria de la rueda 10 contraria a la uñeta 12. Segón se 
observará en la figura 3, los bordes de las tiras de 
etiquetas están provistos de escotaduras 18 a inter­
valos regulares, ilustrándose dos posibles posicio- 
nadores de las escotaduras 18 en los bordes superior 
e inferior de la tira de etiquetas. Estas escotaduras 
18 cooperan con los dientes 19 separados alrededores
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30.

de la periferia de la rueda 10 a intervalos iguales 
a la separación entre las escotaduras 18 en la tira 
de etiquetas para tirar de la tira haciéndola pasar 
a travás de la máquina.

El numero de dientes 1$ es igual al número 
de dientes de trinquete 11 y esto asegura que salga 
una etiqueta de la máquina por cada operación de 
oprimir los "brazos 1 y 2 uno en dirección al otro 
y soltarlos. La cooperación entre las escotaduras 
18 y los dientes 19 asegura que cada etiqueta llegue 
a la posición correcta de impresión, evitando el des 
lizamiento de la tira y el mecanismo impulsor que 
tiene lugar en algunas máquinas de tipo clásico.
Asi mismo esta operación hace que la posición correo 
ta de las etiquetas con relación a la rueda impreso­
ra no dependa de la posición inicial de la tira en 
la máquina. Un rodillo 20 mantiene la tira en contac 
to con la rueda 10 y se dispone de un brazo 21 para 
separar la tira de la rueda 10 con el fin de que sal­
ga de la máquina.

Refiriéndonos a la figura 5, en esta modali 
dad se monta una rueda 10 idéntica a la ilustrada en 
la figura 4, pero de forma que pueda girar libremente 
en lugar de disponerla conducida directamente como 
en la modalidad de la figura 2. La tira de etiquetas 
4 pasa alrededor de la rueda 10 inmediatamente despuás 
de penetrar en la máquina y despuás pasa por debajo 
de las ruedas impresoras 14 y alrededor del dispositi 
vo distribuidor 17. La tira de soporte desnuda 4a retr
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cede entonces a lo largo de la base de la máquina 
y entre un par de rodillos de tracción moletados 
directamente conducidos 30 y 31 que tiran de la tira 
de etiquetas a través de la máquina. La uñeta de trin- 

5. quete de la figura 2 se reemplaza por un tope 32 que
es empujado en contacto con los dientes 11 de la rueda 
10 por medio de un muelle 33. Este tope 32 se desengan­
cha de los 11 por medio de un brazo inclinado 34 que 
se apoya en la parte superior del tope 32.

10. Cuando se oprimen entre sí los brazos 1 y 2,
bajan las ruedas impresoras 14 e imprimen la próxima 
etiqueta y el brazo 35 se apoya sobre el tope 32 para 
desengancharlos de los dientes 11. Cuando se sueltan 
los brazos 1 y 2, los rodillos de tracción 30 y 31 

15. tiran de la tira a través de la máquina, haciendo gi­
rar de éste modo la rueda 10.

Según se ilustra en la figura 6, los rodi­
llos de tracción 30 y 31 son movidos por una rueda 
de engranaje 35 movida por una cremallera 36. Un movi- 

20. miento a derechas es inducido en la rueda dentada 35
por el movimiento ascendente de la cremallera 34 al sol­
tar los brazos 1 y 2, estando provista la rueda denta­
da 35 o el rodillo de tracción 30 de un trinquete que 
funciona cuando se oprimen entre sí los brazos 1 y 

25. 2. Alternativamente, se puede omitir la rueda dentada
* 35, según se ilustra en la figura 7, y se puede utili­

zar un tipo diferente de cremallera 36'para impulsar 
directamente el rodillo 30. La cremallera 36'se mon­
ta con movimiento pivotal a derechas al soltar de bra­
zos 1 y 2. Al mismo tiempo, el brazo 34 se mueve en sen-30.
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tido ascendente soltando el tope 32 que se vuelva 
a enganchar conlos dientes 11 evitando la rotación adi­
cional de la rueda 10. Una vez qué se alcanza ésta po­
sición no importa que los los rodillos de tracción 30 
y 31 se deslicen sobre la tira de soporte 4a para per­
mitir, que los brazos 1 y 2 alcancen su posición final 
de reposo, o que la fricción entre los rodillos de 
tracción 30 y 31 y la tira de soporte 4a evite que los 
brazos 1 y 2 alcancen dicha posición de reposo. En cual­
quiera de los casos, la.posición de las etiquetas con 
relación a las ruedas impresoras queda determinada con 
precisión.

En la modalidad ilustrada en la figura 8, 
el rodillo 10 es impulsado por una uñeta de trinquete 
12 del mismo modo que en la modalidad de la figura 1, 
pero la tira de etiquetas 4 -pasa alrededor de la rueda 
10 antes de que las etiquetas se separen de la tira 
de soporte 4a y los rodillos de tracción 30 y 31 se 
habilitan del mismo modo que en la modalidad de la fi­
gura 5. El rodillo 30 vá engranado a la rueda motriz 
por medio de un tren de engranajes de tipo normal con­
sistentes en ruedas dentadas 38, 39, 40 de forma que 
el trozo de tira de soporte entre el rodillo de trac­
ción y el borde de distribución 17 se mantenga siem­
pre bajo una ligera tensión; ésto se asegura haciendo 
que una operación de la máquina haga girar los rodi­
llos, de tracción en una fracción de revolución ligera­
mente mayor que la rueda, para que se produzca un li­
gero deslizamiento en los rodillos de tracción.

El invento proporciona de éste modo un me-
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canismo impulsor y posicionaáor para una máquina im­
presora y etiquetadora que asegura la posición segura 
de las etiquetas debajo de las ruedas impresoras. El 
mecanismo es robusto y de producción barata y no se 

5. vé sometido a un desgaste indebido.
N O T A

Descrita suficientemente la naturaleza del 
invento, asi como la manera de realizarlo en la prácti­
ca, debe hacerse constar que las disposiciones anterior- 

10. mente indicadas son susceptibles de modificaciones de 
detalle en cuanto no alteren su principio fundamental. 
También se hace constar que el invento corresponde a 
una solicitud de patente presentada en Inglaterra con 
el número 18930/69 de 14 de abril de 1969,acogiéndose 

15. por lo tanto a los beneficios que conceden los Conve­
nios Internacionales en vigor, siendo lo que constitu­
ye la esencia del referido invento, y por lo que se so­
licita Patente de Invención por 20 años en España so­
bre: PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE MECANIS- 

20. MOS IMPULSORES Y POSICIONADORES PARA MAQUINAS IMPRESO­
RAS Y ETIQUETADORAS, caracterizándose por lo siguien­
te:

1.- Perfeccionamientos en la construcción de 
mecanismos impulsores y posicionadores para máquinas 

25. impresoras y etiauetadoras, caracterizados porque com­
prende una rueda montada en la máquina para tirar en 
una fracción de revolución en una dirección por cada 
operación de la máquina y dispuesta de forma que una 
tira de etiquetas que pasa a través de la máquina se 

30. ponga en contacto con una parte de su periferia, dis-
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poniendo el borde de la rueda de salientes para aco­
plarse con escotaduras correspondientemente espaciadas 
en la tira de etiquetas con el fin de evitar el movi­
miento relativo entre la rueda y la tira.de etiquetas 
en contacto con la misma, y medios para hacer pasar la 
tira de etiquetas a través de la máquina.

2.- Perfeccionamientos según la reivindica­
ción 1, caracterizados porque dicha rueda presenta dien­
tes de trinquete y una uñeta de trinquete, que en una 
operación de la máquina coopera con uno de los dien­
tes de trinquete para limitar la rotación de la rueda 
a la fracción de una revolución^

-3.- Perfeccionamientos según la reivindica­
ción 2, caracterizados porque los dientes de trinque­
te se disponen en un canal en el borde de la rueda.

4. - Perfeccionamientos según las reivindica­
ciones 2 ó 3, caracterizado porque el número de dien­
tes de trinquete es igual al número de salientes de 
acoplamiento con la tira de etiquetas.

5. - Perfeccionamientos según las reivindica­
ciones 2, 3 o 4, caracterizados porque la uñeta de trin­
quete coopera con los dientes del tinquete para hacer 
girar la rueda en una fracción de revolución y para 
hacer pasar la tira de etiquetas a través de la máqui­
na.

6. - Perfeccionamientos según la reivindica­
ción 5) caracterizados porque los salientes en la rue-
/da se acoplan a escotaduras en la tira de soporte, 
pasando la tira completa de etiquetas alrededor de 
un borde de distribución antes de que la tira de sopor-

/
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te pase alrededor de la rueda.
7. - Perfeccionamientos según la reivindica­

ción 5, caracterizados porque los salientes en la rue­
da se acoplan a escotaduras en la tira completa de 
etiquetas que pasa alrededor de la rueda antes de pa­
sar alrededor de un borde de distribución.

8. - Perfeccionamientos según la reivindica­
ción 7, caracterizados porque tiene un par de rodillos 
de tracción engranados con la rueda para tirar en
una fracción de revolución mayor que la rueda con el 
fin de inducir una tensión en la tira de soporte entre 
los rodillos y el borde de distribución.

9.- Perfeccionamientos según las reivindi­
caciones 2, 3 o 4-, caracterizados porque la uñeta de 
trinquete coopera con los dientes de trinquete para 
evitar la rotación de la rueda más de la fracción de 
revolución, girando la rueda por la acción de la tira 
de etiquetas que pasa alrededor de la misma, siendo 
arrastrada la tira de etiquetas a través de la máqui­
na por un par de rodillos de tracción movidos por se­
parado de la rueda.

10. - Perfeccionamientos según la reivindi­
cación caracterizados porque los rodillos de trac­
ción son impulsados por una cremallera que se acopla 
con los dientes de engranaje en uno de los rodillos.

11. - Perfeccionamientos en la construcción 
¡̂ie mecanismos impulsores y posicionadores para máqui­
nas impresoras y etiquetadoras, tal y como queda 
sustancialmente descrito en la presente Memoria, y
en los dibujos adjuntos.
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Esta Memoria consta de doce hojas, escritas
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