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PERFECCICHAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE DISPCSITIVOS DE AJUSTE
DE L0G EJC3 DE ANODOS SUBRE LAS BARRAS PRINCIPALES DE LAS CUBAS
DE ELECTROLISIS DE LA ALUKINA,

%#@ﬂ%yz/ﬂ: DARIEL DUCLAUX, de nacionalidad francesa, residente en 138

-~

bis, rue du Faubourg de Roubaix % Lille {Howd), Francia,

La inveneidn sp refiere a un dispositivo
de ajuste de los sjos de dnodous en las barras principales
de las cubag do alect;oiisiﬁ de la alumina con dnados gre~
cocldos,

5, tn las cubas de slectrolicsis con dnodos
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precocidos, los dnadnu son sellades a la parie inferior del

ajuste de los ejes que a su vez ce unsh per ajuste en las
barras:principales horizentales para formar un cenjunto rie

gido que constituye el gistema andidico.

El sf

tema anddico debe ser animado ue un

movimiento de dsscenso.vértlca* para compensar el desgawto
deg los Znodos y mantener asi sensiblements constante la dis~

tancia interpolar, } v

El, desgaste de los dnodos obliga ptr una
parte a camblar dstos fy por otra a remontar las barras prine
cipales cuando han 1l;géd9 al final de su carrera base parah“’
el movimiento de descéﬁso precipitado. La subida de lac ba-
rrag debe e?ectuarééiaih movimiento alguno de los dnodas.

El cambio de dnodos y la subids ds las bae
rras necesitan el desajuste de lz unién eje~barras principa-
les;

El dlspo51t1vo de ajuste de los ejes en
lass barras principales tiene un dohle papel- aspgu“ar una
unidn mecdnica satisfactoria y efectuar un contacto eléctri-
co dando una muy débil caida de tensidn bajo la accidn de
la fuerte intonsidad qus recorre cada &nodo, Esta intonsi-
dad en las cubas modernas pusde llega¥ g incluso sobrspasar
ios 10,000 amperios, - |

Esta unibn exige un ajuste muy importan-
te correspondiente para las fusries intensidades, 2 un es-
fuerzo de 12,000 2 15,000 daN, este ajuste debe ser evidone
temente medido y cbntroiado. ,

' Existen actualmente difarentes_dispoéin
tivos ds ajuste. La mayorf{a son manéjados manualmente ¥y nozw

malmente procuran una fuerzs de ajusta insuficiente e insu~
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ficlientemente controlada,

. Mogunos dispositiveos de ajuste manual 1lew
van una parte amovible que debe ser retirada manualments pa-
ra permitir la salida del eje de 4nodo,

Otrogs dispositives ne }levun la parte
amovible poro poséun unos drganas que deééparecen para de=
jap salir al éje de 5nod6. Estos dispositivos son, bien coib-
plejos y por lo tanto costosos, bien mal dispuestos para
gor mansjados mecdnicaments a la vez para el cambio de &nodo
y para la subida de las bawras principales.

El objeto de la invencidn es un disposi#u*'
tive de ajuste de los ejles de énodos en las barras princi= ‘
pales de vubas de electrolisis de la allminsy gue comprenden
pox una parte un aparato de ajuste y, por otra parte, un

aparato de mansjo; el aparato de ajuste estd concebido y

* realizado para sjercer unos esfuerzaos de ajuste muy eleva-

dos y ser mansjado y maniobrade por un mecanismos espcciali-
zadu con control de ajuste; el aparato de manejo y de manio-
bra eétévconcebido.para actﬁar sobrs ei apara%o da ajuste
con eficacia y seguridad, £l aparato de ajuste y el aparato
ds maniobra estdn concebidos el uno para sl oatrc des manera
que constituyen un conjunto homogéneo que responde mds exac~
tamente a las diferentes nscesidades de la éxblutacién.

El aparato de ajuste estd igualmente cone
cebido para facilitar su mangjo mecdnico durante la subida
de las barras principales.

En fin el aparato de ajuste estd tambidn
concebido para adaptarséva las formas de los ojes de 4dnodos

las mds eficaces y las mds scondmicae,

El aparato de ajuste comprende esenclal-
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menta dos palancas articuladas en un ejé comdn, toc tusrecas
que giran respectivaments sobre cada una de las palancas y

un tornillo que comprende dos pertes de paso contrarias wow
tuando sobre las tusrcas para alejar o acercar las palanpas.
Cada palanca comprends por lo menag uha barra transversal qué
hace presidn socbre el eje da dnodo cuando se alejan las pa-

lancas. El eje coml(n tiene spoyoc sabre dos ganchous salidsrice

X ¢
- de la barra principal y colocados de una y ntré parte del

sje de énodo, ) _
. El aparsto de manejo comprende.esancial- R

mente: una pinza doble susceptible ds asir el eje comdn de e'
las palancas dal aparsto de ajuste. por cada una ds sus extre-
midades que sobrepasan, a este objeto, los ganchos de epoyo;
un medio de guiado a lo largo del eje de énodo, constituide
por sjemplo por un rodillo provisto de bridas de tambor latow
rales cuyo eje de rotacidn as llevado por un armazén qus soe
porta la pinza doble y la llave, EY armazdn estd colocado en’
la extramipad de una'guia vertical que asegura su movimients
de subida o bajada.

Sogln una forma particular de raalizacién
del dispositive, la guia puede astar cdlocada en sl eje de
la llave de ajuste lo que permite transmitir o ésta su movie
miento de rotacidn; en este caso, esta guia es mévil al mis-
mo tiempo en translacidn vertical y en rotacidn. Ecta gufa
puede ser telescdpica, '

La invencidn asi definida estd explicada
a partir de un ejemplo ilustrado por las figuras adjuntas,

Las figuras 1 a 4 represoentan un aparétu

de ajuste,

La figura 1 Lo represcnta de poerfil on po-
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sicidén compacta; ls figura 2 lé representa on posicidn aflo-
Jada, La figura'3 lo repressnta en alzade, la figura & en
planta. A \

Las figuras 5§ a 8 representan un aparato
de mansjo y de maniabr#ﬁdel aparato de ajuste,

La gigura 5 repressnta, visto de perfil,
la parte inforior, la %igura 6 es semejante a la figura 5,
pero la parte superiog;QB la figura estd vista en corte; la
figura 7 es un corte Qéfcial visto en alzada de los drganos
que representan las f%gqras 5 y 6. La figura 8 repressnta la
parte inferior del apérato de manejo montada sobre el apars:f@
to de ajuste. o

'Eéq;figuras 9 a 1i representan el conjun
to del aparato de ajuste y del aparato de maniobra.

En la figura 9y el aparato de ajuste ese
té en posicidn compacta, mientras qua-eaté en pqsicidn aflo-
Jada en la figuré 10, en fin, la figura 11 representa el
conjunto del aparato en la‘posicidn donde se encu;ntra dag-
puds de ser depositado por sl dnodo usado. '

El aparato que reprasentan las figuras

tiene por objeto el ajuste de un eje de 4nodo (10) en una

barra prineipal (3).

7 Segln las figuras (1) a (4), unos ganchos
(1) estdn fijados scbre la barra prinecipal (3) por medic de
pernos (2). Las palancas (4) y (5) se articulan sobre un
eje (6) que se apoya sobre los dos ganchos (1) y es llevado
por ellos., En posicidn compacta, segln la figura 1, las ﬁa-
lancas (4) y (5) ejercen’su ajuste por la aceidn ds bartas
transversales (7) sobre el eje da 4nodo (10), Un tornillo

(8), que comprende dos partes roscadas a paso contrario, ac-
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tua sobre umas tuercas giratorias (9) psra acciomar las pa-

lances (4) y (5). Este tornille (8) estd provisto de una ca-

_beza de meniobra (B1).

En posicidn aflojada, seglin la Tigura 2,
las'tuercas.(é), bajo la aceidn de los pasos centrarios del
tornillo (8), se acercan cuando esta Gltima estd puesta an
rotacidn en el sentido deseado, El tornillo (8) es inmovil

en translacidn ya que su cabeza (Bl) gquada aprisicnada por

Vunarl;ave prevista sobrs el aparato de manejo. Resulta que =2l

eje (6) se desplaza hacia la izquierda con relacidn a la fi=

gura 1, 1o que es necesaric para permitir su salida de los
ganchos por une translacidn vertical,

Segdin las figuras 5 a 8, sl aparato de
manejo comprende una pinza doblé (12) cerrada por un resor-

te (13) y susceptible de asir el sje (6) por cada una do sue

extremidades que sobrspasan con ests chjeto los panchos de

apoyo (1); una llave de ajuste (14) susceptible de actuar
sobre una cgbaza dg la cual estd provista sl tornillo doble
(8); un medio de qufa a lo largo dsl eje de dnodo {10) cons-
tituido por ejemplo por un radille (11) provisto de bridas
de tambor lateralss y cuyo ejs de rotacidn (110) es ilevado
por un armazﬁn (111) que soporta la pinza doble (12) y ia
llave (14), Este armazdn esté colocade en la extremidad de

una guia vartical (17) que asegura su movimiento da subie

.da y da bajada, Esta gufa puede @star ventajosamente coloca=-

da en el eje do'la llave de ajuste (14) con el fin de trans-
mitir, 3 esta Gltima, su movimisnto de rotocidn. En este caw
80, la gufa es wSvil al mismo tiempo en translacidn verhie
cal y en rotacidn, puede sor telasciplca.

Segin la figura 5, el aparato de mzhelo



10,

15.

20,

28,

30,

después do haber costeado el eje de dnode (10} por rodaiien-
to del rodillo, (11), se coloca en posicidn por ajuste de
los mordazas mdviles de la doble pinza (12) sobre el oje
(6), estes mordazas estén unidas por el resorte (13). La
accidn de este resorte puede ser reforzada, por ejemplo per
la de un pequeiic tornille no representado. La ratacién de
la 1lave (14) afloja el aparato de ajuste y provoca el des-
plazamiento del eje (6) hacia ls izquierda de la figura.

Segin la'figura'ﬁ, la llave de ajuste
(14) comprende una cabeza hembra (141) susceptible de coo=~
perar con una cabeza macho (81) del tornilloc (8). Estéd mon- ¥
tada sobre unos rodillos (142) que la permiten girar con re-
lacidn al armazén (111). |

Segln la figura 7, el rodillo (11) es~
t4 montado sobre rodamientos a bola y las mordazas de la
pinza (12) estdn articuladas directamente sobre el ejs {110).
Se ha apuntado un casquillo de elevacidn (15) que permite °
cubrir el eje de &nodo (10) y asirlo, por sjemplo mediante
los ganchos (16). La figura B represgnta el aparato en cur~
80 do translacidn vertical, el rodillec (11) rodando cobrs
el ejs de dnoda (10),

Seglin las figurss 9 a 11, la gufa ver-
tical (17), con sus Srganos de mando estd articulada sobre
un eje horizontal (20) paralelo a la barra principal (3)

y llevado por el casquillo de elevacién (15); un resorte

(19) actua sobre una guia de manera a aplicar el rodillo

(11) sobre el eje de dnodo (12) y también contra una rampe

prevista a este efecto sobre el casquillo de elevacidn (15)
franqueando una pieza intermediaria (21) solidapria del cas-

quillo, La rotacidn de la llave (14) estd dirigida per un
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‘mntor (18) qus pusde ser eléctrico, neumac&co ¢ hidrdulice.

Esta dlopOalClﬂﬂ permite al apsratn dos~
lizarse sucesivamente sobra el ejo ds dnode (10) y sobre el
cauqu1lln de elevacidn (15), lo que permites por una parte
congervar el aparato a: lo largo del Caqu’Llc de slevacidn
(15) y liberar asi completananta el eje de é4nodo {1D), por
otra parte raemplazar, reccrr;ende en sentido contrario el

mismo camino, el apargto sobre sus ganchos (1) y esto con

toda seguridad incluso en el caso de visibilidad nula,

La’guma (17) opuede ser accionada en trang-
lacidn uertmcal por un “tornillo (24 alectro-mecénxco, nau~%‘w
mético o hidraq;lco.. ‘

'LSJ?igura 10 representa sl conjunto en
el caso en que la barra principal (3) estd en su posicidn
mda baja con rslacidn al eje de &nodo (10), sl ‘aparato de

ajusfe queda en posicidn aflojada. La figura 11 lo reopresenw

ta en la posicidn dends se encuentra despuds del depdsito

de un dnodo usada y antes de asir un 4nodo nuevo: el apars~
to de mansjo consarva sl aparato de ajbste deséinada a sor
colocado despuds de la introduccidn de un nueve 4node en la
cuba, '

. En las figuras 8 a 11, el sisteme ssté
represchtado fijado sobre una méquina una de cuyas funciohss
es de cargar los dnodos usados, El sistema estd suspendido
a la extremidad de un brazo rigido (22), el casquillo de
elevacidn (15), estd por ejemplo fijado a la extromidad de
una guia (23) accionada verticalmente por un ternille. £1 ejle
(21) estd fijado a la parte superior de dos brazos varfica1
les solidarios dal casquildo de wslevacidn (15).

Se observa quo sl tornillo (8) que manda
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ol aparato de ajuste ha side golocado cexrticalmente; de esta

forma, basta un movimiento de translacidn vertical para co-
locar la llave ;obra la gabéza del tornillo y permitir asi
el manéjo de su rotaci6n; .

€1 dispositivo se aplica a la fijacién
de los ejes de 4nodos ﬁ;*cuhas de slectrolisis sobre las ba-

rras principales que los llevan,

Dd&orita suficientemente la naturaleza
dsl invento asi como lé manera de realizarlo en la prictica
debe hacersse constéi?gye las disposiciones anteriormente in=
dicadas son susceptlbles de modificaciones de detalls en
cuanto no alteren su principio fundamental. También se hace
constar que sl invento corresponde a una:solicitud de Pa-
tente presentada en Francia P,V, W2 69 10,161 ds 14 de abril
de 1969, acogiéndose por lo tanto a los beneficios que con-
ceden los Convenios Internacionales en vigor, siendo lo gue
constituye la esencia del referido invento y por lo que se

solicita Patente de Invencidn por 20 afios en Espafia, sobre:

 PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCIDN DE DISPOSITIVOS DE

AJUSTE DE LOS EJES DE ANODOS SOBRE LAS BARRAS PRINGIPALES
DE LAS CUBAS DE ELECTROLISIS DE LA ALUMINA, caracterizdndose

" por lo siguientes

l,= Perfeccicnamientos en’la construccidn
de digpositivos de ajuste 'de 1os ojes de énodos sobre las
barras principales de las cubas de electrolisis de la aldmi-

na, caracterizados porque se combinan un aparato do ajuste
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y un aparato de manejc, comprendiendo dicho sparatv de ajuste

dos palancas articuladas sobre uvn eje comin, dos Luercas gue

L4

giran respectivamente sobre cads una de las palancss, Yy un
tornillo que comprends dos partes de paso contrarias, qus 2nw

tuan scbre las buercas con el Tin de alejar o acercar las

palancas, dotadas cada una da éstas de por lo menes una haw
rra transversal que hace - presidn sobre el eje de dnodo cuan-

do las palancas son alejadas, el eje comin oo apoya sobra dus

ganbhos solidarios de la barra principal colccados a unz v

otra parte del eje de dnodo, 6omprenaiendo aafmigmo sl apara-

Ta

to de .mansjo de unRa pinza'dhble‘suscaptible de asir el sja. o

_comén de las palances dsl aparato de ajuste, por cada unz de

sus axtremidades que sobrepasan a este efects, ganches de
apoyo, una llave susceptible de actuar sobre una cabeza del
tornillo a paso contrario y un medio de gufa a lo larnc dal

ejs de énoéu.

24w Perfacﬁianamientoé segln la raivindie
caeidn l,‘caracteriéadosrporque él médin'de guia a lo larns
del eje da 4nodo se consf&ﬁuye por un rodillo provisto de
bridas de tambor laterales} cuyo eje se llsva por un armase

zén que soporta la pinza doble y la llave.

3.~ Perfeccionamientos seglin la reivindi-

‘cacidn )} o 2, caracterizados porgue la guia se coloca en ol

cje da la llave de ajuste que transmite a este Gltima su moe

vimiento ds rotacidn.

ﬂ"‘ s
4o~ Parfeccionamientos seglin la reivindie

cacién 1 o 2 o 3, cafacterizados porque dicha guia se articue -

s



la alredsdor de un eje horizantel paralelo a la barra princl~
pal y un resorte que aplica el modio de guiado cantra el aje

L4

de dnodo.

§,- Parfeccionamisntos segln la reivindi-
5, -cpacidn 1 0 2 o 3, caracterizades porque la guia we telescd-

pica.

6= Parfeaciohamientos segln la reivindi-
gacidn 4 o 5, caracterizades porgue el eje del dnodo se pro~
longa por ung rampa colocada sobre un casquillo de slevacidn ~
10, que sirve para manipular el sje unido a ssta rampa por una

pleza intermaediaria solidaria del casquillo de elsvacidn.

7.~ Perfeccionamientos segln la reivindi-
cacidn 6, caracterizados porque el eje horizontal estd lle~

vado por el casquillo de elevacidn,

15, - ;' ‘ B, Perfaccionamiéntos en la construceidn
de dispositivos do ajuste de los ejes de 4nodos sobre las

barras principales de las cubas de electrolisis do la ali-

Jalmente descrito en la presen-

20, : f-pta Mogloria consta de 11 hojas escritas
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