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I-a presente invención se refiere a un dispo­

sitivo de seguridad para les diferentes en clavara! entos 
cíe conexión y de apertura de un conjunto de unión entro 

dos recintos estancos» unión constituida para cada re­

cinto, por una brida y una puerta que cleliraiia. una atsr
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tura Se igual diámetro, poniéndose en contacto las dos bridas, 
asi cono las Sos-puertas, durante la unión, puüiendo estar ■ 
abierto el conjunto de las dos puertas yuxtapuestas y encla­

vadas la una sobre la otra, proporcionando de este modo un 
paso para la transferencia entre los dos recintos, pudiendo 

uno de estos recintos, en particular, ser una célula de mani­

pulación de productos peligrosos, asociada por ejemplo a ins­
talaciones nucleares, y el otro recinto puede ser un recipien 

te estanco susceptible de adaptarse sobre la primera célula ó 
cualquier otra célula análoga.

De forma más precisa, la presente invención se 

refiere a un dispositivo de seguridad para los sistemas de 
enclavamiento y de apertura de la unión estanca entre dos re­
cintos yuxtapuestos- y enclavados el uno sobre el otro, estan­
do constituida la unión para cada recinto por una brida y una 
puerta, comprendiendo el citado sistema una brida de primer 
recinto que comprende una corona móvil externa que enclava 

el segundo recinto a la primera brida contra brida, una coro­

na móvil interna, llamada de enclavamiento accionado on rota­

ción, provocando esta rotación el enclavamiento de las dos 

puertas la una' contra la otra y el desenclavamiento de la 
puerta del segundo recinto con relación a este último, y mía 

corona de extracción, cuya rotación con relación a la corona 
de enclavamiento, libera el conjunto de las dos puertas, ca­
racterizándose el citado dispositivo de seguridad porque com 

prende dos placas que forman solapas, una de las cuales es 

solidaria de la brida del primer recinto, un primer órgano

de enclavamiento que impide cualquier desplazamiento de X¡
corona de enclavamiento cuando la corona externa no está en 
posición de cierre, un segundo órgano de enclavamiento que
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recinto y na tercer órgano ele enclavan! ento que impide girar 

a la corona de extracción cuando las dos puertas no están en­
clavadas la una contra la otra.

Según una primera forma de realización venturosa 

que corresponde al caso en que la corona de-enclavamiento 
sea accionada en rotación por una palanca, que comprende un 

dedo de inmovilización accionado por palanca, que la bloquea 
sobre la brida del primer recinto, estando provista esta co­
rona de ranuras que permiten la rotación de la puerta del 

primer recinto provista de espigas, y en el caso de que la 
corona de extracción sea accionada en rotación por palanca, 
comprende un dedo de inmovilización accionado por palanca 

que la bloquea sobre la corona de enclavamiento, estando pro 
vista esta corona de extracción de rampas que reciben las ei_ 

tadas espigas de la puerta del primer recinto: caracterizán­

dose el citado dispositivo de seguridad porque comprende una 
placa solidaria de la corona de extracción, que cubre un seo 

tor al menos igual a la carrera de esta con relación a la co 
roña de enclavamiento, placa sobre la cual topa la palanca 
de accionamiento de rotación y/ó de inmovilización de la co­

rona de enclavamiento para todas las posiciones distintas de 

las que corresponden a la puerta completamente aplicada so­
bre la brida de célula, porque comprende una segunda placa 

solidaria de la brida de célula que cubre un sector al ráenos 
igual a la carrera de la corona de enclavamiento, placa so­

bre la cual topa la palanca de accionamiento Se rotación y/o 

de inmovilización Se la corona de extracción para tedas las 

posiciones distintas de la posición de enclavamiento de las 

dos puertas yuxtapuestas y, un vástago. situado entre la co-
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roña de enclavas!ento externa y la corona de enclavamiento 
interna, que atraviesa de forma estanca la brida de parte a

parte, de longitud superior al espesor atravesado, compren­

diendo cada una de las citadas coronas, respectivamente, un 

orificio troncocónico que recibe la extremidad del vástago, 
colocándose los citados orificios, enfrente del vástago cuan 

do las citadas coronas están en posición enclavada.
Según, otra forma de realización ventajosa, que 

corresponde al caso en que la corona móvil externa presente, 

sobre su periferia externa, una porción que constituye un 
primer sector dentado que engrana con un primer piñón, cuyo 

eje es solidario de la pared del primer recinto y que, pue­

de ser arrastrado en rotación por medio de una manivela amo­

vible, de donde la corona de enclavamiento es puesta en rota 
ción bajo el efecto de la rotación imprimida a la corona ex­
terna por medio de la citada manivela amovible y presenta, 
por una parte, sobre una porción de su periferia externa un 

segundo sector dentado que engrana con un segundo piñón, cu­

yo eje es solidario de la corona externa y que puede ser 

arrastrado en rotación por medio de la citada manivela amo­

vible, y, por otra parte, rampas sobre las cuales están apli 
cadas espigas solidarias de la puerta del primer recinto y 

que, bajo el efecto de la rotación imprimida a la corona de 
enclavamiento por el citado segundo piñón se desprenden las 
citadas espigas, liberando asi el conjunto de las dos puer­

tas, caracterizándose el citado dispositivo de seguridad 
porque comprende dos placas que forman solapas, a saber; de

una parte una primera placa, solidaria fie la corona de en- 

clavaaiento y que recibe el primer sector dentado, ésta pía-

30 oa presenta muescas que permiten montar y desmontar la maní'
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amovi H  o so ere el aoo 1 oiiemien uo 0.0. 
mente al comienzo y al final de carrera

primer piñón, única- 

del. primer ¡sector fien

tado y, por otra parte, una segunda placa, solidaria de la 
pared del primer recinto y que tieiie una forma tal que recu­

bre el accionamiento del segundo piñón cuando el primer sec­

tor dentado está al comienzo de carrera y deja este acciona­

miento desprendido cuando el primer sector dentado estad al 
final do carrera, siendo tal el montaje que no es posible, 

en ningún momento, desprender la manivela amovible de uno de 
los dos piñones para montarla sobre el accionamiento del otro 
piñón.

Otras características y ventajas de la invención 

se pondrán de manifiesto por medio de la descripción que si­
gue, hecha con relación a las figuras adjuntas y que dan a 

título explicativo pero de ningún modo limitativo, dos for­

mas de realización de esta invención.
En estos dibujos;
- la figura 1, es una rueda en s.ección, puerta 

cerrada, del dispositivo según la invención en el caso de un 
accionamiento directo, por palanca de todas las coronas de 

enclavamientoj
- la figura 2, es una vista en planta de este 

dispositivo, vista tomada desde el interior del primer recin 
to;

- la figura 3, es una vista parcial de la figu­

ra 1, estando abierta la puertaj

- la figura 4, es una vista en sección, puerta 

cerrada, de otra forma de realización del dispositivo según 

la invención, que corresponde al caso en que las coronas de 

enclavamiento y de extracción son accionadas por piñones y
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manivelas, finalmente;
- la figura 5, es una vista en planta del dis­

positivo de la figura 4, vista tomada desde el interior del 

primer recinto.
El sistema de enclavamiento de tipo conocido re­

presentado en estas diferentes figuras está destinado, por 

una parte, a permitir la conexión y el enclavamiento de un 

recipiente estanco (segundo recinto) que .presenta una puer 

ta circular, sobre una célula estanca (primer recinto) que 
presenta una brida y una puerta, célula destinada por ejem­
plo a la manipulación de materiales peligrosos ó destinada a 

aislar contra el exterior materiales sensibles a las condicio 
nes externas, el conjunto está destinado para permitir por 
nna parte el enclavamiento de los dos recintos el uno sobre 
el otro y la yuxtaposición de las dos puertas que, tras en­

clavamiento, se abren, la apertura de la unión asi realiza­
da permite la transferencia de-objetos de uno de los recin­

tos al otro, efectuándose el conjunto de la operación bajo 

una estanquidad constante con relación al exterior.
En el caso de la primera forma de realización 

del dispositivo según la invención (figuras 1 a 3), la pared 

1 óe la célula comprende una brida 2 que comprende principal 
mente una junta y una tuerca de fijación; esta brida compren 

de, comenzando por el exterior de la célula, una corona de 
enclavamiento externa 6; esta corona de enclavamiento asegu­

ra el enclavamiento del segundo recinto ó recipiente 17 so­

bre la brida 2 por un movimiento de rotación. En el inte­
rior de la célula, la brida 2 comprende una corona de encla­

vamiento interno 4, guiada por roldanas tales como 30; una 

palanca de accionamiento 7 permito arrastrar la rotación
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do la corona 4; esta corona comprende a sv 
corona 5 denominada corona de extracción.

ven una segunda 
Una palanca de

accionamiento 8, análoga a 7, permite mover la corona de ex­
tracción 5 que es a 3U vez guiada en el interior de la cora­

na 4 por roldanas tales como 31.
El funcionamiento del conjunto es el siguiente:

se aporta el recipiente 17 que se enclava por medio de la 

corona 6; las puertas 3 y 18, que e.stán enfrente la una de 

la otra, se enclavan entonces por la rotación de la corona 4, 

que provoca la rotación de la puerta 3 por intermedio do de­
dos 28 colocados en las ranuras 29, permaneciendo la citada 

puerta aplicada contra la brida por el contacto del mismo 

dedo 28 con la extremidad de la rampa 19. En una primera 
parte de esta rotación, del orden de 30 grados, la puerta 3 

se enclava sobre la puerta 18 hasta la realización del tope 
relativo; arrastra entonces la puerta 18 que, girando en el 
recipiente 17, se libera ella misma; se procede a continua­
ción a la extracción de la doble puerta 3 - 1 8  por rotación 
de la corona de extracción 5 que, por intermedio de las ram­

pas 19, extrae la doble puerta, impedida de girar por el 
contacto de los dedos 28 en las ranuras 29 de la brida de en 

elevamiento que permanece inmóvil. Es evidente que, en el 
caso principalmente en que se deban proteger contra la toxi­

cidad productos contenidos en el recinto y en el recipiente, 
es muy importante impedir cualquier falsa maniobra en el con 

junto de las operaciones descritas anteriormente, que no de­

ben efectuarse en un orden cualquiera. Se conocen los dispo 
sitives de seguridad que- exigen el empleo de informaciones 

y de prohibiciones eléctricas reflejadas en un pupitre de ac 
clonara!ento, pero éstos dispositivos tienen el inconveniente



.la presente Invención se refiere a raí dispositivo 
totalmente mecánico. Este dispositivo comprende un conjunto 

de piezas de inmovilización y de solapas, una pieza de inmo- 

5. vilizaeión 9 asegura el bloqueo de la corona 4 con relación

a la brida. 2 en la que están practicados orificios ciegos • 

enfrente de las posiciones tomadas por la pieza 9 cuando la 

corona 4 está en posición abierta y cerrada, la posición de 

cierre es la que conduce al enclavamiento de las puertas 3 y 
10. 18 la una contra la otra. En el caso presente, la pieza 7

acciona al mismo tiempo el movimiento del dedo de inmoviliza 
ción 9 que libera por un movimiento de pivotamiento, que tie 

ne lugar en un plano que pasa por el eje general de la unión 
de una parte, y la rotación de la corona de enclavamiento 4 

15. por un movimiento general radial. Una placa solapa 10 soli­

daria de la corona de extracción 5 toma una forma de sector 

tal que, en la posición representada en la figura .2, deja sa 

lir la extremidad de la palanca 7 (con la posición 7^ en' 

trazo lleno) pero que, para cualquier otra posición tal co~ 
20. mo 7^ hasta.la extracción completa de las puertas impide a

la citada palanca 7 extraer el dedo de inmovilización 9 de 
su alojamiento. Por otra parte, segán la posición de la co­

rona externa de enclavamiento 6, un dedo 32 representado en 
la figura 1 puede, o nó, salir de un orificio troncocónico 

25. practicado en la corona 4. Este dedo 32 está terminado en

sus dos extremidades por una porción troncocúnica ó redondea 

da? atraviesa la brida 2 y una membrana 33, aplicada por la 

tuerca 34-} asegura la estanquidad durante su deslizamiento. 

Orificios, de forma troncocónica 6 redondeada, están practi­

cados respectivamente sobre la corona externa 6 y sobre la30
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corona do enclavamiento 4 ; impiden Tirar a las gos coro , * nj)

y 6 mientras una de ellas no esté en la posición cerrada.

En la posición representada en las figuras 1 a 3, se ve que 
es imposible desplazar la corona 4 a pesar de la forma tron- 

eocónica del orificio, el dedo 32 toma apoyo franco sobre la 
corona 6; por el contrario, cuando la corona externa 6 está

igualmente en posición cerrada, merced a la longitud apropia 

da del trinquete, un ligero esfuerzo sobre la corona de en- 

clavaniento 4 hace salir de su alojamiento el dedo 32 que blo_ 

quea la corona 6.
La corona de extracción 5 comprende (ver figura 2)

como la corona de enclavamiento 4, un dispositivo de inmovi­

lización arrastrado igualmente por. el pivotamiento de la pa­
lanca 8; una seguida placa 14, fijada sobre la brida 2 y co­

locada según un sector, hace imposible cualquier desenclava- 
miento del dedo 36, para toda posición de la corona de desen

elevamiento, salvo cuando esta última está en posición cerra 
da, puerta enclavada. Entonces es imposible bajar la palan­

ca 8, y mover la corona de extracción 5. En estas-condicio­
nes, el funcionamiento de los enclavara!entos es el siguien­
te; partiendo de la posición 7 , 8 ^  en la que la puerta es­
tá aplicada en su brida, la corona 4 abierta, la corona 5 ce 

rrada, cada una de ellas inmovilizada por su pieza de inraovi 

lización 9 ó 36; es imposible de desenclavar 36 porque la pa
lanca 8 en posición 8 topa contra la pieza 14, haciendo im­

posible todo desenclavara!ento de este dedo 36, asi pués hace

igualmente toda rotación imposible 

eionar la palanca 7 lT desprender e

. Además seria posible ac 

1 dedo de inmovilización 9,

pero toda rotación de la corona seria imposible, porque el 
dedo 32 penetra en el orificio de la corona 4 y la inmoviliza.
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Se puede entonces colocar un recipiente 17 y, tras cierro de

la corona de enclavamiento externa 6, el dedo de enolavamien- 

to 32 es liberado, se puede provocar la rotación de la corona 

de enclavamiento 4 por medio de la palanca 7 previamente ba~
jada. Al final de la carrera (72, \ )  el dado de inmoviliza­

ción 9 viene a su vez a inmovilizar la corona 4 con relación 

a la'brida 2; mientras ,, que la palanca 8 se encuentra en posi­

ción 82 en la extremidad de la pieza 14 que hacia-imposible 

todo movimiento de la corona 5; asi pues, es posible extraer 

el dedo 36 apoyando sobre la palanca 8 y efectuar la rota­
ción, extrayendo de este modo la doble puerta de la brida.

A partir del momento en que comienza esta rotación, la placa 

10 impide todo movimiento de la palanca 7, y por tanto de la 
corona de enclavamiento 4; es de hacer notar que sí, por 
error, el operador aposta sobre la palanca 7, liberando de es 

te modo su dedo de inmovilización 9 , la palanca 7 topa con­

tra la placa 10, impidiendo de-este modo efectuar la extrac­
ción de las puertas. En esta posición, e3 imposible despla­

zar la corona externa de enclavamiento 6, que se encuentra 

inmovilizada por la extremidad del dedo 32 introducida en un 
orificio troncocónico practicado en la citada corona; así 

pués es imposible retirar el recipiente con la puerta abierta.
Queda sin embargo, en el sistema así descrito, 

una posibilidad de error que consistiría en accionar la coro

na de extracción 5 sin haber puesto la doble puerta en su 
sitio. Con el fin de evitar este grosero error, y según una

forma de realización ventajosa, el talón 37 de la charnela

que tiene la doble puerta se encaja en una chapa 38 dispues­

ta en la brida 2.

Otro error posible consistiría en el ciejrre de30.
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la corona externa 6 en ausencia de recipiente, en este oseo, 

todo ocurriría como si estuviese colocado un recipiente, el 

dedo 32 liberaría la brida de enclavamiento. Para suprimir 
este riesgo un trinquete 12, en ausencia de recipiente, blo­

quea el movimiento de la corona externa 6. El mismo sistema 

podría aplicarse, por otra parte, a-la inmovilización de la 

corona de extracción 5 mientras que no está'colocada, ninguna 
puerta.

Las figuras 4 y 5 representan otra forma de rea-■ 
lizaeión del dispositivo según la invención, que corresponde 
al caso en que las coronas de enclavamiento y de extracción 
sean accionadas por pifiones y manivelas.

Tal disposición se impone cuando las puertas tic 

nen un gran diámetro, lo que necesita, para permitir su rota 
ción, pares de frotamiento elevados. Una sola manivela 15 
sirve para accionar sucesivamente la corona de enclavamiento 

y la corona de extracción; el arrastre de e3ta última se eíec, 
túa por medio de un piñón 39 cuyo eje es solidario de la bri­
da y pifión que coopera con un sector dentado 20, practicado 

sobre la corona 4; la colocación de la manivela sobre su mar­
co hace pivotar la leva 57 que provoca la liberación del dedo 

de inmovilización 9 y recíprocamente. En esta forma de rea­

lización, la placa 10 recubre el sector dentado 20 de la co­
rona de enclavamiento; presenta muescas 26 y 27 que permiten 
montar la manivela 15 sobre el accionamiento 24 del piñón y 

de desmontarla únicamente al comienzo y al final de la carre­
ra. Igualmente, la placa 14 solidaria de la brida tiene una 
forma tal que impide la colocación de la manivela en cual­

quier posición que no sea la posición en la que la brida de 
enclavamiento está cerrada.
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En estas condiciones, el funcionamiento del dis­
positivo de seguridad según la invención es el siguiente: 

una ves colocado un recipiente, la puerta de la célula se 

cierra y se aplica sobre la brida, la placa 10 permite, por 
la muesca 26, la colocación de la manivela 15 sobre el ac­

cionamiento 24 del piñón 39; en esta estado, seria posible . 
colocar la manivela sobre el accionamiento 25 del piñón 40 
solapado por 1.a placa 14. Bajo la acción de la manivela 15, 
la corona de enclavamiento 4 es'arrastrada. Al final del 

enclavamiento, la manivela puede desprenderse, lo que es im­

posible entre las dos posiciones, en razón del perfil de la 

placa 10. Se puede colocar entonces la manivela sobre el 

accionamiento 25 del piñón 40 que arrastra la corona de ex­

tracción; se subraya entonces que por el desplazamiento de 
la corona 5, la placa impediría poner una segunda manivela 

sobre el marco 24 que sirve para accionar el enclavamiento.

vento, asi como la manera de realizarlo en la práctica, de­

be hacerse constar que las disposiciones anteriormente in­
dicadas son susceptibles do modificaciones de detalle en 
cuanto no alteren su principio fundamental; también se hace 

constar que el invento se refiere a una solicitud de paten­
ta presentada en Francia con fecha de 4 de abril de 1969,

2 E.SF. 6910571, acogiéndose por lo tanto, a los beneficios 

que conceden los Convenios Internacionales en vigor, siendo 

lo que constituye la esencia del referido invento y por lo 

que se solicita Patente de Invención por 20 años en España, 

sobre: Perfeccionamientos en la construcción de dispositivos

3J 0 E A

Descrita suficientemente la naturaleza del in-
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de seguridad para el enclavamiento entre recintos es Lencos; 

c ara eterizándose por lo siguiente:
1. - Perfeccionamientos en la construcción de 

dispositivos de seguridad para el enclavamiento entre recin­

tos estancos, yuxtapuestos y enclavados el uno sobre el otro, 
estando constituida la unión para cada recinto por una brida 

y una puerta, comprendiendo los sistemas constituidos por 

dichos recipientes una brida de primer recinto que comprende 

una corona móvil externa.que enclava el segundo recinto, con 

la primera brida contra-brida, una corona móvil interna deno­
minada de enclavamiento accionada en rotación, provocando es­

ta rotación el enclavamiento de las dos puertas la una con­

tra la otra y el desenclavamiento de la puerta del segundo 

recinto con relación a esta última, y una corona de extrac­
ción, cuya rotación con relación a la corona de enclavamien­

to, libera el conjunto de las dos puertas, caracterizados 
porgue el citado dispositivo de seguridad comprende dos pla­
cas que forman solapas, tuia de las cuales es solidaria de la 

brida del primer recinto, un primer órgano de enclavamiento 
que impide todo desplazamiento de la corona de enclavamiento 

cuando la corona externa no está en posición de cierre, un 

segundo órgano de enclavamiento que impide el cierre de la 
corona externa en ausencia del segundo recinto y un tercer 

órgano de enclavamiento que impide girar a la corona de ex­
tracción cuando la3 dos puertas no están enclavadas la una

ontra la otra.
2. - Perfeccionamientos según la reivindicación 1, 

caracterizados porque cuando la corona de enclavamiento es 

accionada en rotación por una palanca, que comprende un dedo 

de inmovilización accionado por la palanca, que la bloquea
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sobre la brida del primer recinto, estando provista esta co­

rona de ranuras que permiten la rotación de la puerta del 
primer recinto provista de espigas, y en el caso en que la 

corona de extracción es accionada en rotación por palanca, 
comprende un dedo de inmovilización accionado por palanca 

sobre la corona de'enclavamiento, estando provista esta co­

rona de extracción de rampas qué reciben las citadas espigas 
de la puerta del primer recinto, el citado dispositivo de. se 

guridad comprende una placa solidaria de la corona de extrae 
ción,- que cubre un sector al menos igual a la carrera de és­

ta con relación a la corona de enclavamiento, placa sobre 
la cual topa la palanca de accionamiento d.eorotación y/o de 

inmovilización de la corona de enclavamiento para todas 3..as 
posiciones distintas de la que corresponde a la puerta com­
pletamente aplicada sobre la brida de célula, que comprende 

una segunda placa solidaria de la brida de célula que cubre 
un sector al menos igual a la carrera de la corona de encía 

vamiento, placa sobre la cual topa la palanca de aceionamien 

to de rotación y/o de inmovilización de la corona de extrac­
ción para todas las posiciones distintas de la posición que 

enclava las dos puertas yuxtapuestas y un vástago situado 
entre la corona de enclavamiento externa y la corona de en­
clavamiento interna, atravesando de forma estanca la brida 

de parte a parte, de longitud superior al espesor atravesa- 
comprendiendo las citadas coronas cada una respectivamen 

1;e un orificio troncocónico que recibe la extremidad del vás 
tago, colocándose los citados orificios enfrente del vástago 
cuando las citadas coronas están en posición enclavada,

3.- Perfeccionamientos según la reivindicación 1, 

caracterizados porque cuando la corona móvil externa presenta
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sobre su periferia externa, una porción que constituye un 
primer sector dentado que engrana con un primer pirón, cuyo 

eje es solidario de la pared del primer recinto y que puede 
ser arrastrado, en rotación por medio de una manivela amovi­

ble, en donde la corona de enclavamiento está puesta en ro­

tación bajo el efecto de la rotación imprimida a la corona 
externa por medio de la citada manivela amovible y presenta,

por una parte, sobre una,porción de su periferia-externa un 
segundo sector dentado que engrana con un segundo piñón, cu 

yo eje es solidario de la corona externa y que puede ser 

arrastrado.:'en rotación por medio de la citada manivela amo­
vible, y, ñor otra parte, rampas sobre la3 cuales están 

• o  ■ ‘
aplicadas espigas solidarias de la puerta del primer recin­

to y que, bajo el efecto de la rotación imprimida a la coro 

na de enclavamiento por el citado segundo piñón se despren­
den los citados tetones, liberando asi el conjunto de las 
dos puertas, el citado dispositivo de seguridad comprende 
dos placas que forman solapas, a saber, por una parte, una 
primera placa solidaria de la corona de enclavamiento y que 
recubre el primer sector dentado, presentando esta placa 
muescas que permiten montar y desmontar la manivela amovi­

ble sobre el accionamiento de primer piñón, únicamente al 
comienzo y al final de la carrera del primer sector dentado 
y, por otra parte, una segunda placa, solidaria de la pared

dcjl^primer recinto y que tiene una forma tal que recubre el 
cionamiento del segundo piñón mientras que el primer sec­

tor dentado está al comienzo de la carrera y deja este aeeiq 

namiento desprendido cuando el primer sector está al final 
de la carrera, siendo tal el montaje que no es posible, en 

ningún momento, desprender la manivela amovible de uno de los



5.

dos piñones para montarla cobre el accionamiento del 

piñón.

otro

4.- Perfeccionamientos en la construcción de 

dispositivos de seguridad para el enclavamiento entre recin­

tos estancos; tal y como queda sustancialraente descrito en 
la presente memoria e ilustrado en los.adjuntos'dibujos.

Esta memoria consta de dieciseis hojas escritas 
• a.máquina por una -sola cara. ABR» 19"^
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