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PATENTE
DE
INTRODUCCION

a favor de PALSIS, S. A., entidad espafiola, domicilia-
da en Barcelona, calle Virgili, 24, por "APARATO VIBRA-
LOR ELECTROMAGNETICO PARA LA ALIMENTACION AUTOMATICA DE
PIEZAS",

MEMORIA DESCRIPTIVA

Le presente invencién se refiere a un nuevo
aparato vibrador electromagnético destinado a la ali-
mentacidén automitica de plezas diversas a mdquinas que
hen de manipuwlerles.

Pregenta la particularidad, este aparato; de
tener dispuesto un electroimén alimentado por corriente
alterna, situado entre dos grupos de resortes de los
cuatro que formen el conjunto, separados mediante piezas
digtanciadoras, quedando desplazado geométricamente el

electroimdn hacia la periferia, donde figura la boca de
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carga de piezas a suministrar por el aparato.

Es igualmente caracteristico de la invencidn
el hecho de que el plato de vibracidn situado en la
parte superior del aparato, quede completamente acce-
sible por la boca de entrada de las piezas a alimentar,
en orden a su eventusl revisidn, mientras que el reci-
piente que contiene las plezas, en forma de cuerpo de
revolueidn, poseyendo interiormente una configuracién
helicoidal en direccidén ascendente para la marcha de
lag piezas, queda constituido por dos partes esencia-
lesg, de las que la interior rodea y proteje los elemen-
tos de vibracidén electromagnética.

Preferiblemente, el electroimdn funciona a
ung frecuencia de valor inferior a la del punto de re-
sonancia del conjunto de resortes, con la consiguiente
me jora del factor de amortiguamiento.

Los dibujos adjuntos muestren, a titulo de
ejemplo no limitativo del alcance de la invencién y en
representaciones esquemdticas, una forma preferida de
llevarle a la préctica.

En dichos dibujos: La figura 1 es una seccidn
alzada del conjunto del aparato; la figura 2 es una
vista en planta de la parte inferior del mismo, y la
figura 3 unsa vista en planta superior.

El aparato representado consta de uns hase
pesada -l-, con pies eldsticos -2« atornillados median-
te los pernos -3-, de cuya parte superior sobresalen

hacia arriba cuatro soportes -4-, Cada uno de estos so-
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portes lleva fijado el extremo inferior de un resorts
laminar -5- mediante un tornillo -6-, y los extreumos
superiores de dichos resortes van fijados mediente los
tornillos -7- a los soportes =8~ que son solidarios
del fondo de la cuba vibradora =9-.

El accionamiento de este apersatc se realizg
mediante el electroimén -~10- que va fijedo al soporte
~11~ golidario de la base -l-, y cuya grmadura -12- va
fijada al soporte -l3- solidario del fondo de la cubg
vibradors -9-.

Una camisa exterior -l4- cubre todos los ele-
mentos descritos.

La pared interior del fondo de la cube =9~ for-
me pendiente descendente hacia sus bordes segin se apre-
cig en -15~, y de ells arrancea, subiendo por la superfi-
cie interior de dicha cuba, una aleta helicoidal -16-
gue llega hastas su borde y desemboca en una canel de sa-
lide -17-.

En el funcionamiento, las piezas & suminis~
trar, colocadas dentro de la cuba, van subiendo en hile-
ra por la hélice -16~ y son vertidas una a una por el
extrewo de la cenal de salida -17- a la entrada de la
méquina que ha de utilizarlas.

Serén independientes del alcance de la presen-
te invencidén los detalles accesorios y demés caracteris-
ticas congtructives empleadas en su puesta en préctica,
por quedar todo ello somprendido dentro del espiritu

de las siguientes reivindicsciones.
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Se reivindica como objeto de la presente pa-
tente de introduccidn:

1. Aparato vibrador electromagnético para la
alimentacién automdtica de piezas, caracterizado esen~
cialmente por el hecho de tener dispuesto un electroi-
nén alimentado por corriente alterna, situado entre dos
grupos de resortes de los cuatro que formen el conjun-—
to, separados mediante piezas distanciadoras, quedando
desplazado geométricamente el electroimén hacis la pe-
riferia, donde figura la boca de carga de las piezas a
suminietrar por el aparato.

2. Aparato vibrador electromagnético para la
alimentacidn automdtica de piezes, de acuerde con ls
reivindicacidén 1, caracterizado esencialmente por el
hecho de que el plato de vibracidén situado en la parte
superior del agparato, queda completamente accesible
por la boca de entrada de las pilezes g alimentar, en
orden & su eventual revisidn, mientras que el recipién-
te que contiene las piezas, en formg de cuerpo de revo-
lucidn, poseyendo interiormente una conformacidén helie
coidal ascendente para lz marcha de las plezas, queda
constituido por dos partes esenciales, de los que la
interior rodea y proteje los elementos de vibracidn
electromagnética.

3. Aparato vibrador electromasgnético para la
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alimentscidén automdtica de piezas, de acuerdo con l& rei-
vindicaeidn 1, caracterizado esencislmente por el hecho
de que el electroimén funclona a una frecuencis de valor
inferior a la del punto de resonancie del conjunto de
resortes, con le consiguiente mejora del factor de amor-
tiguamiento,

4. Apsrato vibrador electromagnético para la
alimentacién automdtica de piezas.

La presente memoria consta de cinco hojas fo-
liadag egscritas por ung sola cara,

Barcelona, 17 marzo 1970.
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