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Esta invención debida a Eiichiro Hirohashi y 
Mitsuchika Sugawara, se refiere a una máquina indicadora 
de posición de coordenadas del tipo de las que comprenden 
un par de guias rectilíneas, dispuestas ortogonalmente,

5 estando montados transversalmente carros respectivos en 
cada guia, estando cada carro reversiblemente accionado 
a través de un dispositivo de accionamiento respectivo.

Ha sido propuesto utilizar tal dispositivo para 
accionar un dispositivo de conexión a posiciones especifi 

10 cadas en un tablero de terminales, para efectuar operada 
nes de cableado con el fin de interconectar espigas ter­
minales espaciadas, del tablero. Generalmente, los dispo­
sitivos de este tipo son muy caros y, debido a su comple­
jidad, requieren considerable mantenimiento y servicio,

15 con el fin de mantenerlos funcionando en condiciones ade­
cuadas. Es un objeto de la presente invención crear una 
máquina indicadora de posición de coordenadas apropiada 
para indicación de espigas terminales seleccionadas en un 
tablero de terminales, a las cuales son entonces hechas 

20 conexiones eléctricas por medio de un útil separado, con­
trolado manualmente.

Una máquina indicadora de posición de coordena­
das según la presente invención, comprende un par de guías 
rectilíneas dispuestas ortogonalmente, carros respectivos 

25 montados transversalmente en cada guía, un dispositivo de 
accionamiento reversible asociado oon cada carro, para - 
accionar el carro a lo largo de la guia, medios de control 
selectivamente operables para los dispositivos de accio­
namiento, para accionar los carros a posiciones seleccio- 

30 nadas predeterminadas a lo largo de las guías, en la cual
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los medios de control incluyen, en cada guía, una serie 
respectiva de contactos espaciados a intervalos longitud! 
nalmente a las guias, teniendo cada carro una escobilla 
de contacto respectiva, dispuesta, en el movimiento del 
carro para aplicarse sucesivamente a los contactos de la 
guía, teniendo los contactos y la escobilla circuito as& 
ciado con los medios de control, de tal manera que el r 
funcionamiento de los medios de control aplica una ten­
sión a un contacto seleccionado de cada serie y excita 
los dispositivos de accionamiento para accionar los ca­
rros en las direcciones apropiadas a lo largo de las guías 
hasta que las escobillas de contacto se apliquen a conta& 
tos seleccionados para desexcitar los dispositivos de a& 
cionamiento.

Ventajosamente, cada dispositivo de escobilla 
de contacto comprende tres porciones rozantes de contacto, 
espaciadas longitudinalmente a la guia asociada, estando 
cada porción rozante asociada con unos medios de control 
por circuitos dispuestos de manera que el acoplamiento 
de cualquiera de las poroiones rozantes de oontacto exte­
riores, de las tres, con el contacto seleccionado, desexci 
ta parcialmente el dispositivo de accionamiento asociado 
para reducir la velocidad del carro asociado, y el acopla 
miento de la porción rozante de contacto media del dispa 
sitivo de escobilla con el contacto seleccionado desexci 
ta el dispositivo de accionamiento para detener el movi­
miento del carro asociado.

En una realización preferida, una de las guías 
está soportada en el carro asooiado con la otra guía para 
movimiento del primer carro a lo largo de la segunda guía.
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En esta disposición, el carro de la primera guía se 
a la posición seleccionada requerida a indicar y, conve­
nientemente, este carro está provisto de un índice.

Ventajosamente, cada serie de contactos compren 
de una serie de tiras de contacto en un tablero de circuí 
to impreso, estando dispuestas las tiras de contacto en 
relación espaciada paralela, a intervalos uniformemente 
espaciados, y teniendo respectivas pistas conductoras que 
conducen a un borde del tablero, separablemente montado 
en un conectador de borde de circuito impreso. En tal dig. 
posición, el tablero de oircuito puede ser fácilmente reem 
plazado por un tablero que tenga una mayor o menor exten 
sión longitudinal, o que tenga mayor o menor separación 
entre las tiras de contacto. Por tal variación, la máqui, 
na puede ser accionada para indicar sobre una mayor o mg 
ñor área de cuadricula o con un mayor o menor numero de 
pasos de coordenadas. Se comprenderá que cada tira de - 
contacto o conductora representa una ordenada o abscisa 
particular de la cuadrícula de coordenadas que está sien 
do representada.

La invención será ahora descrita, a modo de - 
ejemplo, con referencia a los dibujos esquemáticos que 
se acompañan, en los cuales:

La figura 1 es una vista esquemática de una mg 
quina indicadora de posición de coordenadas de acuerdo 
con la invención;

La figura 2 es una vista frontal, a escala re­
ducida, del dispositivo de la figura 1 soportado en un 
bastidor que tiene los medios de control;

La figura 3 es una vista en sección, fragmenta.
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ría, tomada por la linea 3-3 de la figura 2;

La figura 4 es una vista en sección fragmentaria, 
tomada por la linea 4-4 de la figura 2y

La figura 5 es una vista en perspectiva fragmen 
5 taria, de parte de un dispositivo de contactos del conjun 

to de las figuras 1 y 2; y
La figura 6 es un diagrama de bloque de circuito 

de los medios de control para el conjunto de las figuras 
1 y 2.

10 Como se muestra en la figura 1, dos plantillas
de contacto 1 y 2, adecuadamente en forma de tableros de 
circuito impreso, como se muestra en la figura 5, están 
dispuestas ortogonalmente y soportadas por miembros de guía 
respectivos 17. Un tablero terminal 3, rectangular, está 

15 dispuesto sobre un soporte bordeado por las plantillas - 
ortogonales 1 ,2 a lo largo de dos lados, teniendo el ta­
blero espigas terminales erectas 3) espaciadas en magnitg, 
des DI en la dirección X paralela a la plantilla 1 y en 
D2 en la dirección Y paralela, a la plantilla 2. Las plan 

- 20 tillas 1 y 2 estén provistas cada una de una serie respectj. 
va de contactos 8q a 8^ y 9q a 9^ , estando los contactos 
de cada serle uniformemente separados por distancias DI 
para la serie 8 y D2 para la serie 9. Los contactos 8 y 9 
estén asi alineados en el sentido apropiado X o Y, con - 

25 filas respectivas de espigas de terminal del tablero de 
terminales, y la posición de cualquier espiga de terminal 
en el tablero puede estar definida como la intersección de 
las perpendiculares desde las plantillas de contacto en 
contactos específicos 8 y 9 .

30 Un dispositivo de exploración o de escobilla 6, 7
20.3.70
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1 , 2 y puede ser accionado en ambos sentidos a lo largo 
de la plantilla de contactos. Cada dispositivo de escobi­
lla 6, 7 comprende tres partes rozantes, comprendiendo el 

5 dispositivo 6 partes rozantes 10 ,̂ 1 0 2, y IO3 y comprendiea 
do el dispositivo de escobilla 7 tres partes rozantes 11^,
Ug, y U 3 .

En utilización, con el fin de definir una posi­
ción de terminal seleccionada, son sometidos contactos - 

10 apropiados 8 y 9 a un voltaje de indicación de posición, 
de manera que, a medida que los dispositivos de escobilla 
6 y 7/son accionados longitudinalmente a las plantillas 
de contacto 1 y 2, los dispositivos de escobilla tocan even 
tuálmente los contactos seleccionados sometidos a potencial.

15 El circuito asociado con los dispositivos de escobilla y 
las respectivas partes rozantes, actúa de manera que el 
contacto inicial de una u otra de las partes rozantes ex­
teriores 10^, 10g y 11^, 11^ de cada uno de los dispositi 
vos de escobilla 6, 7 con un oontaoto seleccionado 8, 9,

20 efectúa la desexcitación parcial del dispositivo de accig 
namiento asociado con el dispositivo de escobilla, para 
decelerar el movimiento del dispositivo de escobilla. La 
parte rozante central 1 0g u llg está dispuesta con su ci& 
cuito de manera que, en el acoplamiento del contacto se- 

25 leccionado del dispositivo de accionamiento asociado con 
el dispositivo de escobilla, es desexcitado para detener 
el movimiento del dispositivo de escobilla.

Las partes del mecanismo y de la estructura - 
serán descritas ahora con mayor detalle, con referencia 

30 a las figuras 2 a 5.
20.3.70
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/
Como se muestra en la figura 2, el tablero 3 

de terminales está montado en la cara superior 14 de una 
plataforma 13 soportada en 12. La plataforma 13 soporta 
los dispositivos de plantilla 1 y 2, de ejes X e Y, están 
do el dispositivo 2 montado de manera movible sobre el di& 
positivo 1 , para seguir el movimiento del dispositivo de 
escobilla 6 del dispositivo 1 , y teniendo el dispositivo 
de escobilla 7 del dispositivo 2 un índice 24 dispuesto 
para moverse a través del tablero de terminales para se­
ñalar espigas de terminal seleccionadas, para subsiguien 
tes operaciones de cableado.

Refiriéndonos ahora a la figura 3, en la cual 
números de referencia iguales se refieren a partes simila 
res en las figuras 1 y 2, el dispositivo de contactos 1 

está soportado en una placa 16, en el borde superior 15 
de la plataforma 13. Una guía, en forma de canal, 17, es­
té soportada por la placa 16 y se extiende a través de - 
toda la anchura de la plataforma 1 3, como se ve en la fi 
gura 2.

Los lados del canal 17 tienen formadas interior 
mente ranuras de guia respectivas 19, que reciben ruedas 
20 de un carro 21 movible longitudinalmente con respecto 
al canal por medio de un motor de accionamiento 22. El 
motor 22 esté soportado por el carro 21 y tiene una rue­
da de accionamiento 2 2' que se aplica por friooién a una 
cara exterior de uno de los lados 18' del canal 17. El 
tor es un motor reversible de CC, de velocidad variable, 
y esté asociado a unos medios de circuito de control que 
serán descritos más abajo en relación con el diagrama de 
bloque de la figura 6 .
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El tablero de circuito impreso 4 que tiene los 
contactos 8, está soportado en un conectador 23 asociado 
con el circuito de control. El dispositivo de escobilla 6 
está soportado en un brazo que pende del carro 21, de ma 
ñera que al moverse el carro longitudinalmente al canal 
17, las partes rozantes, tal como la 10', del dispositi­
vo de escobilla 6, rozan sucesivamente a través de los 
contactos de la superficie del tablero 4.

Como se muestra en la figura 5, el conectador 
23 comprende adecuadamente una pluralidad de conectadores 
de borde de circuito impreso 23' que se aplican a porcia 
nes cortadas respectivas de un tablero de circuito impre­
so que tiene, a lo largo de un borde alejado de los coneg 
tadores 2 3', una serie de contactos uniformemente espacia 
do 8^, 8g, Sy... 8^, que se extienden hacia los conecta 
dores 23' en relación espaciada paralela. Los contactos 
tienen partes de circuito convergentes que conectan oon 
contactos respectivos en los conectadores de borde 2 3', 
y, por consiguiente, con el circuito de control. El dispg 
sitivo de contacto del eje Y está construido de manera si 
milar a la descrita en relación con la figura 3t y son 
usados números de referencia iguales en la figura 4 para 
partes destinadas a cumplir funciones similares y dispueg 
tas de un modo análogo al descrito en relación con la fi_ 
gura 3 . La guía 17 del dispositivo de contactos 2, como 
se ve en la figura 3t esté soportada por el carro 21 del 
dispositivo de contactos 1, de manera que el dispositivo 
de contactos 2 se mueve con el oarro 21 del dispositivo 1 
El carro 21 del dispositivo de contactos 2 soporta un ma 
tor de accionamiento 22 y se aplica, de manera movible,



a lados opuestos del canal de guia 17, a través de ruedas
20 en ranuras 19. El dispositivo de escobilla 7 roza a 
través del tablero de circuito impreso 8 asociado con el 
conectador 23 soportado en la guia 17, y un índice 24 so-

5 bresale lateralmente del carro 21 para indicar una espiga 
de terminal ligeramente separada del carro 21 por conve­
niencia de acceso de un útil de cableado eléctrico a la 
espiga de terminal. Puesto que el carro 21 del dispositivo 
de contactos 2 es movible dentro de una guia 17, la cual 

10 está ella misma soportada de manera movible en el carro
21 del dispositivo de contactos 1 , el carro 21 del dispo­
sitivo 2 está formado con escobillas 25 que se aplican a 
pistas conductoras en el canal 17, en rozadores respecti­
vos 25', 25'', para excitación del motor 22 del disposi-

15 tivo 2.
Refiriéndonos de nuevo a la figura 2, un panel 

de control 27, que soporta el circuito de control eléctri 
co, está, montado sobre la plataforma de trabajo 13 e in­
corpora apropiadamente medios indicadores visuales 32, dia 

20 puestos para dar avisos visuales a un operador, por ejemplo, 
del tipo de operación que tiene que realizar cuando una 
espiga de terminal seleccionada está indicada por la pun­
ta 24. El circuito de control, que está generalmente mostrg, 
do en la figura 6, comprende un dispositivo lector de cin 

25 ta 28, dispuesto para leer información programada sobre
una cinta movible, de manera bien conocida. La información 
programada representa la posición deseada de una espiga 
de terminal, el sentido de movimiento de los dos disposi­
tivos de escobilla 6, 7 y la naturaleza del trabajo a reg.

30 lizar. El lector de cinta 28 es movido por pasos por un
20.3.70
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circuito de control manual 29, apropiadamente operado por 
un interruptor de pié controlado por el operador, de ma­
nera que cuando el operador haya completado una operación, 
puede mover la cinta por pasos por medio del interruptor 

5 de pie, de manera que el índice 24 es movido a la posición 
en la cual debe realisar una operación subsiguiente, y 
de manera que la naturaleza de esa operación le será indi 
cada en el indicador visual 32. El lector de cinta 28 ali 
menta su información a un circuito descodificador 30 dig.

10 puesto para trasladar la información de la cinta a seña­
les apropiadas para operación de los indicadores visuales 
32 y también para almacenar en un circuito registrador 3 3. 
El dispositivo de control visual 32 puede comprender una 
serie de lámparas de diferentes colores, para indicar di- 

15 ferentes operaciones tales como la forma o tamaño de cong. 
xión eléctrica, y si ha de ser aplicado al extremo trase­
ro de un alambre ya conectado a una espiga de terminal o 
al extremo inicial de un alambre a conectar subsiguiente 
mente a otra espiga de terminal. El registrador suminis- 

20 tra su información a dos canales A y B, asociados respeg 
tivamente a los motores de accionamiento X e Y, pero sólo 
será descrito uno de estos canales. Una señal procedente 
del registrador 33 es suministrada a un circuito de memg. 
ria 34 para almacenar una señal indicativa de la posición 

25 de coordenadas deseada, y esta señal es suministrada a
un circuito selector 35, dispuesto para aplicar un poten­
cial a uno seleccionado de los contactos 8^ a 8^ del tabla 
ro de circuito impreso 4 del dispositivo de contactos 1 . 
Una señal del circuito de desoodificación 30 es aplicada 

30 a un circuito de regulación del motor, 37, destinado a
20.3.70
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determinar el sentido de movimiento y la extensión máxima 
del movimiento de los dispositivos de escobilla por el 
motor de accionamiento 22. El circuito registrador 33 - 
aplica una señal a un circuito de control de motor 36, el 

5 cual recibe también señales del circuito de regulación 3*7 
y del dispositivo de escobilla 6 . El circuito de control 
36 es tal que la señal procedente del registrador 33 efeg 
túa la excitación del motor 22, y su sentido de rotación 
está determinado por la señal recibida del circuito de 

10 regulación 3*7* El motor 22 acciona el dispositivo de esc& 
billa 6 hasta que el brazo rozante exterior, apropiado, 
10^ ó 1 0g se aplica a la tira de contacto excitada selec­
cionada, de la serie 8^ a 8^, cuando es aplicada una se­
ñal al circuito de control 36 para reducir la velocidad 

15 del motor 22 y asi decelerar el movimiento del dispositi 
vo de escobillas 6 . Después de movimiento adicional del 
dispositivo de escobilla 6 , a la velocidad reducida, el 
brazo rozante medio 10g se aplica al contacto excitado 
seleccionado de la serie 8̂  a 8^ y es aplicada una señal 

20 al circuito de control 36 para detener el motor 22 y de­
tener el desplazamiento del dispositivo de esoobilla 6 .
El oircuito de descodificación 30 aplica señales a un cia 
cuito de control de cinta 31, destinado, al recibir una 
señal apropiada del circuito 30, a efectuar la reposición 

25 o rebobinado automático del lector de cinta 28. El circuí 
to de control 29 accionado por interruptor de pie, está 
apropiadamente dispuesto para separar registrador 33 en 
el movimiento por pasos del lector de cinta.

20.3.70
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La presente solicitud, que corresponde a la pre. 
sentada en Japón, el 1 de Abril de 1.969, bajo el NS —  
24.406/69 se acoge a los beneficios del Artículo 51 del 
vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

R E I V I N D I C A C I O N E S

Los puntos de invención propia y nueva, que se 
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Patea 
te de Invención en España, por VEINTE años, son los si­
guientes:

1.- Una máquina indicadora de posición de coon 
denadas, que comprende un par de guías rectilíneas dispueg 
tas ortogonalmente, carros respectivos montados transveR 
salmente en cada guía, un dispositivo de accionamiento 
reversible asociado con cada carro para accionar este a 
lo largo de la guía, medios de control operables selecti­
vamente, para los dispositivos de accionamiento, para - 
accionar los carros a posiciones predeterminadas selecciq 
nadas a lo largo de las guías, caracterizada porque los 
medios de control incluyen, en cada guía, una serie respes, 
tiva de contactos espaciados a intervalos, longitudinal­
mente a la guía, teniendo cada carro una escobilla de con 
tacto respectiva, dispuesta, en el movimiento del carro, 
a aplicarse sucesivamente a contactos de la guía, tenien 
do los contactos y la escobilla un circuito asociado con 
los medios de control, de tal manera que el funcionamien 
to de los medios de control aplica un potencial a un con 
tacto seleccionado de cada serie y excita los dispositivos



de accionamiento para accionar los carros a lo largo de las 
guias hasta que las escobillas de contacto se aplican a 
contactos seleccionados para desexcitar los dispositivos 
de accionamiento.

5 2.- Una máquina según la reivindicación 1, ca­
racterizada porque cada dispositivo de escobilla de con­
tacto comprende tres partes rozantes espaciadas longitu­
dinalmente a la guia asociada, estando cada parte rozante 
asociada con los medios de control por circuitos dispues­

to tos de manera que el acoplamiento de cualquiera de las
partes rozantes exteriores de las tres, con el contacto 
seleccionado, desexcita parcialmente el dispositivo de 
accionamiento asociado para reducir la velocidad del ca­
rro asociado, y el acoplamiento de la parte rozante me- 

15 dia con el contacto seleccionado desexcita el dispositi­
vo de accionamiento para detener el movimiento del carro.

3. - Una máquina según las reivindicaciones 1 ó 
2, caracterizada porque una de las guias está soportada 
en el carro asociado con la otra guía, para movimiento

20 de una guía a lo largo de la otra.
4. - Una máquina según cualquiera de las reivin 

dicaciones 1 , 2 ó 3  ̂ caracterizada porque cada serie de 
contactos comprende una serie de tiras de contacto en 
un tablero de circuito impreso, estando dispuestas las

25 tiras de contacto en relación paralela, a intervalos uni 
formemente espaciados-, y teniendo pistas conductoras - 
que conducen a un borde del tablero separablemente mon­
tado en un dispositivo de conectador de borde de circuito 
impreso.

30 5.- Una máquina indicadora de posición de coon
20.3.70
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denadas

5

+
Tal y como se ha descrito en la Memoria que a& 

tecede, representado en los dibujos que se acompasan y
con los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de catorce hojas escritas 
a máquina por una sola cara.

Madrid ÍÍ3?--'

P.A.

20.3.70
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