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Esta invencidn debida a Eiichiro Hiroheshi y
Mitsuchika Sugawara, se refiere 2 una méquina indicedora
de posicidn de coordenadas del tipo de las que comprenden
un par de guias rectilineas, dispuestas ortogonelmente,

5 estando montados transversalmente carros respectivos en
cada gufa, estando ceda carro reversiblemente accionado
a través de un dispositivo de accionamiento respectivo.

Ha sido propuesto utilizer tal dispositivo pera

accionsr un dispositivo de conmexién a posiciones especifi

10 cadas en un teblero de terminales, paras efectuar operacig
nes de cableado con el fin de interconectar espigas ter-
mineles espaciadas, del tablero. Generalmente, los dispo-
gitivos de este tipo son muy caros y, debido a su comple-
jidad, requieren considerable mantenimiento y servieio,

15 con el fin de mantenerlos funcionendo en condiciones ade-
cuadas, s un objeto de la presente invencidn crear una
méquina indicadora de posicidén de coordenadas apropiada
para indicacidén de espigas termineles seleccionadas en un
tablero de termineles, a las cuales son entonces hechas

20 conexiones eléctricas por medio de un dtil separado, con-
trolado manualmente.

Una méquina indicadora de posicién de coordena-
des segun la presente invencién, comprende un par de guias
rectilineas disﬁuestas ortogonalmente, carros respectivos

25 montados transversalmente en cada guia, un dispositivo de
acclonamiento reversible asociado con cada carro, para -
accionar el carro a lo largo de la guls, medios de control
gelectivemente operables para los dispositivos de accio-
namiento, para acclonar los carros a posiciones seleccio-

30 nadas predeterminadas a 1o largo de las guias, en la cusl
20.3.70
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los medios de control ineluyen, en cada guia, una serie
respectiva de contactos easpacisdos e intervalos longitudl
nelmente a las guias, teniendo cada carro una escobilla
de contacto respective, dispuesta, en el movimiento del
carro para aplicarse sucesivamente & los contactos de la
guia, teniendo los coatactos ¥y la escobllla circuito asg
ciado con los medios de control, de tal manera que el =~
funcionamiento de los medios de control aplica una ten-
8idn a un contacto seleccionado de cada serie y excita
los dispositivos de accionamiento para accionar los ca-
rros en las direccidnes epropiadas @ lo largo de las guias
hesta que las escobillas de contecto se apliquen & contag
tos seleccionados para desexcitar los dispositivos de ag
cionamiento.

Vente josamente, cada dispositivo de escobilla
de contscto comprende tres porclones rozentes de contacto,
espaciedas longitudinalmente & la guia asociada, estando
cada poreidn rozante asociada con unos medios de control
por circuitos dispuestos de menera que el acoplamiento
de cualquiera de les porciones rozantes de contacto exte-
riores, de lag tres, con el contacto seleccionado, desexci
ta parcialmente el dispositivo de acelonamiento asociado
para reducir la velocidad del carro asociado, y el acoplg
miento de la poreidn rozente de contacto media del dispg
gitivo de escobilla con el contacto seleccionado desexel
ta el dispositivo de accionamiento para detener el movi-
miento del carro asociado.

En una realizacién preferida, uns de les guias
estd soportade en el carro asociado con la otra gula para

movimiento del primer carro a lo largo de la segunda guia.
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a la posicidn selecclonade requeride & indicar y, conve-

nientemente, este carro estd provisto de un Indice.

Venta josamente, cada serie de contactos compren
de une serie de tiras de contacto en un tablero de cireul
to impreso, estando dispuestas lag tiras de contacto en
relacidn espaciada parelels, a intervalos uniformemente
espaciados, y teniendo respectivas pistas conductoras que
conducen a un borde dei tablero, separablemente montado
en un conectador de borde de circuito impreso. En tal dig
posicidn, el tablero de ecircuilto puede ser facilmente reeg
plazado por un tablero que tenga una mayor o menor extepn
8idn longitudinel, o gque tenga meyor o menor separaecién
entre las tiras de contacto. Por tel variseién, la mdqui
na puede ser accionada para indicaer sobre una mayor 0 me
nor drea de cuadriculs o con un mayor o menor mimero de
pasos de coordenades. Se comprenderd que cada tira de -
contacto o conductora representa una ordenada o absoisa
particular de la cuadricula de coordenadas que esté sieg
do representada.

La invencidén seré shora deserite, a modo de -
¢ jemplo, con referencia a los dibujos esquemdticos que
ge acompeafian, en los cuales:

La figurae 1 es una vista esquemética de une mg
quina indicadora de posicién de coordenedas de acuerdo
con le invencidn;

La figure 2 es una vista frontel, & escala re-
ducida, del dispositivo de la figura 1 soportado en un
bastidor que tiene los medios de controlj

La figure 3 es una viste en seccidn, fragmenta
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rie, tomade por l& lines 3-3 de la figurs 2;

La figura 4 es une vista en seccidn fragmentaria,
tomada por la linea 4-4 de la figuras 2;

La figura 5 es una vista en perspective fragmepn
taria, de parte de un dispositivo de contactos del conjupn
to de las figuras 1 y 23 ¥y

La figura 6 es un disgrame de bloque de circuito
de los medios de control para el conjunto de las figuras
lye.

Como se muestrs en la figura 1, dos plantillas
de contacto 1 y 2, adecuademente en forme de tebleros de
cirecuito impreso, como se muestre en la figura 5, estén
dispuestas ortogonslmente y soportadas por miembros de guia
respectivos 17. Un tablero terminal 3, rectangular, esté
dispuesto sobre un soporte bordeado por las plantillas -
ortogoneles 1,2 a 10 largo de dos lados, teniendo el ta~
blero espigss terminales erectas 3, espaciadas en magnitu
des Dl en la direccidén X perelels & le pleantilla 1 y en
D2 en la direccidén Y parelels, & la plantilla 2. Las plap
tillas 1 y 2 estén provistas cada una de una serie respecti
va de contactos 8 a 8 y 9, @ 9, , estando los contactos
de cade serie uniformemente separados por distancizs Il
para la serie 8 y D2 pera la serie 9. Los contactos 8 y 9
estédn as{ alineados en el ‘sentido apropiasdo X o Y, con -
filas respectives de espiges de terminsl del tablero de
terminales, y la posicidn de cuelquier espige de terminel
en el teblero puede estar definida como la interseccidn de
les perpendiculares desde las plentillas de contecto en
contactos especificos 8 y 9.

Un diepositivo de exploracidn o de escobilla 6, 7
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esté asociado a cada une de las plantilles de contactos [FFiatis

1, 2 y puede ser accionado en ambos sentidos a 1o largo

de le plantilla de contactos. Ceda dispositivo de escobi-

- 1la 6, 7 comprende tres partes rozantes, comprendiendo el

dispositivo 6 partes rozentes 10;, 105, ¥y 103 y comprendien
do el dispositivo de escobilla T tres partes rozentes 114,
112, y 113-

En utilizacidn, con el fin de definir una posi-

" ¢idn de terminsl seleccionada, son sometidos contactos -

apropiados 8 y 9 a un voltaje de indicacidn de posicidn,
de manera que, & medida que los dispositivos de escobilla
6 y T son accionados longitudinelmente a las plantillas
de contacto 1 y 2, los digpositivos de escobilla tocan even
tusimente los contactos seleccionados sometidos & poteneciel.
El circuito asociado con los dispositivos de escobilla y
las respectives partes rozentes, actia de maneras que el
contacto inicial de una u otra de las partes rozantes ex-
teriores 101, 103 Y lll, 113 de ceda uno de los dispositi
vos de escobilla 6, 7 con un contacto seleccionado 8, 9,
efectia la desexcitacidn parciel del dispositivo de accig
namiento asociado con el dispositivo de escobilla, para
decelerar el movimiento del dispositivo de escobille., La
parte rozente central 10, u 11, esté dispuesta con su eip
culto de manera que, en el acoplamiento del contacto se-
leccionedo del dispositivo de accionamiento asociado con
el dispositivo de escobilla, es desexcitado para detener
el movimiento del dispositivo de escobilla.

Lag partes del mecanismo y de la estructure -
serén descritas shora con mayor detalle, con referencia

a las figuraes 2 a 5.
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Como se muestra en la figura 2, el teblero 3

de termineles esté montado en la cara superior 14 de una
plataforme 13 soporteda en 12. La plataforma 13 soporta
los dispositivos de plantilla 1 y 2, de ejes X e Y, estan
do el dimspositivo 2 montado de meners movible sobre el dig
positivo 1, para seguir el movimiento del dispositivo de
escobilla 6 del dispositivo 1, y teniendo el dispositivo
de escobilla 7 del dispositivo 2 un Indice 24 dlspuesto
para moverse a través del tablero de terminales pars se-
fielar espiges de terminal seleccionedes, paras subsiguiep
tes operaciones de cableado.

Refiriéndonos shora & la figura 3, en la cuel
nimeros de referencia lgusles se refieren a partes similg
resg en las figuras 1 y 2, el dispositivo de contactos 1
estd soportado en una placa 16, en el borde superior 15
de la plataforme 13. Una guis en forms de censl, 17, eg-
& goporteda por la placa 16 y se extiende & través de -
toda 1ls anchura de la plataforma 13, como se ve en la fi
sure 2.

Los lados del canal 17 tienen formedas interiop
mente ranuras de gufa respectivas 19, que reciben ruedss
20 de un carro 21 movible longiltudinalmente con respecto
al canal por medio de un motor de accionamiento 22. El
motor 22 esté soportedo por el cerro 21 y tiene une rue-
da de acclonemiento 22' que se aplica por friceidn a una
cara exterior de uno de los lados 18' del canal 17. El mg
tor es un motor reversible de CC, de velocidad veriable,
Yy egté asociado & unos medlos de circuito de control que
gserdn descritos més abajo en relecidn con el diagrama de

blogue de la figura 6.
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E1l tablero de circuito impreso 4 que tiene los
contactos B, esta soportado en un conectador 23 asociedo
con el circuito de control. El dispositivo de escobilla 6
estd soportedo en un brazo que pende del cerro 21, de mg
nera que al moverse el carro longitudinalmente al cenal
17, las partes rozentes, tal como la 10', del dispositi~
vo de escobilla 6, rozan sucesivemente a través de los
contzetos de la superficie del teblero 4.

Como sme muesfra en la figura 5, el conectador
23 comprende adecuademente une pluralided de conectadores
de borde de circuito impreso 23' que se aplicen & porcig
nes cortadas respectivas de un teblero de circuito impre-
80 que tiene, @ lo largo de un borde alejado de los coneg
tedores 23', une serie de contacios uniformemente espacisg
do 81, 82, 83.... Sn’ que se extienden hacie los conectg
dores 23' en relacidn espaciesda paraslela. Los contactos
tienen partes de circuito convergentes que conectan con
contactos respectivos en los conectadores de borde 23',
¥, por consiguiente, con el circuito de control. E1 dispo
sitivo de contacto del eje Y estd construido de manera si
milar & la descrite en relacidén con la figure 3, y son
usedos numeros de referencia iguales en la figura 4 para
partes destinadas a cumplir funciones similares y dispueg
tes de un modo andlogo &l descrito en relacidn con la F£i_
gura 3. La guias 17 del dispositivo de contactos 2, como
se ve en la figura 3, egtéd soportsda por el carro 21 del
dispositivo de contactos 1, de manera que el dispositivo
de contactos 2 se mueve con el cerro 21 del dispositivo 1.
El carro 21 del dispositivo de contectos 2 soporia un mo

tor de ecclonemiento 22 y se aplica, de maners movible,

A o,
MCITELU &
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a lados opuestos del cansl de gufa 17, a través de ruedas
20 en rapuras 19. El dispositivo de escobilla 7 roze a
través del tablero de circuito impreso 8 asociedo con el
conectador 23 soportedo en la gufe 17, y un indice 24 so-
bresale lateralmente del carro 21 para indicer una espige
de terminel ligeramente seperada del carro 21 por conve-
niencia de acceso de un Util de cableado eléctrico a la
espiga de terminal. Puesto que el carro 21 del dispositivo
de contactos 2 es movible dentro de una gufe 17, la cual
estd ella misma soporiada de menera movible en el carro
21 del dispositivo de contactos 1, el carro 2L del dispo-
sitivo 2 estéd formedo con escobillas 25 que se aplicen a
pistes conductoras en el canel 17, en rozadores respecti=-
vos 25', 25'', para excitacidn del motor 22 del disposi-
tivo 2.

Refiriéndonos de nuevo a la figura 2, un panel
de control 27, que soporta el circuito de control eléctri
co, esté montedo sobre la plataforme de irabajo 13 e in-
corpora apropiadamente medios indicadores visuasles 32, dig
puestos para dar avisos visualee & un operador, por ejemplo,
del tipo de operacidn que tiene que realizer cuendo une
espiga de terminel seleccionads estd indicada por la pun-
t& 24. El circuito de control, que estdé generalmente mostrg
do en la figure 6, comprende un dispositivo lector de cip
ta 28, dispuesto pare leer informecidén progremeda sobre
una cinta movible, de menera bien conocida. La informecidn
programede representa 12 posicidn deseada de une espige
de terminal, el sentido de movimiento de los dos disposi-
tivos de escobilla 6, 7 y la naturaleze del trabejo a reg

lizar. E1 lector de cinta 28 es movido por pesos por un
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circuito de control manuel 29, apropiadamente operado por
un interruptor de pié controlado por el operador, de ma-
nera que ocuando el operador haya completado una operacidn,
puede mover la cinte por pasos por medio del interruptor
de pie, de manera que el indice 24 es movido & la posicidn
en la cual debe realizar une operacidn subsiguiente, y

de meneras que la naturaleza de esa operacidn le serd indi
cada en el indiecador visual 32. El lector de cintes 28 ali
mente su informecién a un circuito descodificador 30 dig
puesto para treslader la informecidn de la cinte a sefia~
les apropiadas pars operacidn de los indicadores visuales
32 y tembien pera almescenar en un circuito registrader 33.
El dispositivo de control visusl 32 puede comprender una
gerie ds lamperes de diferentes colores, para indicar di-
ferentes operaciones teles como la forma o temafio de cong
xidn eldoetrica, y si ha de ser aplicado &l extremo trase~
ro de un alzmbre ya conectado a una espiga de terminel o
al extremo inicisl de un slambre & conectar subsiguienie
mente a otre espiga de terminael. El registrador suminis—
tra su informacidn & dos csnales A y B, ssociados respeg
tivamente e los motores de accionamiento X e Y, pero sélo
geréd descrito uno de estos censles. Una sefial procedente
del registrador 33 es suministrada a un circuito de memg
rie 34 para glmacenar una sefigl indicative de la posicidn
de coordenadas deseada, y esta sefieal es suminisirade a

un circuito selector 35, dispuesto pare aplicer un poten-—
cigl 2 uno seleccionado de los contactos 81 a Bn del table
ro de circuito impreso 4 del dispositivo de contactos 1.
Una gefiel del cireuito de descodificacidn 30 es aplicada

a2 un oircuito de regulscidn del motor, 37, destinado a

- 10 =
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determiner el sentido de movimiento y la extensidn méxime
del movimiento de los dispositivos de escobilla por el
motor de accionamiento 22. El eircuito registrador 33 ~
aplica una sefial a un circuito de control de motor 36, el
cugl recibe tambien sefieles del circuito de regulacidn 37
y del dispositivo de escobilla 6, El circuito de control
36 es tel que la sefial procedente del registrador 33 efeg
tia la excitacidn del motor 22, y su sentido de rotacidn
estéd determinado por la sefial recibida del circuito de
regulacidén 37. ElL motor 22 zcciona el dispositivo de escg
bille 6 hesta que el brazo rozante exterior, apropiado,
10; 6 10p se eplice & la tira de contacto excitade selec-
cionada, de la serie 81 a 8n’ cuando es aplicads una se-
fial a1l circuito de control 36 pers reducir la velocidad
del motor 22 y asi decelerar el movimiento del dispositi
vo de escobillas 6. Después de movimiento adicional del
dispositivo de escobilla 6, a le velocidad reducida, el
brazo rozente medio 102 ge aplica &l contacto excitedo
peleccionado de la serie 81 a 8n y es aplicada una sefigl
8l circuito de control 36 pars detener el motor 22 y de~
tener el desgplagamiento del dispositivo de escobilla 6.
El eireouito de descodificacidén 30 aplica sefigles a un cigp
culto de control de cinta 31, destinado, el recibir una
pefiel apropiads del circuito 30, & efectuar la reposicidn
o rebobinado sutomético del lector de einta 28. El cireui
to de control 29 accionado por interruptor de pie, esté
apropladamente dispuesto para separar regisirador 33 en

el movimiento por pasos del lector de cinta.

3
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Le presente solicitud, que corresponde & la pre
sentade en Japbn, el 1 de Abril de 1.969, bajo el N ——
24.406/69 se acoge @ los beneficios del Articulo 51 del
vigente Estatuto sobre Propiedad Industriel.

REIVINDICACIONES

- o

Los puntos de invencidn propia y nueva, que se

presentan pare que sean objeto de este solicitud de Paten

" te de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son los si=-

guientes:

1.~ Una méquina indicadore de posicidn de coop
densdas, gque comprende un par de guiss rectilineas dispueg
tas ortogonalmente, carros respectivos montados transvep
selmente en cada gula, un dispositivo de accionemiento
reversible asociado con cada carro pera accionar egte a
lo largo de la gufa, medica de control operables selecti-
vamente, para los dispositivos de accionemiento, para -
acclonar los carros @ posiciones predeterminadas selececig
nadas 2 lo largo de lss gulas, ceracterizada porque los
medios de control incluyen, en cede guia, una serie respeg
tive de contacios éspaciados a intervalos, longitudinal-
mente & la guia, teniendo cada cerro umaescobille de cop
tacto respectiva, dispuesta, en el movimiento del carro,
a aplicarse sucesivamente a contactos de la guls, teniep
do los contactos y la escobille un cirecuito asociado con
los medios de control, de tel manera que el funcionemiep
to de los medios de control aplica un potenciel a un cop

tacto seleccionado de ceda serie y excita los dispositivos

-12 -
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de accionamiento pere asccioner los carros & 1o largo de les
gules haste que las escobillas de contacto se aplican a
contactos seleccionados para desexciter los dispositivos
de accionemiento.

2.~ Una méquina segin la reivindicacién 1, ca~
racterizade porque cadae dispositivo de escobilla de con~
tecto comprende tres paries rozantes espaciadas longitu-
dinalmente & la gufa ssociada, estendo cada parte rogante
egociada con los medios de control por circuitos dispues-
tos de menere que el acoplamiento de cualquiera de las
partes rozentes exteriores de las tres, con el contacto
seleccionado, desexcita parcislmente el dispositivo de
accionamiento asociado pera reducir la velocidad del ca-
rro asociado, y el acoplamiento de la parte rozente me-
dia con el contecto seleccionado desexcita el dispositi-
vo de accionamiento para detener el movimiento del carro.

3.~ Una méquina segin les reivindicaciones 1 6
2, caracterizada porque une de las gulas estd soportada
en el cerro asociado con la otra gufs, pare movimiento
de une guia a lo largo de la otra.

4.~ Una méquina segin cualquiera de les reivip
dicaciones 1, 2 6 3, caracterizeda porque cads serie de
contactos comprende une serie de tiraes de contacto en
un teblero de circuito impreso, estando dispuestss las
tires de contacto en relacidn paralela, e intervalos uni
formemente espaciados, y tenlendo pistas conductoreg -
que conducen & un borde del tablero separablemente mon=-
tedo en un dispositivo de conectador de borde de circuito
impreso.

5.~ Une méquine indicadora de posicidén de coor

-13 -
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denadas.

Tel y como se¢ ha descrito en la Memoris que ap
tecede, representado en los dibujos que se acompefien y
con los fines que se han especificado.

Este Memoris consta de catorce hojes escrites

& méquine por una sola cara.
S LY
yearia  TABH

P.A.

W Lizapure
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