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El invento se refiere a un perceptor des tempe—
ratura pasivo para el mando de un termostato o similar,
en especial para la calefaccién de recintos,

Los perceptores de temperatura usuales estén
disefiados de modo que respomdan a la temperatura del aire
que se halla en el recinto. Deben disponerse de manera
que el aire del recinto pueda barrerlos al pasar. Por lo
general, estdn provistos de una superficie metédlica des-
nuda y dispuestos en una caja que tiene ranuras.

Cuando la calefacecién de un recinto es goberna~
da en funcibn de tal perceptor de temperatura, la del alre
ambiente, ciertamente, puede mantenerse al valor gque se
desee.

Pero se ha visto que la sensacidn de comodided
de ung personz que se encuentre en un recinto ocuya tem-
peraturs sea gobernada de este modo, depende todavia de
otros muchos factores, en especial de la radiacibén inci-
dente del calor, para del sol o de cuerpos calentadores,
de la radiacién de frio, parte de las ventanas y de las
paredes, de la velocidad de la circulacién del aire den-
$ro del recinto y del nivel de actividad de esa persons
misme, por ejemolo, de i esté tranquilamente sentado amte
una mesa de escribir o de sl realiza trabajos pesados fuer
tes. Sobre la base de investigaciones clentificas se ha eg
tablecido una ecuacibén calor-comodidad que liga entre sf
los diversos factores y que parte de la idea de que el es-
tado de mAximo bienestar se tiene cuando en la superficie
de la piel reina una temperatura deequilibrio previamente
dada que se regule sobre la base de los procesos metabdli-

cos en el cuerpo humano y una cierta evacuacidn de calor
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al ambiente.

El conocimiento de que el nivel de actividad
ejerce una considerable influencia sobre las condiciones
de comodidad en cada caso, condujo & una propuesta para

5 desarrollar un percepior activo que, con ayuda de un ele-
mento de caldeo, reproduce el calor del metabolismo cor-
poral. Sin embargo, de este modo se complica el perceptor;
ge necesitan en especial conducciones adicionales para el
elemento de caldeo.

10 Por congsigulente, el invento 3e propone crear
un perceptor de temperatura que haga posible el manteni-
niento de una zone de compdidad térmica en un recinto de
vivienda y que, a peser de ello, sea de egtructura muy
gimple.

15 Este problems eg resuelto por el invento por dl
hecho de que la superficie del perceptor tiene tal natura-
leza que la relacidén C entre el producto de la superficie
Ay (en m2) expuesta a la radiacién de temperatura y el fac-
tor de emisién & s Dor una parte, y el producto de la

20 superficie AK (en m2) expuesta a la conveccibén y el coefi—
ciente P (en W. 90"1 25.m ) del indice de transmisién del
calor, por otras parte, quede entre 0,1 y 0,3, de preferen-

cia entre 0,14 y 0,25.

Tal perceptor es sensible, no sélo a la tempera-

25 ture del aire que lo barre, sino tambidn frente a la radia-
cién de calor. Ia sensibilidad frente al calor de convec-
cibén y al calor de radiacibn es entonces tan sefialada que,
con pequefios valores de la velocidad de circulacibn del
aire (en especial por debajo de 0,3 m/seg) pare diversos

a0 valores del nivel de actividad puede conseguirse una -
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aproximacién extraordineriamente buens al bienestar 6p-
timo de una persons que se encuentre en el recinto.

Bl nivel de actividad que, con trabgjo sedenta-~
rio ests caracterizado por unas 50 keal/h.m2 y con pesads
trgbajos corporasles, por un valor aproximadamente triple,
gi ello es deseable, puede ser tenido en cuenta por el
ajuste del valor nominal usual en los sistemas termosté-
ticos.

Para la ejecucibn préctica del perceptor de tem-
peratura de acuerdo con el invento existen diversas posi-
bilidades. Por ejemplo, el perceptor pueds hacerse de mo-
do que s6lo una parte de la superficie del perceptor que-
de expuests a la radiacibén de temperatura. Esto puede con-
gseguirse, por ejemplo, por el hecho de qus el perceptor
tenga la forma de wn ciiindro husco. En este caso, la pa=-
red periférica interior del cilindro hueco quede protegi-
de de la radiacién de temperatura. Asimismo, una parte de
le superficie del perceptor puede quedar protegida por
una superficie de cubierta contra la radiacién.

En otra forma de ejecucién, se cuids de que sé-
lo una parte de la superficie del perceptor expuesta a la
radiacién posea propisdades absorbedoras de ella. Una pie-
za metédlica desnuda de la superficie del perceptor refle-
ja en esencia por completo la radiacibén incidente. Para
conseguir condiciones lo mis uniformes posibles, la super-
ficie del perceptor puede tener zonas alternadas que absor
ban y que no ebsorban ;a radiacién. En una forma de eje~
cucién preferida, el perceptor tiene la forma de un cilin-
dro que en su superficie posee varies zonas dispuestas g

distancia, con propiedades absorbentes de la radiaciébn.
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Otra posibilidad consiste en proveer la superficie del pef-
ceptor por un lado con propledades absorbentes de la ra=-
diacién y por el otro, por el contrario, con propiedades
no absorbentes de ella. Tal perceptor es apropiado, agi-
mismo, para montaje sobre pared, debiendo dirigirse hacia
ésta la superficie insensible a la radiacién.

La pretendide adecuacidén de la superficie del
perceptor puede conseguirse también por el hecho de que
toda le superficie del perceptor ses sensible s ls radia-
c¢ibén, pero que tenga un factor de emigién inferior a O,8.
Bllo quiere decir que la superficie puede absorber sélo
una parte de lu radiacién incidente. Naturalmente, pueden
utilizarse también formas mixtas cualesquiers en las cua-
les no toda la superficie del perceptor, sino una parte
principal de ella, sea sensible a la radiacién y posea
un factor de emisidén menos intensemente disminufdo.

Otra posibilidad de influir sobre la acomoda-
c¢ién del perceptor puede lograrse por una configuracién
correspondiente. Cuando el perceptor tiene la forma de un
tubo horizontal con un didmetro entre 1,5 y 5 mm, preferi-
blemente entre 2,5 y 4,5 mm, el coeficiente del Indice de
transmisién del calor es tan grands que el perceptor queda
egpecificamente adaptado, aungue tode su superficie, pueda
absorber en esencia por completo tanto la radiacién de la
temperatura como también el calor de.. conveccién.

En otra realizacién del invento, en un perceptor
que tiene la forma de un cilindro hueco vertical puede en-
contrarse un tabique que incluye sobre la circulacibn por
conveccidn en el espacio interior del cilindro hueco. Eato

conduce a un codo en la caracteristica de trabajo del per-
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ceptor fcomo explicaremos todavia con mis detalle) lo oﬁél‘nr
es desesble en numerosos c¢gs0s.

Por lo demis, es ventajoso realizar el percep-
tor de modo que las superficies de percepcién que absorben
la radiacibén horizontal, y las superficies del perceptor
que absorben la radiacién vertical, se hallen aproximada-
mente en la misma relacién en que las superficies corres-
pondientes se encuentran en el ser humano. De este modo
puede mejorarse ain la regulacibén de la comodidad térmi-
ca. Ias influencias de la radiaéién de una calefaccién
por pisos, por ejemplo, son consideradas en la misma rela-
cién en que el hombre las percibe. Se cumplen estas condi-
clones, por ejemplo, mediante un perceptor que tenga la
formae de un elipsoide vertical.

En otra forma de realizacién, el perceptor es,
en esencia, plano y tiene una seccidn transversal que se
eatrechs al menos hacia dos lados opuestos. También esto
conduce 2 una superficie de perceptor disminuida que es
sengible frente a la radiacidén vertical. Ademds, la sec~
cibn transversal estrechada provoca una circulacién por
conveccibn exenta de remolinos. ’

Convenientemente, el perceptor estd montado a
une, distencie de la pared y de las venianas gque asciende
por lo menos a 0,8 m, preferiblemente & més de 1,1 m, Con
ello ge tiene en cuenta que no puede realizarse una zona
de comodidad en un espacio, por lo general, en la proxi-
midad inmediata de una ventana o de la pared. La altura
gobre el suelo deberia ascender a 1 - 1,25 m aproximada-
mente, porque es ésta la altura en la que se halla la par-

te principal del ser humanc gl estar en un recinto.
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Pero no es posible, a menudo, disponer el percep;r
tor a distancia de la pared. Existe entonces también la po
gibilided de darle al perceptor medios pare la fijacién a
la pared y cuidar de que s6lo en su cara apartada de la
pared tenga propiédades absorbentes de la radiacién. De
este modo queda exclufda la influencia de la radiacién de
la temperatura desde la pared sobre el perceptor. LEsto pue~
de hacerse por el hecho de que el perceptor, por el lado
vuelto hacia la pared, posea una superficie reflectora de
la rediscibn, por ejemplo, desnudas o con pulimento espscu-
lar. En lugar de ello, puede cubrirse tembién con una ca-
pa aislante por el lado vuelto hacia la pared.

El sér humano, a igualdad de las demds circuns-
tancias, se siente més caliente en la claridad que en la
oscuridad. Para tener esto en cuenta, la superficie del
perceptor puede tener, en lo que respecta a la luz visible,
ung menor relacién de absorcién, por ejemplo, de 0,7, qu
respecto a la radiacién de mayores longitudés de onda,por
ejemplo 0,95. En esta Ultima clase de radiacidén se cuenta
en especial la del calor y el frio.

Bl invento serd explicado con més detalle en
lo que sigue con referencia a ejemplos de ejecucibén mog-
trados en el dibujo. En éste muestrans:

Ia fig. 1, en representacién esquembtica, un
recinto con un perceptor de acuerdo con el invento;

la fig. 2, en un diagrama, lg dependencia entre
la teuperatura ta del recinto y la temperatura media de
radiacién typp para conseguir una zona de comodidad tér-
micas

la fig. 3 una primera forma de realizacidn del
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perceptor en combinacién con una vélvula gobernada termos-

- tdticamente;

la fig. 4, una segunda formz de realizacibén de
un perceptor en representacibén en perspectiva;

la fig. 5, una tercera forma de realizacibén de
un perceptor de acuerdo con el invento, en representacién
en perspectivas

la fig. 6, una cuarte forma de ejecucidn del
perceptor en seccibén longitudinalj;

le fig. 7, wa quinta forma de realizacién en
representecibn en perspectiva;

la fig. 8, una sexta forms de realizacidén en
vista leteral;

la fig. 9, una séptima forma de realizacibén en
represdntacibén en perspectivas

la fig. 10, la realizacibén de la fig. 9 en sec-
cibén horizontal;:y

la fig. 11, una octava forma de ejecucién en
corte vertical.

En la fig. 1 se represente un recinto 1 limi-

tado por paredes 2, un suelo 3, un techq 4 y una ventane

5. Un perceptor 6 estd montado a una distancia de 1,50 m

de la ventana y de la pared, asi como a una altura de 1,25
m, 0 Sea, en una zona de comodidad alejada de las condi-
ciones extremas en las superficiés limitrofes. Estd unido
por medio de un conducto de mando 7 con una vélvula 8 do-
bernade termostdticamente de un cuerpo de calefaccién 9.
El perceptor 6, por una parie, se encuentra bajo la in-
fluencia de la temperatura t4delaire que hay eb el re-

einto, que lo barre por conveccién, y por otra, bajo la

.. 378084



10

15

20

25

30

25.3.70

influencia de la temperatura de radiacién media tMRT la
cual depende &l estado de las superficies de pared, de

las superficies de ventana, de las superficies del cuerpo
de calefacecibn, y ello tanto mids cuanto més alcance su ra-—
diacibén al perceptor. Como consecuencis de ello, el per-
ceptor toma la temperstura tf, debiendo ser satisfecha

la siguiente ecuacidn:

Age é" G/ (TMRT ‘e Tf 4) - Ags F /'I:f - by /0’25 (tf_-ba) = 0.

teniendo en elle los si{mbolos las siguientes significacio-
nes:
Ag, la superficie expuesta a la radiacibén, en m2.
AK, la superficie expuesta a la conveccibén, en m2.
€, el factor de emisifn, que es una constante de materiel
carente de dimensiones.
©, 5,775, 1078 w. x4
F, coeficiefe que, junto con el factor /t; - ta/o’25 da
el {ndice de transmisién del calor y tiene la dimensién
w.ec~125, p72
TMRT’ el valor absoluto de la temperatura media de radia-
cién en 29K,
Ty, el valor absoluto de la temperatura del perceptor, en
2K.
£9 la temperatura del perceptor, en 2C.
t_, la temperatura del aire del recinto en 2C llamada tem-
bién abreviadamente “temperatura del recinto".
En esta ecuacibn, sblo pueden seleccionarse los
valores Ag, AK,ij F.( es una constante, y las femperatu~
rag pueden variar en funcién de las circunstancias de ca-

da caso. Si los wvalores seleccilonables a voluntad son re-

cogidos en la expresiln 3 7 8 0 8 4
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4 &

AK L] F

teniendo esta relacién lg dimensidn W'l.901’25

sm2, enton-
ces pueden regularse en el recinto, con exactitud sor-
prendentemente buena, condiciones de comodidad térmica

cuando

0,0 K¢ < 0,3
Resulte un mentenimiento todavia més exacto de las condi-
ciones de comodidad térmica cuando 0,14 < ¢ < 0,25.

En la fig. 2 se han dibujado lineas del méximo
bienestar sobre la temperatura ambiente t, 0 "femperatura
del recinto ta" en funcién de la temperatura media de
radigeibn typps curvas que pueden averiguesrse mediante
ensayos. Lag curvas J y JJ dibujadas con linea llena son
vélides para une persona que trabaje sentada junto a una
mesa de esciiblr, con vestidos de grueso medio, estando
la curve J suboédinada a una velocidad de la circulacién
de aire por conveccibén de menos de 0,1 m/seg, y esténdolo
la curve JJ a una velocidad del aire de 0,3 m/seg. Como
las velocidades superiores del aire pueden tomarse sin
inconveniente como desagradables, el sistems de regulacidn
debe permitir el ajuste de puntos de trabajo en las lineas
J yJJ o en la zona rayada intermedia a ellas. Las lineas
de trazos JJJ y JV indican las curvas de bienestar Sptimo
para una persona de pie, realizando un trabajo pesado, es-
tando de nuevo la velocidad del aire en la curva JJJ por
debejo de 0,1 m/seg y en la curva JV en 0,3 m/seg. Se pue-
de ver que la inclinacibén de las curvas J y JdJ o JJ y JV
es aproximademente igual y que, por tanto, puede conseguir-
se tener en ocuenta el nivel de actividad del sér humano

por un desplazamiento paralelo de las curvas de comodidad.
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31 el perceptor de temperature se disefia tal o=

mo ge propons en el invento, resulte una temperatura del
perceptor que depende de la temperagtura del recinto y de
le temperatura media de radiacidén de tal modo que resultan
puntos de trabajo situados en esencia en la éona de como~
dihd. Ajustando el valor nominal del sistema termostdtico
puede introducirse entonces el mencionado desplazamiento
paralelo y, con él, la consideracién del nivel de activi-
dad Qe une persona.

Un sistema termostédtico que trabaje segin la the
nica anterior, si el vg}or nominal fuera ajustado al pun-
to a, por ejemplo 242, trataria de mantener esta tempera-
tura del recinto en todas circunstancias (como se ha in-
dicado con trazos), inecluso aungue la temperatura media
de radiacibn: aumentara o disminuyéra. Empleando el percep-
tor de acuerdo con el invento, por el contrario, al variar
la temperatura de radiacibn, el punto de trabajo se despla-
28 & 0%ro velor, por ejemplo, b. Si la temperatura media
de radiacibén aumenta de 20a 262, la temperatura del recin-
t0, para manténer el bienestar éptimo, debe bajar de 24
a 200,

Ia fig. 3 muestra esquemdticamente una vdlvula
regulade termostédticamente por un perceptor de acuerdo
con el invento, la cual puede corresponder a la vilvula
8 de la fig. 1. El perceptor 10 tiene la forme de un elip-
gsoide cuya superficie total estd expuesta tanto a la ra-
diacién como también a la conveccidn. La superficie esté
tratada de modo que el factor de emisibn f, esté por debgjo
de 0,8. La forma elipsoidal asegura que la superficie he-

rida por la radiacién vertical estd en la misma relacidn,
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en cuanto a la superficie herida por la radiacibén horizai-
tal, como las correspondientes superficies lo estén en el
hombre. Supongemos que el perceptor 10 estéd lleno de une
mezela liquido-vapor de modo que la presién de vapor de-
pendiente de la temperstura del perceptor puede actuar a
través de un tubo capilar 1) sobre un elemento de trabajo
12 del sistema teimostético. El elemento de trabajo 12
posee una cépsula de fuelle 13 que actia sobre un véstago
14 de la vélvula 15. Ia vdlvula tiens un asiento 16 y un
cuerpo obturador 17 unido con el vistago 1l4. Un resorte

de valor nominal 18, que puede ser ajustado con un apoyo
regulable 19, actia en contra de la presibén en el interior
del elemento de trabajo 12. Como consecuencia de ello, la
vilvula se ajusta a un valor determinado. Si sube la tem-
peratura del perceptor 10, por ejemplo & causa de una
mayor temperatura de radiacién o por mayor temperstura del
recinto, entonces se cierra la vélvula, y viceversa.

En la fig. 4 se ha mostrado un perceptor 20 que
tisne la forms de un cilindro. Ia superficie del cilindro
se ha subdividido alternativamente en zonas 21, que tienen
la propiedad de ebsorber la radiacibén, y en zonas 22, qﬁe
tienen la propiedad de no absorber la radiacibén. Las zonas
22 pueden estar, por ejemplo, desnudas o muy pulidas, y
les zonas 21 pueden estar provistas de una capa de laca.
En este caso, de nuevo, la superficie expuesta a la radia-
cién y la expuesta a la conveccidn son iguales entre si,
pero las zonas 21 y 22 tienen un factor de emisidén muy dis
tinto, de modo que se ajusts para la superficie total un
factor de emisibn medio o eficaz que debe estar por deba-

jo de 0,8, También en este ejemplo de ejecucidn, lo mism

378084
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que en el sér humano, la superficie superior del perceptof
20 expuesta a la radiacién vertical es menor que la super-
ficie periférica, expuesta a la radiacién horizontal.

En la fig. 5 se ha mostrado un perceptor 23 que
tiene la forma de un cilindro hueco con paredes huecas,
que alojan el medio de dilatacibén. La pared periférica in-
terior 24 del perceptor 23 estd muy protegida contra la
rediacibn y, por tanto, s6lo tiene en cuenta la transmisién
del calor por conveccibén. La superficie periférica exterior
25, por el contrario, experimenta tanto la influencia de
la circulacién por conveceién como también la influencia
de la radiascién. En este caso, por consiguiente, la super-
ficie Ay expuesta a la radiacién es menor qﬁe la superfi-
cie AK expuesta a la conveccién. En el caso de tal percep-
tor, tode la superficie puede tener propiedades iguales
y poseer un elevado factor de emisién.

El perceptor 26 de la fig. 6 corresponde 2l per-
ceptor 23 de la fig. 5. Posee de nuevo, por consiguiente,
una superficie periférica exterior 27 que estd expuesta
tanto a la radiacién como también a la conveccibn y una
superficie periférica interior que sélo puede experimentar
las influencias de la conveccibén. Pero en este caso esté
previsto un tabique 28 que subdivide la pared periférica
interior en uns seccibén superior 29a y una inferior 29b.
Eate tabique tiene el siguiente efecto: Si la temperatura
tf del perceptor es mayor que la temperatura ta del recin-~
to, entonces el aire que se halla en el 4nima central del
cilindro hueco se calienta. Pero sélo puede ascender el aire
que se encuentra encima del tabique 28 y ser sustituldo

por aire del recinto. Como consecuencia de ello, s6lo la
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parte superior 29z de la superficie periférica interior
estd expuesta a la influencia de la conveccién. Por el
contrario, si el aire del recinto est4 mis caliente que
el perceptor, entonces se enfria el aire del 4nima interior
del cilindro hueco. S6lo el aire que se halla debajo del.
tabique 28, sin embargo, puede desdender y ser sustitufdo
por aire del recinto. Como consecuencia de esto, s6lo la
seceibn inferior 29b de la pared periférica interior toma
parte en la influencia de la conveccién. Este comportamien-
to conduce a wuna inversién si la temperatura del perceptor
es igual a le temperatura del recinto. Como consecuencia
de egte punto de inversidén se produce una desviacién de
la foxrms de curve que de otro modo se conseguiria, con la
cual el punto de inflexién de la curva J puede considerar-
se un poco por debajo del punto a.

Ia fig. 7 muestra un perceptor 30 en forma de
barra hueca, alargada, delgada, dispuesta horizontalmente
¥y que tiene un didmetro de 4 mm. Tal perceptor, a consecuen
cia de su forma, tisne un elevado coeficiente P del {ndi-
ce de transmisidén de calor. Ademds, se adapta bien a la
circulacidn por conveccibén en la zona de comodidad que
tiene alll curso sustancialmente horizontal.

Al paso que los perceptores hasta ahore descri-
tos tenfan que montarse a ung distancia minima de 0,8 m,
pero con preferencia de mds de 1,1 m, desde ls pared, los
perceptores que describiremos a continuacibén pueden montar
se directamente a la pared.

Ia fig. 8 muestra un perceptor esférico 31 que,
por medio de un dispositivo de fijacibén 32, se ha montado

directamente sobre una pared 33. La superficie 34 de 1la
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bola, vuelta hacia la pared, estd desnuda y no absorbe
energia de radiacidn. La superficie 35 de la bola apartala
de la pared tiene propiedades absorbentes de la radiacié.
Como consecuencia de ello, la superficie 34 es influencia-
da, ciertamente, por la circulacién por conveccibn, pero

no por la radiacibén que parte de la pared 33.

Las figs. 9 y 10 muestran un perceptor 36 que,
por medio de un soporte 37 de forma de U, estd fijado g
una pared 38. El propio perceptor es plano, posee un dor—
g0 39 plano, una pared frontal 40 plana y superficies de
transicién ablicuas 41. El aire del recinto circula, como
indican las flechas en la fig. 9, por una parte a través
del espacio hueco formado entre el perceptor 36 y el so-
porte 37, y por otra parte a lo largo de la superficie
exterior del perceptor, sirviendo las superficies de tran-
gicién ablicuas 41 como superficies directrices que con-
ducen la circulacién de modo que no se formen remolinos.
S61o las superficies delanteras 40 y 41 son heridas por
le radiacibén. Bl dorso 39 estd cubierto contra la radie-~
cifn por el soporte 37, que tiene bajo coeficiente de emi-
gién. Si se teme que el soporte 37, por su parte, ceda
radiacién en forma no desprecisble, también el dorso 39
puede hacerse desnudo.

Lo fig. 11 muestra un perceptor 42 que, por me-
dio de un aislamiento 43, estéd montado en la pﬁfed. El
aiglamiento 43 asegurs que ninguna influencis de la radia~
cidn procedente de la pared llega al perceptor. Del per=
ceptor 42, sblo es achtiva la pared frontal 44 que esti ex—
puesta tanto a la circulacién por conveccibn como tembién
a la radiacién. Puede proveerse de una superficie que tenga

378084
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un factor de emisidén por debajo de 0,8, o con una superfi-

cie que s6lo absorba la radiascibén por zonas pero que, por

lo demds, refleje la radiacidn.

Para la msjor compresién del invento calculare~

mos todavia en lo que sigue algunos ejemplos de ejecucidn.

Ejemplo 1

El perceptor 23 de la fig. 5 tiene una sliura de

45 mm, un didmetro exterior de 25 mm y un didmetro interior

do 20 mm. E1 factor de emisién & ascendié en toda la super-

ficie & 0,95. E1 coeficiente F resultd ser 3,1 W. ¢ ~1,25 ;-2
De esto resulta O= 0,24 W -, 1225 mo,

Ejemplo 2

El perceptor 20 de la fig. 4 tiene una altura de

35 mm y un didmetro de 20 mm. Ia relacidn de Ag a Ap o8

entonces de 1. El coeficiente F ascendié a 3,5 W. 20~1925 2,

S8i se desea un valor C = 0,21 w"l, ‘-’01’25.m2, entonces re-

sulta un factor de emisién efectivo off= 0,73

Si las zonas 21 del perceptor 20 se recubren con

una laca cuyo factor de emisidn E = 1, entonces esto signi-

fica que la zona 21 debe ocupar el 73% de la superficie

total del perceptor.
Ejemplo 3

En el perceptor 30 de la fig. 7, supongamos gue

el didmetro de la barra es de 4 mm. La relacibn AS/AK es

de nuevo de 1. Ia naturaleza de la superficie seri tal que

el factor de emisibén f = 0,95. A consecuencia de su form

especial, este perceptor tiene un coeficiente F = 5,58 W,

0 c"‘l, 25 .m-2

. Esto lleva a un valor de C = 0,17 Wt.20m® mo.

Los perceptores, en:lugar de la carga de liquido-

vepor, pueden tener también una carga de liquido solo. El

16
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principio del invento puede llevarse a cabo también con
perceptores bimetdlicos o con otros perceptores conocldos,
cuya forme y naturaleze superficial hayan experimentado
1la adeptacibn descrita.

Le presente solicitud gue corresponde a la pre-~
sentada en la Repdblica Federal Alemena el dfa 28 de
Abril de 1.969, bajo el nim. P 19 21 570.4, se acoge glos
beneficios del artfculo 51 del wvigente Estatuto sobre
Propledad Industrial.

- REIVINDICACIONES ~

Los puntos de invencién propia y nueva que se
presentan para gue sean objeto de esta solicitud de Pa-
tente de Invencién en Espafia, por VEINTE afios, son los
siguientes :

1l.- Dispositivo pasivo perceptor de la fempera-
ture para el mando de un termoétato y similares, en espe-
cial para la calefaccibén de recintos, caracterizado porque
ls superficie del perceptor tiene tales propiedades que
la relacién C entre el producto de la superficile expuesta
a la radiacién de temperatura AB (en m2) por el factor de

emisién por una parte y el producto de la superficle ex-

.~ puesta a la convecclén AK (en m2) por el coeficiente ¥

(en W.2 0-1’25.

por otra parte, se halla entre 0,1 y 0,3 preferentemente

378084
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entre 0,14 y 0,25.

2% .~ Dispositivo perceptor segin la reivindica=-
cibén 12, caracterizado porque el sistema termostéiico,
pare tener en cuente el nivel de actividad, tiene unz re-
gulacién del valor nominal en si conocida.

32,~ Dispositivo perceptor segin las reivindica-
ciones 1%p 22, caracterizado porque sbélo una parte de la
superficie del perceptor estd expuesta & la radiacién
de temperatura.

48,- Dispositivo perceptor segin la reivindica-
cibén 32, caracterizado porque tiene la forma de un ciline
dro hueco. |

58.- Dispositivo perceptor segin la reivindica~
cibn 38, caracterizado porque une parte de la superficie
del perceptor estd protegida contra la radiacién por una
placa de cublerta.

68 .~ Dispositivo perceptor segin cualquiera de
las reivindicaciones 1-52, caracterizado porque sélo una
parte de la superficie del perceptor expuesta o la radia-
cién tiene propiedades de absorcibén de la radiacién.

72 .~ Dispositivo perceptor segin la reivindim=
cibn 62, caracterizado porque la superficie tiene alter—
ngtivamente zonas que absorben la radiacién y zonas que
no la absorben.

88, Dispositivo perceptor segin la reivindica-
cibn 72, ceracterizado porgue tiene la forma de un cilin-
dro que posee en su superficie varias zonas distenciadas
con propiedades de absorcibén de la radiacidn.

98 .- Dispositivo perceptor segin la reivindica-

cibn 62, caracterizado porque su superficie tiene por un

.. 978084
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lado propiedades de absorcibén de la radiacién y, por el
contrario, por el otro lado tiene propiesdades no absorben-
tes de la radiacibn.

102.~ Dispositivo perceptor segin las reivindi-
caciones 12 o 28, caracterizado porque toda la superficie
del perceptor es sensible a la radiacibn, pero tiene un
factor de emisibén de menos de 0,8.

11¢.- Dispositivo perceptor segin cualquiera de
las reivindicaciones 12-10%2, caracterizado porque tiene
la forma de un tubo horizontal con un didmetro entre 1,5
¥ 5 mm, preferiblemente 2-4,5 mm.

128 .~ Dispositivo percepior segin la reivindica-
cién 4%, caracterizado porque el cilindro hueco vertical
tiene en su interior un tabique transversal.

132.~ Dispositivo perceptor segin cualquiera de
las reivindicaciones 12-128, caracterizado porgue las su-
perficies del percepior que absorben radiacibén horizontal,
¥ las superficles del perceptor que absorben radiacibn ver-
tical, estén entre sf en igual relacién aproximads que las
superficies correspondientes en el Ser humano.

l4@ .~ Dispositivo perceptor segin la reivindi-
cacibén 132, caracterizado porque tiene la forma de un
elipsoide vertical.

158.~ Dispositivo perceptor seglin una de las rei-
vindicacliones 12-132, caracterizado porque es en esencis
plano y tiene una seccibn transversal que se estrecha al
menos hacia dos lados opuestos.

162.- Dispositivo perceptor segin una de las rei
vindicaclones 12-152, caracterizado porque esté montado &

una distancia desde la pared y las ventanas que es al menos

378084
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de 0,8 m, preferiblemente de mis de 1,1 m.

179.- Dispogitivo perceptor segin una de las rei-
vindicaciones 12-152, caracterizado porque tilene medios pa-
ra su fijacibn a la pared y sblo en el lado apartado de
la pared tieme propiedades de absorcién de la rad}acién.

188, Dispositivo perceptor segin la reivindi-

cacibn 178, caracterizado porque en el lzdo vuelto hacia

- la pared tiene uns superficie que refleja la radiacibn.

198 .~ Dispositivo perceptor segin la reivindica-
clén 17%, caracterizado porque en el lado vuelto hacia la
pared estéd protegido por una capa aislante.

208 .,~- Dispogitivo perceptor segin una de las
reivindicaciones 18-~19%2, caracterizedo porque la superfi-
cie, en lo que se refiere a la luz visible, tiene un fac-~
tor de emisién menor, por ejemplo de 0,7, que en lo que
se refiere a radiacién de mayor longitud de onda, por ejem
plo de 0,95, '

21&.- Dispositivo pasivo perceptor de la tempew-
ratura.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que an-
tecede, representado en los dlbujos que se acompafian y
para los fines que se han especificado.

La presente Memoria consta de veinte hojas es-

critas a miquina por una sola cara.

adrid, 31 MAR W70

P.A.
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