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] Bl presente invenbto concierne a una mesa arti
culada capaz de conferir a un objeto cualquiera, especial
mente un objeto pesado, un movimiento complejo en sl espa
cio, en el interior de cierbtos limites impuestos por las

uniones mecénicas. Esta mesa articulada estd destinade mis

especialmente a permitir el esmaltado manual, o de prefe=-

rencia, automltico, de los bafios o baifieras.

Se sabe que el esmaltado de un bafio de hierro

fundido (u otra pieza de hierro fundido), se realiza gene—

: 1

ralmente por el depdsito de un polvo de esmalte sobre la
pieza previamente calentada al rojo. Para efechbuar esta -
operacidn, es conocido utilizar una mesa que incluye una
cuna que pivota alrededor de un eje horizontal. Hste eje
soporto un segundo e¢je perpendicular (por lo tanto, que -
puede ser desplazado en un plano Yertical por rotacibén dell
primer eje). Isbe segundo eje permite la rotacidén de una
bandeja destinada a recibir el baiio durante las opefacio—

nes de esmaltado. EL bafio puede recibir asi una rotacidn

lalrededor de un eje horizontal y alrededor de un eje per=~:

Ependiéular al precedente.

Bn las mesas de la clase considerada, previs-

‘Yas para el esmaltado manual, el &rbol horizontal de la -1

:cuna es arrastrado por un primer motor de mando de la in-
i .
3

Eclinacién y wn segundo motor de puesto fijo.transmite por

:
i
1
H
H

!
un sistema de inversidén de &ngulo el movimiento que asegura
H i

‘1a rotacibén de la bandeja alrededor de su eje. EL operador
' combina los dos movimientos: inclinacidn y desplazamiento
:angular del bafio con relacidn al movimiento del tamiz que .

- sirve para verter el esmalte en polvo sobre la superficieg

enrojecida del bafio. ElL tiempo total de aplicacibn del -
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polvo no debe exceder de ciertos plazos con objeto de que

el bafio permanezca mantenido a la temperatura suficiente.

El esmaltado manual es una técnica complicada
que necesita especialistas altamente cualificados. Se ha
pensado, pues, en realizar aubtomlticamente la operacibdn de
esmaltado mandando, segln un programa determinado, los deg
plazamientos simulténeos del tamiz que vierte el esmalte
y de la mesa que lleva el bafio calentado al rojo.

En este 4mbito, es conocido realizar una mesa
portabailo para el esmaltado automitico que responda a las
particularidades siguientes: una cuna es capaz de pivotar
alrededor de un eje horizontal. Zsta cuna lleva un motor
de eje ortogonal al precedente acoplado a un dispositivo
de arrastre complejo que soporta una bandeja portabaiio.Es-

ta bandeja puede recibir asi un desplazamiento compuesto

que es la resultante de dos movimlentos circulares.

Debido a la conjugacidn estricta de los dos mo%
vimientos circulares de la bandeja, la trayectoria de esta
jiltima en su plano es fijada, sin embargo, de manera es--

! . . X .
tricta, lo que constituye una limitacidn al impedir reall-

zar una trayectoria arbitraria.

1

El presente invento conclerne a una mesa arti-

‘culada que presenta ventajas sustanciales con relacidn a 19
!

precedente y especialmente una latitud de desplazamiento

!
‘cucidn del esmalbado aubtomdbico scgln un programa determing

b

Enotablemente mayor, tratando esta mesa de facilitar la eje}

;do v repetitivo.

i

: Seglin el invento, la mesa articulada, especial

Emente pafa el esmaltado al rojo de los baifios y piezas de -

‘hierro fundido o similares, que comprende una cuna pivotan

- 377967
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‘ te alrededor de un eje horizontai, soportande esta cuna un

&rbol mobor perpendicular al precedente, sobre el cual es~

4 montado un dispositivo de arrastre en rotacidn de una

ST, J—

bandeja portabaiio, se caracteriza porque al dispositivo de

5 jarrastre en rotacidn de la bandeja estd asociado un dispo-

LR

sitivo capaz de comunicar a esta bandeja una traslacidn se

gin una direccidn ortogonal al &rbol motor, independienbe-

mente de la posicidn angular de este Gltimo.

: La combinacibén de una doble rotacidn alrededor
10 ‘de dos ejes ortogonales enbtre si y de una traslacidn a lo

i

S - _“_w__,nm,J

Elurgo de un eje ortogonal a uno de los precedentes, confic-
:1e a la bandeja de la mesa une importante facultad de des-
plazamiento que le permite responder a toda ley de novi--
miento predeterminada.

B 15 De preferencia, el eje de traslacibn de la b

ideja encuentra el &rbol motor.

B ‘,.-,w_._.,]g..__,.,...,.w Ry B

; Segln una realizacidn ventajosa del invento,
srre
.. ‘'el dispositivo de arrastre en translacidén de la bandeja -
- fcomprende dos compases orientados paralelamente y que in-

ﬁﬁ“gEO icluyen, cada uno, un brazo y un antebrazo articulados alrg

e ‘dedor de ejes paralelos al &rbol motor, soportando los ex-
5! i
o ;tremos de los antebrazos la bandeja, y estando previstos, *
. E ] |
LT .ademés, medios para comunicar a estos compases desplaza--

tr
§

mientos angulares sincronizados, btales que la velocidad an~

LR 25 jg;ular de cada antebrazo sca doble de la del brazo corres-

. - ‘pondiente, siendo opuestos los sentidos de estos desplaza
fmientos angulares para el mismo compés. i

i

Dentro del marco de esbe versidn venbajosa, eg
EA

ta previsto, ademds, de preferencia, que el par de compases

30 que ooportan la bandeja esté dispuesbto de Tal manera que el

15-4~70 | -4 377 967!
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brazo de uno de los compases es paralelo al antcbrazovdeiv‘

otro, estando dispuestos estos compases a uno y otro lado
del eje de traslacibn previsto. Esta disposicibn facilita
el equilibrado del sistema.

Segln una versidn preferida del invento, el
dispositivo de arrastre en traslacidén de la bandeja com—
prende un 4rbol motor coaxial -al que manda su rotacidn y
que engrana con un pifidn del brazo de uno, por lo menos,
de los compases, siendo este pifibn coaxial al eje de pivo
tamiento de este brazo. Lsta realizacidn es combinada ven-

tajosamente con el hecho de que uno de los &rboles de man-

do de la rotacidn o de la traslacidn es hueco y contiene

el otro 4rbol mobor y porgque medios tales como un diferen-
cial mecénico, estan previstos para arrastrar estos &rboles

en sincronismo o independiente uno de otro. En el primer

modo de arrastre, la elongacidén de los compases sigue sien

|

. do la misma y la traslacibén es nula. Por el contrario, en:
el segundo caso, la traslacidn es funcién de la diferencid
entre las velocidades angulares de las dos rotaclones.

; Otras particularidades del invento, resultaran

todavia de la descripcidn siguiente.

En los dibujos anejos, dados a titulo de ejem-

plos no limitativos,

la figura 1 es un esquema en perspective de

i

; los ejes de articulacidn de una mesa conforme al invento,

la figura 2 es un esgquema en perspectiva caba=
i

| z
i llera de la mesa, o
é la figura 3 es una vista de detalle en perspec

tiva despiezada de la parte superior de la mesa preceden—

377967
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jde una segunda realizacibén industrial,

i
10:

i

i

15

[
H

< N £

L 200

3

" 25*

[

“un foso 6 que separa los cojinetes 5 y en el cual puede

'VIIT de la figura 7.

imo un bafioc o bafiera 1, la cual estd monbtada a este efecto

‘en una Jaula desmontable 2.

*estan terminados por mufiones 4 que estan soportados por -

la figura 4 es una vista en corte por un plano
axial de una primera realizacidn industrial conforme a la
figura 1,

la figura 5 es la visva labteral correspondien-~
te,

la figura 6 es uwna visbta esquemitica en planka
de dos compases,

la figura 7 es una vista andloga a la figura !
la figura 8 es una vista de extremo segin VIII-

En la primera realizacidén del invento, que sg
ré desq:ita éhora, con referencia a las figuras 1 a 6, se
ha representado la aplicacidn del invento a la constitucién
de una mesa que permite el esmaltado y especialmente el -

esmaltado automitico de una pieza puesba al rojo, bal co-

Lo mesa articulada comprende esencialmente

e

una cuna 3 con dos largueros paralelos en U cuyos brazos

;
coalneteu 5 que permiten la robacibn de la cuna 3 alrede-Q,

dor de un eje XX horizontal. El &ngulo I con que gira la cu
‘na con relacidn a la vertical se designaréd en adelante por

i

inclinacibn. Para permltlr este rotacidn, estd previsto -

moveroe la cuna % y sus anejos. |

50

15-4—76

EL mando angular de la cuna 3 estd asegurado §
por un mobtor MI cuyo Arbol de salida engrana con un pifibn .

7 solidario de uno de los mufiones 4., Un captador CI lgual
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mente arrastrado por el mobtor MI, proporciona una sefial
proporcional al &ngulo I.

La cuna 3 soporta los dispositivos capaces de -
comunicar a una bandeja 8 que soporta la jaula 2 del baﬁoi
1, independientemente, un movimiento de rotacibén seghn un;
eje 2% ortogonal al eje XX y una traslacidn seglin un eje |
UU que es ortogonal al eje 2Z y que, ademis, encuentra a
éste en un punto 0. Se observa que las uniones son tales
que el eje 274, cualquiera que sea el valor de la inclina-;
cibn I, permanece en un plano vertical P ortogonal al ejez
XX. ios dispositivos de mando de la rotacidn R alrededor |
del eje 2% y de la traslacidn T a lo largo del eje UU, eg{
tan dispuestos de manera que pueden ser accionados indepeﬁ
dientemente uno de otro. A este fin, la cuna % lleva un
travesafio 11 provisto de cojinetes 12 para un &rbol hueco :
1% que sirve de soporte a una plctaforma 14,

Ta plétaforma 14 sirve a su vez de soporte a
dos compases que comprenden, cada uno, un brazo Bl’ Cl’ ca-
paz de pivotar alrededor de ejes'157y 16, llevados por la
plataforma 14 y paralelos al eje ZZ.

Cada uno de los brazos Bl, Cl, 1leva en uno de

sus extremos un antebrazo B,, C,, montado de manera pivotan

te con relacidn a los brazos correspondientes, gracias a
4rboles 17, 18, respectivamente. En los extremos de los an
tebrazos B2, 02, estan montados pivotes 19, 20 que encuen-
tran uno y otro el eje U-U. Los pivotes 19 y 20 estan mon-
tados en cojinetes 23, 24 dispuestos bajo la bandeja 8.

Los brazos Bl’ Cl, ¥ los antebrazos B, Css

tienen la misma longitud.

Tos dos compases, formados, respectivamente,

377967
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20 solidario de la plataforma 14, lleva un pifibn 31 dispues-;

ipor el brazo Bl ¥ su antebrazo BZ’ DPOT una parte, y el brg-
EZO Cl v su anbebrazo 02, por obtra parte, estan dispuestosz
éde tal manera gue el antebraszo B2 sea paralelo al brazo Ci
'Y que el anbebrazo G, sea paralelo al brazo B,. Ademés,loé
;oompases estan colocados, en proyeccidn, sobre:un plano —E
fpernendicular al eje Z-Z2, a uno y otro lado del eje UU; Sé
ve todav1a, refiriéndose a la figura 4, que los edes Ol, é
O2 de los pivobes 15 y 16 esban situados en el plano dcf1;
nido por el eje 42 y el eje UU. !
: Son los compases formados por los brazos Bl,é

Cl v los anbtebrazos B2, C,, los que permiten la fraslacidn
i :
‘de la bandeja 8. §
Bl dispositivo de mando de la traslacibdn com~

prende, esencialmente, un frbol 25, coaxial al &rbol hue-

N A—

co 13, y alojado en este. El 4rbol 25 lleva un pifidn 26 si
tuado encima de la plataforma 14 y que engrana con un pi~
fidn 27 centrado sobre el &rbol 15 y solidario angularment

del brago Bl.

[FRURURRIY > SO

De modo complementario, el &rbol 15, que es

* e

to encima de ésta y que forma parte de un tren de engranai

jes que comprende un pifibn intermedio 32 montado sobre un

éérbol %% del brazo Bl’ engranando a su vez el pifibn 32 con
b
un pifibn 34 soliderio del 4rbol 17 sobre el cual esté en-i

25 chavetado el antebrazo 32. Ecta disposicidn corresponde al

caso en que el compés formado por el brazo Bly el antebra

zo B, es mobor.

El compés formado por el brazo Gy y el antebra

z0 C5 s movido y a este £in solo el brazo C, es mandado

! Y 0 s &
30! positivamente, en lo que concierne & su posicilon angular,

377967
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por medio de un pifibn escalonado 36 uno de cuyos dentados’

U

B e R

:engrana con el pifibn 26 del 4rbol 25, y el otro dentado cbn

un pifdn 37 solidario del brazo Cl.

EL antebrazo 02 es libre en rotacibn con rela-t
i

c¢ibn al brazo Cl.

En lo que sipue se designarid por a el 4ngulo §

1

- de rotacidn del dbrazo B, o del brazo C; con relacién a ma

‘ direccidn de referencia visible en la figura 6. i

Los dispositivos de mando en rotacidn y en trag
. « i
1ac;6n comprenden todavia, respectivamente, dos motores MR

i

y MT, fijados a la cuna 3 y colocados simétricamente con ;

§

relacidn al eje Zi.

El motor MR arrastra por medio de un pifidn esé
calonado 41 alojado en un cépter 42 montado en el lado - E
opuesto a la plataforme 14 con relacibébn a la cuna 3, una i
corona dentada 45 solidaria del 4rbol hueco 13. Ia corona%
dentada 43 esté’igualmente engranada con un pifidn 44 fija
do sobre una de las entradas de un diferencial 45, cuya otra
entrada lleva un segundo pifidn 46 que engrana con el &r-
bol de salida del motor MT.

Para preservar el motor HT, estd previsto'un
tope mecénico 50 que asegura la detencidn de la rotacidn

mis alld de un cierto valor angular.

Se procede de modo que la amplitud de la tras
I

lacibén no exceda, por ejemplo, de la mitad de la amplitud

total permitida por las conexiones.

Ta salida del diferencial 45 estd constitulida
por un pifidn 47 engranado con una corona dentada 48 soli-

doria del fxrbol central 25 de mando de la traslacidn.

; 2
Tos dispositivos de mando incluyen, ademas ,

. 377987
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- brazo Cl , ¥ el antebrazo 05 paralelamente al brazo Bl .

;captadores CR y CTL asociados,respectivamente, a los moté;f:

‘pes MR y MI. :

La mesa articulada comprende también un contra%

%peso de equilibrado 51 dispuesto para recibir una trasla—i

5 fc1on segln un eje VV paralelo al eje UU ¥y que encuenbra —f
1gualmente el eje 2% en un punto V prdéximo al punbo O. El :
contcapeso 51 estd soportado por drganocs que permiten des—
‘plazarlo en sentido opuesto a la bandeja 8. Como se ve es-

peclalmente en la figura 4, el contrapeso 51 estd ultuadoé

10 en el lado opuesto a la bandeja 8 con rela01on al eje ZZ.;

;Il contrapeso 51 es llevado por antebrazos B 31 03 que Gu-;

1
i H
tén articulados sobre los brazos 3, Cy, gracias a pivote%

54, 55 dispuestos en el lado opuesto a los 4drboles 17 y 13
con relacidn a los ejes de rotacilén 0y, O, de los brazos |
15 Bl ¥y Cl yestando estos brazos prolongados en consecuenoia@

~ EL antebrazo By estd orientado paralelamente al

El antebrazo B3 , que es motor, es solidario a este efec-
to de un pifibn 56 engranado con un piiidn de inversidn 57
« 20ique engrana, a su vez, con el pifién 31.

Fl antebrazo C3 estd libre en rotacidén con re~

lacidn al brazo Cy.
Tos antebrazos 33 ; C5 tienen la misma longl-
tud que la prolongacidn de los brazos By ¥ G nis alld de

25! los ejes 07, O,

Naturalmente, el conbrapeso 51 es, o bien des:
émontable en su bobalidad, o bien esth provisto de una paré
te desmontable que permite adaptar su valor al peso del bé
fio 1 a esmaltar.

%0 T funcionamiento de la mesa de esmalbado es
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el sigulente:
|

i - Inclinacidn I: La rotacién del motor MI arras-—

| )
tra la cuna 3 en su movimiento alrededor del eje XX y per-
mite modificar a voluntad el &ngulo I. Se observa que el !

conjunto constituido por los motores MT y MR, asi como loé
mecanismosralojados en el chrter 42, lo mismo que la platé
iforma 14 y los brazos Bl y Cl con sus anejos, asepguran elz

equilibrado del grupo formado por la bandeja 8, el bailo l?

y el contrapeso Sl.

—rRotacién R : 8i el motor MT estd parado y el

motor MR es arrastrado en rotacidén, los &rboles coaxiales '

13 y 25 giran a la misma velocidad, siendo realizadas las%
relaciones de las coronas y pifiones 43, 44, 47, 48y del :

diferencial 45 en consecuencia. El pifibn 26 estd fijo con |

relacién a la plataforma 14, En estas condiciones, los bra

zos By y Cy estin igualmente fijos con rclacidn a esta plé—
ta~forma y la robacidén de esta Gltima alrededor del eje %2

provoca la rotacidn de la bandeja 8 alrededor de este misf
' }

mo eje. Esto permite llevar el bafio 1 a cualesquiera posiT
!

ciones angulares desecadas. !
t

{

_ Tpaslacidn T: Si, ademds, el motor MT gi-|

ra, el pifidn de salida 47 de diferencial 45 es arrastrado§

s obra velocidad y hace girar la corona 48 y el &rbol 25 a

una velocidad diferente del Arbol 13. Ia rotacidn del pi-!
i

fién 26 con relacibén a la plataforma 14 provoca poT los pi?
fiones 27 y 36 la rotacibn de los brazos B1 W Cl en un mis-

mo &ngulo &, pero en sentidos contrarios.

Como el pifién 31 estd fijo, puesto que essoli

dario de la plataforma 14, la rotacién del brazo By alrede

dor del eje 0, provoca 1a rotacién simulténea del anbebrg

377967

- 1] -




10

15

30

15=4-70 -

bty

z0 B, en un &ngulo 2a, y la del anbebrazo By en un fngulo
igual en el mismo sentido. Do esto resulba que la bandejal
8 es desplazada segln T, ya sea alejindose del eje 2Z o z
acercindose al mismo. Correlativamente, el contrapeso 51 és
desplazado seglin VV en sentido opuesto. En la prictica,el
dngulo a estd limitado a aproximadamente + 0-452, Ia pre-
sencia del conbtrapeso 51 evita un desequilibrio para el

mando en rotacibén R. En el caso en que esbe conbrapeso fue

ra suprimido, seria necesario aumenbar notablemente la po-

tencia del motor MR;lo que reduciria igualmente la preci-
sibén del funcionsmiento. TLos desplazamientos simultineos de
la bandeja 8 y del contrapeso 51 aseguran un equilibrado -
completo del baflo 1 con relacidn al eje Z%. Para reducir
lo més posible el momento de inercia del dispositivo con

relacidn al eje ZZ4, los antebrazos Bp y O, han sido pre-
59 73

vistos mds cortos que los antebrazos B> ¥ Gy (relacibn de
50,5 a 0,6, por ejemplo), y, por obtra parte, los pivotes 54

!

¥ 55 esté4n menos alejados de los ejes 0; ¥ 05 que los ar- !

boles 17 y 18 de articulacidn de los antebrazos BB v C,e
Lo mesa asi dispuesta, gracias a la independen:
jcia de los mandos de los tres movimientos, permite, pues,

H
{
:
i
H
1

o

un posicionamiento muy preciso del ba flo 1 en una posicidn

fabsolutamente cualquiera en el interior de los limites de

t H
desplazamlento impuestos por las conexiones. Ademis, la - i

ley del movimiento en el tiempo puede ser ‘también cualqule
i
ira. Hstas part;cularldades son muy favorables para la ege-

i . . i
?cucién de un esmaltado automdtico, aunque evidentemente lq

mesa pueda prestarse a un esmaltado manual. !

5 En la préctica, para la ejecucidn del eumalta

!
:do, estén previstos uno o varios tamices distribuidores dg

. 377967




esmalte, pudiendo ser llevados ventajosamente estos tami-

ces por un dispositivo de la clase descrita en la solici-
tud de patente espafiola nimero %65.925 del 11 de abril de
1969.

5 En la realizacibén perfeccionada de las figurad
7 ¥ 8, los mismos drganos que los anbteriormente descritos
estan afectados por las mismas referencias. Esta realiza-
cibén difiere de la precedente por los puntos siguientes:
en primer lugar, ée ha previsto colocar los mufiones 4 en
10 |una posicién tal que el eje de inclinacidén XX pase sensi-
blemente por el centro de gravedad G del bafio 1. A este -
efecto, la cuna %a incluye brazos oblicuos 61 que terminan
en dos chasis sectoriales 62. Los mufiones 4 estan soporba-
dos pbr montantes reforzades 70. Cada chasis 62 lleva un

15 [sector dentado 63 que engrana con obro sector dentado 64

de un balancin 65 articulado alrededor de un eje 66 y pro-

visto de un contfapeso de equilibrado 67. Uno de los baleg;

i
i

: . R . . .
< cines 65 es arrastrado en oscilacidn por un sistema que in
. i . . ;
I icluye una biela 68 uno de cuyos exbremos estd articulado e?
20569 sobre el balancin 65, y el otro, en 71, sobre un pifdn

dentado 72 que sirve de manivela y Ggue cs arrasbtrado pof el

|

1

!

motor MI vor medio de un reductor 73, i
Se comprende que, gracias a esta disposicidn, §

|

X la rotacibn continua del mobor HI se traduce en una oscilal

i . . . . ]
L 25 lcibn del balancin 65 segln un movimiento sensiblemente 31-’
|

e

1

‘nusoidal, lo que es muy favorable, porque esto permite ev

tar los tirones de funcionamientoe y suprime los esfuerzos

‘a final de carrera. Lstos esfuerzos pueden ser, en efecto,

|
Emuy elevados, habida cuenta de la importancia de las masas’

1

BOgen movimiento y de los valores elevados de las cantidades

177967
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; %de movimienbtos que resultan de ello.

. ; Entre las ventajas del invento, se debe sefialar
itodavia que los tres grados de libertad independientes (ig
zclinacién I, rotacidén R, traslacidén T) permiten imprimir l

5 ;al bafio los movimientos mejor adaptados al esmaltado del

-

‘interior y de los bordes de este filtimo. Ia traslacidn obé

'tenida a partir solo de las rotaciones de brazos articula%

dos, con exclusidn de btodos los dispositivos usuales, por

NPT

ejemplo con deslizaderas, evita todo ensuciamiento y res-

lo ﬁponde mds particularmente bien'a las condiciones de trabaé
éjo seveyas impuestas por el esmaltado. ' ?

Gracias a la ubilizacidn de un difefencial, el
motor de mando de la traslacién esti iijado'sobre la cuns
vy no sobre la plataforma 14. Por este hecho, no es ya ne-

15 icesario prever conbtactos giratorios, siempre dificiles de

. proteger del ensuciamiento para los hilos de mando del mo=-

e tor 'y de los captadores. Ademds, la masa de la parte sira{

{

- toria es reducida. !

Es evidente que el presente invento no esté

“20 l1imitado a las realizaciones descritas, sino que se puedeﬁ

introducir en éstas miltiples variantes de ejecucidn.dsi,
] . . s ps « 2 P !

seria posible por medio de una modificaciln del sistema dg .

P -

'equilibrado, asegurar la traslacién'T por dos compases cuj
yos brazos fueran paralelos entre si, y los antebrazos -
~;:v 25 ligualmente, esbtando situados entonces estos dos compases
en el mismo lado con relacibn al eje uv.

Iguslmentse, la rotacidén del antebrazo del con
phs motor con relacibén al brazo que lo lleva, podrié g5

tar asegurada por un motor montado sobre este brazo ¥y su

%0 | bordinado al motor MT. Sin embargo, la solucidn mecénica

377967
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prevista es mls sencilla y mis ventajosa.

La presente solicitud que corresponde a la pre1
sentada en Francia, el 26 de Marzo de 1,969, bajo el nume-
ro 6908838,
vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial. ' !

se acoge a los beneficios del articulo 51 del

REIVINDICACIONES é

Los puntos de invencibn propia y nuevé gue se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Paten-
te de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son los siguie£
tes:

1.~ Mesa articulada, especialmente para el es-
maltado al rojo de los bafios o'bﬁﬁeras ¥y piezas de fundi—§
cidn similares, que comprende una cuna pivotante alrededor
de un eje horizontal, soportando esta cuna un arbol mota;
perpendicular al precedente, sobre el cual estd montado un
dispositivo de arrastre en rotacidén de una bandeja porta-
baiio, caracterizada porque al dispositivo de arrastre en
rotacibén de la bandeja estl asociado un dispositivo capaz
5; comunicar a esta bandeja una traslacidén seghn una direc
cidn ortogonal al &rbol motor, independientemente de la po
sicidn angular de este 0ltimo.

2.- Mesa conforme a la reivindicacién 1, ca-

377967
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1>

/ - 3 . . )
vacterizada porque el dispositivo de arrastre en trasla-—-

jracterizada porque el eje de traslacidn de la bandeja en-

-cuentra el &rbol motbor.

; 3.~ Mesa conforme a la reivindicacidén 1 y ca-
§racterizada porgue el dispositivo de arrastre en trasla-~
01on de la bandeja comprende dos compases orlentadoo para;
lelamente ¥ que incluyen, cada uno, un brazo y un antebra—
‘ZO articulados alrededor de ejes paralelos al Arbol motor,

‘soportando los extremos de los anbebrazos la bandeja, y

iestando previstos medios, ademfs, para comunicar a estos

‘compases desplazamientos angulares sincronizados, tales -§

ique la velocided angular de cada antebrazo sea doble de lé

H
-

b
§

del brazo correspondiente, estando los sentidos. de estos

idesplazemientos angulares opuestos para un mismo compis. |
' }
¥ ca~- i

—

4.~ Mesa conforme a la reivindicacidn 3

iracterizada porque el par de compgses que soporban la ban-~
I

eja esti dispuesto de manera que el brazo de uno de los

fe]]

n

compases em paralelo al antebrazo del otro, estando dlspu

[ 4

tos estos compases a uno y otro lado del eje de traslac10ﬁ

3y ca~;

i

s es mobor, siendo el

5.~ Mesa conforme a la reivindicacio
racberizada porque uno de los compase

otro movido por medioc de la bandeja.

¥

racterizada porque el dlSpOul'lVO de arrastre en rotacidn

bol motor y sobre la cual estin articulados los dos brazos

e/ los compasesS.

7.~ Mesa conforme a la reivindicacidén 3 y ca-

cién de la bandeja comprende un érbol motor coaxial al que

manda su robacidn y que engrana con un pifidn del brazo de

377967
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6.~ Mesa conforme a la reivindicacibn 3 y ca- -

.

de la bandeja comprende una plataforma soportada por el &n:
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ERe B

uno,
f

xial al eje de pivotamiento de este brazo. ;

8.~ Mesa conforme a la reivindicacidén % y ca-

{
}
racterizada porque el antebrazo de uno, por lo menos, de ;
j
los compases, engrana por medio de un tren de engranajes %
con un pifidn coaxial al eje de pivotamiento del brazo, pei
ro independiente en rotacidn de éste, siendo este pifdn sé
lidario de una plataforma que soporta los compases., %
9.~ Mesa conforme a la reivindicacibn 7 y ca-
racterizada porque uno de los 4rboles de mando de la rotaﬁ
cidn o de la traslacidn es hueco y contiene el otro Arbol |
motor y porque estén previsbtos medios para arrastrar estoq
4rboles en sincronismo o independientemente uno de otro. i
10.- Mesa conforme a la reivindicacién 9 y
caracterizada porque los medios de arrastre de los &rboles
motores comprenden un diferencial mecénico, una de cuyas
entradas es arraétrada por el motor que manda la rotacibn
y cuya otra entrada es arrastrada por el motor que manda
lo traslacibn, accionando la salida del diferencial el‘érﬁ
bol motor del dispositivo de arrastre en traslacidn. ’
11.- Mesa conforme a la reivindicacidn 1 ca-
racterizada porque incluye dos motores que mandan, respec-

tivamente, la rotacién y la traslacidn de la bandeja y por

que estos motores son llevados, uno y otro, por la cuna.

12.~ Mesa conforme a la reivindicacibn 1,

£idn segln un eje paralelo al eje de traslacibén de la ban

| SO S

deja, estando previstos, ademds, medios para desplazar es

te contrapeso en sentido opuesto a la bande ja.

13.~ Mesa conforme a las reivindicaciones

377987
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por lo menos, de los compases, siendo este pifidn coa-
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25

30: contrapeso de equilibrado.

5 y 12, y caracterizada porque el contrapeso es llevado p&r
"dos anbebrazos paralelos articulados sobre los brazos delr
compés y paralelos a los anbebrazos de éste.

' 14.~ Mesa conforme a la reivindicacidn 13 y
’caracterizada porque los ejes de arbticulacidn de los ante:
_brazos de equilibrado estén colocados en el lado opuestbo

‘8 los ejes de articulacidn de los antebrazos que soportan

! 1la bandeja, con relacidn a los ejes de pivotamiento de los

‘brazos y porque estin previstos medios para comunicar a
!
‘los antebrazos de equilibrado desplazamientos angularcs -~

i
i

iguales pero opuestos a los de los antebrazos que soportan

la bandeja.
15.- Mesa conforme a la reivindicacidn 14 y
caracterizada porque uno de los antebrazos de equilibrado '

t

engrana con el pifibn coaxial al biazo mobor y que es soli-

o v ke a3 140 i e e

dario de la plataforma. :

i

PSP p—

i 16.- Meso. conforme a la reivindicacidn 1 ca-:
rocterizada porque el eje de inclinacidn de la cuna esta %
dispuesto encima de la bandeja que soporta la pieza a es-:
maltar. ;

17.- Mesa conforme a la reivindicacidén 1 ¥y
-caracterizada porque 1a cune incluye al menos un contra-
peso que asegura su équiiibrado en inclinacidn.

18.- HMesa conforme a la reivindicacidn 1 ¥y

caracherizads porgue la cuna lleva un sector dentado que

ana. con obtro sector dentado de un balancin arrastrado

A oscilacibn por un sistema biela-manivela.

19.- Mesa conforme a la reivindicacidn 18 ¥

i
! caracterizada porque el sector dentado de la cuna lleva un

377967
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20.~ Mesa articulada, especialmente para el | B
; - H
§esmaltado al rojo de los baifios o bafleras y piezas de fun-:

dicibn similares.
Tal y como se ha descrito en la Memoria que
antecede representado en los dibujos que se acompafian y

para los fines que se han especificado.

tas a migquina por una sola cara.

Madrid, 1 6 ABR. 270

P.A.

Alberta de uyu
Por Poder,

377967
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Esta Memoria consta de diecinueve hojas escri-

'
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