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La presente invencidn se refiere en general a
sistemas de estiraje para méquinas de hilar, y especialw
mente & la prevencién de dafios por acumulacidén de encorro-
nada en un sistema de estiraje, cuando entre la barra de
anillos y los cilindros delanteros del sistema de estira=-,.
je se produce una rotura de hilo no detectada.

Al estirar la mecha o cinta antes de su conver-
sién en hilo en la hilatura, se producird con frecuencia
une, rotufa entre losg cilindros de estirar posteriores y
el anillo y cursor de la mdquina de hilar. Normalﬁehte,la

rotura se producird entre los cilindros de estirar delan-

teros y el anillo y cursor de la méquing de hilar. Al oou:

rrir egte condicidn, la mecha o cinta que se esté suminisf

trando al sistema de estiraje continuard entregéndose a !
los cilindros delanteros, haciendo que la meche o cinta se
errolle formando encorronada en torno a los cilindros de-é
lanteros envolviéndolos, y se amontone luego entre los cié
lindros de estirar delantero y de enmedio. Este amontona-%
miento de fibras entre los cilindros puede dar lugar e qu%
los tableros se agarroten y sean rajados por los cilindroé
en rotacidén. Esta condicién es particularmente grave en ei
tablero inferior de estiraje, ya que el cilindro de estirar
inferior intermedio estd normalmente moleteado, lo que ha-

ce que arrastre el interior del tablero. Si esta condicidq

' s produce muy a menudo, es causa de mucha inconveniencia,

ya que en los cilindros inferiores se dispone sblo de un :

'limitado ndimero de tableros de repuesto que, si se agotani

hacen necesario el uso de tableros empalmados, que son de

. funcionamiento ineficaz, reduciéndose con ello el rendimiég

t0 de la méquina de hilar y la calidad del hilo. Ademds,
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| estiraje.

corporada la invencidén que aqul se expone; 1

de producirse una gren acumulacién de fibras entre los ci;
lindros, habréd tendencia a la rotura del apoyo basculente
de estiraje, lo que no s6lo exigird la sustitucién del apo-
yo basculante sino que dard luger también a la destruccién

de los tableros de estiraje.
Por todo ello, es objeto de la invencién un mé-

todo y aparato, para impedir que se produzcan dafios por

grrollamiento o acumulacidén de encorronade en un sisteme

de estiraje.
Otro objeto de la invencidn reside en una dispo-

sicién pare impedid dafios por scumulacién de encorronada
en un sistema de estiraje, que detendrd el suminisiro de
la mecha o cinta que se esté entregando al sistema de es-
tiraje, cuando se produzca una rotura en la fibra que se

estd estirando y/o hilando.
Otro objeto mds de la invencidn reside en un mé=

todo y apereto que permitird retirar los elementos vitales
de un sistema de estiraje, sacdndolos del drea en donde i
puedan ocasionarse dafios al producirse una acumulacidn dei
encorronada en los cilindros delanteros de un sistema de ;
]
Otros objetos y ventajas de la invencién se iréé
Qesprendiendo fdcilmente de la descripcidn que gigue con i
referencia a los dibujos adjuntos, en los cuales: |
- la figura 1 es una vista esquemética de un sis—

. tema de estiraje en posicidén normal, sisteme que lleva in—

i
i
- la figura 2 es una vista semejante a la fig.l,

que ilustra la condicién en que se encuentra el sistems

, de estiraje al~producirse una rotura de cabos} ?
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de detencidn de mecha abarca dos posiciones de estiraje;

B

- la figura 3 es una vista por la parte inferior
de dos pomiciones de estiraje, viéndose una en la posicién
normal y la otre en la ocondicién indicada en la fig.2;

-~ la figura 4 és una viste en perspectiva ampli?-
da del tope de mecha, nuevo y perfeccionado, incorporado w.
el sistema de estiraje de lag figs. 1 a 33

=~ la figura 5 es una vista ampliada del apoyo bag-
culente, nuevo y perfecqionado, empleafdo en gl sistema de
egtiraje de las figs. 1 a 33 _

* = la figura 6 es una vista semejante & le £ig.5,
con el apoyo bagculante subdividido para ilustrar sus di-
versas partes componentes;

- la figura 7 es une vista semejante a la fig.l,

!
gque ilustra una modificacién en la cual el tope 0 elemento

i
i
- la figura 8 es una vista semejante a la fig. §
}

2, que ilustra el sistema de estiraje modificado, tras una
rotura en la fibra que se estd estirando; ;
- la figura 9 es una vista por la parte inferio%
de las fig.7, que ilustra sdélo una posicién de estiraje;y%
- la figura 10 es una vista por la parte infe- ?
rior de la fig.8. f
Exeminando shora los dibujos, la figure 1 ilust%a
el sistema de estiraje perfeccionado en funcionamiento no%—
mal, con una mecha o cinta de fibras cortadas 10 pasando !
por un condensador 12 hasta la zona de presidén o de agarré
de ‘los cilindros estiradores posteriores 14 y 16, superiof
e inferior, los cilindros estiradores 18 y 20 de enmediO,?
los cilindros estiradores 22 y 24 delanteros, y de ahi a :

un enillo y ocursor (no representado) hasta former el hilof
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'Y sostenidos entre los tableros 26 y 28;fy que en uno de

TP L

Y, déndole una torsién entre el anillo y cursor y la zona
de agarre de los cilindros extiradores delanteros 22 y 24,
Usuaelmente, los cilindros estiradores superiores 14 y 22
estdn cubiertos de caucho, mientras el intermedio 18 estd
moleteado., Los cilindros estiradores inferiores delentero
¥y trasero, 24 y 16, estdn acanaladog, en tanto que el de
enmedio estd también moleteado.

Como la cantidad principal de estiraje se suele
efectuar en la zona comprendide entre los cilindros de
enmedio 18, 20 y los delanteros 22, 24, a partir de los
cuales siguen las fibras y son o retorcidas hasta formar
hilo o estiradas de nuevo, y puesto que la masa de fibras
en marcha se lleva asimismo a un tamafio o calibre minimo
en la zona comprendide entre las parejas de cilindros de
enmedio y delantera, es sumamente conveniente que las fi=-
bras se controlen lo mds posible, y a este fin se usa un

sistema de doble tablero, que consta del tablero sin fin

patente de EE.UU. 3.386.136), hay unos miembros superior |
e inferior, 30 y 31, de despeje de tableros y aplicacidén :
& cilindros, que estdn conectados al apoyo basculante 32

§
|
!
|
sus extremos tienen una superficie céncava 34 de aplica- f
i

cién a los cilindros pera limpiar la superficie periféri-|

ca de éstos y en el otro extremo una parte en punta o "mof

rro" 36 de inversidn de tablero. El apoyo basoculante 32 |

:

que tiene dog miembros de pared verticales 38, uno de los

" cuales se representa en la figura, lleva fijado entre ello

un soporte de guia 40 de la mecha, de tipo usual, para

5

8

@;
¥ It‘ 5

g%
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loan 2 la parte exterior de unos receptdculos 54 de barra

guiar le mecha heste la zone de agarre de los cilindros
estirasdores y por entre los tableros 26 y 28. Esto impide
que la mecha caiga por entre los cilindros de enmedio ¥y
posterior o trasero, previniendo agimismo la acumulacién

de encorronads por inadecuada elimentacidén de mecha al sisg

b

tema de estiraje 10.

En las figuras 5 y 6 se representa con detalle el
gpoyo basculante 32. El apoyo basculante 32 estd€ hecho preL
feriblemente de un material fécilmente moldeable y de bue-
nas caracferisticaa de estabilidad y de desgaste;~tél cOmoa

1

por ejemplo, la resina de acetal Delrin, el nylon o la ba-

quelita. Las muescas 42 practicedas en las paredes 1a$era{
les 38 son de temafio suficiente para dar acomodo al cilin-
dro inferior de enmedio 28, en tanto que las muescas 44
practicadas en les paredes laterales 38 son méds grandes

que el 4rbol o eje de apoyo 46 del cilindro superior 18,

por las razones que mds adelante se indican. El miembro i -~
ferior 31 de despeje de tablero estd hueco, y enchufan en!
€1 unos selientes huecos 48 moldeados en les paredes late-
rales 38, quedando asegurado en tal posicién por unos apén;
dices 50 enterizos con el miembro de barra 52 y que se apla-

de mecha,obligando a las paredes 38 a ir una hacia la otré.

En cada una de las paredes laterales 38 del apoyo bascu- |

‘lante hay dispuesta une muesca 56 para que unos salientes;
a modo de apéndices circulares 58 del miembro superior 30 .
de despele de tablero resbalen por dichas muescas gituando

en posicidn el miembro 30. Los apéndices 58, en unién delz
‘tablero 27, sitian el miembro 30 en posioién de trabajo -

:contre el cilindro estirador superior 18. Por las razones -
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que mds adelante se explicen, hay un miembro de gancho 60
obtenido de la misma pieza por moldeo, o fijado de otro
modo al umiembro de barra 52, y que sobresale de éste hacis

fuera.

Ta fig.4 ilustra con detalle el miembro de de-
tencidén o tope 62 de la mecha que, como se indica en las
figs. 1 a 3, rodea una parte del didmetro del cilindro in-
ferior posterior 16. E1 tope de mecha 62, como el apoyo
basculante 32, estd hecho de un material fdcilmente moldea-
ble, de buenas caracteristicas de estabilidad y desgaste.'

El tope 62 de la mecha es de forma circular y tiene un dié—
metro ligeremente menor que el del cilindro 16.En el tope:
de mecha 62 hay dispuestas unas muescas alargadas 64 y 66,
para permitlr el movimiento lateral de la mecha 10. El bo;—
de del tope de mecha 62 junto a la mecha entrante es mds
delgado que el borde opuesto, pare dar facilidad al movi-
miento de entrads en la zona de presidén o de agarre de
los cilindros 14 y 16. Asimismo, el borde 68 es mds alto !

que el borde 70, para que sélo una pequefia parite del t0pe§
| 62 tenga que entrar inicialmente en la zona de agarre de é
los cilindros 14 y 16.En la parte inferior del tope de me-
cha 62 hey moldeada una parie de tope de mecha 70 de forma
“Gentade, con un borde dentado 72 y una miesca 76 para que!
el miembro de gancho 60, al aplicarse a la misma, la re~ |
{tenga en sentido axil, f
La fige. 1 ilustra el pistema de estiraje en fun;’
cionamiento normsl, cusndo la mecha 10 se estd estirando §
- e hilando. Bn esta forme de la invencidn, hay un apoyo baé-
g culante 32 y un tope de mecha 62 para cada posicidn de :
. estiraje. En la pogicidén de trabajo, el miembro de gancho’
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60 se aplica a la muesca 76 del tope de mecha, impidiendo
que este Ultimo gire con el cilindro 16 en ftorno al cual
va montado. En esta posicién, la parte curva 78 de las pe-

redes 38 del apoyo basoulante descansard normalmente en
el cilindro delantero inferior 24, o estard muy cerca de ;
éste, impidiendo as{ que sigan girando el apoyo basculan-
te ¥y el sistema de tablero en sentido 1ev6gipo (contrario
al de las agujas de un reloj).

‘Pasendo shora a lag figs. 2 y 3, se ilustra en

ellas 1a'ac016n del conjunto de apoyo basculante al romper-
se el cabo de hilo. Dado que el cabo de hilo entre la zo-§
na de agarre de los cilindros delenteros 22 y 24 se ha ro;
to, ¥ se estd suministrendo mecha todavia, la mecha tende-=
ré a formar encorronada en torno al cilindro inferior y
scumularse en el drea comprendida entre la zona de agarreg
de los cilindros delanteros y la parte en punta o "morro"
del tablero. Al sumentar de didmetro la encorronads 80,

timard contacto con el tablero 28 haciendo que el apoyo i

basculante gire e derechas en torno a los cilindros 18 y

20. Esto llega a suceder, puesto que las muescas 56 de las
paredes laterales del apoyo basculemte permiten el avznce§
de los apéndices 58 al girar el apoyo basculante, y el ci-~
lindro superior 18 no refrena este movimiento. Al girar

el conjunto de apoyo basculante en sentido dextrdgiro co-

;o se ha dicho, el miembro en gancho 60 giras salidndose '
fde la muesce 76 practicada en el ‘tope de mecha 62, Una vez
!qns el miembro en gencho 60 se haya epartado de la muescaf
§76, el nmiembro de detencién o tope de mecha 62, quedard
ilibre pars girar con el cilindro inferior posterior 16,

'éEl miembro 62 de detencidén de mecha girard con el ¢ilindro
: .

¥
1



16 haste que las partes dentadas 72 y T4 hagan presa en la
mecha 10, deteniéndola, y la superficie posterior de los
cilindros 14 y 16 impedird entonces que el tope de mecha

|

62 giga girando.
5 Es de notar que la presencia del borde en éngul?
68, 70 en el tope de mecha 62 permite la introduceién gra-
dual del tope de mecha en la zona de agarre de los cilin-
dros 14 y 16, para que log cilindros pueden agarrar el to-
pe de mecha gradualmente y ayudar a hacerlo girar hasta
10 que éste entre en relacidén operativa con la mecha 10.
Les figs. 7 a 10 muestran una modificacidn de
le invencién ilustrade en las figs. 1 a 6, indicdndose
los elementos gimilares con los mismos numeros de referen-

cia., Le distincidén fundemental de esta variante es la de
15 que el miembro de detencidn o tope de la mecha abarca dos
posiciones de estiraje. El1 tope 82 de la mecha es de for-

me. similar en general a la del tope de mecha 62, por ser
cilfndrico y rodear una parte del cilindro estirador in- ?
, ferior 16. El tope o miembro de detencidén de mecha 82 éba%—
20 ca dos posiciones de estiraje y lleva moldeadas de una

)

misma pieza una parte dentada 84, de detencidén de mecha, f

'; junto a cada posicién de estiraje, para detener el sumi- |
: o

- n.nistro de mecha al girar pasando & una posicidén contigue

a le zona de agarre de los cilindros. Para retener gl to-g

25i,'i pe de mecha 82 en la posicién inactiva cuando el sistema?
- de estiraje estd funcionando normalmente, hay una barra

» ; alargada 86 montada a rotacién en la parte inferior del i

-, ; tope de mecha 82 por unos medios adecuaéos 88, y aplicadd

; por unos miembros en gancho, como se indice en la fig.7,

30 ' en ambes posiciones de eétiraje.

1504070 -9"'
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mismas sin salirse del dmbito de la invencidn, que he de

ciones.

Como sucede en la variante de las figs. 1 a 6
inclusive, el conjunto de apoyo basculante girard a dere-
chas (sentido dextrdgiro) al producirse une acumulucién de
encorronada, liberando de la barre 86 el miembro en gencho
60 de la posicidén de estiraje en la que se haya producido™-
dicha acumulacidn. Al empezar & girar el tope de mecha,
la barre 86 empujerd el miembro en forma de gancho 60 en
ambes posiciones, liberando asi ambos miembros de gancho
60 y permitiendo-que el tope de mecha gire hasta la posi=
oién en que la parte dentada 84 hace presa en la meche,
con lo cual se detiens el suministro de mecha, i
Lomo puede verse shora, la rotacién del conjunto
de apoyo basculante ha impedido que se produzcan dafios en
dste, asf como en los tableros, y al propio tiempo ha de-
tenido positivamente elsuministro de mecha al gistema hag-!
ta que un operario lo reponga y reanude el cabo. i
Si bien se han deserito con detalle las formas

preferidas de reelizacién de este invento, se prevé la po-i

sibilidad de efectuar muchos cambios y variaciones en las ;

i
congidererse limitedo sdélo por laes siguientes reivindica- i
!
|

Egta solicitud que corresponde e la presentada

.
|
!

en Estados Unidos de Américe el 24 de marzo de 1.969, nim.i
809.867 y 809.869, se acoge & los beneficios del art¥ 51 ?
del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial. i

=10=



REIVINDICACIONES

Los puntos de invencidn propisz y nueva que s%
presenten pars que sean objeto de esta solicitud de Pad
tente de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios son 104
5 piguientes: '
l.~ Un sistema para estirar fibras cortadas

que comprende: una pluralidad de pares de cilindros apl

1R

cados de modo que forman zonas de agerre, medios de su~
ministrar fibras a estirar a dicho sistema de estiraje
10 r medios operativamente asociados a dicho sistema de eg

tireje para automdticamente detener el suministro de mel

bha al producirse una scumulacidn de encorronada en tor
no & uno de dichos cilindros.
2.~ El sistema de la reivindiocacién 1, en el

|
15 que hay por lo menos dos pares de cilindros, suministrd

=

lose las fibras Gesde la zona de agarre del primer par
e cilindros a la zona de agarre del segundo par de ci-
;indros, de modo que dichos medios de detener el sumi-~

nlstro de mecha incluyen un miembro montado en uno de dl
20 chos cilindros de dicho primer par de cilindros y que i
tiene una parte destinada a tomar contacto de aplicacidh

Lo %on las fibras, y mediog de impedir lg rotacién de dich%
@iembro con dicho cilindro hasta que se produce una acu-
%ulacidn de encorronada. !

25 3e= El sistema de la reivindicacidn 2, en el !
Que dicho segundo juego de cilindros estd operatlvamente

asociado a un apoyo basculante de estiraje, yendo montar
|

o] ] o
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dos en este apoyo basculante dichos medios de impedir
la rotacidén de dicho miembro.
4.~ Bl sistema de la reivindicacién 3, en el

que dicho miembro estd montado en el eilindro inferior

! froe

de dicho primer juego de cilindros.

5.— Un sistema para estirar fibras cortadas
que comprende: por lo menos tres pares de cilindros ds
estirar separados entre si en relacién operativa, en-
contrdndose los dos cilindros de cada par en mutua re-

lacidh formante de zona de agarre; medios de suminis-
trar al primer par de cilindros fibras a estirar, en—

tregdéndose luego dichas fibras sucesivamente al segun—

do par o juego de cilindros y al tercer juego de c¢ilin

drosy un sistema de apoyo basculante y tablero de esti:
rar operativamente asociudo a dicho segundo par de ci-
lindros; medios operativamente asociados & uno de los
eilindros citados de dicho primer par de cilindros pa—
ra detener el suministro de mecha al producirse una

acunulacibén de encorrongda en uno de los cilindros de
dicho tercer par de cilindrosj y medios conectados a
dioho sistema de apoyo basculante y tablero de estirar,

pera retener dichos medios de detencidén de mecha en po-
gsicidn inactiva hasta que se produce una acumulacidn

de encorronadsa en une de dichos cilindros del citado

tercer par de cilindros.
6.~ El sistema de la reivindicacién 5, en ali
ue dichos medios de detensr el suministro de mecha so'
‘de forma cilindrica y rodean parte de un cilindro de di
cho primer par de cilindros.
T.~ El sigtema de la reivindicacién 6, en el

~12-




que los medios de detencidén de mecha incluyen una par-
te dentada que hace presa en la mecha al producirse
una acumulacidén de encorronada.

8.~ El gistema de la reivindicacién 7, en
 5 el que dicha parte dentada lleva una muesca, y dichos
medios de impedir la rotacién de los citados medios de
detencién de mecha estdn constituidos por un miembro en
gancho,

9.~ El sistema de la reivindicacidén 5, en el
120 que dicho sistema de estirar de apoyo basculante y ta-
blero incluye unos miembros de pared separados a cierita
distancia, un par de miembros de guia de tablero que
se extienden entre ellos, un tablero en torno a cada
uno de los citados cilindros de dicho segundo par de
15 cilindros y que se extiende en torno a uno de dichos
miembros de gula de tablero y una muesca en cada uno
de dichos miembros de pared, muesca en la cual se apli+
ca a deslizamiento uno de dichos miembros de guia de
tablero.
20 10.~ El sistema de la reivindicacién 9, en el
Ique dichos mediog de retemer los c¢itados medios de de-
itencidén de mecha en la posicidn inactiva congisten en
un miembro de gancho que se aplica a dichos medios de
‘ detencién de mecha. ,
25 11.~ El sistema de la reivindicacién 10, en
‘el que dichos medios de detencién de mechs son de forma

cilindrica y rodean parte de uno de los cilindros de di-

cho primer par de cilindros.
12.- Fl sistema de la reivindicacidn 11, en

13-
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parte dentade que hace presa en la mecha al producirse
una acumulacidn de encorronada, teniendo dicha parte

dentada una muesca.

13.- El sistema de la reivindicacién 12, en

Cl.

14.~ El sistema de la reivindicacidn 5, en
el que dicho sistema de apoyo basculante.y tablero de
estirar incluys unos miembros de pared separados a
cierté distancia con unas partes de los mismes que se
extienden hacia dicho tercer par de cilindros y tienen
una parte de su superficie en contacto de aplicacidn
con uﬁo de los cilindros de dicho tercer par.

15.- EL sistema de la reivindicacién 14, en
el que dicha parte de superficie es ourva.

16.,~ El sistems de la reivindicacidn 6, en
el que dichos medios cilfndricos de detencién de mecha
gse extienden azbarcando dos posiciones de estiraje.

17.~ El sistema de la reivindicacién 16, en
el que dichos medios de detencidn de mecha inoluyen
une parte dentada junto a cada pogiciébn de estiraje.

18.~ ElL sistera de la reivindicacidn 17, en
el que dichos medios de detencidén de mecha inecluyen un
miembro en forma de barrs montada z rotacidn en la par
te inferior de los mismos, y dichos medios de impedir
el funcionamiento de dichos medios de detencién de me—
chs consisten en un miembro en gancho operativamente
asociado a cada posicidn de estiraje.

// 19,~ Un sistema para estirar fibras cortadas

//ﬁqne comprende: dos pares de cilindros separados a ciers

L4

el qgue dicho miembro en gancho se gplica a dicha muess.
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ta distancia mutua, de modo que los dos cilindros de
cada par estdn aplicados mutuamente formando una zona
de agarre; medios de suminigtrar fibras a estirar des-
de dicho primer par de cilindros a dicho segundo par
de cilindros; y un miembro de forma cilindrica que ro-
dea. wno de los cilindros de dicho primexr par.

20.~ El sistema de la reivindicacidén 19, en
el que dicho miembro de detencidén de mecha incluye una
parte dentada pare hacer prese en la elimentecidn de
fibras al girar junto a ésta.

21.- El gistema de la reivindicacidn 20, en
el que dicho sistema de estiraje incluye dos posiciones
de cilindros de estirar, y dicho miembro cilindrico de
detencién de mecha se extiende sbarcando dos posiciones,
y tiene una parte dentada para cada posicién.

22.- El sistema de la reivindicacién 21, en
el que dicho miembro cilindrico de detencién lleva su-
jeto un miembro aslargado en forma de barra montada a
rotacidn, y destinado a recibir el contacto de aplica-
¢ibén de un miembro de gancho.

23.~ El sistema de la reivindicacién 20, en
el que dicho miembro de detencidén de mecha va montado
en el cilindro inferior de dicho primer par de cilin-
dros. .

24.- Un método de estirarifibras cortadas en
un gigtema de estiraje que poseé por lo menos dés pa-
reg de cilindros estiradores aplicados con formacidn
de zona de agarre, método que comprende las etapas de:

uninisttar la fibra a estirar a uno de dichos pares

de cilindros estiradores; estirar las fibras entre di-
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10

15

20

25

/zyﬂ parte de uno de log cilindros de dicho primer par b
/;ieva nontada una parte dentada, de modo que una por-

chos pares de cilindros estiradores; y detener automd+
ticamente el suministro de fibras a dichos cilindros
al producirse una scumulacidén de encorronada en uno
de dichos cilindros. _

25.- Un sistema para estirar fibras cortadas|
que comprende: un par de cilindros aplicados con formg-
cibén de zona de agarre; medios de suministrar fibras g
la zona de agarre de dicho par de cilindros, y un mien-
bro de forma cilindrica que rodea una parte de uno (pxi
mero). de dichos cilindros. —

26.~ Fl sistema de la reivindicacidn 25, en
el que dicho miembro de forma cilindrica rodea mis de
la mitad de la periferia de dicho primer cilindro.

27+~ El sistems de la reivindicacién 26, en
el gue el didmetro de dicho miembro de forma cilindri-
ca es ligeramente menor que el de dicho primer cilin-
dro.

28.+ Fl sistema de la reivindicmeldn 25, en
la que dicho miembro de forma cilindrica lleva una par-
te cortada formendo escotadura para dejar qué lag fi-~
bras salgan de la zona de agarre de dicho par de ci=-
lindros.

29.~ Un sistema para estirar fibras cortadas
que comprende: una plurelidad de pares de cilindros
aplicados con formacidn de zonas de agarre; medios de
suninistrar la fibre a estirar desde un primer par de

dichos cilindros & un segundo par de dichos cilindros;

un miembro cilindrico de detencién de fibras, que rode@

=16
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cibn de un borde de dicho miembro de deteneidn se aplid

R

ca a dicho cilindro en una posicién desplazada en rotas
cién en torno a la periferia de dicho cilindro respec—
- t0 de otras porciones del mismo borde de dicho miembro
5 de detencidn.

300~ El sistema de la reivindicacidn 29, en

el que dicho miembro de detencidn estd montado en el ci-
lindro inferior de dicho par de cilindros.

3l.=~ Un sistema y un método para estirar fi-
10 brag cortadas.

Tal y como se ha descrito en la Memoria gque

antecede, reprosentado en log dibujos que se acompafian
y para los fines que se han especificado.

Esta lleworia consta de diez y siete hojas

15 egseritas a mdquina por una sola cara.

Medrid, 30 JUN. 1972

P.a.

-17-
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