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PATENTE DE INVENCICH
que por veinte afios, “para Espalia, se solicita a favor de la Firma OROUZET,

entidad francesa, resindente en PARIS (Francia) 128 avenue de la Repidblique,

pors "PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN 10S CONTADORES DE TMPULSQ',.—

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn tiene por objeto inos perfecoionamientos en

los contadores electromecénicos de impulsos con puesta a céro y de espacio i~
til reducido que puéde ger fabricado en grandes serles y a precios de costo -
especialmente econdmicos. . I

En los aparatos existentes el dispositivo de mando estd constitui—
do por un electroimén que atrae una armadura fija a uh puente basculante y.ou-
yo movimiento alternativo es transmitido a un sistema de trinquete que ooﬁa -
ta de rueda una de trinquete y permite obtener una rotacién de paso a paso,. -
Eate movimiento de paso a paso es transmitido por mediacidn de un pifion secun-
dario a una rueda dentada que generalmente forma una nica pieza con &l cilin~
dro graduado con las unidades miximas inferiores. La transmisién 'con los otros:
cilindros indicadores se hace de una manera conocida con ayuda de pifiones se-
cundarios montados coaxialmente sobre un eje.

Para la puesta a cero provoca una presidn que acﬁﬁa sobre wna palan
ca artioulada, en el primer tiempo ol desembrague de los pifiones seoundarios -
y su retencifn en una pieza fija, con el fin de conservarles una posicién an—

gular conveniente y, en el segundo tiempo la puesta a cero de los oilindros me-
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diante el sistgma‘bien oonogido de excentrico de oorazdn.
Para ocumplir estasArunqiones 1os'aparatos existentea 806 COomponen -

' nerosas
de numerosas piezas cuyo montaje txaq_oonsigo operaoiones\dg“ﬁgégiizaci6n y/o

de ensable, tales ocomo el chavoteado, ajuste, remachado, atornillado ete.

La presente invencibén tiene por oquto el nuevo producto industrial
que conspituy? unﬂcgnﬁﬁdo; de impulsiones con puesta a cero manual atendible =
manualmente mediante una qonoepcién gnerpexmiﬁe una fabricacién en grandes se-
Ties especilmente aconémicos y esto gracias ap
-la reduooifn del nimero de piezas aisladas;

-su sencilla mescanizacidnj
=-un montaj9 que cgmprgnde solo ensamble libres y con exclusidn-de remachados -
ajustes, atornillados, eto. -

_ Ademés-la reducoién del nfimero de piezas y la sencillez de su cone
cepoidn permitgq :gal;zar_apargtog de vgluqqn“muyvreduoidos.

La presente ;nvenci§4 -1 cgpagéqrizg igualmentg_por el hecho de que:

. ol movimiento alternativo prooedente del impuldo es transmitido di-
rectamente, egfiecir sin pifiin intermediario, al primer cilindro rotulado ol me-
oanismoxde puesta a oero esté’dispuesto de tal manera que rediante una sola ma—
niobra se cbtiqne 91 deaembrague,e% mecanismo de avance, el desembrague de los
pifiones secundarios y su rgtgnoién, ¥ la pussta a cero mediante exoéntrico de-
corazdn de los cilindros indicadores. ' ‘

_ Todas- estas caracteristicas resaltan claramente de la lecturs de -
la desoripoién a oohtinuaoién redactada con referencia a los planos en los que
se muestran eng
la figura 1 una vista’en alzado del aparato montado, estando secoionada la carw

caza conforme la linea I- I de fig. 2;
la figura 2 el miémo aparaté en perfil, estando secocionada la carcaza confor=
me. l

el eje II-II de la fig lj
la figurg_3 una viéta!en»perfil del grmazéq del gpagato; las figuras 4 y 4a -
dos vistas, giradas entre si por 50%, de la pieza que tiene la fineidn de vi-

rotillo y de. bloqueo de los cilindros;
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la figura 5 una vista en seccidn de la caja de la bobinaj

la figura 6 una vista en aecoién traqsversal.de 1g carcaza del aparato;

la figurs 7 es qna_vista en secoidn que representari al mundo del ancora por—
) la paleta;

la figura 8 una vista en planta dela figura Ts

la figura 9 una vista detallada del ancora- ) ; .

las figuras 10, 10a y 10b laB respactivas vistas frontales en secoibn ¥ por—

la parte postarior del primer cilindro con su rueda de escape y su exoéntrico

-

de oorazonp _
las figuras 11 y 11a dos vistas, giradas entre sf por 909 de 2a palanca de =
~ empuje para la puesta a cero; - ' 7 ,
la figura 12 1la dispoSioién del énqora y de la palanca de empuje antes de la
. buesta a cero; . ' ) o
La figura 13 1la dispoaioion del 4ncora y de la palanoa de .empuje deapues del
desembrague de los pifiones secundarioss
la figura 14 finalmente, la disposioidn de la palanca de smpuje y de los, ex-
céntrioos'de coraxdn en el momento de la puesta & cero.

Las figuras 1 y 2 hacer resaltar muy en partioular el reducido ta=
mafio de un aparato realizado seglin la invencidn dotado de oinco 6ilindrod.ro=
tulados, N 7

En el ejemplo de realizaciln de las figumas 1y 2 la secolén del -
cuerpo del aparato es solo de 33 x 22 mm para una parte frontal sobresaliente
de 48 x 24mm, correspondiendo estas dimensiones a la norma DIN 43.700, que -
pernmite entre otras ventajas, empotrar ficilmente el aparato y fijarlo median -
te la parte frogtal gobre soportes standard.

. Bl aparito estd conatituido por una carcaza 1 fabricada de metal =
magnétito teniéndo esta la doble misién de soportar el mecanismo y de servir-
simultaneamente de armadura magntica. Le forma de dicha carcaza obtenidacge-
neralmentq por plagado, ez de una U cuyos dpq lados tienen tendencia de céns—
iraerae cada vez de nuevo, Su separacidn estd mantenida por un tirante 2 ou~

yos extremos en forma de espiga vienen a ompalmarse sin esfuerzo algune en -
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dos ranuras reetangularea_la del armazén, 1.

Bl armazén 1 soporta primero la bobiga ouya osja moldeads soporta =
los bornes de qonexiéu ¥ el niicleo magndtico, La caja de la bobina de material
moldeado 3_esté representada en da figura S5 ia misma lleva en la base una hen=—
didura 3a_que permite hacerla desplazar sobre la base 1% de la carsaza 1. El =

nloleo magnético de la bobina es introducido luego en le bobina y mantenido a-

. 114 en posicidn longitudinal por la parte de m extremo esootado que se apoya -

sobre la parte 3 ge 1a caja de’la bobina, apoyindose el extremo opuesto del -
niicleo a@t?e la base ;d de la carcaza 1 (fig.2). La fijacidn del conjunto estd
asegurada por el armazén 5 que llevg'dos‘orggiciognéa ¥y 5? miontras que la caw-
ja de la bobina 3 lleva dos saliéntes 3b, 3q,»A1.estudigrsa,lg}figura 2 se ob-
sexrva que log'dgs sal}gntas 3b.m 3o pqqdeqlendaja:sev;equotivamente en las =
aberturas 5be5a- pgrmitjendo la elastipid;d_de las paredes de la carcaza sSu =~
defornacidn para que la _misma pueda desliqa?ae_por encima de los dos salien -
te; durahﬁe glienqajadoi El saliente 3c llegﬁLpo: otrévlaqo una superficie a=’
chaflanada para facilitar ol pase de la carsaza ¥ la deformgci6n de su pared,
- ' _ Los detalles de la realizacidn de la armadura mévil 6 estén repre-—
sentados en las figuras 7 y 8. 7 7

Uno de los extremos lleva doa espiges 6a-6b que vienen a encajarse
en dosg aberturas lb y 1o de¢ la ocarcaza l. El ajuste esta provisto suficiente-
mente libre para que la armadura pueda oscilar como indica la flecha F en la -
figura T, enqajéndose ol extremor6o de la armaduré’6 en unag abertura Ta del =
&ncora de avance 7 que pivotea en torno del eje 8.

La figura 9 da delalles del &ncora, entre otros, la forma de la bo=
ca Ta en el que entfa el extremo 6c de la armadura mbvil, 6.

Tal oomo resalta de las figuras 7 y 9 los bordes de la boca Ta son-
convexos en sentido longltudinal oomo en sentido transversal, lo que permite-
una libre artioulacién ehtre la armadura 6 y el &ncora 7.

Bl gparatq se caraoteriza_iguglmente por_la sencillesz del mecanis-

mo de avance que serd descrito mas tarde.

El &ncors 7 que reocibd el movimiento de impulsidn es retrocedida -



115

120

125

130

135

140

por un resorte 13 y hace retroceder a su vez bajo el efecto del mismo resortd
la armadura 6 para llevarls a da posicﬁén inicial alejada del-electro—imén:

Bl &ncora 7 manda‘direotamente el primer oilindro indicador 11 (i=-
1ugtrado en figurg 10) que forma por m&ideo una ﬁnioa pleza oon le rueda de -
escape lla. Eéte‘oilindro lleva igualmente el excénirico de corazdn 1llb he-
cho por moldeouque sirve para ;a pueqta a cero. _

Eldéncora 7 presenta;la pgrt;oularidad de tener sus levas Tb y 7o =
convenigntemenﬁq qspaciadgs para que, cuando e} énqora gstérmagtenida en ung =
poaicién'intgrmedig, la rueda de esoape puede girar libremente, para permitir
la puesta a cero @ql primer ciiindrp rotulado solidario & la nisma.

Otra caracteristica del aparato réside en el mecanismo de puesta a
cero que puede efectugrge con ayuda de una palanca de empuje no articulada -
12, de la que un ejemplo de rea}iggoién esté ilustrado en la figura 1l. »

La funcidn de esta palanca serd explicada a continuacién en las fi
guras 12.13 y 14. 7 . )

la figura 12 representa el aparato que ha efeetuado un fbgistfb -
¥y cuyo oontador esta listo a ser puesta a cero. ) |

o Elvaacora'ggté mantenidg en la ppaicién que figura en el plano -~
(leva del &ncora Tb enganchada) para la accidn del resorte 13.

Bl extremo de la palanca de empuje 12 va masé alld del exterior del-
armazén 5 para ser accesible a una presidn manual por ejemplo,

Esta palanoz se desplaza en una boce 5¢ (tal como representada ~
oen la figura 6 con el fin de poder inclinarse en el sentido que aparece en -
las figuras &3 ¥ 14 bajo la accidn de la fuerza F.

ﬁbdiante su zona 12b la palanca 12 reposa sobre un collar cilin-
drico 14 montado libremente giratorio sobre el eje 9 de los pifiones secunda-
rios.

Dicho eje 9 gira en dos agujeros le y 1f en forma de lumbrera -
practicados en la carcaza 1 de manera que se tienen para el eje 9n¢ns posi-
cionea extrema de las que una permite qh engrane de los pifiones secundariocs en

el dentado de los cilindros, mientras que la otra ocasiona el desembrague, -
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w 6 -
haciendo esta Wltima libre la rotaoidn de la totalidad de los cilindros en -

previsidn de su puesta a cero.

En la posicidén demembrague los piliones secundarios vienen a rete-
nerse contra el tirante 2, y esto’para'mantener la marcacidn angular de su =
dentado en relacidn con aquellas.de los oilindros rotulados.

~ Para efectuar la operacidn de la puesia a coro se ejerce sobre el
extremo exterior de la palano; 12 uns presidn en el senﬁido de la flecha F =
(figufa‘lz)qpl dorso 12a de la palanca que se apoya Qontra.la pared de la car-
caza, tomard obligatoriamente la inclinacidn representada en lineas de trazos
en la figura 12 por el hecho de que la rampa 12b se¢ ha desplazado por la pe -
riféria del oollar 14. Al continuar actuando la presidén sobre la palanca, la-
rampa 120 entra en contacto con el collar 14 inclinidndose la palanca basta el
extremo que en el primer tismpo de su desplazamientq la rampa 12d entra en con
tacto con el qxoéntrioo 1lb. En esta posioiénrel gxcéntrioo y el cilindro so-
lidarios entre si no pueden girar, pues él énoora 7 estd siempre en la posi-,
cién iniecial denla figura 12 y la rueda de escape esté blogueada por la leva
del &ncora accionada Th. -
Al oontiguarae la presidn sobre la palanca 12 el eje 9 que por intermedio del
collar 14 sobre el que se apoya la rempa 120 recibe esta presiSn va a despla=-
zarase provocando el desembrague_@e_los pifiones secundarios y su blogueo con-
tra.el tirante 2; como ilustrado, en la figura 13. Simultaneamente el collar
14 que se apoya'aobre 1la zona Td del dncora T la hace osoilar por tal angulo
que las dos levas Th y Te queden desenganchadas de la rueda de escaps que haw
ce asf posible la rotaoién del conjunto exoéntricos/ cilindricos.

En este momento el eje 9 encuentra tope &l final de su carrera ¥y ls
prgaién de la rampa lza:sobrq ql_excéntpioo 1lb hace girar la misma hasta la
posioién oorrespondiente a la puesia a cexo, como iluatrado en la figura 14,

Tan pronto como geee la presibn F, el ejo 9 os retrocedido a su -~
posicidn inicial por el resortd 15. Los piﬁonqs secundarios que han sido blo-
queados enypoaioién conveniente engranan nugvamente con los dentados de log -

oilindricos mientras que la palanca 12 es retrocedida a la posicidn inicial =
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por el resorte 16. El ancora que entonces queda libre es desplazada por el re-

H

sorte 13 g la posiocidn iniciad como ilustrado en la figura 12. '

175 En el aparato segln la invencién que comprende varios cilindros ro-
tulados lleva cada oilindro su propio sexcénirico de corazén sobre la que actia
un elemento de la palanca que lleva una zéna 12d. Estos elementos estén dispqu'
tos como los dientes de un_paine.La'figura‘11’representa una forma de realiza-
cidn preferide de una palanca de empuje realizada de una Unica pleza obtenida =

180 por moldeo. |

Descrita suficientemente la naturaleza y alcance de la presente in-

vencidn se haoe constar que en ia misme podrén ser variables los materiales,s
dimensiones ¥y en generalnaquellos otros detalles acoesprioa 8 secundarios que =
no altéren, cambien ni modifiquen la esencialidad propuesta.~

185 Los términos en que queda redactada esta memoria son ciertos y fiele
reflejo del objeto descrito, debiéndoese tomar en sentido mas amplio y nunca -
en forma limitativa.-

- BEIVINDICACIONES
Se reivindica como la propia y nueva invenciln la propiedad y explotacién 'ox-

clusiva de:

190 le . Porfeccionamientos introducidos en los contadores de impulso, desl tipo de-
cilindros indicadores rotulados y la puesta a cero por oxcéntricos de corazdn-
cuyo Grgano motor es un electropimin que atree contra la accidn de un resorie -
una armadura mdvil con cada impulso de corriente estando articulada dicha arma-
dura sobre un #ncora de un sistema de avance de escape caracterizados por el-

195 hecho de gue el &ncora manda directamente el primer cilindro que soporta a es-
te efeoto un dentado de rueda de escape.
28, Perfeccionamientos introducidos en los contadores de impulsos, seglin rei -
vindicacién 1% caracterizados por el hecho de que el &ncora del mando POT ©8CAm
pe estd realizado de tal manera que permite en oierta posicldén la rotacidn- li-
200 e de la rueda de escape y del primer cilindro solidario a la misma.
3'._Perfecgionamientqs introducidos en_los contadores de impulsos, segin las =

reivindicaciones 1% y 2& caracterizadox por el hecho de estar dotado de una pa=-

A s
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lanoa de emque'no articulada para la pueste a cerovde los cilindros ouya pé;
lanca llova ademds de varios dientes Jyuxtapuestos para cooperar con los excén
tricos de corazdn, dos brazos laterales bara cooperar con los que forma una -
linica pieza, oon el eje secundarioc de los pifiones de transporte, permitiéndo -
el oonjunto, contrario a la acecidn de un resorte g bajo acéién de una prosidnen
manual ﬁnica, en un primer t;empo, el dgsengrane de los pifiones de transporte-
¥y su sujecién en pogiqién angular y luego en un segundo tiempo la liberacién ;
de la rueda de escape, al meterse en posicidn conveniente el &ncoray y final -
mente en un terce tiempo la traida a la posicidn cero de los excéntricos de co-
rgzén, el nuevo engrane del &ncora § de los pifiones de transporte que se efec
tia simultaneamente al cesar la presién sobre él pulsador.
49’3erfeccionamientosVintroduoidos en los contadores de impulsos, segin reivin
dicacidn 1a caracterizados por gl hecho de que las diferentes piezas elemsnta-
les llevan medios de ensambles que les permiten ensamblarse mutuamente in situ.

5¢ MPERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN 1OS CONTADORES DE INPULSQOS ".-

Conasta la_presente memoriavdescriptiva de oocho hojas numeradas y

mecanografiadas por una sola cara a las que se le acompafia 5 planos para su me

‘jor comprensién.
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