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Egta invencidn de #illiam Iudlow Schumacher,'-‘

_ge refiere a un conjunto de alojamiento.

Bquipo eléctrico, especialmente del 1tipo de com

putadores o de comunicaciones, utiliza cables de entrada y s

salida que tlenen gran numero de conductores. Es preferi—
ble que los cables y conductores a conectar a conectado-
res eléctricos tengan una larga vida bajo duro servicio,
que sean sencillos, econémicos, fdciles de conectar y des-
conectar sin wtilizacidn de ninguna herramienta y que no
presenten problemas de tglerancia. Los alojamientos de
los conectadores deben acoplarse con precisién y estar a

prueba de mal trato en funcionamiento.

(4 . « ! . -
Segun la presente invencion un conjunto de alo-

jamiento comprende un cuerpo tubular; un brazo de engan-

che montazdo dentro del cuerpo y movible longitudinalmente
al cuerpo acercandose ¥ separéndose de un extremo del mis
moj un miembro de accionamiento montado en el cuerpo, es-— 1
tando conectado el miembro de accionamiento al brazo de
enganche y siendo operzble para efectuar el movimiento
longitudinal del brago de enganche; y superficies de leva
cooperantes, en el brazo de enganche y en la superficie
interior del cuerpo, para efectuar el movimiento del bra-
%0 de enganche transversalmente a su movimiento longitu-
dinal y hacia dentro del cuerpo, durante el movimiento
longitudinal del brazo de enganche.

Lo presente invenciln serd descrita ahora a
tftulo de ejemplo, con referencia a los dibujos, en los
cuales:

La figura 1 es una vista en perspectiva de dos
conectadores eléotricos acoplable, teniendo uno un con-
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Junto de alojamiento de acuerdo con la presente inven-
cidn;

La figura 2 es une vista en seccidn transversal
de la figura 5, con los dos conectadores eléctricos en
alineacidn para acoplamiento;

La figzura 3 es una vista similar a la figura
2, mostrando los conectadores eléctricos en acoplamiento,
pero con una digpogicidn de enganche fuera de acoplamien-
103

La figura 4 es una vista similar a la figura 3,
con los coneclasdores eléctricos en acoplamiento, peroc con
la disposicion de enganche en acoplamiento;

La figura 5 es una vista tomada a lo largo de
la linea V-V de la figura 2;

La figura 6 es una vista parcial en seccidn
transversal, que ilusira un detalle de unos medios de
acclonamiento para la disposicién de enganches
- Lg figura 7 es una vista tomada a lo largo de
la 1inea VII-VII e la figura 1;

' La figura 8 es una vista en alzado lateral de
los conectadores eléctricos de lg figura 1 cuando estan
acoplados; y

La figura 9 es'uns vista en alzado lateral de
dos conectadores eléctricos similares, que tienen cada
uno un conjunto de alojamiento de acuerdo con la Presen—
te invencién, aconlados conjuntamente.

Las figuras 1 a 6 y 7 muesgtran un conectador
eléctrico EC conectado a un cable multiconductor 1, ¥
un conectador eléctrico adicional ECH montado en un panel

2 (figuras 2, 3 y 4) de una pieza de equipo eléctrico,
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por ejemplo, un equipo de computador o de oomunicaciones.f

El conectador EC comprende un cuerpo tubulsr H
moldeado de un material dieléctrico, por ejemplo, policarbo
nato, o de metal., Un extremo del cuerpo H estd provisto de
una campana 3 que comprende cuatro secclones de esquina an
gulares, 4 y 5, estando las secciones 5 desplagzadas mas
cerca del eje longitudinal del cuerpo H con respectc a las
secciones 4. Das superiicies exteriores de las secciones
5 convergen desde los extremos frontales de las mismas hag
ta resaltos 6, y las supéificies interiores de las seccio
nes 4 convergen anélogamente hasta resaltos 7. Salientes
de onganche 8 estan previstos en las superficies interio-
res de las secciones 5, encarando los salientes 8 unos
hacia otros y estando desplazadas verticalmente unas con
respecto a otras. Un miembro de montaje S esta previsgto
en el cuerpo H, en cuyo miembro 9 puede ser montado un
blogue de conectadores 10 (figuras 3 y 4) que tiene ter-
minales eléctricos conectados eléctricamente & conducto-
res 11 del cable 1.

Canales 12 estan previstos en los lados del cuer
po H que tienen los salientes 8, y estan dispuestos bra=-
7z0g de enganches 13 en los canales 12, y estan mentenidos
en ellos en ranuras 14 de las paredes laterales de los
canales 12, como se muestra en la figura 5, de manera que
los brazos de enganche 13 pueden woverse longitudinalmen—
te dentro de los canales 12. Los extremos libres 15 de
los brazos de enganche 13 son rigidamente flexibles ¥y no
vibles transversalmente a los brazos de enganche 13 y ha
cia dentro del cuerpo H, pero superficies de leva eslbam=—

padas 15 en los bragos de enganche 13 se aplican a super—
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'ficies de leva 17 en la superficie interior del cuerpo i ‘*

junto a los extremos exteriores de los canales 12. Aber~

turas 15a estan previstas en los extremos libres 15 de los
brazos de enganche 13, y los brazos de enganche 13 eston
desplazados verticalmente, como los salientes 8, de mane-
ra que cada brazo de enganche 13 esta dispuesto opuesta-
mente y en alineacidn con un saliente respectivo 8, como
se ve mejor en la figura l.

Aberturas 18 estén previstas en cada uno de un
par de lados opuestos del cuerpo H, para montura de un
miembro de accionamiento Ol para efectuar el movimiento
longitudinal de los brazos de enganche 13. Bl miembro de
accionsmiento Ol esta provisto de miembros circulares 19
(figuras 2, 4 y 6), dispuestos para girar en las abertu-
ras 18. Un miembro de mango 20, en forma de U, se extien-
de entre los miembros circulares 19 pars operar el miembro
de accionamiento Oli. Un miembro circular adicional 21 se
extiende desde cada uns de las secciones circulares 19,
formando excéntricas los miembros circulares 21 y tenien
do apcyos metalicos 22 dispuestos en los mismos y situa-
dos en aberturas alargadas 23 (vease en particular la fi
gura T) en los brazos de enganche 13. Los anillos de re~
tencidn 24 estan posiciqﬁados en ranuras 20 para asgegurar
los apoyos 22 en posicién sobre los miembros circulares
21 y dentro de aberturas 23, de manera gque el mismbro de
accionamiento Ol puede mover los brazos de enganche 13
longitudinalmente a lo largo de los canales 12, de una ma
neral slternativa, por los miembros de excéntrics 21 que
se mueven en las aberiuras alargadas 23, cuesndo el miem-

bro de mango 20 es operado altbernativamente.
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Una tapa extrema 26 estd asegurads al cuerpo d %i;gfnfﬁ
iy un miembro de retencidn de cable 27, provisto de salien
Etes espaciados (no mostrados) en su superficie interior,
lesté asegurado a une extension 28 del cuerpo H para pro-
‘porcionar alivio de tensiones para el cable multiconduc-

itor L.

El conectador eléctrico EC es acoplable con el

“conectador eléctrico ECM, de tal manera que las secclones
“de esquina 4 de la campana 3 del conectador eléctrico EC
"se scoplan con seccionesxde esquina 5a de la campana 3a
del conectador electrico ECM, en tanto que las secciones
fde esquina 5 de la campana 3 del conectador eléctrico EC
~se acoplan con secclones de esquina 4a de la campand 3a
_del conectador eléctrico BCHM, Salientes de enganche 8a
estan previstos en las superficies interiores de las sec—
;ciones de esquina 5a, cada uno en alinescidn con un bra-
fzo de enganche 13, de menera que sean enganchados por las

éaberturas 15a en los brazos de enganche 13.

- En operacién, para interconectar los conectado-
res eléctricos EC y ECM, el mango 20 del conectador elég

. . 4 .
trico EC es movido a la posicion mostrada en las figuras

1, 2y 3, moviendo este los brazos de enganche 13 a lo

' largo de los canales 12, de tal manera que las superfi-

- cies de leva 16 se aplican a superficies de leva 17 ha-

~ ciendo que los extremos libres 15 de los brazos de engan

| che 13 sean movidos hacia dentro, uno hacia otro. La cam :

- pama 3 del conectador eléctrico EC es acoplada con la

campana 3a del conectador eléctrico ECl, de tal manera

.’ . .’
que los brazos de enganche 13 estan en alineaclon con los

. salientes de enganche 8a, como se llustra en la figura 3,

oo 317477
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v de tal manera gue los terminales eléctricos de los bLg:rn;
ques de conectadores 10 y 10a sean parcialmente acopla-—
dos. El movimiento de avance del mango 20 mueve los bra-
z0g de enganche 13 hacila atras haciendo que las aberturas
15a se apliquen sobre los salientes de enganche 8a y mue
van, con ello, el conectador eléctrico EC a acoplamiento
de enganche con el conectador eléctrico ECH, con los ex-
tremos delanteros de las secciones de esquina 4,425y 52
enganchando o casi enganchendo en los resaltos 6, 63, 7

vy Ta cuando el miembro de mango 20 ha sido movido a su po
sicidn mas avenzada, como se muestra en la figura 8. Los
conectadores eléctricos EC y ECL son entonces retenidos
en una posicién fijamente enganchada hasta que el miem~
bro de mango 20 es movido hacia su pOSiéién mas retrasa-
da de desenganche, con lo cual se realiza una operacion

de inversiln. Los resaltos 6, 6a, 7 y Ta definen medios

de tope para limitar el movimiento relativo entre los co

nectadores EC y ECH y los terminales eléctricos soportados
por los mismos.

Durante la operaci&n de enganche, siendo movi-
dos los brazos de enganche 13 en direccidn hacia atras
mientras el miembro de mango 20 esta siendo movido a
una posicidn évenzada, las superficies de leva 16 se
muieven sobre las superficies de leva 17, haciendo que
1los extremos libres 15 de los bragzos de enganche 13 se
mievan hacia fuera hasta que los salientes de enganche
8a son asentados dentro de las aberturas 15a, ocurriendo
esto cuando las superficies de leva 16 estan completamen
te libres de las superficies de leva 17, después de 1o

cual los extremos libres 15 de los brazos de enganche

377477



10

15 -

20 ...

25

13 se mueven al mismo plano que el resto de los brazos

 de enganche 13 ¥ sdn guiados por superficies de leva 17

" para impulsar los conectadores eléctricos BC y ECH juntos
Vga sus posiciones completamente asentadas, y,a2l mismo tlem
' po, mover los terminales eléctricos de los blogues de co-
" nectadores 10 y 10a a sus posiciones completamente acopla

: das.

Cuando los conectadores eléetricos EC y ECH

" sotan desconectados, el movimiento de retroceso del mien-

. bro de mengo 20 hace que&iOS brazos de enganche 13 se mug
 van hacia adelante, y al hacer esto los brazos de engan-

- che 13 ayudan a la desconexién de los terminales eléctri-

. cos de los blogques de conectadores 10 y 10a hasta que las

. superficies de leva 16, por aplicacidn de las superficies

de leva 17, mueven los extremos libres 15 de los brazos

~ de enganche 13 hacia dentro ¥ libres de logs salientes de
; enganche 8a, después de lo cual el conectador eléctrico

, EC puede ser facilmente retirado del conectador electrico

ECH., Lo fuerza aplicada al miembro de mango 20 para mover-

. 1o haciz atras ayuda a la fuerza que los brazos de engan-

che 13 ejercen para desconectar el conectador eléctrico
4 | 3 -y
10 del conectador electrico HECMa
Tas secciones de esquina 4, 4a, 5 y 5a de las

. - o . 4
campanas 3 y 3a constituyen medios de oriemtacion y de

guia durante el acoplamiento entreglos conectadores eléc—
3 - 1 i' . " -,
. tricos EC y ECM, y tambien proporcionan proteccion para

: los blogues de conectadores 10 y 10a y los terminales

’ 3
electricos en ellos.
Como se muestra en la figura 9, dos conectado-

’ . . . '
res eléctricos EC pueden ser acoplados conjuntamente,
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.{aplicéndose los brazos de enganche de cada conectador
'jeléctrico EC a los salientes de enganche del otro, de manéra
gque se origina un doble acoplamiento de enganche.

Tl acoplamiento entre los conectadores eléctri-

5 cos BC y ECi, como se muestra en la figura 8, es para co~
nectar un cable de multiples conductores a una pieza de
equipo, mientras que el acoplamiento entre el conectador
eléctrico EC y un conectador eléétrico similar EC, como
se muegltra en la figura 9, es para conectar conjuntamente

10 dos cables de mﬁltiples conductores., Bl acoplamiento de
enganche realiza una funcidn doble de conectar los termi-
naleg de log conectadores durante una operacién de engan-
che, y desconectar los terminsles duranﬁe una operacion
de desenganche.

15 Aungue la anterior descripeidn del presente in-
vento se refiere a conectadores eléctricos, se apreciara
gue puede ser utilizada una disposicién de enganche gimi~
lar para enganchar conjuntamente otros conjuntos de alo-
jomientos.

20 ; . ' Lz presente solicitud gque corresponde a la pre-

sentada en HBstados Unidos de América, el 14 de Marzo de

1.969, bajo el N2 807.198, se acoge a los beneficios del

Articulo 51 del vigente Hstatuto sobre Propiedad Indus-

trial.
25
/! - REIVINDICACIONES -
/
L / ,
// /4 Los puntos de invencion propila y nueva, que
/

3d/ 4 .. se presentan para que sean objelo de esla solicitud de

- ; 377477
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Patente de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son

los sipuientes:
1l.- Perfecclonamientos introducidos en lo's
conjuntos de alojamiento para conectadores eléctricos
que comprenden un cuerpo tubular; un brazo de enganche
montado dentro del cuerpo y movible longitudinalmente
al cuerpo, acercandose y alejindose de un extremo del]
cuerpo; y un miembrq de accionamiento montado en el
cuerpo, estando conectado el miembro de accionamiento
al brazo de enganche y siendo operable para efectuar
el movimiento longitudinal del brazo de enganche; ca-
racterizados por superficies de levas cooperantes en
el brazo de enganche y en la superficie superior -
interior del cuerpo, para efectuar el movimiento del
brazo de enganche transversalmente a su movimiento
longitudinai ¥y hacia dentro del cuerpo, durante el
movimiento longitudinal del brazo de enganche.
’ 2.~ Perfeccionamientos segln la reivindica-
cibn 1, caracterizados porque el brazo de enganche es
movible longitudinalmente en un canal del guia forma-

do en una superficie interior del cuerpo.

3.~ Perfeccionamientos segln las reivindil
caciones 1 6 2, caracterizados porque un exbtremo del
cuerpo soporba una tHapa compuesia de cuatro secciones
de esquina, estando las secciones de esquina, de cada
par de secciones de esquina diagonalmente opuestas,
desplazadas de manera similar con relacidn a las sec-
ciones de esquina del otro par de secciones de esqui-

na opuesto diagonalmente, respecto al eje longitudi-

577477
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4,~- Perfeccionamientos segin la reivindicacid
5, caracterizados porque una de las secciones de esqu
na tiene un saliente de enganche en su superficie -
interior, estando posicionado el saliente de engan-
che para ser recibido en una abertura en el hrazo de
enganche de un conjunto de caja similar, cuando los
dos conjuntos son acoplados conjuntamente,

5.- Perfeccionamientos segin cualquiera de 1=
reivindicaciones precedentes, caracterizados porque e
cuerpo es de seccldn transversal rectangular; y porqu
un brazo de enganche estd montado en cada una de un
par de superficies interiores opuestas del cuerpo.

6.~ Perfeccionamientos segln la reivindicacid
5, en cuanto depende de la réivindicacién 4, caracte-
rizados porque cada una de un par de secciones de esg
na diagonalmente opuestas tiene un saliente de engan-
che; porque los brazos de enganche estén montados en
las superficies interiores del cuerpo que soporta los
salientes de enganche; y porque los brazos de enganch
vy salientes de enganche estén posicionados para aplic
se a los salientes de enganche y brazo de enganche de
un conjunto de cajas similar cuando los dos conjunbos
son acoplados conjuntamente con sus tapas interacopla
das,

7.- Perfeccionamientos segln las reivindica-

;;Ziones 5 6 6, caracterizados porque el miembro de

accionamiento comprende un mango dispuesto exterior-
mente al cuerpo y soportado por dos miembros circula-
res montados para girar en aberturas de paredes opues
tas del cuerpo, teniendo también los miembros circula

377477
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res excénbtricos que se aplican en aberturas oblongas
en los extremos interiores de los brazos de enganche.
8.~ Perfeccionamientos introducidos en los
conjuntos de conectbador eléctrico que comprenden un
5 conjunto de alojamiento segin cualquiera.de las rei-

vindicaciones precedentes y un bloque de terminales

eléctricos montado dentro del cuerpo, teniendo el blo-
que de terminales una pluralidad de terminales eléc-

tricos dispuestos para acoplarse con una pluralidad

10 de terminales eléctricos complementarios de un conjun;
to de conectador eléctricos adicional.

9.~ Perfecclonamientos introducidos en los
conjuntos de alojamiento para conectadores eléctricos

Tal y como se ha descrito en la liemoria que
antecede, representado en los dibujos que se acompaian P
15 ¥ con los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de doce hojas escritas a
méquina por una sola cara. 10 AGU. 1972

Madrid,
P.4.
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