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La Patente de Invención, a que se re fie re  la  

presente Memoria, ésta destinada a garantizar la  explo­
tación y la  propiedad exclusivas, en todo e l te rr i to r io  
nacional, de un sistema de bloqueo automático adaptable 
a gatos hidráulicos.

Se conoce por experiencia e l gran inconveniente 
que presentan los gatos hidráulicos y, en general, los ci 
lindros hidráulicos que deben mantener durante un c ierto  
tiempo una determinada posición en los órganos movidos con 
su esfuerzo. Las empaquetaduras mejor ajustadas permiten 
retrocesos de liquido que determinan perdidas de presión y, 
por tanto, variaciones en la  posición de los órganos movi­
dos o desplazados. Para evitarlo , o bien hay que mantener 
todo e l circuito  hidráulico en presión constante o bien hay 
q^e prever la  disposición de topes y retenciones mecánicas 
exteriores que, en la  mayor parte de los casos, hay que co­
locar y re t i ra r  manualmente y que no revisten la  seguridad 
necesaria, sobre todo cuando se juega con grandes presiones.

Este problema queda to ta l y absolutamente resuel­
to por medio del sistema de bloqueo objeto de la  invención, 
cuyo funcionamiento es hidráulico y se monta y desmonta au­
tomáticamente en combinación con las zonas de presión que 
se crean durante los momentos de funcionamiento del c ilin ­
dro hidráulico.

El sistema de bloqueo que se preconiza es in te­
r io r  y está exento de averias. Su elemento principal es 
un p es tillo  que es accionado por e l fluido a presión y -  
que, en un determinado momento preestablecido en e l tra ­
bajo del cilindro coincidente con la  posición de máxima 
salida del émbolo, se acopla radialmente en un alo- -  -
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jamiento tubular diametral que le presenta el mismo, 
impidiendo a p a rtir  de este momento todo retroceso aun­
que la  presión sea anulada en e l cilindro. Para desmon 
ta r el citado p estillo  y permitir e l retroceso del émbo 
lo, éste dispone de una cámara de presión que, junto con 
una derivación horquillada, producen la  ocultación del -  
p es tillo  o sea que, con una válvula adecuada, a l mismo 
tiempo que se ordenan las maniobras del cilindro o gato 
hidráulico, se ordenan simultáneamente los movimientos 
del sistema de bloqueo automático que, seguidamente, pa­
samos a describir.

Para mgor comprensión del objeto y solamente 
a ti tu lo  de ejemplo, se adjunta una hoja de planos en 
la  que:

La figura 18, representa la  sección diametral 
de la  zona de cilindro o gato hidráulico en que puede 
situarse el sistema de bloqueo que se propugna.

La figura 28, representa la  sección transver­
sa l de dicha zona, según la  linea de corte 11-11 de la 
figura 18.

En dichas ilustraciones y en la  subsiguiente 
descripción, los elementos componentes del sistema y 
sus partes principales han sido señalizados de acuerdo 
con la  siguiente nomenclatura:

(1) P estillo  cilindrico .
(2) Pistón.
(3) Camisa.
(4) Cilindro del gato.
(5) Cámara de presión.
(6) Entrada in ferio r.
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(7) Derivación la te ra l.
(8) Cámara exterior.
(9) Embolo.

(10) Cerradero tubular.
(11) Entrada superior
(12) . Derivación.
(13) Cámara in te rio r.
Refiriénd&n&s a las anteriores ilustraciones,

vemos que e l sistema de bloqueo está basado en un pes­
t i l l o  cilindrico (1) que va dispuesto radialmente en un 
adecuado lugar del gato hidráulico y que constituye una 
prolongación del eje del pistón (2) que forma parte de 
un pequeño cilindro hidráulico auxiliar cuya camisa (3) 
es una prolongación rad ia l del propio cilindro del gato 
(4) cuya cámara de presión (5) dispone de una entrada -  
in ferio r (6)¡, que también es u tilizada para e l retorno 
del fluido, y de una derivación la te ra l (7) que se aco­
da, asciende y desemboca en la  cámara exterior (8) del 
cilindro auxiliar, cuya puesta en presión determina el 
avance del p estillo  cilindrico (l) hacia e l centro del 
gato.

El émbolo del gato (9) Ueva dispuesto en zo­
na próxima a su culote un cerradero tubular (10) colabo 
rante con el p es tillo  (1) que a ís la  la  parte superior -  
de la  in ferio r y que resu lta  situado a una distancia del 
citado culote menor que la  que existe desde la  embocadu­
ra  de la  derivación la te ra l (7) a l eje geométrico del -  
p e s tillo  cilindrico (1) por lo que, cuando llega a colo­
carse a l nivel de éste, hace ya.un tiempo que el discu­
r r i r  del émbolo (9) ha dejado a l descubierto la  embocadu
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ra  de la  dicha derivación.

En situación diametralmente opuesta a la  del 
p es tillo  (l) va dispuesta una entrada superior para f lu i­
do a presión, la  cual comunica con la  parte in ferio r del 
émbolo (9) a través del cerradero tubular (10). Dicha en­
trada superior ( ll)  lleva adscrita una derivación (12) -  
que, por el exterior del cilindro (4) va a desembocar en 
la  cámara in terio r (13) del cilindro auxiliar, cuya pues­
ta  en presión determina el retroceso del p es tillo  c ilin ­
drico (1) (figura 28).

Es obvio que tanto el gato hidráulico como el 
cilindro auxiliar portador del p es tillo  (1) están provis­
tos de sus correspondientes empaquetaduras detipo conven­
cional.

Resumiendo, e l sistema de bloqueo que hemos des­
crito , previene e l accionamiento automático del pestillo  
(1) en los dos momentos siguientes:

a) Cuando, partiendo de la  posición de reposo 
del gato hidráulico, con e l émbolo (9) introducido al 
máximo en el cilindro (4)) se permite la  llegada de flu í 
do a presión por la  entrada in ferio r (6) hasta la  cámara 
de presión (5), comienza el momento de trabajo del gato 
y el émbolo (9) se desplaza hacia fuera del cilindro (4) 
hasta un punto en que se queda a l descubierto la  emboca­
dura de la  derivación (7) que permite la  llegada de f lu i­
do a presión desde la  cámara (5) hasta la  cámara exterior 
(8) del cilindro auxiliar, lo que ejerce un empuje sobre 
e l pistón (2) que hace que el extremo del p es tillo  (l) -  
tome contacto con la  pared exterior del citado émbolo — 
(9.) y que, cuando éste sube lo suficiente para enfrentar 
con aquél el cerradero tubular (10), e l citado pestillo



(l) entra en e l mismo. Este momento es e l de la  máxima 
extensión del gato hidráulico en cuya cámara (5) puede 
ahora ser anulada la  presión hidráulica ya que, e l peso 
de los elementos movidos o desplazados por e l gato, es 
perfectamente soportado por el repetido p es tillo  (1).

b) Cuando, partiendo de la  posición de trabajo 
que hemos detallado en e l apartado anterior, se desea in­
v e rtir  la  operación y llevar a l gato y, por tanto, los -  
elementos movidos o desplazados a su posición normal de 
reposo. Para elío , basta solamente perm itir la  llegada 
de fluido a presión por la  entrada superior (11) y dicho 
fluido, a l mismo tiempo que empuja e l extremo del pesti­
llo  (1), pasa por la  derivación (12) hasta la  cámara in­
te rio r (13) del cilindro auxiliar y actúa simultáneamente 
sobre e l pistón (2) desplazándolo y retirando dicho p esti 
l io  (l) de su cerradero (10), lo que deja a l émbolo (9) -  
en libertad  de descender y entrar en e l cilindro (4) obli­
gado por e l peso de los elementos movidos o desplazados y 
a merced que se rea liza  el retorno del fluido hidráulico 
alojado anteriormente en la  cámara de presión (5) y que 
tiene salida por la  misma canalización (6) por la  que ha­
b ía entrado.

Todas Astas maniobras se ordenan automáticamen­
te  por medio de una válvula convencional que posea los pa 
sos necesarios.

Son variables las circunstancias de tamaño, for­
ma y material particularmente referidas a cada uno de los 
elementos que integran e l conjunto del sistema de bl&queo, 
en e l que podrá ser variado todo aquello que no suponga -  
una alteración del objeto expuesto en la  pasada descrip-
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clon, la  cual deberá ser tomada en su más amplio sentido 
y no como una limitación de posibilidades de realización.

El so lic itan te  se reserva el derecho de extender 
esta demanda a los países extranjeros, reivindicando la  
misma prioridad de la  presente solioitud a l amparo del — 
Convenio Internacional para la  protección de la  Propiedad 
Industrial.

Igualmente e l so lic itan te  se reserva e l áechoho 
de introducir en la  presente invención cuantos perfeccio­
namientos sobre la  misma puedan derivarse, mediante la  so­
lic itu d  de los correspondientes Certificados de Adición en 
la  forma señalada por la  Ley.

NOT A
La Patente de Invención, que se so lic ita  por — 

veinte años para España, de acuerdo con la  vigente Legis­
lación, deberá recaer sobre: "SISTEMA DE BLOQUEO AUTOMATI 
CO ADAPTABLE A GATOS HIDRAULICOS", según las carac terís ti­
cas esenciales de las siguientes:

R E I V I N D I C A C I O N E S
18.-  Sistema de bloqueo automático adaptable a 

gatos hidráulicos, destinado a f i ja r  la  posición de traba­
jo de los mismos, caracterizado por comprender un pesti­
llo  dilindrico que va dispuesto radialmente en un adecua­
do lugar del conjunto y que constituye la  prolongación — 
del eje de un pistón que forma parte de un pequeño c ilin ­
dro hidráulico cuya camisa es una prolongación rad ia l del 
propio cilindro del gato, cuya cámara de presión dispone 
de una entrada in ferio r, que también es utilizada para el 
retorno del fluido, y de una derivación la te ra l que se -  
acoda, asciende y desemboca en la  cámara exterior del ya



citado cilindro auxiliar, cuya puesta en presión deter­
mina el avance del p es tillo  cilíndrioo hacia e l centro 
del gato.

2S.- Sistema de bloqueo automático adaptable 
a gatos hidráulicos, según la  reivindicación 1&, carac­
terizado porque, e l émbolo del gato, lleva dispuesto en 
zona próxima a su culote un cerradero tubular colaboran­
te  con e l p e s tillo  cilindrico  que a ís la  su parte superior 
de la  in ferio r y que resu lta  situado a una distancia de 
dicho culote menor que la  que existe desde la  embocadura 
de la  derivación la te ra l  a l  eje geométrico del p es tillo  
cilindrico por lo que, cuando llega a colocarse a l nivel 
de éste, hace ya un tiempo que e l d iscurrir del émbolo 
ha dejado a l descubierto la  embocadura de dicha deriva­
ción.

20.

3S.- Sistema de bloqueo automático adaptable 
a gatos hidráulicos, según las reivindicaciones ante­
rio res, caracterizado porque, en situación diametralmen­
te  opuesta a la  del cilindro auxiliar y adjunto p e s tillo , 
va dispuesta en e l cilindro del gato una entrada superior 
para fluido a presión, que comunica con la  parte inferior 
del émbolo del gato a través de^óerradero tubular del pes­
t i l lo ,  la  cual entrada superior posee una derivación que, 
por el exterior del cilindro principal, va a desembocar en 
la  cámara in te rio r del cilindro aux iliar, cuya puesta en 
presión determina e l retroceso del p e s tillo  cilindrico.

43.- Sistema de bloqueo automático adaptable 
a gatos hidráulicos, según las anteriores reivindieacio 
nes, caracterizado por e l hecho de que, partiendo de la  
posición de reposo determinada por la  máxima introducción
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del émbolo en el cilindro del gato, cuando se permite 
la  llegada de fluido a presión por la  entrada inferior 
del mismo, se va desplazando e l citado émbolo hacia fue­
ra  del citado cilindro, hasta un punto en que se queda 
a l descubierto la  embocadura de la  derivación la te ra l -  
que permite e l paso del dicho fluido pasta la  cámara ex 
te rio r del cilindro auxiliar, lo que ejerce un empuje -  
sobre e l pistón que hace que e l extremo del pestillo  to­
me contacto con la  pared exterior del citado émbolo y -  
que, cuando éste sube lo suficiente para enfrentar con 
aquél e l cerradero-tubular, el repetido pestillo  entre 
en e l mismo coincidiendo con el momento de máxima exten 
sión (posición de trabajo) del gato hidráulico, en cuya 
cámara puede ahora ser anulada la  presión hidráulica ya 
que, el peso de los elementos movidos o desplazados por 
el gato, es perfectamente soportado por el mencionado -  
p es tillo .

5S.- Sistema de bloqueo automático adaptable 
a gatos hidráulicos, segúplas reivindicaciones anteriores, 
caracterizado porque, partiendo de la  posición de trabajo, 
para in v e rtir  la  operación y llevar a l gato y, por tanto, 
a los elementos movidos o desplazados a su posición de re­
poso se permite la  llegada de fluido a presión por la  en­
trada superior del cilindro principal y dicho fluido, al 
mismo tiempo que empuja el extremo del p es tillo , pasa por 
la  derivación hasta la  cámara in te rio r del cilindro auxi­
l i a r  y actúa simultáneamente sobre e l pistón del mismo -  
desplazándolo y retirando el p es tillo  de su cerradero, lo 
que deja a l émbolo en libertad  de entrar en e l cilindro -  
obligado por e l peso de los elementos movidos o desplaza-
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dos y a merced que se realiza  e l retorno del f3.uido hi­
dráulico alojado anteriormente en la  cazara de presión 
del gato.

66.- "SISTEMA DE BLOQUEO AUTOMATICO ADAPTABLE 
A GATOS HIDRAULICOS".

Según queda sustancialmente descrito en la  pre­
sente Memoria, que consta de diez hojas, escritas a má­
quina por una sola c'ara y acompañada de dibujos.

Madrid, a 12 de Marzo de 1970.
D. ANTONIO FERNANDEZ DIEZ.
P.P.

P.P. . * / / -t -
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