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La presente invención  se re lac ion a  en general con 

un aparato reve lador, y  específicam ente con un aparato pa­

ra  hacer v is ib le  diseños de carga e le c tro s tá t ic a  depositan 

do sobre lo s  mismos p a rtícu la s  marcadoras e lec troscóp icas .

Incluso desde e l  advenimiento de la  e le c tro g ra fia  

ó sea, e l  acto de disponer cargas e le c tro s tá t ic a s  sobre un 

medio de re g is tro  a is lan te  usando electrodos ó e s t i lo s  con­

ductivos eléctricam ente polarizados y  haciendo v is ib le s  es­

ta s  cargas, se han dedicado esfuerzos para encontrar aplics* - 

ciones a las  cuales pudiera destinarse esta nueva té c n ic a . ’ 

Estas ten ta tivas  han producido term inales impresoras para 

computadoras de a lta  ve loc idad , impresores para comunica­

ciones, impresores de ró tu lo s , máquinas fa cs im ila res  y  mu­

chos aparatos para fin a lid ad es  espec ia les  en que son esen­

c ia le s  la s  venta jas de la  e lec$ rog ra fía .

Una de la s  ap licaciones que no ha sido todavía  ex 

p lo tada , es la  de un impresor de muy ba ja  ve loc idad  que es 

capaz de ampetir con la  máquina convencional de e s c r ib ir  

por impacto para o fic in a . Los que actúan en la  técn ica  elejs 

t r o g rá f ic a  atribuyen esta  f a l l a  a muchas razones d ife ren tes . 

Una de la s  razones que en general se c ita  en todos lo s  ca­

sos, es la  actual incapacidad para s a t is fa c e r  la  condición 

de v is ib i l id a d  instantánea de la  inform ación impresa.

Bajo la  expresión " v is ib i l id a d  instantánea" debe 

•entenderse aquí que, mientras se r e g is tra  un solo símbolo 

ó carácter alfanumérico bajo la  forma de una imagen ó d ise­

ño e le c tro s tá t ic o  la ten te , se le  re ve la  ó hace v is ib le  an­

te s  ó durante e l r e g is tro  de otro carácter. Esta capacidad 

es c r í t ic a  para e l  é x ito  de cualqu ier term inal impresora -  

con entrada por teclado debido a que e l  operador desea "v e r1
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lo  que está "escrib ien d o ". Este deseo se deriva  tanto de una 

necesidad operativa , ó sea detecta r errores , como de una n^ 

cesidad p s ico ló g ica , ó sea ocupar los  o jos cuando se in tro ­

duce información por v ia  d e l teclado a p a r t ir  de un mensaje 

e s c r ito . Se puede apreciar mejor la  segunda necesidad cuan­

do se considera que, por naturaleza, e l  operador de un t e ­

clado no está acostumbrado a e s c r ib ir  s in  una indicación v i ­

sual de los resultados de esta operación. Bajo e l termino -  

"e s c r ib ir "  debe entenderse aquí se lecc ionar y  oprim ir ó ac­

cionar en otra manera una te c la  de un teclado para lo s  f i ­

nes de re g is tra r  ó tran sm itir  información.

Las máquinas de e s c r ib ir  convencionales por impac_ 

to  se adaptan a las necesidades mencionadas más arriba  del 

mecanógrafo a l mover una c in ta  carbónica ó entintada hacia 

arriba  y  en pos ic ión  entre e l  papel y  e l  t ip o  para efectuar 

e l  re g is tro  y  retornando luego lá  c in ta  hacia abajo a una - 

p os ic ión  que no obstruye la  v is ió n  d e l mecanógrafo con res­

pecto a l último carácter reg is trado .

Sin embargo, e l  proceso e le c tro g rá fic o  necesita  e l

revelado, d e l diseño de carba e le c tro s tá t ic a  que se necesi-
■

ta  para hacer ópticamente d isce rn ió le  e l  carácter re g is tra ­

do. Se dispone de numerosas técn icas convencdcaales de reve­

lado para efectuar este revelado s in  embargo, la s  formas -  

mecánicas de la  técn ica  an ter io r , mediante la s  cuales se po_ 

ne en p ráctica  dichas técn icas, no se prestan por s í mismas 

para la  observación de cada carácter revelado después de -  

haber sido reg is trado  electrográficam ente.

En conseoencia, una de las fin a lidades  de la  pre_ 

sente invención es mejorar e l  revelado de diseños de carga 

e le c tro s tá t ic a .



Otra finalidad , de ]a presente invención es proveer 

un nuevo aparato reve lador para diseños e le c tro s tá t ic o s , -  

que perm ite una rápida observación de lo s  diseños re ve la ­

dos.

De acuerdo con la  presente invención se provee 

un ap licador para f i j a r  pa rtícu las  marcadoras e lectroscóp i, 

cas a una su p er fic ie  capaz de retener p a rtícu la s  marcadoras 

e lec troscóp icas  y  un e je  de ro tac ión ; siendo e l  ap licador 

asim étrico en cuanto a l eje. de ro tac ión .

Otras particu laridades y  ven ta jas de la  presente 

invención  resu ltarán  más evidentes a través de la  s igu ien ­

t e  descripción  deta llada  que se dará con re fe ren c ia  a lo s  

d ibu jos que se acompañan, en lo s  cuales:

La figu ra  1 es una v is ta  en perspectiva  de una -  

primera forma de re a liz a c ió n  de la  presente invención, con 

porciones suprimidas, en un impresor e le c tro g ra fic o .

La figu ra  2 es un corte  tran sversa l de la  presen­

t e  invención según se la  emplea en un impresor.

La figu ra  3 es una ilu s tra c ió n  esquemática en 

bloques de un sistema t íp ic o  de con tro l para la  presente 

invención.

La figu ra  4 es una v is t a  en perspectiva  de otra 

forma de rea liza c ió n  de la  presente invención; y

La figu ra  5 es o tra  v is ta  de la  forma de r e a liz a  

c ión  de la  figu ra  4»

Se hará re fe ren c ia  abora a la s  figu ras  1 y  2, -  

que ilu s tran  una primera forma de re a liza c ió n  de la  presen 

-te invención , t a l  como se la  puede incorporar a un re g is ­

trador ó impresor e le c tro g rá fic o . Puesto que lo s  d e ta lle s  

mecánicos de l impresor no forman parte de la  presente in -
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vención, no se ilu s tra  un impresor completo sino solamente 

aquellas partes que son necesarias para mostrar la s  venta­

jas  y  la  u t ilid a d  de la  presente invención.

Según se sabe, se puede d e f in ir  la  e le c tro g ra fía  

como la  deposición de cargas e le c tro s tá t ic a s  sobre un medio 

a is lan te  en una con figuración  que corresponde a un e le c tro ­

do apropiadamente polarizado. E l e lectrodo puede encontrarse

en contacto con e l  medio ó estar espaciado con respecto a l • •
mismo durante esta deposición. E l medio a is lan te  puede, es­

ta r  constitu ido por un papá, recub ierto  con m ateria l p lá s t i­

co, papel previamente secado, ó cualqu ier o tra  hoja d ieléc. 

t r ic a  que t ien e  una res is ten c ia  suficientem ente elevada pa 

ra retener una imagen e le c tro s tá t ic a  por lo  menos hasta que 

se completa e l  revelado. ~

En la s  figu ras  !  y  2 se muestra un medio de re -
k

g is tro  de esta c lase , indicado mediante la  re fe ren c ia  numé­

r ic a  2, como soportado en una zona de re g is tro  en general m« 

d iante un electrodo de dorso ó miembro de soporte 4- que re­

tien e  a l medio de re g is tro  contra contacto con un conjunto 

de e s t i lo s  e le c tro g rá fic o s  6 a medida que a trav iesa  la  zona 

de r e g is tro .

No se i lu s tra  este conjunto en d e ta lle ,  pudiendo 

in c lu ir  una configuración l in e a l de e lectrodos conductivos 

pa ra le los  convenientemente a islados eléctricam ente entre s i. 

Se le  puede montar en un soporte a is lan te  8 ó sobre e l  mis­

mo, a través d é l cual se puede proveer conductores e lé c t r i ­

cos p a ra ' suministrar señales e lé c tr ic a s  de re g is tro  indivi_ 

dualmente a cada e s t i lo .  Estos conductores e lé c tr ic o s  pue­

den terminar en cualqu ier lugar apropiado d e l conjunto de 

carro bajo la  forma de un conector u otro t ip o  de conexión
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e lé c tr ic a  para f a c i l i t a r  la  conexión a una fuente de señales 

de re g is tro  ta le s  como un generador de caracteres. La f ig u ­

ra 2 i lu s tra  un lugar de esta c lase  indicado mediante la  -  

re fe ren c ia  numérica 9»

Esta técn ica  ya es conocida para producir r e g is ­

tro  alfanumérico en que cada símbolo ó- carácter está com­

puesto por áreas seleccionadas de una m atriz de áreas» Por 

ejemplo, se puede u t i l i z a r  una m atriz de cinco por s ie te ,  

m ientras que puede resu lta r ' también ú t i l  una m atriz más — 

grande de acuerdo con la  ca lidad  que se desea para lo s  sim 

to lo s  reg istrados.

Se provee e l  movimiento d e l conjunto de e s t i lo s  

mediante un motor apropiado 10 que puede ser un motor de -  

impulsión constante o puede es ta r representado por un motor 

escalonador convencional. La fuerza  d e l motor se acopla se­

lectivam ente a l e je  12 y  de modo de impulsar a la  polea 14 

que está f i ja d a  a l  mismo mediante medios apropiados de embr^ 

gue, no ilu strados en d e ta lle ,  que son selectivam ente conec_ 

ta b le s  ó desconectables medcaite señales apropiadas. Hás ade_ 

lan te  se e sc r ib irá  en d e ta lle  e l  o rigen  de estas señales.

Con e l  e je  12 puede estar también asociado un m£ 

tor. ,de r e lo j  de diseño convencional a l-cu a l se a r ro lla  du­

rante e l  movimiento d e l e je  12 en una d irecc ión  t a l  que muje 

ve a l conjunto de e s t i lo s  desde la  izqu ierda  hacia la  dere­

cha según se le  ve en la  figu ra  1. La fin a lid a d  de este mo­

to r  de r e lo j  es hacer retornar a l e s t i lo  desde e l  lado de­

recho d e l medio de r e g is tro  2 hasta su lado izqu ierdo  des­

pués de haberse completado un desplazamiento desde la  i z ­

quierda hacia la  derecha ó desplazamiento de r e g is tro . Se­

gún se describ irá en d e ta lle  más adelante, esta es una técnL
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ca convencional para cumplir la  función de retom o d e l ca­

rro  en e l reg is trad or. La polea impulsora 14 toma contacto i 

f r ic c ió n  con un cable 16 que está soportado mediante las  p£ 

leas  locas 18 y  20 para tra n s fe r ir  la  fuerza  impulsora del. 

motor 10 a l soporte de e s t i lo s  8. Para e s ta b il iz a r  más toda 

v ía  e l  soporte de e s t i lo s  durante su desplazamiento sobre e l 

medio de re g is tro  2, se puede proveer e jes  guiadores apro­

piados 22 y  24 que pasan a través d e l conjunto de carro 26 

a l cual está f i ja d o  e l  soporte de e s t i lo s  8. Según se i lu s ­

tra  mediante la s  porciones representadas en corte  en la  f i  

gura 1, e l  conjunto de carro 26 está f i ja d o  a extremos — 

opuestos d e l cable 16 y  está deslizablem ente montado sobre 

e jes  guiadores 22 y  24 de manera de mantener la  pos ic ión  re 

la t iv a  de l conjunto de e s t i lo s  6 con re la c ión  a l medio dé 

re g is tro  2 durante e l  r e g is tro .
i

Durante e l  funcionamiento, se. impulsa e l  conjunto

de e s t i lo s  desde la  izqu ierda hacia la  derecha a través de l
*

medio de re g is tro  2 durante la  ap licac ión  de señales de re 

g is tro  apropiadas a lo s  e s t i lo s  mismos. Durante e l  movimien 

to  del conjunto de e s t i lo s  en una magnitud predeterminada, 

a la  cual se hará re fe ren c ia  como espacio de carácter, se 

re g is tra  un carácter sobre e l  medio de re g is tro  e lec trog rá - 

f ic o  2 bajo la  forma de un diseño de carga e le c tro s tá t ic a  

la ten te . E l medio de re g is tro  2 puede ser estacionario  en 

la  zona de re g is tro  durante e l  desplazamiento desde la  i z ­

quierda hacia la  derecha d e l conjunto de e s t i lo s ,  y  duran­

te  este periodo puede reg is tra rse  una lín ea  entera de cara£ 

te res . En e l  punto term inal de este movimiento de lo s  e s t i ­

lo s , se puede accionar una m icro llave  apropiada, u otros 

medios, mediante la  presencia d e l conjunto de carro 26 para
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accionar a l mencionado embrague asociado con e l  motor 10 pa­

ra desconectar e l  e je  12 con respecto a dicho motor. Se pue_ 

de desen ro lla r entonces e l motor de r e lo j  mencionado más - 

a rr ib a je  modo de entregar su energía almacenada a l conjunto 

de c a r ro .26 para hacerlo  retornar a su pos ic ión  in ic ia l  en 

e l  margen izqu ierdo. Se puede u t i l i z a r  también apropiadamen 

t e  e l  accionamiento de la  l la v e ,  que efectúa e l  retorno de l 

carro , para hacer avanzar a l medio de re g is tro  2 mediante ui. 

r o d i l lo  impulsor 28.

En una s itu ación  en la  cual se debe hacer v i s i ­

b le  la  información rec ien  reg is trad a , antes de incrementar 

e l  medio de r e g is tro , se hace v is ib le s  lo s  diseños de carga 

e le c tro s tá t ic a  en forma afanumérica, reg is trados  por e l  de_s 

plazamiento d e l e s t i lo ,  depositando pa rtícu las  marcadoras 

e lectroscóp icas ó matizador sobre dichos diseños. Se l le v a  

ésto a cabo, de acuerdo con lo s  p r in c ip io s  de la  presente 

invención , mediante la  ro tac ión  de un ap licador revelador 

a l  cual se ind ica  en general mediante la  re fe ren c ia  numéri­

ca 50*

Según se i lu s t r a  en la s  figu ras  1 y  2, e l  ap lica ­

dor 30 incluye un miehbro ap licador 32 que está montado so­

bre un soporte 34- que a su vez está f i ja d o  a un e je  36. Se 

muestra e l  miembro ap licador 32 p rov is to .d e  una su p er fic ie  

reveladora c i l in d r ic a  37 que se extiende entre la s  p o rc io ­

nes izqu ierda y  derecha de la  zona de r e g is tro .

Se puede cargar esta su p e r fic ie  reveladora con -  

pa rtícu las  marcadoras éLectroscópicas convencionales, comun­

mente denominadas m atizador, mediante e l  uso de un r o d i l lo  

alimentador 38 que puede adoptar la  forma de una rusia de pa_ 

le ta s , r o d i l lo  d os ificad or, ó un c e p i l lo  magnético conven-

•1

30
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c ion a l, e tc . Se le  i lu s tr a  solo esquemáticamente en lo s  d i­

bujos, debido a que no forma parte de por s í  de la  presente 

invención, la  cual es compatible con muchos sistemas dado­

res.

• La su p e r fic ie  reveladora c i l in d r ic a  37 t ien e , co­

mo su centro de rad io , a l e je  36 que soporta e l  ap licador -  

30 para su ro tac ión  durante e l  c ic lo  de revelado. La fuerza 

necesaria de rotación  que se ap lica  a l e je  36 es p rov is ta  

finalm ente por un motor apropiado 40 que tien e  un e je  im­

pu lsor 42 que está acoplado, a través de un embrague 44, coi 

una po lea  impulsora 46 que está f i ja d a  a un e je  48. Una co­

rrea  de s incron ización  50 pasa sobre la  póLea impulsora 46 y 

la  po lea  52 a la  cual está  f i ja d o  e l  e je  impulsor 36 d e l — 

ap licador 30. Conectando apropiadamente e l  embrague 44, se 

puede hacer g ir a r  e l  ap licador en la  d irecc ión  que señalan 

la s  flechas de manera de mover lá  su p erfic ie  reveladora 37 

en contacto con e l  medio de re g is tro  2 en la  zona de re g is ­

tro . Se i lu s tr a  esto mediante la  lín ea  de trazos  54, demues_ 

tra  e l volumen desarro llado ó abarcado por la  rotación  d e l 

ap licador.

Se puede confeccionar e l  miembro ap licador 32 con 

una gran cantidad de m ateria les, de lo s  cuales algunos f i ­

brosos están especificados a t í tu lo  i lu s tr a t iv o  en la  pa­

ten te  norteamericana n£ 3.251.706. Uno de lo s  ejemplos que 

se desempeña b ien  es p ie l  de conejo natural.

Durante e l  funcionamiento se carga matizador so­

bre la  su p er fic ie  de ap licac ión  de l ap licador 30 mediante 

e l  r o d i l lo  dador 38 y «peda reten ido por atracción  triboeléc_ 

t r ic a  para ser conducido durante la  ro tac ión  d e l ap licador 

hacia la  zona de r e g is tro . En la  ama de re g is tro , e l  m ati-
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ga e le c tro s tá t ic a  la ten te  aplicados a l medio de re g is tro  2 

por la  acción d e l conjunto de e s t i lo s  en cooperación con -  

la s  señales de r e g is tro .

Á medida que e l ap licador 30 se mueve hacia su -  

pos ic ión  de reve lado , a la  cual se puede considerar como di. 

cha p os ic ión  cuando su su p er fic ie  de ap licac ión  37 se en­

cuentra en contacto con e l  medio' de r e g is tro  en la  zona de 

r e g is t r o ,  se le  carga continuamente mediante e l  r o d i l lo  a li. 

mentador 38. Este fenómeno de carga es de t a l  naturaleza -  

que, a menos que e l  ap licador tenga fa l t a  de p a rtícu las  mar 

cadoras e lec troscóp icas , no serán cargadas pa rtícu la s  sobre 

e l  mismo por e l r o d i l lo  alimentador 38. En consecuencia, se 

elim ina e l  problema de un exceso de matizador sobre e l  a p li 

cador 30.
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La posic ión  d e l ap licador 30 en la s  figu ras  1 y  2 

es una posic ión  de no revelado o lo  que se puede denominar 

pos ic ión  de observación. Puesto que la ' su p er fic ie  no reve­

ladora de l ap licador 30 es sustancialmente plana y  pasa a 

través d e l e je  geométrico d e l e je  mecánico 38» un observa­

dor puede observar directamente la  zona de re g is tro  s in  que 

■ningrnna porción  d e l miembro ap licador 32 obstruya su lín ea  

de v is ió n .

Se ha mencionado que la  su p e r fic ie  no reveladora 

d é l ap licador 30 es plana, pero más específicam ente puede 

in c lu ir  dos su p erfic ies  planas que no son necesariamente cc 

planares. Cada una de estas su p erfic ie s  se extiende desde 

e l  e je  36 d e l ap licador. S i la  su p e r fic ie  de reve lac ión  sib 

tiende un ángulo de 1802 con re la c ió n  a l e je  geométrico de 

ro tac ión  d e l ap licador, éstas dos su p e r fic ie s  planas esta-



rían  situadas en e l mismo plano a través  de dicho e je  geo­

m étrico. Sin embargo, s i  la  su p e r fic ie  de, reve lac ión  sub- ' 

tiende un ángulo menor de 1802, esta su p er fic ie  no reve la ­

dora estará en rea lidad  compuesta por dos su p erfic ies  p la ­

nas que no son coplanares.

La pos ic ión  de observación efe1 ap licador JO es im­

portante, debido a que es por razón de la  configuración  -  

d e l ap licador que es p o s ib le  una a cces ib ilid ad  v isu a l inme­

d ia ta  de la  información revelada. En consecuencia, se puede 

d e f in ir  además la  pos ic ión  de observación en función de un 

ángulo de v is ió n . De acuerdo con lo  d esc r ito  más a rr iba , e l 

electrodo de dorso ó soporte 4 provee soporte para e l  medio 

de re g is tro  2 en Tina zona de r e g is tro , de manera que e l  con 

Junto de e s t i lo s  lin ea le s  6 puede moverse a través de la  z¿ 

na de reg is tro  y  uniformemente con e l  medio de re g is tro  én 

la  misma. Esto s ig n if ic a  que la  zona de re g is tro  está sus­

tancialmente de fin ida  por la  d is tan c ia  entre lo s  e s t i lo s  már 

a lto  y  más bajo del conjunto l in e a l 6, y  por lo s  márgenes dd 

la  información de r e g is tro . En consecuencia, por ejemplo, 

s i  lo s  simbolos alfanuméricos que deben ser reg istrados tie_ 

nen una a ltu ra  máxima de 2,J4 mm. y  e l  medio de re g is tro  -  

t ien e  una anchura de aproximadamente 21,6 aa. la  zona de re­

g is tro  tendrá aproximadamente 2,J4 mm. por un poco menos.de 

21,6 cm ..

Para asegurar Tina ca lidad  uniforme en los carac­

te res  reg istrados, resu lta  p r e fe r ib le  que e l  soporte de dor 

so 4 sea t a l  que provea una su p er fic ie  sustancialmente p la ­

na en la  zona de reg is tro  sobre la  cual puede apoyar e l  me­

d io  de re g is tro . En consecuencia, se puede considerar que 

lo s  diseños de carga e le c tro s tá t ic a  la ten te  reg istrados so.
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bre e l  medio 2 por lo s  e s t i lo s  m óviles, están situados en 

un plano predeterminado que es en e fec to  una función de la  

pos ic ión  y  de la  con figuración  de l soporte de dorso 4. En 

consecuencia, s i este soporte 4 es sustancialmente plano, 

todos lo s  diseños de carga e le c tro s tá t ic a  reg istrados du­

rante un desplazamiento d e l conjunto de carro 26 estarán si  ̂

tuados en e l  mismo plano. En consecuencia, se puede d e f in ir  

e l  ángulo de v is ió n  mediante una lín ea  imaginaria (lín ea , de 

trazos  56 en la  figu ra  2 ) que pasa a través d e l plano de la  

zona de re g is tro  que, en e fe c to , es e l  plano ocupado por los 

últim os símbolos reg is trados  sobre e l  medio 2 y  que es sus­

tancialmente perpendicular a la  d irecc ión  de desplazamien­

to  d e l conjunto de e s t i lo s  6 y  una lín ea  (l ín e a s  de trazos  

58 en la  figu ra  2 ) que se extiende desde e l  extremo in fe ­

r io r  de un carácter reg is trado  en la  zona de r e g is tro  y  pa­

sa en proximidad cercana a la  porción  más elevada de l a p li-  

cador 50 en su posic ión  de observación. Dicho en o tra  mane 

ra , esta segunda lín ea  58 comienza en e l  borde in fe r io r  de 

la  zona de re g is tro  y  se extiende por encima de la  parte -  

superior d e l ap licador 50 y  tan cerca d e l mismo como sea po_ 

s ib le ,  s in  d e ja r  de ser rec ta . Según se puede v e r  en esta 

figu ra , e l  ángulo de observación es aproximadamente 452. -  

Por supuesto, para un ángulo mayor podrá ser deseable reduc; 

e l  e je  56 a una sección transversa l sem icircu lar.

Después de la  reve lac ión , se puede f i j a r  e l  m ati- 

zador a l medio de r e g is t r o  en cualquiera de va ria s  maneras 

convencionales. Por ejemplo, e l  soporte d e l medio de r e g is ­

tro  y  e l  miembro guiador 59 pueden a lo ja r  un fundidor a p ía  

t in a  que emplea una bobina de calentamiento a re s is ten c ia  

y  sobre e l  cual se mueve e l  medio. Se puede u t i l i z a r  tam—
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bien  fusión  ó f i ja c ió n  instantánea para hacer permanente 

la s  imágenes reveladas.

Habiendo descrito  la  estructura mecánica d e l re ­

g is trad or de la  figu ra  1 y  e l  sistema reve lador de la  pre­

sente invención, se d escrib irá  ahora una de la s  maneras p£ 

s ib le s  de con tro la r este reg is trad or y  sistema de reve la ­

ción , con re feren c ia  a l diagrama esquemático en bloque de 

la  figu ra  3* lio que s,e ha d escrito  como reg is trad o r ó impre_ 

sor está representado básicamente por e l  bloque indicado 60. 

La entrada a l impresor se o r ig in a  por ejemplo en un teclado 

convencional 62 que puede generar un código b inario  apropia_ 

do que id e n t if ic a  en una manera única a l símbolo alfanúmeri_ 

co que corresponde a la  te c la  accionada de este tec lado.

Se provee este código b in a r io , como e l  u t iliz a d o  

en American Standard Oode fo r  In form ation Interchange, a la  

entrada de un c ircu ito  descod ificador convencional 64 qie -  

d escod ifica  e l código b in ario  para generar un impulso de ca 

rá c te r  en vina de vina s e r ie  de sa lidas para le las  que indica 

e l  símbolo alfanumérico e leg ido  en e l  tec lado 62. E l condu£ 

to r  de sa lida  66 está destinado a representar una cantidad 

de sa lidas cada vina de las  cuales correspondería a un cará£ 

t e r  alfanumérico separado en e l  a lfab e to  p a rticu la r  incorp£ 

rado a l tec lado 62.

Estas sa lidas proveen colectivam ente una entrada . 

a un generador de caracteres 68 que puede adoptar d iversas 

formas convencionales. A t í tu lo  de ejemplo solamente, e l  g£ 

nerador 68 puede c o n s is t ir  en una m atriz de diodos que t i e  - 

ne una cantidad de conductores de entrada de se lecc ión  efe ca 

racteres que corresponden a la s  sa lidas del c ircu ito  desco­

d ific a d o r  64. Se acopla selectivam ente estos conductores a
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conductores de lec tu ra  a través  de diodos que tienen  p o la r i­

zación  d ire c ta  cuando se exc ita  su respectivo  conductor de 

se lecc ión  de caracteres. Otra forma que puede adoptar e l  ge.
r

nerador de caracteres, es una m atriz de núcleos magnéticos, 

teniendo cinco columnas y  s ie te  M ie ra s , en que un conduc­

t o r  s e le c to r  de caracteres p a r t icu la r , asociado con una de 

la s  sa lidas 66, en tre laza  un diseño apropiado de núcleos -  

magnéticos que corresponden a l símbolo alfanumérico a l cual 

se debe re g is tra r . E l generador de ca rácter, como as í tam­

b ién  la s  .otras partes d e l diagrama en bloques de la  figu ra  

3, no están destinados a formar una parte  p a rticu la r  de la  

presente invención por s i  mismos, y  por lo  tanto se lo s  í1ue_ 
t r a  so lo  esquemáticamente puesto que es p os ib le  u t i l i z a r  c i r  

cu itos convencionales ya conocidos para proveer sus mismas 

funciones.

La sa lid a  70 d e l descod ificador 64 simplemente -

provee una señal que ind ica  e l  hecho de que se ha descodifi^
*

cado un código b inario  en e l  descod ificador 64. En esta man«_ 

ra , para cada carácter introducido en é l  teclado 62, que - 

e fectúa un proceso de descod ificac ión  en e l  descod ificador 

64, se genera una señal de sa lida  en e l  conductor 7°* Esto 

I provee eficazmente un impulso de con tro l a l generador de ca_ 

rac teres  que puede in ic ia r ,  por ejemplo en e l  caso de una mj. 

t r i z  de núcleos magnéticos, un c irc u ito  d is tr ib u id o r  que 

le e rá  en sucesión cada columna de la  m atriz de núcleos a -  

un régimen correlacionado con la  ve loc idad  de movimiento de 

l'os e s t i lo s .  A medida que cada columna es recorr ida  por e l  

c ircu ito  d is tr ib u id o r , se exc ita rá  un grupo de sa lidas en 

paisLelo de acuerdo con los  núcleos estab lec idos por e l  con 

ductor de se lecc ión  de caracteres. Las señales de estas sa
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l id a s  en para le lo  serían  suministradas a una etapa ex c ita ­

dora apropiada que p roveería  señales de reg is tro  en para le­

lo  a lo s  e s t i lo s  d e l conjunto 6 a través  de la  sa lida  71*

Además, la s  señales que están presentes en la  sia 

l id a  70 cLel descod ificador 64 son suministradas a l impresor 

60 y  a un c ircu ito  contador convencional 7.2* I<os impulsos de 

la  sa lida  70 que son suministrados directamente a l impresor, 

pueden ser u tilizad os , ya sea para impulsar a l motor 10 de 

la  figu ra  1 durante un periodo predeterminado de tiempo que 

es necesario para mover e l  conjunto de e s t i lo s  en vina magni 

tud su fic ien te  para r e g is tra r  uno de lo s  caracteres en e l -  

caso de que e l motor 10 sea un motor escalonador, ó "bien -  

para ex c ita r  un embrague apropiado en e l  caso de que e l  mo­

to r  10 sea un motor de impulsión constante.' Hay otras técn i 

cas que se pueden u t i l i z a r  para e x c ita r  e l  movimiento d e •-i
lo s  e s t i lo s ,  d is tin ta s  de la s  d escritas  aquí, que han sido 

mencionadas solamente como ejemplos.

Se u t i l i z a  e l  contador 72 para in d ica r en su. sali_ 

da 74 cuando ha sido descod ificada una cantidad predeterm i­

nada de caracteres por e l  descod ificador 64. En vina d ispo­

s ic ió n  convencional, en la  cual cada lín ea  reg istrada  acomo 

da ochenta caracteres, la  capacidad d e l contador 72 será 

t a l  que provee un impulso de sa lida  en la  sa lida  74 cuando 

e l  contador 72 la alcanzado una cuenta de ochenta. Se puede 

u t i l i z a r  entonces esto para res tab lece r  también a l contador 

a su condición in ic ia l .  E l impulso de sa lida  d e l contador 

72 quedará convenientemente retardado mediante un c ircu ito  

de retardo convencional 76 durante e l  tiempo necesario para 

que e l  conjunto de e s t i lo s  se mueva a través de un espacio 

de un carácter en su d irecc ión  de izqu ierda  a derecha.



En esta  manera, e l  c ircu ito  de retardo 76 provee 

una señal a l  impresor 60 que in d ica  e l  hecho de que e l  con­

junto de e s t i lo s  6 ha completado un desplazamiento de re ­

g is tro  a través d e l medio de re g is tro  2.. Se puede usar es­

t e  impulso para conectar e l  embrague 44 asociado a l motor 

40 y  correa de s incron ización  50 de manera de e fectu ar una 

ro tac ión  del. ap licador 50. Esta ro tac ión  única es su fic ien ­

t e  para dar por resultado e l  d esa rro llo  de todos lo s  d ise­

ños de carga e lec tro s tá tica - la ten te  p rov is tos  sobre el- me­

d io  de r e g is tro  2 durante e l  desplazamiento de re g is tro  del 

conjunto de e s t i lo s  6. E l uso de l contador 72 su e l  c ir c u i­

to  de retardo 76 s irv e  solamente de ejemplo de una de la s  

maneras para accionar sincronizadamente e l  ap licador 30 en 

e l  extremo d e l desplazamiento de r e g is t r o .  Se puede l le v a r  

también esto a cabo u tilizan d o  una m icro lla ve , d esc r ita  más 

a rriba , a la  cual se acciona mediante la  presencia d e l con­

junto de carro 26 en e l  margen derecho d e l medio de r e g is ­

tro  que ind ica  un desplazamiento de r e g is tro  completado. Se 

puede aprovechar también e l  accionamiento de esta l la v e  pa­

ra  conectar e l  embrague' 44 de manera de producir la  ro ta ­

c ión  d e l ap licador y 'r e v e la r  as í lo s  diseños la ten tes  de 

carga.

Se puede u t i l i z a r  técn icas convencionales en e l 

caso en que los  e s t i lo s  toman realmente contacto con e l  me­

d io  2 durante e l  r e g is t r o ,  para conservar la  información re, 

velada durante e l  retorno d e l conjunto de e s t i lo s  hacia e l  

margen izqu ierdo . En genera l, se puede l le v a r  esto a cabo 

haciendo g ir a r  levemente e l  eje  22 y  e l  conjunto de carro 

26 a lrededor d e l e je  24 y  alejándose de la  zona de re g is tro

La d ispos ic ión  esquemática e lec trón ica  d escrita
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mas arriba  es ú t i l  para accionar a l ap licador 30 de manera 

de re v e la r  una lín ea  de información reg istrada  en un soló 

desplazamiento de re g is tro  y  s in  embargo perm itir  la  obser­

vación  d irec ta  de esta  lín ea  de información reg istrada  sin  

mover e l medio de re g is tro  fuera d e l camino de l aparato -  

reve lador. En esta s ituación , e l  ap licador tien e  una dimen 

sión  a x ia l que es sustancialmente la  misma que la  anchura 

de la  zona de re g is tro  según se la  mide en una d irecc ión  -  

transversa l con respecto a la  d irecc ión  de movimiento de l -  

medio de r e g is tro . Sin embargo, también es ventajoso poder 

observar cada carácter reg istrado a l ser almacenado su diseco 

de carga e le c tro s tá t ic a  sobre e l  medio de r e g is tro .

En las  figu ras  4 y  3 se i lu s t r a  un aparato que -  

f a c i l i t a  una operación de esta c la se , mostrándose un miem­

bro revelador ó ap licador indicado en general mediante la  -k
re fe ren c ia  numérica 78. Este ap licador,. en una manera sinti 

la r  a l ap licador 30 d escr ito  más a rr ib a , tien e una superfi­

c ie  de revelado 80 que es de naturaleza c ilin d r ica .co n  un -  

centro de radio que corresponde a l e je  geométrico de rota-

20

25

30

ción  de l ap licador y  e l e je  mecánico 82.

Este e je  está p rov is to  de un chavetero 84 a lo  — 

la rgo  de toda su longitud que coopera con una chaveta 82 f i  

jada a l soporte 88 de la  su p e r fic ie  de revelado 80 d e l — 

ap licador. Este soporte 88 tien e  su perfo rac ión  que coope­

ra con e l e je  84 de manera de p e rm itir  que e l  ap licador 78 

corra deslizablem ente sobre dicho e je . La d isposic ión  c o n -  

chavetero y chaveta peim ite que e l  e je  84 con tro le  la  p os i­

c ión  de l ap licador alrededor d e l centro d e l e je  82.

Un soporte de e s t ilo s  90 está f i ja d o  a un conjun 

to  de carro 92 en una re la c ión  s im ila r a lo s  elementos 8 y
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26 d escritos  más arriba  con re fe ren c ia  a la s  figu ras  1 y  2. 

E l conjunto de carro t ien e  una p erfo ra c ión  que acomoda a l 

e je  de guia 94 p a ra 'e s ta b il iz a r  más todavía  a l ap licador, 

a l  soporte de e s t i lo s  y  a l cojunto de carro. E l conjunto de 

carro 92 está  también es tab ilizad o  por e l  e je  82 que coope_ 

ra con una p erfo rac ión  en la  prolongación d e l soporte de l 

ap licador 88 a l cual está f i ja d o  también e l  conjunto de ca. 

rro  92.

La figu ra  5 demuestra la  v is ib i l id a d  de lo s  carac_ 

te re s  alfanuméricos reg istrados y  revelados mediante e l  ap li 

cador 78 en su posic ión  de observación. En esta fig u ra , e l 

conjunto de carro 92 está representado parcialmente como -  

a s í también e l  soporte de estilos  90, de modo que no se ilujs 

t r a  e l  e je  94. E l ap licador se encuentra sobre e l  borde de 

fuga de lo s  e s t i lo s ,  puesto que, según se ve en la  f igu ra  5» 

e l  conjunto de carro 92 se mueve desde, la  izqu ierda hacia 

la  derecha durante e l  desplazamiento de r e g is tro .

La lín ea  d ire c ta  de v is ió n  hacia lo s  caracteres

revelados es sustanciaímente p a ra le la  a la  su p er fic ie  p la ­

na de no revelado d e l ap licador 78. La su p e r fic ie  de reve ­

lado 80 ha sido ilu s trad a  como teniendo una anchura a x ia l 

que es levemente mayor que dos espacios de caracteres. Sin 

embargo, se puede reducir esta anchura a cualqu ier otra  aun­

que en la  p ráctica  una anchura, igu a l a un espacio de cará£ 

t e r ,  es un lim ite  in fe r io r  p re fe r id o .

La v is ta  en corte  tran sversa l de la  f igu ra  2 es 

eficazmente la  misma para la  forma de re a liz a c ió n  d e l a p li­

cador que se i lu s tra  en la s  figu ras  4 y  5» E l soporte de 

e s t i lo s  8 y  e l  conjunto de carro 26 son d ife ren tes  de e le ­

mentos s im ila res  de la s  figu ras  4 y  5, pero la  re la c ión  en­



1

5

10

15

20

25

tr e  la  zona de reg is tro  y  e l  ap licador es sustancialmente 

la  misma para e l ap licador más estrecho 78.

Durante e l  funcionamiento, se p r e f ie r e  hacer avan 

za r e l  aplicador 78 a través de su c ic lo  de revelado cada 

vez que se deposita un diseño de cargo en forma d e l carác­

t e r  sobre e l medio de re g is tro  2. Haciendo re fe ren c ia  bre­

vemente a l  diagrama en bloques de la  figu ra  5, se puede lo_

g ra r ésto abriendo la  l la v e  96 7- cerrando la  l la v e  98. Esto
\ *

canaliza  eficazmente lo s  impulsos de sa lida  d e l conductor 7C 

directamente a l c ir c u ito  de retardo 76 cada vez que se dsscô  

d i f ic a  un código de carácter en e l  d escod ificador 64. Cambien 

en este caso, e l  retardo p rov is to  por e l  c ircu ito  76 es ne­

cesario  para perm itir que e l  conjunto de e s t i lo s  a trav iese  

un espacio de carácter mientras es excitado por señales de 

re g is tro  provenientes d e l generador de caracteres 68. A l .-
i

término de este retardo, se conecta e l  embrague 44 para efec_ 

tuar la  rotación  del ap licador 78. Sin embargo, para e l  — 

ap licador más estrecho 78 > e l  retardo proporcionado por e l 

c ircu ito  76 no es esencia l de manera que se puede acoplar 

directamente la  sa lida  70 e l  embrague 44. En esta manera se 

reve la  e l  diseño de carga t a l  como ha sido reg is trado , pues_ 

to  que e l  trayecto  d e l ap licador 78 durante e l  c ic lo  de re ­

ve la c ión  está muy cerca á l borde de fuga d e l conjunto de 

e s t i lo s  sobre e l  soporte 90.

A l comparar la s  figu ras  4 y  1, e l e je  82 es análo_ 

go a l e je  36 y  e l  e je  de guía 94 es análogo a l e je  de guia 

24. A l comparar más todavía  las  figu ra s  1 y  4, e l  e je  82 -  

de la  forma de rea lia c ión  de la  f ig u ra  4 s irv e  para una mi­

sión  doble, que estaba subdividida en e l  aparato de la  figu  

ra 1 entre e l  e je  de gu ia 22 y  e l  e je  d e l ap licador 36.30
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E l ángulo de observación d e fin ido  más arriba  con
*

re fe ren c ia  a la  f ig u ra  2, es sustancialmente e l  mismo que 

e l  ángulo de vis ión 'proporcionado por e l  ap licador más estre 

cho 78» 7 por consigu iente la  v is ta  ilu s trad a  en la  figu ra  

5» de lo s  caracteres revelados, es la  misma .que la  que ten­

d r ía  un operador con e l  ap licador de anchura plena 30.

En la s  formas de reaEm ción de la s  figu ra s  1 y  4, 

se ha ilu strado  una con figuración  e sp ec ífic a  de ap licador.

Sin embargo, se puede apreciar que son pos ib les  otras confi_ * 

guraciones dentro d e l concepto in ven tivo  aquí d e sc r ito . Por 

ejemplo, aunque e l  ángulo subtendido por la  su p e r fic ie  de -  

reve la c ión  ha sido ilu s trado  como siendo de 1802 ó levemen­

t e  menos, se puede reducir considerablemente este  ángulo -  

de acuerdo con e l  rad io de la  su p e r fic ie  reveladora c i l ín -

I
d r ica . E l fa c to r  que lim ita  e l  ángulo subtendido por la  su­

p e r f ic ie  reveladora es en e l  primer caso e l  d e l rad io  de cur 

vatura de .esta su p erfic ie  c i l in d r ic a .  Este fa c to r  está  de­

terminado por la  necesidad de una reve lac ión  de a lta  c a l i ­

dad a l hacer pasar una c ie r ta  cantidad predeterminada de su 

p e r f ic ie  & revelado a través  de los  diseños de carga e le c ­

t r o s tá t ic a  la ten te  que deben ser revelados. Con un radio -  

más grande, la  su p e r fic ie  de revelado puede ser la  misma 

para un ángulo de por ejemplo 302 que la .que s e r ía  a l usar 

un radio más pequeño en que la  su p e r fic ie  c i l in d r ic a  subtien­

de un ángulo de 1802.

Además, no es indispensable que la  confdgiración 

d'e la  su p er fic ie  de revelado sea c i l in d r ic a  en e l  sentido 

de tener e l  mismo rad io para cada punto de la  su p er fic ie  

de revelado. Por ejemplo, e l  ap licador puede tener una cor 

ta  su p erfic ie  plana o puede ser un e lip so id e , ó una porción
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de l mismo, que se puede d e f in ir  como e l  volumen de una su­

p e r f ic ie  de la  cual todas la s  secciones planas son “e lip ses  

como as i también c ircu io s .

A una e lip s e , para lo s  fin es  de esta descripción  

y  de la s  re iv ind icac iones  que se acompañan, se la  puede de­

f i n i r  como una curva plana cerrada generada por un punto -  

que se mueve de t a l  manera que las sumas de sus d istancias 

con respecto a dos puntos f i j o s  es una constante.

En consecuencia, se debe considerar que e l térm i­

no c il in d r ic o  describe la  su p e r fic ie , ó cualquier porción  

de la  misma, de un e lip so id e .

Según s e r ia  de esperar por la  descripción  de la  -  

presente invención, e l  e je  de rotación  d e l ap licador puede 

encontrarse en una posic ión  d is t in ta  que su centro geométrL 

co ó f i s ic o .  \

Independientemente de la  con figuración , e l  cen­

tro  de ro tac ión  d e l ap licador, es d e c ir , e l  e je  geométrico 

de lo s  e jes  36 y  82, estará a una d istancia  de la  zona de 

re g is tro  que es menor que la  d istancia  desde este e je  ha¿ 

ta  e l punto más a lejado de la  su p er fic ie  de revelado.

Esto asegura, que a medida que g ira  e l aplicador, 

la  su p er fic ie  de revelado tomará contacto con e l  medio de 

re g is tro  en la  zona de re g is tro .

Además, aunque se ha hecho re fe ren c ia  a un mati- 

zador convencional, se puede u t i l i z a r  también particu las  

.marcadoras e lectroscóp icas, suspendidas en un líqu id o  apro_ 

p iado, cuando e l ap licador es un absorbente apropiado ó un 

m ateria l poroso.

En consecuencia, se puede u t i l i z a r  técn icas ta le s  

como la  d escrita  en la  patente norteamericana na 3.096.198,
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concedida a R.M, S c h a ffe r t .e l 2 de ¿julio de 1.963, con un 

aplicador que está configurado de acuerdo con lo  d esc r ito , 

aquí en conformidad con lo s  p rin c ip ios  de la  presente in ­

vención.

Además, aunque se ha ilu strado  un ap licador f ib ra  

so, se puede emplear un c e p i l lo  magnético dé acuerdo con -  

lo s  conceptos in ven tivos descritos  más arriba , con la  con­

figu rac ión  de la  invención para p erm itir  máxima accesib ili^  

dad v isu a l.

í
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Lo mismo es c ie r to  para otras técn icas apropia­

das de revelado que son compatibles con la  configuración  de 

ap licador descrita  más a rriba , t a l  como una su p er fic ie  de 

grabación cargada con matizador seco.

Además, aunque se ha d escrito  la  presente inven­

ción  con re fe ren c ia  a un reg is trador e le c tro g ra fic o , son po_ 

s ib le s  otras aplicaciones ta le s  como una reve lac ión  rápida 

de placas xerográ ficas expuestas a través de una ranura.

Aunque se ha descrito  la  presente invención con 

re fe ren c ia  a una forma p re fer ida  de rea liza c ión , lo s  enten­

didos en esta materia comprenderán que es pos ib le  in trodu cir 

d iversos cambios y  que se pueden su s t itu ir  sus elementos -  

por otros equivalentes s in  apartarse por e l lo  de l verdade­

ro, p r in c ip io  y  alcance de la  invención.

fia resumen, la  patente de invención que se s o l ic i  

ta  recaerá sobre la s  s igu ien tes:

REIVINDICACIONES 

■1. Aparato revelador para hacer v is ib le  un d i­

seño de imagen la ten te , particularmente un diseño de imagen 

la ten te  e le c tro s tá t ic o , formado dentro de una zona de regis­

tro  sobre un miembro desplazado de re g is tro  por un medio re-
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g is trador desplazado transversalmente en la  d irección  del 

movimiento de dicho miembro de re g is tro , mediante la  trans­

fe ren c ia  de particu las de matizador a l miembro de re g is tro , 

caracterizado por un aplicador' 30 para tra n s fe r ir  partícu -

5 las de matizador, estando dicho ap licador soportado de fo r -

ma ro ta t iv a  en oposición a dicha zona reg istradora  y  d is—

’ - poniendo de una porción de su perfic ie  37 que es capaz de

mantener la s  partícu las  de matizador, y  o tra  porción dé su-

p e r f ic ie  que no es capaz de mantener la s  partícu las  de ma-

/ 10 tizador y  caracterizado además por unos medios (40, 46, 50)

para mover e l  ap licador por una gama de posiciones de trans-

fe ren c ia  durante la s  cuales la  porción de su perfic ie  mencio-

nada en primer lugar 37 de l aplicador está  en contacto conr

tinuo con e l  medio de reg is tro  y  por o tra  gama de p o s ic io -

15 nes durante las  cuales la  su perfic ie  del aplicador se se- ' 

para de l medio de r e g is tro , con lo  cual puede observarse 

e l  diseño de imagen hecho v is ib le .

2. Aparato según la  re iv in d icac ión  1 ca ra c te r i-

zado porque la  porción de su perfic ie  mencionada en primer
20 lugar 37 está arqueada y  centrada sobre e l  e je  de ro ta ­

ción d e l ap licador, subtendiendo un ángulo de menos de 360

grados en dicho e je .

3* Aparato' según la  re iv in d icac ión  2, caracte-

rizado porque la  porción de su p erfic ie  mencionada en primer

^lugar subtende un ángulo de 180 grados en dicho e je .
4. Aparato según vina cualquiera de la s  r e iv in -  ■

dilaciones 1 a 3» caracterizado porque la  porción de super-¡I Ín/C f i c i e  mencionada en primer lugar comprende un m aterial deI 1/ f ib ra .

Y  /  30

k — i

5* Aparato según una cualquiera de la s  r e iv in -
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dicaciones precedentes, caracterizado porque lo s  medios 

desplazables 40 , 46 , 50 incluyen medios para hacer g ira r

e l  ap licador por etapas.

6. Se re iv in d ica  por 'último, como ob jeto  sobre 

e l  que ha de recaer la  Patente de Invención que sé s o l ic ita :  

"APARATO REVELADOR PARA HACER VISIBLE UN DISEÑO DE IMAGEN 

LATENTE, PARTICULARMENTE UN DISEÑO DE IMAGEN LATENTE ELEC­

TROSTATICO".

Todo conforme queda descrito  y  re iv ind icado en 

la  presente memoria descrip tiva  que consta de ve in ticu a tro  

páginas mecanografiadas y  dibujos adjuntos.

1

16

,Madrid, 9 Marzo 1970 
BERNARDO UNGRIA

p.p .
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