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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere a perfeccionamientos en
conmutadores rotatorios gobernados por impulsos el ctricos.

La finalidad de esta invencidn es conseguir un conmutador
rotatorio que permita atender a un mimero de conmutsciones
que pricticamente sirve para cualquier aparato que deba rea-
lizar un gran nimero de movimientos en cualquier orden de
sucesidn, inecluso con repeticiones de movimientos, intervalos
de funcionamiento, simultaneidad de efectos, combinacidn fle
posiclones de sus elementos, creando asi un extenso ciecjo de

servicios con una eficacia y una simplicidad de montaje que
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supera a los conmutadores hasta ahora sxistentes en el mercado.

Los 6rganos principales de este conmutador, de acuerdo con
1la invencidn sonj un elemento propulsor del tipo paso a paso, un
largo eje solidario de dicha rueda en rotacifn, un numero inde-
finido de ruedas—leva determimsntes de situaciones del aparato
o maquina a 1a que sirven estos conmutadores, un gran nimero de
contactores formando tantos bioques como ruedas—leva existan mon-
tadas en aquel eje; todo ello en el tramo largo de agquel eje que,
por la otra cara de dicha rueda dentada sobresaie en tramo rela-
tivomente corto en el que van montadas dos ruedas, una de ellas
estacionaria por estar fija al armazdén del commutafior, y la o-
tra solidaria del referido eje para rotacidn.

Todo ello quedaré mejor comprendido mediante un ejemplo de
realizacidn en el que se describiran detalles de conexiones de
los elementos precitados y de 1as correspondientes posiciones
en e; conjunto, con referencia a las figuras de las dos 1iminas
de dibujos anexos, en los cuales:

Iafig. 1le es una vista lateral en alzado de una rueda-~leva
con su contactor, viéndose en segundo plano el dispositivo im-
pulsor paso & pasoj

Ia fig: 28 muestra en vista fronta la rueda dentada del re-
ferido dispositivo paso a paso, con su eje del que es solidariag,
en rotacidn esta rueda;

La fig. 38 es una vista lateral de 1a fig. 22 mostrando en el
largo eje de esta rueda los dos desiguales tramos; !

La fig. 48 muestra en vista frontal una de las ruedas-leva
ashandefiontada, como todag jas demds rusdas-leva, loca sobre el
eje de dicha rueda dentadas

Ia fig. 52 es lz vista lateral de la rueda de la fig. 423

La fig. 68 es una vista frontal en alzado del total de la dis-
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.posicidn de ruedas-leva y cbntactores seguidores de la periferia
de las mismas, mostrando a la izquierda el dispositivo impulsor
paso a paso; y |

La fig. 7e es la vista en perspectiva de una laminilla con ufie-
ta vineiillada lateral e inferiormente a cada bloque contactor.

Como se ve en la fig. 18, el impulsor, o propulsor de los me-
canismos conmutadores y definidores de situacién,es un electro-
imdn A que a1l recibir un impulso eldctrico succiona a su ndcjeo
B y éste hace girar a la palanca C de modo que el trinquete car-
gue un diente de la rueda dentada H, y al cesar el referido impul-
so, aceciona un resorte F que obliga al conjunto a recuperar la po-
sicidn de reposo, provoevando el avance de un diente. El trinquete
G impide que la rueda gire cuando se estd realizando dicha carge
de un diente de B. Se ve en esta figura esa rueda H ¢n lineas de
puntos por estar tapada con la ruecda-leva E sobre la que apoya
el paquete contactor PC a cuyo lateral inferior estd vineulezda
en N una laminijls eldstica rematada por la ulieta M. Se ven en
la figura el fiador de remate de la palanca D activador de giro
¥y el fiador de remate de la palanca G asegurador de inszmovilidad
de H mientras estd cargada con el diente-fiador

Esta rueda H (figuras 28 y 38) es solidaria para rotacidn de
un eje HEC que se prolonga desigualmente por ambos lados de su
plano, siendo el tramo mds largo aguel gl que se disponen las
rucdas~leva, una de las cuales se muestra en las figuras 48 y 58 ,
mientras que el tramo corto lleva nomtadas les ruedas I y J (fig.
62) para los fines que después se detellardn. La rueda H, como
se nmuestra en lg fig, 28, lleva dos perforaciones dismetralmente
opuestas y préximas al borde, que estdn destimadas a vincular a
esta rueda la primera de lgs ruedas-leva E (figuras 48 y 58) en

las que muestran dos pivotes P salientes, ligeramente conificados,
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gue sirven para que al ensartar la primera rueda-leva en ol eje

estos pivotes penetren en los precitados agujeros de la rueda
dentada del dispositivo paso a paso, y asi al seguir montando
sucesivamente las demds ruedas levas sus respectivos pivotes
contectardn a cada una con la precedente introduciendo los mis—
mos en el par de agujeros de la serie que cercancs a su perife-
ria llevan dichas ruedas-leva, y como todos estos pivotes son
de igual longitud no solo resultan conectadores sind también
distanciadores de las mismas, estando asi{ unifisadas distancias
sea cualquiera el nimero de ellas que se ensarte todas loeas en
su montaje sobre el eje y por ello, cada avance de lz rueda H
llevard consigo el mismo para las ruedas-leva E que se han mon-
tado defasadas adecuadamente en cada caso por poder elegir el
par de agujeros diametral opuestos de dicha serie de agujeros .
Cada rueda-leva lleva en le cara opuesta a la de los pivotes,
un cubo saliente K gue facilita el ensartamiento y ¢l de la §l—-
tima rueda hace tope contra el armazdn del aparato.

Cada rueda-leva lleva su 1lanta provista de salientes o en-
trantes accionadores del medio seguidor, asi que se comprende
la gran cantidad de situaciones que pueden consegiuirse para te—
ner en cada momento ja que se necesite.

Ese numero de salientes o entrantes de cada llanta de ruedd-
leva E montada en el eje contn HED puede pués ser variable pero
Siempre es un divisor del nimero de dientes de 1s rueda H, de
modo que, considerando un radio fijo (lugar en que se encuentran
apoyados 1os contactorss) si se da un determinado ndmero de im—
pulsos eldctricos (en nuestro caso cuatro) se producird una coin-
cidencia perfecta de un saliente o de un entrante con el mencio~-
nado radio fijo, como se indica en la fig. 18,

Complementa esta variedad de situaciones 1a gran cantidad
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de contactos de cada paquete contactor (figuras ls y 62) mostrin-
dose en esta Ultima 1los mismos vinculados al armazén;S-S indican
los dos soportes de extremo del conjuntn soportante, que dd a los
paquetes PC la inclinacidn y sepavacidn convenientes para apoyo
gobre la respectiva periferia de rueda-leva.

Como sé@mejor en la fig. 62, el plano vertical de cada paque-
te de contactos es el misﬁo plano de su rueda-leva y ese apoyo
seguidor individual se efectla a través de una lengiieta (véase
su detalle en la fig. 72) en 1a que se aprecia la uéeta seguido~
ra My ls sujeccidn aj paguete en N, vinculacidn gue se extiende
hasta el soporte S precitado. Al encontrarse la ufieta M con 10s
salientes hace pivotar a la lenglieta hacia arriba y se producen
los.contactos. Esta lenglieta sopérta sobre si a la primera de las
pletinas de contacto. ’

Hemos dicho que el eje alfue estd solidarizada en rotacidn
la rueda dentada H se projongaba también em tramo corte por el
lado opuesto al del ensartado de ruedas-leva (fig. 62). En este
tramo y en su extremo, estd enchavetada a dicho eje una rueda fi-
ja & provista de unas escobillas que, con el giro de la rueda,
ge van apoyando sobre una serie de contactos que se encuentran
en otra rueda fija al armazdn del conmutador, cuya finalidad es
principalmente controlar el medio suministrador de impulsos, ya
gea para mofdificar el ritmo de los mismos o para detemerlos to-
talmente durante un tiempo previamente determinado, llevando pa-
ra ello dicha rueda I dispuestos sus contactos adecuadamente pa-
ra ser barridos por las escobilllas de la rueda J en el momento
oportuno. Ademds, es factible, con ligeras modificaciones de mon~-
taje, establecer un programa segin el cual puede el aparato acu-
sgr y contabilizar un elerto numero de impulsos recibidos, sin

comunicar cambio alguno a las conmutaciones, para pasar nueva-
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?ente a las conmutaciones requeridas por el circuito a que sir-
ven y posteriormente recibir nuevos impulsos sin ocasionar cam-
bios, siendo por ello posible cualquier combinacidn con la tnica
limitacidn de pasos determinados por la rueda H.

5 Dentro de la esencialidad del invento son aportables varian-—
tes de detalle asimismo protegidas. Podrd ﬁﬁés ser cualquiera el
nimero de ruedas-leva a ensartar, llevando cada una los salientes
o entrantes que permitan accionar a su contactor, siendo también
cualquiera el némero de ontactos de cada contactor y resolver asi

10. los problemas de accionamiento e1éetrico de cualquier miquina o
aparato por complicado que sea su funcionamiento y por muy nume—
rosos que sean los movimientos que cada elemehto deba realizar
en fdeterminados momentos previamenterprogramados. Como materiales

é emplear es preferido el pldstico para las ruedas-leva para mol-
15, dearlas con sus irregularidades periféricas segin convenga al pro-

grama a desarrollar.

N O T A
Hecha 72 descripeidn del presente invento, lo que se declara

como no practicado ni puesto en ejeeucién en Espafla, comprende

las reivindicaciones siguientes:
20, l.~ Perfeccionamientos en conmutadores rotatorios goberna-i
dos por impulsos eléctricos, siendo estos conmutadores del tipo
en que, mediante un dispesitivo "péso a paso" el impulso eléetri-
co excita a un electroimdn Ge ndcleo succionable que, por ade-

cuadss transmisiones provoca el encaje de un fiador entre dien-

tes de una rueda dentada, de suerte que al cesar el impulso ,
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e1lo 1a rueda en rotacidn el espacio de un ent-rediente, te-
niendo medio-s de fiador auxiliar que calza la rueda mientras
ésta estd cargada con el precitado fiador prinecipal, carac -
terizados porque ey numero de situaciones de conmuta~
cidn es de una esmplitud tal gque puede alcanzar un nimero igual
gl de dientes de la precitada rueda, con variedad de situacidn
de ceda una respecto a las demds, y porque cada situacién conmu-
tadora puede a su vez accionar el correspondiente contactor con
una asimismo amplia red de circuitos.
2.~ Perfeccionamientos, segin ja reivindicacién 1, c¢ a -

racterizados porque el eje de la referida rueda den-
tada del dispositivo "paso a paso", se extiende a ambos lados
de 12 misma gque es solidaria de é1 para rotacidn, resultando ha-
cia una de sus caras un tramo de dicho eje de longitud rejativa-
mente larga en armonfa con las necesidades de 1a aplicacidn al
servicio de una mdquina, aparato o instalacidn, de dicho conmu~
tador, mientras que el tramo extendido haclia ja otra cars, es
sensiblemente més corto, 1levando el tramo largo ensartadas tan-
tas ruecdas de materia]l aislante como situaciones de conmuta-
cidn se deseen, siendo estas ruedas de igua) didmetro entre si
y cada una con el cometido de rueda-leva, mientras que el pre-
citado tramo corto de]l mencionado eje lleva ensartado un disco
portacontactos, de material aislante, vinculado al armazdén del
conmutador, que es barrido por escobillas vinculadas a otro dis-
co de plano paraleio a1 primero y que estd solidarizado en rota-
on con elheje comine

3.~ Perfeccionamientos, segin la reivindicacién 2, ¢ a -

racterizados porgue la sujecién de ruedas-leva en-

- sartadas locas en el eje de la referida rueda dentads, defini-
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dora de situaciones conmutadoras, se lleva a cabo del modo si-
guiente: l1la rueda dentada lleva dos agujeros en sendos puntos
diametralmente opuestos y cerca de su periferia, que sirven pa-
ra la fijacid~-n de la primera de las ruedas-leva con dicha rue-
da dentada; cada rueda-leva tiene su cubo orientado en direccidn
opuesta a la referida rueda dentada y, cerca de su periferia,
lleva circunferencial y espaciadamente dispuestos agujeros, dos
a dos diametralmente opuestos, asi como dos pivotes perpendi -
culares a su plano, en sendos puntos diametralmente opuestos,
orientados hacia la regidn de la rueda dentada y por ello al la=-
do opuesto al del cubo, y como ademds estos pivotes son de igual
longitud en todas las rucdas-leva y estan ligeramente conifica—
dos hacia su extremo libre, resulta posible encajar y fijar es-
te extremo libre de la primera rueda-le¥a en la rueda dentada,
y los de las restantes en su inmediata anterior, es decir, que
cada paso de diente de la rueda dentadsg arrastra consigo en ro-
tacidn similar, a todas las ruedas-leva de la serie.

4 .- Perfeccionamientos, segin la reivindicacidn 3, ¢ a -
racterizados porigue la periferia de cada rueda-le-
va estd erizada con wn determinado nimero de salientes o mues-
cas, cUyo numero es siempre un divisor del nimero de dientes de
1la rueda del dispositivo "paso a paso", pero uniformemente es-
paciados en la periferia,!y como en ei enlace por par de pivo-
tes de una rueda-leva con la anterior y de la primera con la
rueda dentada precitada, es factible un desfase eligiendo en
cada rueda-leva el par de agujeros de iigazén que convenga en
cada caso, y como dentro de cada rueda-leva es asimismo factible
nimero y espaciamiento entre salientes o muescas, resulta una
muy emplia variedad de posiciones que se traducirsn en acciona-

miento de circuitos.
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5.~ Perfeccionamientos, segin la reivindicacidn 4, ¢ a -
racterizados porque enfrentados a cada rueda-leva
ge disponen 10s correspondientes paquetes formando contactor ,
con el numero de contactos que se deseen, y cada contactor vie-
ne a apoyarse por su limina extrema, dispuesto con su plano en
prolongacién del plano de la rueda-leva, contra la periferig de
esta ltima, pero ese apoyo se hace a travéds de una laminilla-
ufieta en la que apoya la referida lémina extrema del contactor,
y asi cada vez que la ufieta gque sea accionada por el saliente o
muesca de la rueda-leva correspondiente, hard gue se desplace
la precitada laminilla de extremof empuje a cierre o apertura
a todos los contactos del paguete con el consiguiente aceiona-
miento de sus circuitos, y esto se repite con la frecuencia que
dicte el espaciasmiento y numero de salientes o muescas de cada
rucda-leva; es factihle asimismo, con ligeras modificaciones de
montaje, establecer un progrema segin el cual puede el aparato
acusar y contabilizar un cierto nimero de impulsos recibidos,
sin comunicar cambio algunc a las conmutaciones, para pasar nue-
vamente a las conmutaciones exigidas por el circuito a que sir-
ven y posteriormente a recihir nuevos impulsos sin ocasionar
cambios, siendo por ello posible cualquier combinacién con la
Unica limitacidn de pasos determinados por la referida rueda
dentada.

6.— Perfeccionamientos, segin 1a reivindicacidn 1, con arre-
glo a los cuales, tanto el dispositivo porta-escobillas solida-
rio del eje de la rueda dentada del referido dispositivo "paso
a paso¥, como el disco estacionario portacontacfos, montado en
el tramo corto del mismo .cje, ilevan dispu-2stas conmutacio=
nes que, aj ser barridas por las escobillas adecuadamente situa-

das, permiten como misién principal, controlar al medio sumi-
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nistrador de impulsos, ya sea para modificar el ritmo de éstos
0 para detenerlos totzlmente durante el periodo de tiempo ele-
gido.

To- Perfeccionamientos en conmutadores rotatorios gobernados
por impuisos eléctricos.

Segin se describe y reivindica en la presente memoria gque
consta de diez hojas foliadas y mecanografisdas por una soja ca-
ra y'de 2 1ldminas de dibujos.

Madrid, a 6 de Marzo de 1970

ROPAS A S. A

Pe 8¢

JANE [SERN
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