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DISPOSITIVO PARA ORDENAR OBJETOS SUMINISTRADOS A GRANEL
Y CONDUCIRLOS UNO POR UNO A MAQUINAS EMPAPELADORAS SEGUN

UN ORDEN DE COLOCACION PREESTABLECIDO,

= o o B e s e

(é;g232Z7ntb G.D. SOCIETA IN ACCOMANDITA SEMPLICE DI ENZO SERAGNOLI
E ARIOSTO SERAGNOLI, entidad italiana, residente en Via

Pomponia, 10/40133, Bologna, Italia. .

T. La presente invencibn se refiere a dis=-
:-:: positivos para ordenar y suministrar objetos, particularmente chocolatinas

en general y otros productos semejantes, echados a granel, en miquinas em=-
papeladoras, y mis exactamente la presente invencién trata de un dispositi

5 vo, capaz de ordenar tales objetgs, recibidos a granél, Y ¢onducirlos uno
por uno a miquinas empapeladoras seglin un orden de colocacibn preestable~

c¢cido, esto es, todos colocados y orientadoa en el mismo sentido.

Como es sabido, los objetos como choco-

latinas en general y otros productos semejantes que deben ser sometidos a
un proceso de empepalamiento, deben ser presentados a la miquina empapela-
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dispuestos todos ellos de la misma forma, es decir orientados

Yy colocados en un sentido finico.

Tales objetos sin embargo, como es también
sabido, al momento de ser suministrados a la miquina empapela-
dora estén desordenados, o0 sea a granel y en forma discontfnua,

provenientes directamente de las méquinas productoras o tomados

de uno o varios almacenes-frigorfficos, por lo cual es necesario

proceder a su colocacibn y orientacién antes de ser suministrados

a la miquina empapeladora.

Existen ya dispositivos que se sitfian entre la
fuente de alimentacibn a granel de estos objetos y la méquina empa-
peladora con el fin de ordenar estos objetos, pero estos dispositi-
vos existentes y conocidos estin concebidos segfin una estructura
funcional bastante complicada y costosa y solo son capaces de
realizar la operacibn de orientacibn de los objetos en su plano de

apoyo y transporte.

Tal estructura, en efecto, estf basada sustan-
cialmente en el empleo de una pluralidad de érganos transportado-
res, cada uno de los cuales estf accionado con una velocidad pro-
pia, esto es con velocidades diferenciadas y crecientes para cada
uno de los 6rganos trahsportadores y de arriba a abajo con respec-
to al sentido de transporte de los objetos desde su procedencia
hasta la méquina empapeladora, y con dichos 8rganos transporta- .
dores de esta manera ordenados entre sf y en combinacién con ’
elementos desviadores de manera que los objetos van pasando del
8rgano transportador a menos velocidad al 8rgano transportador
a velocidad mayor sucesivo, con el fin de distanciar, orientar en ’
su plano de apoyo y alinear uno detfés del otro los objetos asf
transportados para pc;derlos suministrar a la miquina empapela- _

dora.
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La antedicha estructura de 6rganos transpor-
tadores mfltiples a velocidades diferenciadas de los dispositivos
hasta ahora conocidos, en la préictica se realiza o bien con correas
transiaortadora.s dispuestas en posicifn sustancialmente connivelada
una tras otra en sucesifn alineada o con movimiento, ‘re spectiva-

mente, inclinado o transversal, o bien, para estructuras mis com-

pactas, o sea que requieren menor espacio, con elementos a disco

v con sus respectivos anillos circulares dispuestos en posiciGn tam-
bién sustancialmente connivelada y concéntricos entre si de forma
que giren unidireccionalmente en torno a uﬁ eje central comfin, y
con los elementos desviadores fijos, o dotados de un movimiento
independiente, propio o derivado, dispuestos por encima y trans-
versalmente al sentido de avance de las correas o del disco y
correspondiente o de los correspondientes anillos circulares con-

céntricos.

Con dispositivos realizados de esta manera,
se requiere por tanto que un obrero, generalmente una mujer, se
ocupe de hacer que los objetos a granel estén dispuestos todos en
la misma posicibn, esto es que apoyen todos sobre el plano dc
transporte con la misma cara, y esto lo m4s arriba posible del

trayecto de transporte, proveyendo a corrégir manualmente la

posicibn de aquellos objetos que pudieran presentarse en posicién

diversa.

La presente invencibn, por el contrario, tiene
por objeto un dispositivo del tipo y para el uso antedicho, capaz
de ordenar objetos recibidos a granel, como chocolatinas en gene-
ral y otros productos semejantes, 8in necesidad de intervencién
manual alguna, y ello distanciando desde el principio los objetos
entre si, por tanto orientindolos todos en el mismo sentido sobre
el plano de apoyo y transporte, y conduciéndolos finalmente uno
por uno a la méquina empapeladora segn un orden preestablecido
de colocacibn, es decir todos orientados y colocados de la misma

manera.
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Todo esto ha sido posible gracias a que, des-
pués de largos y laboriosos experimentos, la Requirente ha

conseguido poner a punto un tal dispositivo estructurindolo con

" un solo 6rgano mbvil rotativamente, aprovechando la velocidad

perif€rica diferente que va creciendo a partir de su centro de ro-
tacibn hacfa su periferia, con la ayuda de 6rganos desviadores des-
tinados a llevar gradualmente los objetos desde la zona central de
su entrada en el érgano rotante hacia la periferia del mismo 6rga-
no rotante, y simulténeamente obrando sobre los mismos objctos
en forma de poderlos presentar, en la fase de su suministracién

a la méquina empapeladora, siguiendo una sucesifn ordenada y

todos orientados y colocados de la misma manexra.

Objeto de la presente invencibn es por tanto

un dispositivo para ordenar objetos suministrados a granel y con-

- ducirlos uno por uno a méquinas empapeladoras segfin un orden

Yy una cc;locaci6n preestablecidos particularmente adecuado para
chocolatinas en general y otros productos semejantes. Dicho
dispositivo se caracteriza por el hecho de_'estar constituldo poxr

un solo 6rgano a disco circular que gira en torno a su eje central
vertical, y a cuya superficie se hacen llegar los objetos a granel
que han de ser ordenados por los elemento_s correspondientes y
dispueétos en forma de paredes fijas rozando por encima de dicho
6rgano a disco circular giratorio que se desenvuelven paralelamen-
te al disco en forma alargada del interior al exterior de dicho

disco y viceversa segfin trechos dispuestos respectivamente en

" sucesibn en el sentido de rotacibn del mismo disco; dichos elemen-

tos, en forma de paredes fijas, presentan por lo menos su cara
o superficie lateral contrapuesta al dicho sentido de rotacién del’
disco, inclinada respecto a la superficie vertical de apoyo de los
objetos del mismo disco con un Zngulo que va de los 16 a los 45

grados.
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Con tal estructura del dispositivo orde-
nador, realizada segfin la prescnte invencibn, se asegura la exac-

ta orientacién de los objetos segfin un alineamiento preestablecido

y todos colocados de la misma manera.

Pero afin, para el caso en que acciden-
talmente alg@n objeto llegue con una orientacibn distinta de la co-
rrecta a la proximidad del punto en que los_irnismos objetos aban-
donan el disco giratorio para pasar a la fase de entrada en los
dispositivos de alimentacifn de la méquina empapeladora, se ha
pPrevisto una de las reivindicaciones de la presente invencién el

retiro automitico de tales objetos mal colocados.

Este retiro automitico del objeto en posi-
cibn no correcta esti previsto, y ello con;;tituye una nueva reivin-
dicacibn importante de la presente invencién, -disponiendo el Glti-
mo trecho de elemento desviador en coordinacibn con el disco gi-
ratorio que estd debajo, de manera que se prolongue hasta una
cierta distancia del borde externo del mismo disco giratorio, de
tal manera que por efecto de la fuerza centrffuga que se deriva de
la rotacibn del mismo disco giratorio y por la misma posicién de
apoyo gobre el disco del objeto que se encuentra en tal punto,
dicho objefo es obligado a caer fuera del disco y por tanto es au-
tomdticamente retirado de la sucesiébn de objetos alineados en

posicibn correcta.

Otras caracterfsticas y ventajas resulta-
r4n més evidentes con la descripcibn que sigue, a tftulo de ejem-
plo no limitativo, de algunas formas de realizacién pf&ctica del
dispositivo ordenador objeto de la presente invencién, ilustradas
en los adjuntos disefios, en los cuales :

- la figura 1 muestra esquemiticamente el dispositivo en cuestién
en una primera forma de realizaciéndirigida a conseguir la uni-
orientacibn de los objctos y segfin una vista prospectiva de con-
junto con algunas partes seccionadas y separadas para dejar ver

mejor otras,
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- la figura 2 muestra esquemditicamente, siempre en vista pros-
pectiva, la parte del dispositivo de la figura 1 que se refiere al

ordenamiento de los objetos con algunos detalles modificados;

- la figura 3 muestra 'esquemﬁﬁcamente, también en vista pros-
pectiva, la parte del dispositivo que se refiere al ordenamiento
de los objetos conforme a una segunda realizacidn dirigida a con-
seguir, ademés del ordenamiento de los objetos, el vuelque de
los nﬁsmos'objetos de manera a conseguir una colocacibn idén-

tica de los mismos;

- las figuras 4 y 5 muestran, a escala aumentada, algunas parti-
cularidades comunes a ambas realizaciones del dispositivo or-

denador segfin las precedentes figuras 1, 2y 3;

- las figuras 6 y 7 muestran, siempre a escala aumentada, una
particularidad referente a la forma de realizacibn del dispositivo
coordinador segfn la figura 3;

- las fipuras 8 y 9 muestran, vistas desde arriba, el dispositive
segfin las realizaciones mostradas en las figuras 1y 3 respectiva~ .

mente.

Con referencia a estas figuras, en las
cuales las partes iguales o correspondientes estén indicadas con los
mismos nfimeros de referencia, en la figura 1 se observa que el
dispositivo ordenador, esquemdticamente representado en ella, se-
gln ia presente invencifn, comprende una base 1 sobre la cual, en-
cima, est4 sostenido giratoriamente, en cualquiera de las formas ‘
conocidas, un disco circular horizontal 2 mantenido rfgidamente por
un eje 3 que se prolonga verticalmente hacia abajo en el interior de

dicha base 1.

’

Siempre en el interior de dicha base 1,
est4 prevista una escuadra de 4ngulo recto 4 sujeta, en cualquiera

de las formas conocidas, sobre el fondo la de dicha base 1, con uno
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de sus brazos en posicidn horizontal, mientras que su otro brazo
irguiéndose verticalmente hacfa arriba sostiene un motor eléc-
trico 5 sujeto a ella también de cualquiera de las maneras cono-

cidas.

Sobre el eje vertical 6 de dicho motor eléc.
trico 5 estfn ensambladas dos poleas, indicadas con 7y 8 respec-

tivamente.

En torno a la polea 7 se arrolla una correa
de transmisibn 9, que a su vez se arrolla en torno a otra polea

10 ensamblada sobre el extremo interno a la base 1 del eje verti-

cal 3 que soporta al disco 2, en manera de imprimir un movimien-

to de rotacibn a tal disco horizontal 2 en el sentido de la flecha f°.

En torno a la p'olef,”g Mlla‘{:or el contra-
rio una correa 12 ensamblada sobre’ui%“e‘je vertical 13 soportado

giratoriamente, en cualquiera de lad formas conocidas, por un bra-

zo lb que sobresale en forma de mesa de una pared vertical 1c de

la base 1. Sobre la extremidad superior de dicho eje vertical 13,

va ensamblado un engranaje cﬁni_co 14 que engrana con otro engra-
naje cbnico 15 ensamblado sobre una extremidad de un eje horizon-
tal 16 soportando giratoriamente, en cualquiera de las forrnas co-
nocidas, por un brazo ld que sobresale, también en forma de mesa,

deé la pared vertical lc, por encima del brazo en forma de mesa lb.

Sobre dicho eje horizontal 16 est4 ensamblada
también una polea 17, en torno a la cual se arrolla una correa de
transmisifn 18 que se desarrolla verticalmente hacfa arriba sa-
liendo de la base 1 a través de la apertura le presentada por la
pared superior o techo If de dicha base 1 para enrrollarse en tor-
no a una polea 19 ensamblada sobre un eje fxorizontal 20 soportado
giratoriamente por dos elementos de soporte sujetos, en cualquiera
de las formas conocidas, por encima de dicha pared superior o

techo If de la misma base.l.
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Sobre el eje horizontal 20, sostenido por

los elementos de soporte 21 giratoriamente, estd ensamblado, entre
los mismos elementos de soporte 21, un rodillo de aplazamiento 22,
mientras que de orejas o sobresalientes 2la, 2lb, 2lc presentadas -
poi- dichos elementos de soporte 21, estén sostenidos otros rodillos
anélogos de aplazamiento 23, 24 y 25 de manera giratoria en torno

a un correspondiente eje horizontal 26, 27 y 28,

Los elementos de soporte 21 llevan ademis
una plancha 29 sujeta, con sus orejas 29a, en cualquiera de las
formas conocidas, sobre una correspondiente parte indicada con 21d

de dichos elementos de soporte 21.

Dicha plancha 29 se extiende sustancialmen
te en posicibn horizontal, a partir del rodillo de aplazarl;iento 25
hasta més arriba de la periferia del disco giratorio 2, y desde aquf,
con un trecho en posicibn inclinada 29b hacia abajo, hasta la proxi‘-
midad de la zona central de dichordisc'o 2, donde termina con un

borde redondeado 29¢ en posicibn que raspa al mismo disco.

En correspondencia de la zona en que
dicha plancha 29 sé inclina hacia abajo con su trecho 29b, la plancha’
misma presenta orejas o salientes 29d vueltas hacia abajo por las
cuales estd sostenido, por debajo de la misma plancha 29, un rodi-

llo de aplazamiento 30 que gira en torno a un eje horizontal 31.

En torno a los rodillos de aplazamiento 22,
23, 24, 25y 30 y al borde redondeado 29c de la plancha 29, esti
arrollada la correa sin fin 32, que de esta forma se mueve en la
direccibn de la flecha f"“como correa transportadora, con su parte
superior de transporte por encima de la plancha 29 - 29b, mediante

los 6rganos 5, 8, 11, 12, 14, 17, 18, 19 y 22.

Lateralmente a dicha correa transporta-
dora 32, es decir a lo largo de sus bordes laterales longitudinales

con respecto al sentido de su movimiento segfn la flecha F * ,
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" pueden preverse algunos pretiles fijos 33 sostenidos por ejemplo

en cualquier forma conocida por la plancha 29 para que contengan,
como se veri mejor seguidamente, el flujo de objetos a enviar so-

bre el disco giratorio 2.

Por encima del disco giratorio 2, a par-
tir de su zona central y en proximidad al borde terminal de la co-
rrea transportadora 32, estd dispuesto un elemgnt!o desviador 34
sostenido, en manera de raspar la superficie superior del mismo
disco giratorio 2, por un brazo de soporte 35 soportado a su vez
por una columna 36 que se yergue verticalmente hacia arriba desde

1

la pared superior o techo If de la base L.

Dicho elemento desviador 34, que seri
més detalladamente descrito a continuaci6n, tiene una forma pla-
nimétrica general a desarrollo sustancialmente semicircular que
gse extiende desde la antedicha zo#f:#central del disco giratorio 2
hacia la superficie del mismo disco en manera de determinar con
respecto a la superficie giratoria del disco 2 una marcha en espi-

ral.

Después de dicho elemento desviador 34,
con respecto al sentido de rotacién segln la flecha £ “ del disco
giratorio 2, estd dispuesto otro elemento desviador 37, sostenido
en manera analogamente raspante a la superficie superior del
disco giratorio 2, por un correspondiente brazo de soporte 38 so-~
portado por una columna 39 que se yergue también ella hacia arriba

desde la pared superior o techo lf de la base I.

Dicho elemento desviador 37, que serd

también mis detalladamente descrito a continuacifn, tiene una

configuracibn planimétrica general a desarrollo sustancialmente

rectilfneo extendiéndose desde la zona periférica del disco 2 en que

termina el elemento desviador 34, hacia el interior del mismo discc
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A partir de la zona en que termina el cle-
mento desviador 37, comienza otro elemento deéx'riador 40, también
éste sostenido, paralelo a la superficie superior del disco giratorio

2, por un correspondiente brazo de. soporte 41 soportado por una

_columna 42 que se yergue verticalmente hacia arriba de la pared

superior o techo If de la base 1.

Este elemento desviador 40 tiene una
configuracibn planimétrica general a desarrollo sustancialmente
semicircular extendiéndose desde la antedicha zona de su inido
hac1a. la periferia del disco glratorlo 2 de manera de determinar
también & una marcha en espiral con respecto a la superficie

giratoria de dicho disco 2.

, El antedicho elemento desviador 40 que,
como se dice ahora, esti configurado y dispuesto dé manera de
extenderse hacia la periferia del disco giratorio 2 con marcha en
espiral respecto a la superficie giratoria de dicho disco 2, llega
con esta marcha en espiral hasta una distancia del borde externo de °
dicho disco 2 que est4 en relacidn, como se vers mejor seguidamen

te, con al menos una de las dimensiones del producto en via de

tratamiento, para proseguir después, con un tratamiento rectilfneo

40a, paralelamente ala tﬁangencial de dicho borde externo del disco
2, enel punto més préximo o terminal de la marcha en espiral del

mismo elemento desviador 40 (véase también la figura 8).

‘

Las uniones entre los brazos 35, 38, 41,
con las correspondientes columnas 36, 39, 42 y los correspondien-
tes asociados elementos desviadores, 34, 37, 40 estdn previstos

con una realizacifn cualquiera de las conocidas con tal que consien-

‘ta una vasta gama de posiciones de dichos clementos desviadores

34, 37, 40 con respecto a la superficie giratoria del disco 2 que
estd debajo, en relacibn con el tipo y forma del producto que se
deba
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ordenar, de tal manera que se pueda preestablecer el Angulo

de choque m#s conveniente para cada uno de los productos, que

enla préctica ha resultado ser no superior a 45 grados.

En direccidn paralela al antedicho trecho
rectilfneo 40a del elemento desviador 40, esti prevista una correa
transportadora 43, cuyo ramo superior, en el mismo plano que la
superficie superior del disco giratorio 2, sirve para recibir los
objetos alineados, como se verid a continuacibn, a la salida de
dicha disco giratorio 2, y llevarlos a los dispositivos, no visibles
en las figuras, como por ejemplo del tipo segfin la solicitud de
patente n. 1830A/68 de la misma Requirente, que proveen a sumi-
nistrarlos uno detrds de otro a una miquina empapeladora de tipo
conocido, esquemdticamente representada en la figura 1 como se
indica con 44. Dicha correa transportadora 43 esta arrollada a
anillo cerrado sobre rodillos de aplazamiento, uno solo de los cua-
les, 45, visible en la figural, y estd motorizi‘m/d_a,ﬁde una cualquiera
de las formas conocidas, o mediante un mov?mientb propio indepen-
diente, o en derivacifn de la m4quina empapeladora o del mismo dis-

positivo ordenador en cuestibn.

A lo largo de los lados longitudinales de la
correa transportadora 43 estin ademis previstos pretilillos 46,
sostenidos de cualquiera de las formas conocidas, aun mediante la
base 1y con el auxilio del traversal 47 que une el trecho rectilf-
neo 40a del elemento desviador 40, El pretilillo 46 més exterior
con respecto al disco giratorio 2, termina con su extremidad libre
abierta hacfa el exterior a la altura en que comienza el trecho
rectilfneo 40a del elemento desviador 40, mientras que en una
posicibn debajo de tal zona, est4 previsto un elemento a tolva 48
apoyado en la base 1, que sirve para recibir ]:os objetos que se van
descargando porque eventualmente no esta.b.:u; orientados en el

sentido justo como se veri enseguida.

Los clementos desviadores 34 y 37 tienen una de
sus caras, 34a y 37a respectivamente, inclinada con respecto a la

superficie vertical superior del disco giratorio 2, con un &ngulo
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de 30 grados (véase también la figura 5), mientras el-elemento

desviador 40 tiene seccién transversal rectangular,

El elemento desviador 34 que, como se ha
dicho anteriormente, tiene una configuracién de pared relativa-
mente delgada de desarrollo planimétrico sustancialmente circu-
lar, se pucde obtener, por ejemplo, cortando un cuerpo cbnico
cbncavo al revés mediante dos planos paralelos entre si ¥y perpen-

diculares al eje de dicho cuerpo cénico.

La inclinacibn de las caras 34a y 37a de los
elementos desviadores 34 y 37 que, como se verd a continuacién,
constituyen la faz o paredes de choque de los objetos a ordenar,

tiene por objeto aumentar la fuerza de reaccin entre los dos cuer-
ik b i oo

pos, es decir, entre el objeto y la cara o pared de choque (véase
el diagrama de la figura 5), facilitando asf el movimiento relativo

de los objetos con respecto a la superficie de apoyo sobre el disco

' giratorio y por tanto, en el caso de objetos de contorno planimétri-

co que comprenda pardmetros de diversa largura, la disposicién
de los mismos objetos con el pardmetro de largura mayor ta.xigen—

cialmente al sentido del movimi ento del mismo disco giratorio.

El dispositivo ordenador anteriormente des-
crito, que estd previsto sblo para la uniorientacién de los objetos

en su propio plano de apoyo, funciona del modo siguiente:

Como a través del cinematismo de motoriza=-'
cién anteriormente descrito el disco giratorio 2 y la correa trans-
portadoia 32, 'asi' como la correa trénsportadoi‘a 43 estfn en movi-
miento respectivamente en el sentido de las i::lechas £?, £**, los ob-
jetdsbobligados a llegar a dicha correa transportadora 32 apoya-
dos todos por su respécti\}a misma cara (v8ase figura 8), son en-
viados y descargados de la misma correa transportadora 32 en

la zona central del disco giratorio 2 el cual, girando en el sentido
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de la citada flecha f*, se va llevando tales objetos a chocar

contra el elemento desviador 34. La disposicién de tal elemento
desviador 34 con marcha en espiral desde dentro hacfa afuera
respecto a la superficie de apoyo del disco giratorio 2 y la incli-
nacién de la cal;a o pared 34a del mismo elemento desviador 34,
obligan a los objetos a enfilarse sobre dicha superficie de apoyo
del disco giratbrio 2 y a retirarse hacfa la periferia de dicho disco
gii‘atorio aumentando sucesivamente su velocidad de traslado de
manera que se van distanciando entre sf y orient4ndose en su plano
de apoyo con el parémetro de mayor largura tangencialmente al

gsentido de rotacién del disco mismo.

A este punto, en el caso en que algunos de
los objetos se encontraran todavfa més o menos totalmente prote-
gidos, prosiguiendo en su curso sobre el disco giratorio son condu-
cidos a chocar contra la cara o pared 37a del elemento desviador
37 que, gracias a su configuracibn inclinada ) a su disposicién
con respecto al disco 2, los desune distanciindolos y al mismo
tiempo orient4dndolos de manera que puedan proseguir hacfa el
elemento desviador 40 que se ocupa de mantenerlos'orienta.dos y
de alinearlos en fila uno detrds de otro distancifndolos y ulterior-
mente envidndolos hacla la periferia del disco y'por tanto sobre la
correa transportadora 43 que asf alineados los conducir4 a los
dispositivos arriba mencionados de alimentacin uno después del

otro a la miquina empapeladora 44.

En el caso en que algfin objeto llegue a la
periferia del disco giratorio 2 a la altura de la tolva 48 en posicién
no correctamente orientada (véase figura 4), por efecto de la fuer-
za centrifuga que se deriva de la velocidad periférica de dicho
disco giratorio 2 y de la extremidad abierta del pretilillo m%s

externo 46, el objeto ser4 retirado por cafda en la tolva de recogida
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48, esto es serd sacado de la fila de objetos antes de meterse

sobre la correa transportadora 43.

Como se ve, el dispositivo en cuestifn,
con este orientamiento automitico v la consiguiente eliminacibn
automética de los objetos eventualmente no orientados correcta-
mente, asegura que la alimentacibn de la miquina empapeladora es-
t& realizada con una sucesibn de objetos todos orientados de la

misma manera.

En la figura 2 estd representada una vae
riante de la forma de realizacifn representada en la figura l, la
cual se refiere a la disposicibn de la correa transportadora 43 de
salida de los objetos del disco giratorio 2, o sea, con tal correa
transportadora de salida 43 dispuesta a 90 grados con respecto
a la correa transportadora 32 en vez de paralelamente a la misma

correa transportadora 32.

En la figura 3 estd representado el dispositivo
ordenador que, ademis de realizar la uniorientacién de los objetos,’
determina tambidn el vuelque de los objetos de manera que queden
todos dispuestos a la salida del mismo dispositivo segln una misma’

colocacibn de base.

Seglin esta realizacibn del dispositivo, los
elementos desviadores 34 y 37 arriba descritos con referencia a -
la forma de realizacibn representadas en las figuras 1y 2, estén ,
sustitufdos 'por elementos desviadores indicados con 49 y 50 res-
pectivamente. Estos elementos desviadores 49 y 50 tienen una
configuracibn general diversa de la de los elementos desviadores'
34 y 37 y de tal forma que resulta igual a la que puede obtenerse,
por ejemplo, cortando un cuerpo cilfndrico cbncavo en dos planos
paralelos entre sf e inclinados con respecto al eje de dicho cuerpo
cilfndrico céncavo. Estos elementos desviadores 49 y 50 configu-
rados as!l y dispuestos con su parte cbncava respectiva opuestos

uno al otro, como se muestra en las figuras 3 y 9, en sustitucibn
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de los elementos desviadores 34 y 37 de la realizaci6n segfin

las figuras 1, 2 y 8, provocan desde el pl;incipio el distancia-
mi.ento Y la uniorientacifn de los objetos y sucesivamente la pow
sicifn seglin una misma base de todos los objetos obligando el
vuelque de los mal colocados como se ver& ahora a continuacién.
El elemento désviador 49, en efecto tiene el mismo oficio que el
elementé desviador 37, que es el de distanciar y orientar los ob-
jetos en su plano de apoyo segfin el pardmetro mayor tangencial~
mente al sentido de su avance sobre el disco giratorio 2, mien-
tras el elemento desviador 50, que estd dotado en su superficie
cbncava de una pluralidad de surcos 50a paralelos entre si y que
van de arriba a abajo en la direccibn de la rotacibn de dicho disco
giratorio 2 y de un saliente 50b de seccibn triangular (véanse figu-
ras b y 7), tiene el oficio de volcar aquellos objetos que pudieran
estar dispuestos segfin una posicibn de base distinta de la deseada,

poniéndolos en la posicibn de base deseada.

7 Obviamente la invencifn asf concebida
es susceptible de numerosas modificaciones y variantes sustitu-
yendo por ejemplo todos los detalles constructivos con otros téc.
nicamente equiva.lenfes vy por lo misme comprendidas en el 4mbi.
to de la idea de solucidn cormo se deduce de las reivindicaciones

que se refieren a continuacifn.

NOTA

. Se hace constar que el invento correspon.

“de a una Solicitud de Patente presentada en Italia, NO 1559 A/ 69

de 4 de Marzo de 1969 acogiéndose, por lo tanto, a los beneficios
que concedeh los Convenios Internacionales en vigor, siendo lo
que constituye la esencia del referido invento y por lo que se so-
licita Patente de Invencifn por 20 afios en Espafia:
"DISPOSITIVO PARA ORDENAR OBJETOS SUMINISTRADOS A
GRANEL Y CONDUCIRLOS UNO POR UNO A MAQUINAS
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EMPAPELADORAS SEGUN UN ORDEN DE COLOGACION PREESTABLECIDO,
caracterizindose por lo siguiente:
1) Dispositivo para ordenar objetos suminis-
trados a granel y conducirlos uno por uno a maquinas empape~

ladoras segin un orden de colocacifn rreestablecido, especial-

"mente adecuado para chocolatinas en general y otros productos

seme jantes, caracterizado porque se constituye de un érgano fni-
co en forma de disco circular, que cvoluciona.giratoriamente en
torno a au eje central vertical obligandoss a afluir los obje=~
tos a granel que han de ser ordenados; a la zona central de di-
cho disco; y unos elementos configurados y dispueastos a manera
de paredes fijas rayantesrpor encima de dicho drgano que se
desgrrollan paralolamenfo al disco en forma alargmda desde el
intorior_hacia el exterior de dicho disco y viceversa, segin
trechos dispuestos en sucesidén en el sentido de la rotacidn del
d{séo‘iiauo. presentando dichos elementos por 10 menos una de
sus caras o superficie laterales contrapuestas a diche sentido

de rotacibn del disco, inclinada con respecto a la superficie

- vertical de apoyo de los oujetos del wismo discc con un Angulo

que va de los 16 a los 45 grados, }

' - 2) DiapoaitiQo segin la reivindicaci6n 1, ca-
racterizado porque, por lo menos, a parte de dichos trechoé
;upo-iﬁos ; dichos elementos a manera de paredes fijas, se les
dota de una coptigurnci6n y disposicién respecto al disco giras
tofiorquo adopta una foéma alargada en espkral.

| 3) Dispositivo aogﬁ# las reivindicaciones 1 y 2,
caracterizado porque, al mono; a una rarte de dishos trechos de
los olpmentoa a manera de paredes fijas con conformacién y dise

posicién iéapecto al disco giratorio en forma alargada en espi-

ral, se le da una configuracibén de pared relativamente delgada
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de desarrollo planihitrico sustanciulmente circular.
4) Dispositivo segfn las reivindicaciones 1
Yy 2.'carncterizado porque, al menos, a una pnrfo de dichos tre-

chos, de los elementos a manera de paredes fijas con conformacién

-y disposicidn reapecto al disco giratorio en formaalargada en

espiral, se le da una conformacibn en forma de pared reltaiva-
mente delgada a desarrolio planimétrico sustancialmente eliptico.

5) Dispositive segﬂn la reivindicacibn 3, ca~
racterizado porque, dichos trechos, de los elementos, a manera
de paredes fijas con configuracibn en forma de paréd relativa-
mente delgada a desarrolle planimétrico sustancialmente circu-
lar, Qe constituyen mediante trechos de pared de configuracién
tronco-génica invertida, que resulta de la interseccién de dos
Planos paraleloc entre si, con un cuerpo cénico céncavo y pa-
ralelamente al eje de dicho cuerpo c6nico; cbnecavo,

6) Dispositivo segfin 1a reivindicacién 4, caractd
rizado porque dichos trechos de los elementés a manera de pare~
des fijas de configuacién en forma de paredes relativamente del-
gadas con desarrollo sustancialments eliptico, se conetituye
mediante trechos de paredes que rasuf:;n entre dos planos que
intercalan paraletamente entre si un cuerpo cilindrico céncavo
Y con inclinacibén respecto al ejs de dicho cuerpo cilindrico
céncavo,

?7) Dispositivo seghn las reivindicaciones pre-
cedentes, caracterizado porque dichos elementos a maners de pa~
redes fijas,se pueden regular con relacibﬁ de asociacibn fun-
cional rayante con el disco giratorio en'forml inmévilmente re-
gulable,

8) Dispositivo Begin Jas reivindicaciones pre-

cedentes, caracterizado porque el trecho de elemento desviador
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dispuesto en relacibén de cooperacidn con el disco giratorio,
que esta debajo, en la posicibn mis préxima rvespecte a dicho
disco giratorio, se prolonga hasta una distancia del borde

externo del mismo disco giratorio correspondiente aproximada

mente a la dimensibén menor de cada objeto a ordenar, de tal
manera que por efecto de la fuérza centrifuga que se deriva
de la rotacidn del citado disco‘g%rator;o ¥ por la posicién
incorrecta de apoyo sobre el disco del objeto que resulta en
tal punto, dicho objeto en posicidén no érientada es obligado
a caer fuera del disco y por tanto automiticamente excluido
de la sucesidn de objetos en corrects posicidén de orientacidn
Y de alineacién.
9) Dispositivo para ordenar objetos suministrados

a granel y conducirlos uno for uno a maquinas empapeladoras
seglin un orden de -colocacidn preestablecido, tal y como queda

sustancialmente descrito en la presente Memoria u dibujos

adjuntos.

Esta Memoria consta de 18 hpjas escritas a mae

quina por una sola cara.

12 JUL. 1972
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